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Notas juridicas

Filosofia en la sefalizacién de advertencias y peligros
Este manual contiene las informaciones necesarias para la sequridad personal asi como para la prevencién de dafios
materiales. Las informaciones para su seguridad personal estan resaltadas con un triangulo de advertencia; las
informaciones para evitar Unicamente dafios materiales no llevan dicho tridngulo. De acuerdo al grado de peligro las
consignas se representan, de mayor a menor peligro, como sigue.

/\ PELIGRO

Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas se producira la muerte o bien lesiones corporales
graves.

/\ ADVERTENCIA

Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas puede producirse la muerte o bien lesiones
corporales graves.

/\ PRECAUCION

Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas pueden producirse lesiones corporales.

ATENCION

Significa que si no se adoptan las medidas preventivas adecuadas pueden producirse dafios materiales.

Si se dan varios niveles de peligro se usa siempre la consigna de seguridad mas estricta en cada caso. Si en una
consigna de seguridad con triangulo de advertencia de alarma de posibles dafios personales, la misma consigna
puede contener también una advertencia sobre posibles dafios materiales.

Personal cualificado
El producto/sistema tratado en esta documentacién sélo debera ser manejado o manipulado por personal
cualificado para la tarea encomendada y observando lo indicado en la documentacién correspondiente a la misma,
particularmente las consignas de seguridad y advertencias en ella incluidas. Debido a su formacién y experiencia, el
personal cualificado estd en condiciones de reconocer riesgos resultantes del manejo o manipulacién de dichos
productos/sistemas y de evitar posibles peligros.

Uso previsto de los productos de Siemens
Considere lo siguiente:

/\ ADVERTENCIA

Los productos de Siemens sélo deberdn usarse para los casos de aplicacion previstos en el catédlogo y la
documentacién técnica asociada. De usarse productos y componentes de terceros, éstos deberdn haber sido
recomendados u homologados por Siemens. El funcionamiento correcto y seguro de los productos exige que su
transporte, almacenamiento, instalacion, montaje, manejo y mantenimiento hayan sido realizados de forma
correcta. Es preciso respetar las condiciones ambientales permitidas. También deberan sequirse las indicaciones y
advertencias que figuran en la documentacién asociada.

Marcas registradas

Todos los nombres marcados con ® son marcas registradas de Siemens AG. Los restantes nombres y designaciones
contenidos en el presente documento pueden ser marcas registradas cuya utilizaciéon por terceros para sus propios
fines puede violar los derechos de sus titulares.

Exencién de responsabilidad

Hemos comprobado la concordancia del contenido de esta publicacién con el hardware y el software descritos. Sin
embargo, como es imposible excluir desviaciones, no podemos hacernos responsable de la plena concordancia. El
contenido de esta publicacién se revisa peridédicamente; si es necesario, las posibles correcciones se incluyen en la
siguiente edicion.

Siemens AG A5E34263257E AJ Copyright © Siemens AG 2011 - 2020.
Digital Industries (® 10/2020 Sujeto a cambios sin previo aviso Reservados todos los derechos
Postfach 48 48
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Cambios en la edicién actual

Cambios esenciales con respecto a la edicién 04/2018

Nuevo hardware

e Reduccién de la profundidad de los convertidores FSAA ... FSC
Montaje del convertidor (Pagina 52)

Funciones nuevas
Sinopsis de todas las funciones nuevas o modificadas en el firmware V4.7 SP13:
EE] Version de firmware 4.7 SP13 (Pagina 485)

Correcciones

* La reactancia de salida como componente bésico tiene una profundidad de 110 mm (y no
50 mm).
Algunos componentes basicos tienen una anchura superior a la del convertidor FSAA. Si se
montan varios convertidores lateralmente con un componente basico, aumentaran los
requisitos de espacio.
Montaje de los componentes bajo pie (Pagina 48)
Montaje del convertidor (Pagina 52)

Descripciones revisadas

* Proteccidon contra sobrecargas del motor segun IEC/UL 61800-5-1
¢Cémo se puede proteger de sobrecargas al motor en conformidad con IEC/UL
61800-5-17 (Pagina 370)

¢ Funcionamiento con dispositivos de proteccién de corriente residual
Cer]] Funcionamiento con dispositivo de proteccion por corriente diferencial (RCD)
(Pagina 82)

e Sustitucién del convertidor
Carga de los ajustes del convertidor (Pagina 175)
Sustitucién del hardware del convertidor (Pagina 409)
Descarga de los ajustes del convertidor (Pagina 412)
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Consignas basicas de seguridad

1.1 Consignas generales de seguridad

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica y peligro de muerte por otras fuentes de energia

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.
* Trabaje con equipos eléctricos solo si tiene la cualificacién para ello.
¢ Observe las reglas de seguridad especificas del pais en todos los trabajos.

Por lo general rigen los siguientes pasos para establecer la seguridad:

1. Prepare la desconexién. Informe a todos los implicados en el procedimiento.

2. Desconecte el sistema de accionamiento de la tensién y asegurelo contra la reconexién.
3. Espere el tiempo de descarga indicado en los rotulos de advertencia.
4

. Compruebe que no exista tensién entre las conexiones de potencia ni entre estas y la
conexion de conductor de proteccién.

v

Compruebe si los circuitos de tensién auxiliar disponibles estan libres de tensién.
Asegurese de que los motores no puedan moverse.

7. ldentifique todas las demas fuentes de energia peligrosas, p. €j., aire comprimido, hidraulica
o agua. Lleve las fuentes de energia a un estado seguro.

o

8. Cercidrese de que el sistema de accionamiento esté totalmente bloqueado y de que se trate
del sistema de accionamiento correcto.

Tras finalizar los trabajos, restablezca la disponibilidad para el funcionamiento en orden
inverso.

/\ ADVERTENCIA

Peligro de descarga eléctrica y de incendio en caso de red con impedancia excesiva

Las corrientes de cortocircuito demasiado bajas pueden provocar que los dispositivos de
proteccion no se disparen o lo hagan demasiado tarde y, en consecuencia, se produzca una
descarga eléctrica o un incendio.

* Aseglrese de que en el caso de cortocircuito entre fases o entre conductor y tierra, la
corriente de cortocircuito en el punto de conexién del convertidor a la red cumpla al menos
los requisitos para que responda el dispositivo de proteccién utilizado.

e Sienun cortocircuito conductor-tierra no se alcanza la corriente de cortocircuito necesaria
para que se dispare el dispositivo de proteccién debera utilizar ademas un dispositivo de
proteccion diferencial (RCD). La corriente de cortocircuito necesaria puede ser demasiado
baja, especialmente en redes TT.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de sequridad

/\ ADVERTENCIA

Peligro de descarga eléctrica y de incendio en caso de red con impedancia insuficiente

Las corrientes de cortocircuito demasiado altas pueden provocar que los dispositivos de
proteccion no puedan interrumpirlas y resulten dafados y, en consecuencia, se produzca una
descarga eléctrica o un incendio.

* Asegurese de que la corriente de cortocircuito prevista en el punto de conexion de red del
convertidor no sobrepase el poder de corte (SCCR o Icc) del dispositivo de proteccion
utilizado.

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por falta de puesta a tierra

Silos equipos con clase de protecciéon | no disponen de conexién de conductor de proteccion,
o si se realiza de forma incorrecta, puede existir alta tensién en las piezas al descubierto, lo que
podria causar lesiones graves o incluso la muerte en caso de contacto.

¢ Ponga a tierra el equipo de forma reglamentaria.

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica al conectar una fuente de alimentacion inapropiada

La conexién de una fuente de alimentacién inapropiada puede provocar que las piezas
susceptibles de contacto directo queden sometidas a una tensién peligrosa. El contacto con
una tension peligrosa puede provocar lesiones graves e incluso la muerte.

¢ Para todas las conexiones y bornes de los médulos electrénicos, utilice solo fuentes de
alimentacién que proporcionen tensiones de salida SELV (Safety Extra Low Voltage) o PELV
(Protective Extra Low Voltage).

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por equipos daiados

Un manejo inadecuado puede causar dafos en los equipos. En los equipos dafiados pueden

darse tensiones peligrosas en la caja o en los componentes al descubierto que, en caso de

contacto, pueden causar lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Durante el transporte, almacenamiento y funcionamiento, observe los valores limite
indicados en los datos técnicos.

¢ No utilice ninglin equipo dafado.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de sequridad

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por pantallas de cables no contactadas

El sobreacoplamiento capacitivo puede suponer un peligro mortal por tensiones de contacto
si las pantallas de cable no estan contactadas.

* Contacte las pantallas de los cables y los conductores no usados de los cables de potencia
(p. €j., conductores de freno) como minimo en un extremo al potencial de la caja puesto a
tierra.

/\ ADVERTENCIA

Arco eléctrico al desenchufar un conector durante el funcionamiento

Si se desenchufa un conector durante el funcionamiento, puede producirse un arco eléctrico
que puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Abra los conectores solo cuando estén desconectados de la tensién, a menos que esté
autorizado expresamente para abrirlos durante el funcionamiento.

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por cargas residuales de los componentes de potencia

En los condensadores sigue quedando una tensién peligrosa durante un maximo de 5 minutos
tras la desconexion de la alimentacién. Tocar piezas conductoras de tensién puede causar
lesiones graves o incluso la muerte.

e Espere 5 minutos antes de comprobar la ausencia de tensién y comenzar los trabajos.

ATENCION

Dafos en el equipo por el uso de herramientas de atornillado inadecuadas

El uso de herramientas de atornillado inadecuadas o la aplicacion procedimientos de
atornillado inadecuados pueden dafar los tornillos del equipo.

e Utilice siempre cabezas de atornillado que casen exactamente con la cabeza del tornillo.
e Apriete los tornillos con el par indicado en la documentacion técnica correspondiente.

¢ Utilice una llave dinamomeétrica o un atornillador mecanico de precisién con sensor
dinamomeétrico y limitador de velocidad de giro.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de sequridad

ATENCION

Dafos materiales por conexiones de potencia flojas

Los pares de apriete insuficientes o las vibraciones pueden aflojar las conexiones de potencia.
Como consecuencia, pueden producirse dafos por incendio, defectos en el equipo o fallos de
funcionamiento.

¢ Apriete todas las conexiones de potencia con el par de apriete prescrito.

¢ Controle periédicamente todas las conexiones de potencia, especialmente después de un
transporte.

/\ ADVERTENCIA

Propagacion de incendio en aparatos con cajal/carcasa insuficiente

Si se produjera un incendio, la cajal/carcasa de los aparatos no puede impedir que se propague
fuego y humo. En consecuencia, pueden producirse dafios personales o materiales graves.

¢ Instale los aparatos dentro de un armario eléctrico metdlico adecuado que proteja a las
personas del fuego y del humo, o adopte otras medidas de proteccién personal adecuadas.

¢ Asegurese de que el humo salga solo por rutas predefinidas.

/\ ADVERTENCIA

Perturbaciones en implantes activos por campos electromagnéticos

Los convertidores de frecuencia generan campos electromagnéticos cuando funcionan. Los
campos electromagnéticos pueden ocasionar perturbaciones en implantes activos, p. €j.,
marcapasos. Por esta razdn suponen un riesgo para personas con implantes activos que se
encuentren cerca de un convertidor de frecuencia.

¢ Siopera una instalacion que emita campos electromagnéticos debera analizar el peligro
que supone para personas con implantes activos.

¢ Tenga en cuenta las indicaciones relativas a la emisién de campos electromagnéticos
incluidas en la documentacion del producto.

/\ ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de maquinas causado por equipos radiofonicos o teléfonos
mdviles

Si se utilizan equipos radioeléctricos o teléfonos moviles cerca de los componentes, pueden
producirse fallos en el funcionamiento de los equipos. Los fallos en el funcionamiento pueden
afectar a la seguridad funcional de las maquinas y, en consecuencia, poner en peligro a las
personas o provocar dafios materiales.

* Desconecte los equipos radioeléctricos o teléfonos méviles cuando se acerque a menos de
20 cm de los componentes.

e Utilice la "App de SIEMENS Industry Online Support" solo si estd desconectado el equipo.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de sequridad

ATENCION

Danos en el aislamiento del motor debidos a tensiones excesivas

Si un motor se usa en redes con fase a tierra o si, usado en una red IT, se produce un defecto
a tierra, puede dafiarse el aislamiento del devanado del motor debido a una mayor tensién a
tierra. Si usa motores cuyo aislamiento no estd dimensionado para operar con una fase a tierra
deberd tomar las siguientes medidas:

e Red IT: use un monitor de defectos a tierra y elimine el primer defecto lo antes posible.

¢ Redes TN o TT con fase a tierra: use por el lado de red un transformador aislador.

/\ ADVERTENCIA

Incendio por espacios libres para la ventilacion insuficientes

Silos espacios libres para ventilacién no son suficientes, puede producirse sobrecalentamiento
de los componentes, con peligro de incendio y humo. La consecuencia pueden ser lesiones
graves o incluso la muerte. Ademas, pueden producirse mas fallos y acortarse la vida util de los
equipos/sistemas.

¢ Observe las distancias minimasindicadas destinadas a espacios libres para la ventilacién del
componente correspondiente.

ATENCION

Sobrecalentamiento por posicion de montaje no admisible

Si la posicién de montaje no es admisible, el equipo puede sobrecalentarse y sufrir dafios.

¢ Opere el equipo exclusivamente en las posiciones de montaje admisibles.

/\ ADVERTENCIA

Peligros desconocidos por ausencia o ilegibilidad de los rétulos de advertencia

Laausencia oilegibilidad de los ro6tulos de advertencia pueden provocar peligros desconocidos.
Estos peligros desconocidos pueden tener como consecuencia accidentes con resultado de
lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Asegurese de que no falte ningun rétulo de advertencia especificado en la documentacién.
* Fije en los componentes los rétulos de advertencia que falten en el idioma local.
e Sustituya los rotulos de advertencia ilegibles.

Convertidores SINAMICS G120C
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Consignas bdsicas de seguridad

1.1 Consignas generales de sequridad
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ATENCION

Desperfectos en los equipos por ensayos dieléctricos o de aislamiento inadecuados

Los ensayos dieléctricos o de aislamiento inadecuados pueden provocar desperfectos en los

equipos.

* Antes de efectuar un ensayo dieléctrico o de aislamiento en la maquina o la instalacion,
desemborne los equipos, ya que todos los convertidores y motores han sido sometidos por

el fabricante a un ensayo de alta tension y, por tanto, no es preciso volver a comprobarlos
en la maquinalinstalacién.

/\ ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de maquinas por funciones de seguridad inactivas

Las funciones de seguridad inactivas o no adaptadas pueden provocar movimientos
inesperados en las maquinas que podrian causar lesiones graves o incluso la muerte.

¢ Antes de la puesta en marcha, tenga en cuenta la informacién de la documentacién del
producto correspondiente.

¢ Realice un analisis de las funciones relevantes para la seguridad del sistema completo,
incluidos todos los componentes relevantes para la seguridad.

¢ Mediante la parametrizacion correspondiente, asegUrese de que las funciones de seguridad
utilizadas estdn activadas y adaptadas a su tarea de accionamiento y automatizacién.
¢ Realice una prueba de funcionamiento.

¢ Noinicie la produccién hasta haber comprobado si las funciones relevantes para la
seguridad funcionan correctamente.

Nota
Consignas de seguridad importantes para las funciones Safety Integrated

Si desea utilizar las funciones Safety Integrated, observe las consignas de seguridad de los
manuales Safety Integrated.

/\ ADVERTENCIA

Fallos de funcionamiento de la maquina a consecuencia de una parametrizacién errénea
o modificada

Una parametrizacién errébnea o modificada puede provocar en maquinas fallos de
funcionamiento que pueden producir lesiones graves o la muerte.
* Proteja la parametrizacién del acceso no autorizado.

e Controle los posibles fallos de funcionamiento con medidas apropiadas, p. €j.,
DESCONEXION o PARADA DE EMERGENCIA.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.2 Dafios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostdtica

1.2 Dafios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

Los ESD son componentes, circuitos integrados, médulos o equipos susceptibles de ser dafiados
por campos o descargas electrostaticas.

ATENCION

Dafios en el equipo por campos eléctricos o descarga electrostatica

Los campos eléctricos o las descargas electrostaticas pueden provocar fallos en el
funcionamiento como consecuencia de componentes, circuitos integrados, médulos o
equipos danados.

* Embale, almacene, transporte y envie los componentes eléctricos, médulos o equipos solo
en el embalaje original del producto o en otros materiales adecuados, p. ej. gomaespuma
conductora o papel de aluminio.

¢ Toque los componentes, médulos y equipos solo si usted estd puesto a tierra a través de una
de las siguientes medidas:
— Llevar una pulsera antiestatica.

— Llevar calzado antiestatico o bandas de puesta a tierra antiestaticas en areas
antiestaticas con suelos conductivos.

¢ Deposite los médulos electrénicos, médulos y equipos Unicamente sobre superficies
conductoras (mesa con placa de apoyo antiestética, espuma conductora antiestatica,
bolsas de embalaje antiestaticas, contenedores de transporte antiestaticos).

Convertidores SINAMICS G120C
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Consignas bdsicas de sequridad
1.3 Garantia y responsabilidad para ejemplos de aplicacién

1.3 Garantia y responsabilidad para ejemplos de aplicacion

Los ejemplos de aplicacién no son vinculantes y no pretenden ser completos en cuanto a la
configuracién y al equipamiento, asi como a cualquier eventualidad. Los ejemplos de aplicacién
tampoco representan una solucioén especifica para el cliente; simplemente ofrecen una ayuda
para tareas tipicas.

El usuario es responsable del correcto manejo y uso de los productos descritos. Los ejemplos de
aplicacién no le eximen de la obligacién de trabajar de forma segura durante la aplicacién, la
instalacién, el funcionamiento y el mantenimiento.

Convertidores SINAMICS G120C
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Consignas bdsicas de seguridad

1.4 Informacidn de seguridad

1.4 Informacién de seguridad

Siemens ofrece productos y soluciones con funciones de seguridad industrial con el objetivo de
hacer mas seguro el funcionamiento de instalaciones, sistemas, maquinas y redes.

Para proteger las instalaciones, los sistemas, las maquinas y las redes contra de amenazas
cibernéticas, es necesario implementar (y mantener continuamente) un concepto de seguridad
industrial integral que este conforme al estado del arte. Los productos y las soluciones de
Siemens constituyen una parte de este concepto.

Los clientes son responsables de impedir el acceso no autorizado a sus instalaciones, sistemas,
maquinas y redes. Dichos sistemas, maquinas y componentes solo deben estar conectados a la
red corporativa o a Internet cuando y en la medida que sea necesario y siempre que se hayan
tomado las medidas de proteccién adecuadas (p. ej. cortafuegos y segmentacién de la red).

Para obtener informacién adicional sobre las medidas de seguridad industrial que podrian ser
implementadas, por favor visite

https:/lwww.siemens.com/industrialsecurity (https://www.siemens.com/industrialsecurity).

Los productos y las soluciones de Siemens estan sometidos a un desarrollo constante con el fin
de hacerlos mas seguros. Siemens recomienda expresamente realizar actualizaciones en cuanto
estén disponibles y utilizar inicamente las Gltimas versiones de los productos. El uso de
versiones de los productos anteriores o que ya no sean soportadas y la falta de aplicacion de las
nuevas actualizaciones, puede aumentar el riesgo de amenazas cibernéticas.

Para mantenerse informado de las actualizaciones de productos, recomendamos que se
suscriba al Siemens Industrial Security RSS Feed en
https:/lwww.siemens.com/industrialsecurity (https://new.siemens.com/global/en/products/
services/cert.html#Subscriptions).

Encontrard mas informacion en Internet:

Manual de configuracién de Industrial Security (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/108862708/en)

/\ ADVERTENCIA

Estados operativos no seguros debidos a una manipulacion del software

Las manipulaciones del software (p. ej. mediante virus, troyanos o gusanos) pueden provocar
estados operativos inseguros en la instalacién, con consecuencias mortales, lesiones graves o
dafos materiales.

* Mantenga actualizado el software.

¢ Integre los componentes de automatizacién y accionamiento en un sistema global de
seguridad industrial de la instalacién o maquina conforme a las Ultimas tecnologias.

* Ensusistema global de seguridad industrial, tenga en cuenta todos los productos utilizados.

¢ Proteja los archivos almacenados en dispositivos de almacenamiento extraibles contra
software malicioso tomando las correspondientes medidas de proteccién, p. ej. programas
antivirus.

e Al finalizar la puesta en marcha, compruebe todos los ajustes relevantes para la seguridad.
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1.5 Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive Systems)

1.5

22

Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive
Systems)

Durante la evaluacion de riesgos de la maquina que exige la normativa local (p. ej., Directiva de
maquinas CE), el fabricante de la maquina o el instalador de la planta deben tener en cuenta los
siguientes riesgos residuales derivados de los componentes de control y accionamiento de un
sistema de accionamiento:

1.

Movimientos descontrolados de elementos accionados de la maquina o planta durante las
labores de puesta en marcha, funcionamiento, mantenimiento y reparacién, p. €j., los
debidos a

— fallos de hardware o errores de software en los sensores, el controlador, los actuadores y
el sistema de conexiéon

— tiempos de reaccion del controlador y del accionamiento

- funcionamiento ylo condiciones ambientales fuera de lo especificado

— condensacion/suciedad conductora

— errores de parametrizacién, programacién, cableado y montaje,

— uso de equipos inaldmbricos/teléfonos méviles cerca de componentes electrénicos
— influencias externas/desperfectos

— efecto de rayos X, radiaciones ionizantes o cosmicas (por altitud)

En caso de fallo pueden reinar dentro y fuera de los componentes temperaturas
extraordinariamente altas, incluso formarse fuego abierto, asi como producirse emisiones
de luz, ruido, particulas, gases, etc., debido, p. €j., a:

fallo de componentes

errores de software

funcionamiento ylo condiciones ambientales fuera de lo especificado

influencias externas/desperfectos

Tensiones de contacto peligrosas debido, p. €., a:

— fallo de componentes

— influencia de cargas electrostaticas

— induccién de tensiones causadas por motores en movimiento

- funcionamiento ylo condiciones ambientales fuera de lo especificado
— condensacion/suciedad conductora

— influencias externas/desperfectos

Campos eléctricos, magnéticos y electromagnéticos, habituales durante el funcionamiento,
que pueden resultar peligrosos, p. €]., para personas con marcapasos, implantes u objetos
metalicos, si no se mantienen lo suficientemente alejados.

Liberacién de sustancias y emisiones contaminantes por eliminacién o uso inadecuados de
componentes.

Interferencia de sistemas de comunicacién via la red eléctrica como p. e]. emisores de
telemando por portadora o comunicacién de datos por cables eléctricos.
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Consignas bdsicas de seguridad

1.5 Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive Systems)

Si desea mas informacién sobre los riesgos residuales que se derivan de los componentes de un
sistema de accionamiento, consulte los capitulos correspondientes de la documentacién técnica
para el usuario.
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1.5 Riesgos residuales de sistemas de accionamiento (Power Drive Systems)
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Introduccién

2.1 Acerca del manual

¢Quién necesita estas instrucciones de servicio, y para qué?

Estas instrucciones de servicio van dirigidas fundamentalmente a instaladores, responsables de
puesta en marcha y operadores de maquina. Estas instrucciones de servicio describen los
equipos y sus componentes y capacitan a los destinatarios para montar, conectar, ajustary
poner en marcha el convertidor de manera correcta y sin peligro.

¢Qué se describe en estas instrucciones de servicio?

Las instrucciones de servicio son una recopilaciéon resumida de toda la informacion necesaria
para el funcionamiento normal y seguro del convertidor.

La informacion de las instrucciones de servicio se ha recopilado de manera que resulta
plenamente suficiente para las aplicaciones estandar, y hace posible la puesta en marcha eficaz
de un accionamiento. En los casos necesarios se ha afiadido informacién adicional para usuarios
principiantes.

Ademas, las instrucciones de servicio contienen informacion para aplicaciones especiales. La
informacion se ofrece de manera comprimida, pues se da por supuesto que los usuarios
disponen de conocimientos técnicos previos suficientemente sélidos para hacerse cargo de la
configuracién y parametrizacién de dichas aplicaciones. Es el caso, por ejemplo, del
funcionamiento con sistemas de bus de campo.

¢Qué significan los simbolos del manual?
EE] Referencia a informacion detallada en el manual
@ Descarga de Internet
O DVD disponible
Fin de una instruccién de actuacion.
0

g @ Ejemplos de simbolos de las funciones del convertidor

Convertidores SINAMICS G120C
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2.2 Guia de orientacién para el manual

2.2

Guia de orientacién para el manual

Capitulo

En este capitulo encontrara respuestas a las siguientes preguntas:

@ Descripcién (Pagina 29)

:Coémo esta identificado el convertidor?

;Cudles son los componentes del convertidor?

:Qué componentes opcionales existen para el convertidor?
;Qué finalidad tienen los componentes opcionales?

:Qué motores puede operar el convertidor?

;Qué herramientas existen para la puesta en marcha?

Em Instalar (Pagina 41)

¢Cudl es la secuencia recomendada para instalar el convertidor?
;Qué es una instalacion conforme a las normas de CEM?

;Qué posibilidades existen para instalar componentes opcionales bajo el converti-
dor?

¢Qué dimensiones tiene el convertidor?

:Qué material de montaje se requiere para la instalacion del convertidor?
¢En qué redes puede funcionar el convertidor?

:Coémo se conecta el convertidor a la red?

¢Cémo se conecta la resistencia de freno al convertidor?

¢Qué bornes y qué interfaces de bus de campo tiene el convertidor?

:Qué funcion tienen las interfaces?

EE] Puesta en marcha (Pagi-
na 125)

:Qué datos de motor se necesitan para la puesta en marcha?
;Coémo esta ajustado el convertidor de fabrica?
¢Cémo funciona la puesta en marcha?

:Coémo se restablece el convertidor al ajuste de fabrica?

@ Carga de los ajustes del con-
vertidor (Pagina 175)

¢Por qué es necesario guardar los ajustes del convertidor?

:Qué posibilidades existen para guardar los ajustes del convertidor?
¢Cémo funciona la copia de seguridad de datos?

¢Coémo se evitan los cambios en los ajustes del convertidor?

¢Coémo se evita la carga de los ajustes del convertidor?

Em Proteccion de los ajustes del
convertidor (Pagina 187)

¢Cémo pueden protegerse los ajustes del convertidor contra la manipulacién?

:Cémo puede protegerse mi know-how contenido en los ajustes del convertidor
contra la copia no autorizada?

Puesta en marcha avanzada
(Pagina 197)

:Qué funciones contiene el firmware del convertidor?

¢Cémo se ajustan las funciones?

E@ Mantenimiento correctivo
(Pagina 407)

¢Qué significan los LED del convertidor?

;Cudl es el comportamiento del tiempo del sistema?
¢Cémo almacena el convertidor alarmas y fallos?

¢Qué significan las alarmas y los fallos del convertidor?
:Coémo se resuelven los fallos del convertidor?

¢Qué datos de I&M estan guardados en el convertidor?

26

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Introduccién

2.2 Guia de orientacién para el manual

Capitulo

En este capitulo encontrara respuestas a las siguientes preguntas:

@ Alarmas, fallos y mensajes
del sistema (Pagina 389)

¢Cémo se sustituyen los componentes del convertidor?
:Coémo se cambia la versién de firmware del convertidor?

¢Qué debe hacerse tras sustituir un convertidor si sus funciones de seguridad estan
activas?

E@ Datos técnicos (Pagina 453)

:Qué datos técnicos tiene el convertidor?
;Qué significan "High Overload" y "Low Overload"?

:Qué efecto tienen en el convertidor, p. ej., la altitud de instalacion o la temperatura
ambiente?

@ Anexo (Pagina 485)

:Qué novedades contiene el firmware actual?
¢:Como se maneja el convertidor con el Operator Panel BOP-2?

:Coémo pueden cambiarse las interconexiones de sefiales en el firmware del conver-
tidor?

¢Qué significa "tecnologia BiCo"?

;Dénde puede encontrarse informacion adicional sobre el convertidor?
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Descripcion

Uso reglamentario

El convertidor descrito en este manual es un dispositivo para controlar un motor trifasico. Esta
concebido para el montaje en instalaciones eléctricas o0 maquinas.

El convertidor esta homologado para la utilizacién en redes industriales del &mbito industrial y
terciario. El uso en redes publicas requiere medidas suplementarias.

Consulte los datos técnicos y los datos sobre las condiciones de conexién en la placa de
caracteristicas y en las instrucciones de servicio.

Uso de productos de terceros

Este documento contiene recomendaciones de productos de terceros. Siemens conoce la
aptitud basica de estos productos de terceros.

Puede utilizar productos equivalentes de otros fabricantes.

Siemens no se hace responsable del uso de productos de terceros.

Utilizaciéon de OpenSSL

Este producto contiene software desarrollado por el Proyecto OpenSSL para su uso en el toolkit
OpenSSL.

Este producto contiene software criptografico creado por Eric Young.
Este producto contiene software desarrollado por Eric Young.
Para mas informacion, visite la web:

@ OpenSSL (https://www.openssl.org/)

@ Cryptsoft (mailto:eay@cryptsoft.com)
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Volumen de suministro del convertidor FSAA ... FSC

El suministro consta por lo menos de los siguientes componentes:

Un convertidor operativo con firmware cargado.
Encontrard informacién sobre las posibilidades de actualizacién y reversion del firmware en
Internet:

Firmware (http://support.automation.siemens.com/WW/news/es/67364620)
Encontrard la referencia 6SL3210-1KE..., la version del hardware (p. ej., C02) y del firmware
(p. €j., V4.7) en la placa de caracteristicas del convertidor.

1 juego de regletas de bornes para conectar las entradas y salidas
1 juego de chapas de pantalla incluido el material de montaje.
Instrucciones de servicio resumidas en aleman e inglés

El convertidor incluye software fuente abierto (OSS). Las condiciones de licencia del OSS
estas almacenadas en el convertidor.

1 juego de conectores para conectar red, motor y resistencia de freno

Solo en convertidores con bus de campo via USS o Modbus RTU: 1 conector para conectar el
bus de campo

Convertidores SINAMICS G120C
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Descripcidn

3.1 Volumen de suministro del convertidor FSAA ... FSC

Placa de caracteristicas y datos técnicos

Tamafo Potencia asigna- | Intensidad Referencia
da de salida asignada de
salida
basada en una sobrecarga leve Sin filtro Con filtro
0,55 kW 1,7A 6SL3210-1KE11-8U [] 2 | 6SL3210-1KE11-8A[] 2
0,75 kW 22A 6SL3210-1KE12-3U [] 2 | 6SL3210-1KE12-3A[] 2
1,1 KW 3,1A 6SL3210-1KE13-2U [] 2 | 6SL3210-1KE13-2A[] 2
1,5 kW 41A 6SL3210-1KE14-3U [] 2 | 6SL3210-1KE14-3A[] 2
2,2 kW 56 A 6SL3210-1KE15-8U [] 2 | 6SL3210-1KE15-8A [] 2
3,0 kW 7.3A 6SL3210-1KE17-5U ] 1 | 6SL3210-1KE17-5A [] 1
4,0 kW 8,8A 6SL3210-1KE18-8U [] 1 | 6SL3210-1KE18-8A [] 1
5,5 kW 125A 6SL3210-1KE21-3U [] 1 | 6SL3210-1KE21-3A [] 1
7,5 kW 16,5A 6SL3210-1KE21-7U [] 1 | 6SL3210-1KE21-7A [] 1
11,0 kW 25,0 A 6SL3210-1KE22-6U [] 1 | 6SL3210-1KE22-6A [] 1
15,0 kW 31,0A 6SL3210-1KE23-2U [] 1 | 6SL3210-1KE23-2A [] 1
(D) 18,5 kW 37,0A 6SL3210-1KE23-8U [] 1 | 6SL3210-1KE23-8A [] 1
FSC

SINAMICS G120C USS/MB

(USS, Modbus RTU) B B

SINAMICS G120C DP (PROFIBUS) P P
SINAMICS G120C PN (PROFINET, EtherNet/IP) F F
®/S|EMENS \ La placa de caracteristicas contiene la referencia y la versién de

Sinamics G120C ... hardware y firmware del convertidor. Encontrard La placa de ca-

Input: 3AC ... racteristicas en los siguientes lugares del convertidor:

Output : 3AC ...

Motor : ... * Enelfrente, al retirar la tapa ciega para el Operator Panel.

Input : 3AC ... ..

Motor: IEC ... ¢ En el lateral, en el disipador.

0 0O 0

[Tt , -

\SerialNo: ... www.siemens.com/sinamics_/
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3.2 Volumen de suministro del convertidor FSD ... FSF

3.2
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Volumen de suministro del convertidor FSD ... FSF

El suministro consta por lo menos de los siguientes componentes:

Un convertidor operativo con firmware cargado.
Encontrard informacién sobre las posibilidades de actualizacién y reversion del firmware en
Internet:

Firmware (http://support.automation.siemens.com/WW/news/es/67364620)
Encontrard la referencia 6SL3210-1KE..., la version del hardware (p. ej., C02) y del firmware
(p. €j., V4.7) en la placa de caracteristicas del convertidor.

Chapa de pantalla, incluido el material de montaje
Instrucciones de servicio resumidas en aleman e inglés

El convertidor incluye software fuente abierto (OSS). Las condiciones de licencia del OSS
estas almacenadas en el convertidor.

1 juego de cubrebornes para los bornes del motor, de la red y de la resistencia de freno.
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Descripcidn

Placa de caracteristicas y datos técnicos

3.2 Volumen de suministro del convertidor FSD ... FSF

Referencia

SINAMICS G120C PN (PROFINET, EtherNet/IP)

Sin filtro

Con filtro

6SL3210-1KE24-4UF1

6SL3210-1KE24-4AF1

6SL3210-1KE26-0UF1

6SL3210-1KE26-0AF1

6SL.3210-1KE27-0UF1

6SL.3210-1KE27-0AF 1

6SL3210-1KE28-4UF1

6SL3210-1KE28-4AF1

6SL3210-1KE31-1UF1

6SL3210-1KE31-1AF1

6SL3210-1KE31-4UF1

6SL.3210-1KE31-4AF1

6SL3210-1KE31-7UF1

6SL3210-1KE31-7AF1

6SL3210-1KE32-1UF1

6SL3210-1KE32-1AF1

6SL3210-1KE32-4UF1

6SL3210-1KE32-4AF1

Tamano Potencia asigna- | Intensidad
da de salida asignada de
salida
basada en una sobrecarga leve
22 kW 43 A
30 kW 58 A
37 kW 68 A
45 kW 825A
55 kW 103 A
75 kW 136 A
90 kW 164 A
110 kW 201 A
132 kW 237 A
(SIEMENS A
Sinamics G120C ...
Input: 3AC ...
Output : 3AC ...
Motor : ...
Input : 3AC ...
Motor: IEC ...
000D ARG 0
TR T _ -
\SerialNo: ... www.siemens.com/sinamics_/

Convertidores SINAMICS G120C

La placa de caracteristicas contiene la referencia y la versiéon de
hardware y firmware del convertidor. Encontrara La placa de ca-
racteristicas en los siguientes lugares del convertidor:

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ

En el frente, al retirar |a tapa ciega para el Operator Panel.

En el lateral, en el disipador.
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3.3 Directivas y normas

3.3

Directivas y normas

Directivas y normas pertinentes

C€

34

Para el convertidor son importantes las siguientes directivas y normas:

Directiva europea de baja tension

El convertidor cumple los requisitos de la Directiva de baja tensién 2014/35/UE siempre que
entre en el &mbito de aplicacién de dicha directiva.

Directiva europea de maquinas

El convertidor cumple los requisitos de la Directiva de maquinas 2006/42/CE siempre que entre
en el ambito de aplicacién de dicha directiva.

El convertidor ha sido evaluado de modo integral en cuanto al cumplimiento de las disposiciones
fundamentales para la salud y seguridad de dicha directiva en el supuesto de uso en una
aplicacion tipica de maquina.

Directiva 2011/65/UE

El convertidor cumple los requisitos de la Directiva 2011/65/UE para la restricciéon de uso de
determinadas sustancias peligrosas en dispositivos eléctricos y electronicos (RoHS).

Directiva europea de CEM

Se ha comprobado que el convertidor se ajusta a las normas de la directiva 2014/30/UE en virtud
del cumplimiento integral de IEC/EN 61800-3.

Underwriters Laboratories (mercado norteamericano)

Los convertidores con una de las marcas de prueba o aprobacién mostradas a la izquierda
cumplen todos los requisitos exigidos para el mercado norteamericano en calidad de
componente para aplicaciones de accionamiento, por lo que aparecen en la lista.

Requisitos de CEM para Corea del Sur

Los convertidores con el marcado KC en su placa de caracteristicas cumplen los requisitos de
CEM para Corea del Sur.

Eurasian Conformity

Los convertidores cumplen los requisitos de la unién aduanera de Rusia, Bielorrusia y Kazajstan
(EAQ).

Convertidores SINAMICS G120C
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3.3 Directivas y normas

Australia y Nueva Zelanda (RCM, antes C-Tick)

Los convertidores con la marca mostrada cumplen los requisitos de CEM para Australia y Nueva
Zelanda.

Resistencia a la caida de tensién en linea de equipamiento de proceso de semiconductores

Los convertidores cumplen los requisitos de la norma SEMI F47-0706.

RoHS China
El convertidor cumple la directiva RoHs para China. Encontrara mas informacién en Internet:

@ RoHS China (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109738656)

Sistemas de calidad

Siemens AG utiliza un sistema de gestion de calidad que cumple los requisitos de ISO 9001 e
ISO 14001.

Certificados descargables

. @ Declaracion de conformidad CE: (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/de/view/
58275445)

. @ Certificados relativos a directivas, certificados de examen de tipo, declaraciones del
fabricante y certificados de ensayo relevantes para funciones de seguridad funcional ("Safety
Integrated”): (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/22339653/134200)

. @ Certificados UL de productos: (http://database.ul.com/cgi-bin/XYV/template/LISEXT/
1FRAME/index.html)

« @B Certificados TUV SUD de productos: (https://www.tuev-sued.de/
industrie_konsumprodukte/zertifikatsdatenbank)

Normas irrelevantes

China Compulsory Certification

El convertidor no entra en el ambito de aplicacion de la China Compulsory Certification (CCC).

Convertidores SINAMICS G120C
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3.4 Componentes opcionales

3.4

Filtro de red

Componentes opcionales

El convertidor estd disponible con y sin filtro de red integrado. Con un filtro de red, el convertidor
alcanza una clase de supresién de interferencias superior.

Convertidor

Filtro de red

Clase B (categoria C1)
para perturbaciones
conducidas y clase A
(categoria C2) para per-
turbaciones radiadas

Frecuencia de pulsa-
cion de 4 kHz
Longitud maxima del

cable al motor, apanta-
llado

Tamano AA

0,55 kW ... 2,2 kW

6SL3210-1KE11-8U .
6SL3210-1KE12-3U.
6SL3210-1KE13-2U.
6SL3210-1KE14-3U .
6SL3210-1KE15-8U .

6SL3203-0BE17-7BA0

50m

Tamano A

3,0 kW ... 4,0 kW

6SL3210-1KE17-5U .
6SL3210-1KE18-8U .

6SL3203-0BE17-7BA0?

25m

Tamano B

5,5kW ... 7,5 kW

6SL3210-1KE21-3U.
6SL3210-1KE21-7U .

it Bl I NN N

6SL3203-0BE21-8BA0?

50m

Tamano C

11 kW ... 18,5 kW

6SL3210-1KE22-6UX1,
6SL3210-1KE23-2UX1,
6SL3210-1KE23-8UX1

6SL3203-0BE23-8BA0?

50 m con nucleo de ferri-
ta adicional

Se recomienda el ntcleo
de ferrita fabricado por
Wurth Elektronik GmbH,
referencia 74270095.

Tabla 3-1

2 Montaje también como componente para montaje bajo pie

Filtro de red como componente para montaje bajo pie para el convertidor FSAA

Convertidor

Clase A

Clase B

Tamano AA

0,55 kW ... 2,2 kW

6SL3210-1KE11-8U .
6SL3210-1KE12-3U .
6SL3210-1KE13-2U.
6SL3210-1KE14-3U .
6SL3210-1KE15-8U .

6SE6400-2FA00-6ADO

6SE6400-2FBO0-6ADO

Bobina de red

36

" Con limitaciones para G120C FSAA, 2,2 kW. Ver abajo.

Encontrara mas informacién sobre el filtro de red como componente para montaje bajo pie para
el convertidor FSAA en Internet:

@ Opciones MICROMASTER 4 compatibles (https://support.industry.siemens.com/cs/es/es/

view/109741027/en)

La bobina de red aumenta la proteccién del convertidor frente a sobretensiones, arménicos y
caidas de conmutacién.

Convertidores SINAMICS G120C
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3.4 Componentes opcionales

Si la tension de cortocircuito relativa u, del transformador de red es < 1%, es necesaria una
bobina de red para evitar que disminuya la vida Gtil del convertidor.

Convertidor Bobina de red Bobina de red como
componente para mon-
taje bajo pie

Tamafo AA 0,55 kw 6SL3210-1KE11-8 . .. 6SL3203-0CE13-2AA0 6SE6400-3CC0O0-2AD3

0,75 kW ... 1,1 kw 6SL3210-1KE12-3 ... 6SE6400-3CC00-4AD3
6SL3210-1KE13-2. ..
1,5 kW 6SL3210-1KE14-3 . .. 6SL3203-0CE21-0AAO 6SE6400-3CCO0-6AD3 "
2,2 kw 6SL3210-1KE15-8 . ..
Tamafo A 3,0 kW ... 4,0 kW 6SL3210-1KE17-5. .1 -
6SL3210-1KE18-8 .. 1
Tamano B 5,5kW...7,5 kW 6SL3210-1KE21-3 .. 1 6SL3203-0CE21-8AA0
6SL3210-1KE21-7 . . 1
Tamafo C 11,0kW ... 18,5 kW | 6SL3210-1KE22-6..1 6SL3203-0CE23-8AA0
6SL3210-1KE23-2 . .1
6SL3210-1KE23-8 .. 1
Tamano D ... tama- | 22 kW ... 132 kW no se necesita bobina de red externa.
no F

" Con limitaciones para G120C FSAA, 2,2 kW. Ver abajo.

Filtro senoidal

El filtro senoidal limita tanto la derivada de la tensién (du/dt) como las tensiones de pico del
devanado del motor. El filtro senoidal aumenta la longitud maxima admisible del cable del motor.

Convertidor Filtro senoidal como componente para montaje
bajo pie
Tamano AA 0,55 kW ... 2,2 kW 6SL3210-1KE11-8U . 2 6SE6400-3TD00-4ADO
6SL3210-1KE12-3U . 2
6SL3210-1KE13-2U . 2
6SL3210-1KE14-3U . 2
6S1L3210-1KE15-8U . 2"

Tamarfo A ... tamaino F (3 kW ... 132 kW): no hay disponible filtro senoidal.

" Con limitaciones, ver abajo.

Bobina de salida

Paraaumentarlalongitud maxima admisible del cable del motor, se necesitan una o dos bobinas
de salida en funcion del convertidor:

e Tamanfo AA ... tamano C: una bobina de salida

e Tamafo D ... tamafo F: dos bobinas de salida conectadas en serie

Convertidores SINAMICS G120C
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Convertidor

Bobina de salida

Bobina de salida como
componente para mon-
taje bajo pie

Tamafio AA 0,55kW..2,2kW |6SL3210-1KE11-8...  [65L3202-0AE16-1CA0 | 6SE6400-3TC00-4AD2
65L3210-1KE12-3 . ...
6SL3210-1KE13-2 . . .
6SL3210-1KE14-3 . . .
65L3210-1KE15-8 . . .
Tamafio A 3,0 kW ... 4,0 kW 65L3210-1KE17-5..1 | 65L.3202-0AE18-8CAD | -
65L3210-1KE18-8 . . 1
Tamafio B 5,5 kW ... 7,5 kW 6SL3210-1KE21-3..1 | 65L3202-0AE21-8CAD | -
65L3210-1KE21-7 . . 1
Tamafio C 11,0kW ... 18,5kW [6SL3210-1KE22-6..1 | 6S5L3202-0AE23-8CAD | -
65L3210-1KE23-2 . . 1
65L3210-1KE23-8 . . 1
Tamafio D 22 kW ... 37 kW 6SL3210-1KE24-4 .. 1 | 6SE6400-3TCO7-5EDO | ---
65L3210-1KE26-0 . . 1
65L3210-1KE27-0 . . 1
45 kW 65L3210-1KE28-4 .. 1 | 6SE6400-3TC14-5FD0 | -
Tamafio E 55 kW 6SL3210-1KE31-1 . . 1
Tamafio F 75 kW ... 90 kW 65L3210-1KE31-4 . . 1
65L3210-1KE31-7 . . 1
110 kW 6SL3210-1KE32-1..1 | 65L.3000-2BE32-1AAQ | -
132 kW 6SL3210-1KE32-4 .. 1 | 6SL3000-2BE32-6AA0 | ---

" Con limitaciones para G120C FSAA, 2,2 kW. Ver abajo.

Filtro dU/dt mas Voltage Peak Limiter

El "filtro du/dt mas Voltage Peak Limiter" se emplea con motores en los que la rigidez dieléctrica
es desconocida o insuficiente.

El filtro du/dt mas Voltage Peak Limiter limita la velocidad de subida de tensién y los picos de
tensién a la salida del convertidor.

Convertidor

Filtro dU/dt mas VPL

Tamano F

75 kW ... 132 kW

6SL3210-1KE31-4
65L3210-1KE32-1

.. 1,65L3210-1KE31-7 .. 1,
.. 1,65L3210-1KE32-4 . . 1

6SL3000-2DE32-6AA0

38
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3.4 Componentes opcionales

Resistencia de freno

La resistencia de freno permite que el convertidor frene de forma activa una carga con momento
de inercia elevado.

Convertidor Resistencia de freno Resistencia de freno co-
mo componente para
montaje bajo pie

Tamafio AA 0,55 kW ... 1,1 kW 6SL3210-1KE11-8 . .. 65L3201-0BE14-3AA0 6SE6400-4BD11-0AAQ ™
6SL3210-1KE12-3 ...
6SL3210-1KE13-2. ..

1,5 kW 65L3210-1KE14-3 . . .
2,2 kW 65L3210-1KE15-8 ... | 65L3201-0BE21-0AAQ

Tamafio A 3,0 kW ... 4,0 kW 65L3210-1KE17-5 . . 1 -
65L3210-1KE18-8 . . 1

Tamafio B 5,5kW ... 7,5 kW 65L3210-1KE21-3..1 | 65L3201-0BE21-8AAQ |
65L3210-1KE21-7 . . 1

Tamafio C 11,0kW ... 18,5kW | 65L3210-1KE22-6..1 | 6S5L3201-0BE23-8AA0 |-
65L3210-1KE23-2 . . 1
65L3210-1KE23-8 . . 1

Tamafio D 22 kw 65L3210-1KE24-4 .. 1 | 1JY:023422620001

30 kW ... 37 kW 6513210-1KE26-0..1 | 1JY:023424020001
65L3210-1KE27-0 . . 1

45 kW 65L3210-1KE28-4 .. 1 | 1JY:023434020001
Tamafio E 55 kW 65L3210-1KE31-1 .. 1

Tamafio F 75 kW ... 90 kW 65L3210-1KE31-4..1 | 1JY:023454020001
65L3210-1KE31-7 . . 1

T10kW ... 132 kW | 65L3210-1KE32-1..1 | 1JY:023464020001
1

6SL3210-1KE32-4 ..

" Con limitaciones para G120C FSAA, 2,2 kW. Ver abajo.

" Limitaciones para G120C FSAA, 2,2 kW

El componente opcional solo esta permitido al utilizar el convertidor con la potencia con carga
basica HO = 1,5 kW.

Componentes opcionales adicionales para el convertidor

Ademads de los componentes opcionales ofrecidos por Siemens, hay disponibles componentes
adicionales de fabricantes seleccionados (partners).

Para mas informacion, visite la web:

@ Drive Options Partner (www.siemens.de/drives-options-partner)

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 39


http://www.siemens.de/drives-options-partner

Descripcion

3.5 Motores utilizables y accionamiento multimotor

3.5 Motores utilizables y accionamiento multimotor

Motores de Siemens utilizables
Con el convertidor pueden utilizarse motores asincronos normalizados.
Encontrard informacion sobre otros motores en Internet:

@ Motores utilizables (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/100426622)

Motores no Siemens utilizables

Con el convertidor pueden utilizarse motores asincronos normalizados de otros fabricantes:

ATENCION

Fallo de aislamiento en caso de motor no Siemens inadecuado

Con la alimentacién por convertidor, el aislamiento del motor se somete a una carga superior
que con laalimentacién por red. Como consecuencia, pueden producirse dafnos en el devanado
del motor.

¢ Tenga en cuenta las indicaciones del manual de sistema "Requisitos de motores no
Siemens".

Para mas informacion, visite la web:

@ Requisitos de motores no Siemens (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/
79690594)

Funcionamiento multimotor

El funcionamiento multimotor consiste en el uso simultdneo de varios motores en un
convertidor. El funcionamiento multimotor estd permitido, en principio, para motores
asincronos normalizados.

Encontrardinformacién sobre otros requisitos y limitaciones para el funcionamiento multimotor
en Internet:

@ Accionamiento multimotor (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/
84049346)

Convertidores SINAMICS G120C
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4.1 Colocacion de etiqueta de advertencia para el mercado

norteamericano

Descripcién

\

- N
DAN G E R - Risk of electrical shock. Discharge

time of DC capacitors to a level below 50V is 5 minutes.

WAR N I N G -The opening of the branch-circuit

protective device may be an indication that a fault has
been interrupted.To reduce the risk of fire or electrical
shock, current carrying parts and other components of
the controller should be examined and replaced if
damaged. If burnout of the current elements of an
overload relay occurs, the complete overload relay
must be replaced.

The supply circuit’'s maximum short circuit current
capability and voltage rating depends on type and
rating of the overcurrent protection device.

Refer to the user manual for details.

Integral solid state short circuit protection does not
provide branch circuit protection. Branch circuit
protection must be provided in accordance with the
National Electrical Code, the Canadian Electrical Code,
Part1, respectively, additional local Codes and the
Manufacturer’s Instructions.

Integral motor overload protection included. Refer to
user manual for initial setting and adjustments.

DAN G E R - Risque de choc électrique. Une

tension dangereuse peut étre présentée jusqu'a 5
minutes aprés avoir coupé l'alimentation.

ATTE NTI O N - Le déclenchement du dispositif

de protection du circuit de dérivation peut étre di a une
coupure qui résulte d'un courant de défaut. Pour limiter
le risque d'incendie ou de choc électrique, examiner les
piéces porteuses de courant et les autres éléments du
contrdleur et les remplacer s'ils sont endommagés.

En cas de grillages de I'élément traversé par le courant
dans un relais de surcharge, le relais tout entier doit
étre remplacé.

Le courant nominal de court-circuit du circuit
d'alimentation et sa tension assignée dépendent du type
et des caractéristiques assignées du dispositif de
protection contre les surcharges. Pour plus de détails,
voir manuel.

La protection intégrée contre les courts-circuits n'assure
pas la protection de la dérivation. La protection de la
dérivation doit étre exécutée conformément au le
National Electrical Code (NEC) ou le Code Canadien

de L'électricité, premiére partie, et dans le respect des
prescriptions locales et des instructions du fabricant.

Protection de surcharge moteur incluse. Voir manuel
pour les parameétres d'origine et les réglages.

o

Figura 4-1

AN J

Etiquetas adhesivas con avisos de peligro y advertencias para Norteamérica

El volumen de suministro del convertidor incluye una etiqueta adhesiva con avisos de peligroy
advertencias para el mercado norteamericano.

Pegue la etiqueta del idioma que corresponda en un lugar claramente visible del interior del
armario eléctrico.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.2 Montaje de la mdquina o instalacion cumpliendo los requisitos de CEM

4.2 Montaje de la maquina o instalacion cumpliendo los requisitos de
CEM

El convertidor estd dimensionado para el uso en entornos industriales, en los que cabe esperar
campos electromagnéticos elevados.

El funcionamiento fiable y sin perturbaciones solo estd garantizado si la instalaciéon se realiza
cumpliendo las normas de CEM.

Para ello, subdivida el armario eléctrico y la maquina o instalacién en zonas CEM:

Zonas CEM

Red —? Armario eléctrico

Fusibles, interruptores y
contactores

T @O

Bobina de red o filtro de Fuente de alimentacion
de 24V
red T
I Controlador superior
" Convertidor
|
I Conexion de sensores, p.
Bobina de salida o filtro €j., posicion, presion o
senoidal temperatura

Resistencia de
freno

E :H]: Maquina accionada

Figura4-2  Ejemplo de zonas CEM de una maquina o instalacion

Dentro del armario eléctrico
e Zona A: conexién de red

e Zona B: electrénica de potencia
Los equipos de la zona B emiten campos electromagnéticos de alta energia.

e Zona C: controlador y sensores
Los equipos de la zona C no emiten campos electromagnéticos de alta energia, pero su
funcionamiento puede verse afectado por campos electromagnéticos.

Fuera del armario eléctrico

* Zona D: motores, resistencias de freno
Los equipos de la zona D emiten campos electromagnéticos de alta energia.

Convertidores SINAMICS G120C
42 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Instalar

4.2 Montaje de la mdquina o instalacion cumpliendo los requisitos de CEM

4.2.1 Armario eléctrico
* Asigne los equipos a las zonas del armario eléctrico.
* Desacople las zonas electromagnéticamente con una de las siguientes medidas:
— Distancia lateral = 25 cm
— Cajas metalicas individuales
— Chapas de separacion de gran superficie
¢ Tienda los cables de zonas distintas en mazos o canaletas independientes.

* Instale filtros o amplificadores de aislamiento en las interfaces de las zonas.

Estructura del armario eléctrico

* Conecte la puerta, las paredes laterales, la chapa de techo y la chapa de suelo del armario
eléctrico con el bastidor mediante uno de los siguientes métodos:

— superficie de contacto eléctrico de varios cm? por zona de contacto;

— varias uniones atornilladas;

— cables de cobre cortos, flexibles y trenzados con secciones = 95 mm?/000 (3/0) (-2) AWG
¢ Instale un contacto de pantalla para los cables apantallados que salen del armario eléctrico.

* Conecte la barra PE y el contacto de pantalla con el bastidor del armario eléctrico,
garantizando una superficie conductora amplia.

* Monte los componentes del armario eléctrico en una placa de montaje metalica desnuda.

* Conecte la placa de montaje con el armario eléctrico y con la barra PE y el contacto de
pantalla, garantizando una superficie conductora amplia.

* Asegurese de establecer un buen contacto eléctrico en las uniones atornilladas a superficies
pintadas o anodizadas aplicando uno de los siguientes métodos:

— Utilice arandelas de contacto especiales (dentadas) que penetren en la superficie pintada
o anodizada.

— Retire la capa aislante de las zonas de contacto.

Medidas con varios armarios eléctricos
* Realice una conexién equipotencial entre todos los armarios eléctricos.

¢ Atornille los bastidores de los distintos armarios eléctricos entre si en varios puntos mediante
arandelas de contacto garantizando una superficie conductora amplia.

* Eninstalaciones con filas de armarios dispuestas en dos grupos "espalda contra espalda”,
conecte las barras PE de las dos filas de armarios entre si en tantos puntos como sea posible.
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= Armario eléctrico 1 Armario eléctrico 2
el
®
= Chapa de montaje
(o]
2 Fusibles, interruptores y -
g contactores
I
1] | | Filtro de red | Conexiones con
= | | superficie
| Convertidor | conductora

[L3 | | amplia

[N | Bobina de salida o filtro

[PE | senoidal

[ & J
| Contacto de pantalla | |
| PE || || PE
Conexion equipotencial
F :H]: Maquina accionada
1]
o

/ Cimientos T /I T 7
L LS
Figura4-3  Medidas para la conexién equipotencial de puesta a tierra y alta frecuencia en el armario
eléctrico y la instalacién

Mas informacion
Encontrard mas informacion sobre la instalacién conforme a las normas de CEM en Internet:

@ Directrices de compatibilidad electromagnética (http://
support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658)

4.2.2 Cables

En el convertidor hay conectados cables con alto nivel de perturbaciones y cables con bajo nivel
de perturbaciones:

e (Cables con alto nivel de perturbaciones:

Cable entre el filtro de red y el convertidor

Cable de motor

Cable de conexién del circuito intermedio del convertidor

Cable entre el convertidor y la resistencia de freno
e (Cables con bajo nivel de perturbaciones:
— Cable entre la red y el filtro de red

— (Cables de senal y de datos

Convertidores SINAMICS G120C
44 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ


http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658
http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658

Instalar

4.2 Montaje de la mdquina o instalacion cumpliendo los requisitos de CEM

Tendido de cables en el armario eléctrico

Figura 4-4

Contactar pant. =

Contactar pant. = L okd *-o
ol Bobina de salida o filtro
o-T: ! senoidal
[ )
Contactar pant. === |
\\:-I
e le
i

Entre los cables con alto nivel de perturbacionesy los cables con bajo nivel de perturbaciones
debe dejarse una separacion minima de 25 cm.

Sino es posible dejar la separacién minima de 25 cm, monte chapas de separacion entre los
cables conalto nivel de perturbacionesy los cables con bajo nivel de perturbaciones. Conecte
las chapas de separacion con la placa de montaje de manera que exista buena conductividad
eléctrica.

Los cables con alto nivel de perturbacionesy los cables con bajo nivel de perturbaciones solo
deben cruzarse en angulo recto.

Todos los cables deben tener poca longitud.
Tienda los cables cerca de las chapas de montaje o los bastidores de armario.

Tienda los cables de sefial y de datos y sus correspondientes conductores equipotenciales
paralelos y con poca distancia entre ellos.

Trence los conductores de ida y vuelta ejecutados como cables monofilares no apantallados.
Como alternativa, también puede tender los conductores de ida y vuelta en paralelo pero con
poca distancia entre ellos.

Los conductores de reserva para cables de sefial y de datos deben ponerse a tierra en ambos
extremos.

Introduzca todos los cables de sefial y de datos en el armario eléctrico por un lado, p. €j., por
abajo.

Utilice pantallas en los siguientes cables:
— Cable entre el convertidor y el filtro de red

— Cable entre el convertidor y la bobina de salida o el filtro senoidal

*— Armario eléctrico
l—* Chapa de
Fusibles, interruptores y mc?ntaje
contactores
| [ o )
| Filtro de red |
|
1

[

P — 5.

Conexiones con

P < i / superficie
| ! conductora amplia

\\
\\

[ Contacto de pantalla +-T

_

(PP S “

Resistencia de

freno E

Tendido de cables de un convertidor dentro y fuera del armario eléctrico

Convertidores SINAMICS G120C
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4.2 Montaje de la mdquina o instalacion cumpliendo los requisitos de CEM

Tendido de cables fuera del armario eléctrico

Deje una separacion minima de 25 cm entre los cables con alto nivel de perturbaciones y los
cables con bajo nivel de perturbaciones.

Utilice pantallas en los siguientes cables:

— cable de motor del convertidor;

— Cable entre el convertidor y la resistencia de freno
— Cables de sefial y de datos

Conecte la pantalla del cable de motor con la carcasa del motor mediante un pasacables PG
conductor.

Requisitos de cables apantallados

46

Utilice cables con pantallas trenzadas flexibles.

Conecte la pantalla al menos en ambos extremos del cable.

© Contactar pantalla ZEE

” Chapa de
A pantalla
L ‘.. ]

Chapa de montaje

@ Descubrir
pantalla Tira en
L

Abrazadera de
manguera

Figura4-5 Ejemplos de contacto de pantalla conforme a las reglas de CEM

Conecte la pantalla al contacto al efecto directamente después de la entrada del cable en el
armario.

No interrumpa la pantalla.

Utilice solo conectores metdlicos o metalizados para las uniones por conector de cables de
datos apantallados.

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Instalar

4.2 Montaje de la mdquina o instalacion cumpliendo los requisitos de CEM

4.2.3 Componentes electromecanicos

Circuito de proteccién

contra sobretension

* Conecte los siguientes componentes con circuito de proteccién contra sobretensién:

Bobinas de contactores
Relés
Electrovalvulas

Frenos de mantenimiento del motor

¢ Conecte el circuito de proteccién contra sobretensién directamente a la bobina.

» Utilice elementos RC o varistores para bobinas alimentadas por corriente alterna, y diodos
volantes o varistores para bobinas alimentadas por corriente continua.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.3 Montaje de los componentes bajo pie

4.3 Montaje de los componentes bajo pie

Dimensiones

Todas las dimensiones en mm

—e |4 |

FSAA, FSA FSB

An 73 100
An 62,3 80
Al 202 297
Al 186 281
T 65 85

Figura 4-6  Filtro de red

160 200

187

Figura4-7  Bobina de red

48

FSC
140
120
359
343
95

Convertidores SINAMICS G120C
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160

56

200

Figura4-8  Bobina de salida

|e— 76 —

‘k 56 —=

287

I

Figura 4-9  Filtro senoidal

Convertidores SINAMICS G120C
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4.3 Montaje de los componentes bajo pie

!
|

;
{

@

©

@

@
1

®

217

(]

MANNNNNNNNNN

3

£4
A4

Figura4-10  Resistencia de freno

Fijacion
Fijacion de los componentes para montaje bajo pie:
* 4 tornillos M4
* 4 tuercas M4
* 4 arandelas M4

Par de apriete: 5 Nm

Montaje del convertidor de tamafio FSAA en un componente para montaje bajo pie

Filtro de red o Resistencia de Bobina de salida o
bobina de red freno  Red, filtro de filtro senoidal Red, filtro de
red o bobina red o bobina
de red de red

Motor, Motor,
bobina de salida bobina de salida
o filtro senoidal o filtro senoidal

Figura4-11  Componentes disponibles para montaje bajo pie

Para los convertidores de tamafo FSAA hay disponibles bobinas, filtros y resistencias de freno
como componentes para montaje bajo pie.

Monte el convertidor en el componente para montaje bajo pie con dos tornillos M4.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.3 Montaje de los componentes bajo pie

Montaje del convertidor de tamafio FSAA en dos componentes para montaje bajo pie

(D) Filtro de red (1) Filtro de red o (D) Filtro de red o bobina (1) Filtro de red o
bobina de red de red bobina de red
@ Bobina de red @ bobina de salida @ Resistencia de freno @ Filtros senoidales
Red Red

Motor,
bobina de salida bobina de salida
o filtro senoidal o filtro senoidal

Figura4-12  Combinaciones admisibles de componentes para montaje bajo pie

Puede combinar dos componentes para montaje bajo pie.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.4 Montaje del convertidor

4.4

Montaje del convertidor

Posiciéon de montaje

/\ PRECAUCION

Sobrecalentamiento por posicion de montaje no admisible

Si la posicién de montaje no esta permitida, el convertidor puede sobrecalentarse y sufrir
dafos.

¢ Monte el convertidor solamente en la posicién permitida.

- NI & [
]
i 7

J 1 AN VAN

Figura4-13  Montaje solamente en posicién vertical con la conexion de red abajo

Proteccion contra la propagacion del fuego

El funcionamiento del equipo solo se permite en carcasas cerradas o dentro de armarios
eléctricos de mayor jerarquia con cubiertas de proteccién cerradas utilizando todos los
dispositivos de proteccion. El montaje del equipo en un armario eléctrico metdlico o la
proteccion mediante otra medida equiparable debe evitar la propagacion de fuego y emisiones
fuera del armario eléctrico.

Proteccion contra la condensacion o la suciedad conductora

52

Proteja el equipo, p. €j., alojandolo en un armario eléctrico con el grado de proteccién IP54
conforme a IEC 60529 o NEMA 12, segln corresponda. En caso de condiciones de uso
especialmente criticas, deben tomarse las medidas adicionales necesarias.

Si es posible descartar totalmente la condensaciéon y la entrada de suciedad conductora en el
lugar de instalacion, se podra utilizar un armario eléctrico con un grado de proteccién
correspondientemente reducido.

Convertidores SINAMICS G120C
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Dimensiones

Altura

Altura incluida chapa de

pantalla

4.4 Montaje del convertidor

Figura4-14  Dimensiones y distancias minimas a otros equipos, FSAA ... FSC

Tabla 4-1 Dimensiones, FSAA ... FSC

con USS/MB o interfaz PROFI-
BUS

Tamano AA Tamaho A Tamaho B Tamafo C
0,55 kW ... 3,0 kW ... 5,5 kw ... 11 kW ...
2,2 kW 4,0 kW 7.5 kW 18,5 kW
Alto 173 mm 196 mm 196 mm 295 mm
Altura incluida chapa de pan- | 268 mm 276 mm 276 mm 375 mm
talla
Ancho 73 mm?" 73 mm 100 mm 140 mm
Profundidad del convertidor | 160 mm 200 mm 205 mm 205 mm
con interfaz PROFINET
Profundidad del convertidor | 155 mm 203 mm 203 mm 203 mm

Profundidad adicional con
Operator Panel enchufado

+ 11 mm con el BOP-2 (Basic Operator Panel) o el IOP-2 (Intelligent

Operator Panel) enchufados

" Los componentes para montaje bajo pie (bobina de red, bobina de salida y filtro senoidal) tienen 76 mm
de ancho. Si se instala el convertidor sobre uno de estos componentes para montaje bajo pie, se
necesita mas espacio en caso de montaje lateral de varios convertidores.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.4 Montaje del convertidor

54

Altura del convertidor
Altura incluidas chapas de pantalla

\

300 mm

350 mm

Distancia minima por delante:

100 mm

Figura 4-15  Dimensiones y distancias minimas a otros equipos, FSD...FSF
Tabla 4-2 Dimensiones, FSD...FSF
Tamano D Tamafrio E Tamafio F
22 kW...45 kW 55 kW 75 kW...132 kW
Altura del convertidor 472 mm 551 mm 708 mm
Altura incluidas chapas de 708 mm 850 mm 1107 mm
pantalla
Altura chapa de pantalla infe- | 152 mm 177 mm 257 mm
rior
Altura chapa de pantalla su- | 84 mm 123 mm 142 mm
perior "
Ancho 200 mm 275 mm 305 mm
Profundidad 237 mm 237 mm 357 mm

Profundidad adicional con
Operator Panel (OP) enchufa-
do

+ 11 mm con el BOP-2 (Basic Operator Panel) o el IOP-2 (Intelligent

Operator Panel) enchufados

" La chapa de pantalla superior esta disponible como opcién.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.4 Montaje del convertidor

Montaje de la chapa de pantalla, FSAA ... FSC

Recomendamos montar las chapas de pantalla suministradas. Las chapas de pantalla
simplifican la instalacién del convertidor conforme a las normas de CEM y el alivio de traccién de
los cables conectados.

‘ &L\\t\\\\\\\;\ I @
Nt FSAA:M4-1.5Nm |
R w il FSA .. FSC: M4-2.5 Nm

Figura4-16  Montaje de las chapas de pantalla, FSAA ... FSC

Montaje de la chapa de pantalla y la pieza de conexién para CEM, FSD ... FSE

Procedimiento

1. Siutiliza un convertidor con filtro de red integrado, monte la pieza de conexion para CEM en
la chapa de pantalla .
En los convertidores sin filtro, la pieza de conexién para CEM no esta incluida en el volumen
de suministro del convertidor.

2. A continuacién, introduzca el médulo de pantalla en el convertidor de forma que quede
sujeto en el convertidor por el resorte de apriete (2. Elmodulo de pantalla esta bien colocado
cuando no puede extraerse del convertidor sin resistencia.

3. Una vez comprobado el asiento correcto, atornille el moédulo de pantalla con cuatro
tornillos @

Ha montado la pieza de conexion para CEM y la chapa de pantalla.
m)

Convertidores SINAMICS G120C
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4.4 Montaje del convertidor

Montaje de la chapa de pantalla y la pieza de conexiéon para CEM, FSF

Procedimiento

1. Siutiliza un convertidor con filtro de red integrado, monte la pieza de conexion para CEM en
la chapa de pantalla .
En los convertidores sin filtro, la pieza de conexién para CEM no estd incluida en el volumen
de suministro del convertidor.

2. Atornille el médulo de pantalla al convertidor @ con tres tornillos como se muestra en la
figura.

Ha montado la pieza de conexién para CEM y la chapa de pantalla.
m)

Convertidores SINAMICS G120C
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Montaje en una pared del armario

4.4 Montaje del convertidor

Tabla 4-3 Figuras de taladrado y elementos de montaje, FSAA ... FSC
Tamaio AA Tamafio A Tamaio B Tamaiio C
0,55kW...22kw [3,0kW..40kw |55kW..7,5kW |11kW...18,5kW
Figura de tala- ‘36,5 o, 36,5 ©, 80 «©, 118 N
drado ® Py 7 = 5 .
o J'C
211
o
© O ©
~ 0 o0 ™
e ~ w
N
A 62,3
, — | i
Figura de taladrado
sin chapa de panta- y .
lla
Con la chapa de
pantalla montada,
la figura de taladra-
do es compatible
con tamafio A
Elementos de 2 pernos M4, 3 pernos M4, 4 pernos M4, 4 pernos M5,
montaje 2 tuercas M4, 3 tuercas M4, 4 tuercas M4, 4 tuercas M5,
2 arandelas M4 3 arandelas M4 4 arandelas M4 4 arandelas M5
Par de apriete 2,5Nm 2,5Nm 2,5Nm 2,5Nm
Tabla 4-4 Figuras de taladrado y elementos de montaje, FSD...FSF
Tamaio D Tamaiio E Tamafio F
22 kW...45 kW 55 kW 75 kW...132 kW
Figura de tala- 170 2 230 = 270 |
drado r . 7 . 7 .
g 2 2
< 0 ©
Elementos de 4 pernos M5, 4 pernos M6, 4 pernos M8,
montaje 4 tuercas M5, 4 tuercas M6, 4 tuercas M8,
4 arandelas M5 4 arandelas M6 4 arandelas M8
Par de apriete 6 Nm 10 Nm 25 Nm

Convertidores SINAMICS G120C
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4.4 Montaje del convertidor

Montaje sobre un perfil DIN (TS 35)

Puede montar el convertidor de ta-
mafo FSAA sobre un perfil DIN TS 35.

SINAMICS |

Procedimiento
1. Coloque el convertidor sobre el borde superior del perfil DIN.

2. Presione conundestornillador el botén de desenclavamiento situado en la parte superior del
convertidor.

3. Siga presionando el botén de desenclavamiento hasta que oiga cémo el convertidor queda
enclavado en el perfil DIN.

SIEMENS

PUSH DOWN ¥ AND PULL TO
2EMOVE

Figura4-17  Fijacién en un perfil DIN

Ha montado el convertidor en un perfil DIN.
m)

Para desmontarlo presione el botén de desenclavamiento y al mismo tiempo tire del convertidor
para sacarlo del perfil DIN.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.5 Montaje de la bobina de red

4.5 Montaje de la bobina de red

Posiciéon de montaje

-

N N\

B

-

Distancias a otros equipos

En las areas sombreadas no debe haber ningln otro equipo ni componente.

Figura 4-18

Convertidores SINAMICS G120C

Distancias entre una bobina de red y otros equipos, ejemplos de montaje con poco espacio
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4.5 Montaje de la bobina de red

Dimensiones [mm] y figuras de taladrado

Referencia M4 x 8 1]
6SL3203-0CE13-2AA0 < 00000 3*13—9*
-
[©) [©)
IIIIIII IIIIIIII IIIIIIIIII o
o o
q -
~ AT L A
) ) f @ @
125 \ 71 \ 55
Referencia M4 x 8 1] o
6SL3203-0CE21-0AA0D nopoooo e S
X
° ° ° pE
I | o | N N N | e | N N o
3 o
a =
IL'.II_II_II_II_II_II_II_II_II_II_II_II_II.'_II
° ° ) I @ @
125 L7 \ 55
Referencia M5 x 10 1
6SL3203-0CE21-8AAD ELDIELDIELI] o 1 S
i 1 i é}
o 0 o Yo}
e e S e S
3 3
ST e . B
125 81
90 65
Referencia M5 x 10 I —
65SL3203-0CE23-8AA0 s TD ©
K A = o
&
Q|
8 S
© ©6 © T{ ]? < =
190 [ of &

Monte la bobina de red con tornillos, tuercas y arandelas M5. Par de apriete: 6 Nm

Asignacién de la bobina de red al convertidor:
Eﬁ Componentes opcionales (Pagina 36)

Convertidores SINAMICS G120C
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4.6 Montaje de la bobina de salida

4.6 Montaje de la bobina de salida

Posiciéon de montaje

4 N N\

%ﬁ 4

—LT T ——t 7
| |
\§ N\ J

Distancias a otros equipos

En las areas sombreadas no debe haber ningln otro equipo ni componente.

Figura 4-19  Distancias minimas entre la bobina de salida y otros equipos, ejemplos de montaje
compacto

Convertidores SINAMICS G120C
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4.6 Montaje de la bobina de salida

Dimensiones [mm] y plantillas de taladros

62

Referencia M4 P4.8x9
6SL3202-0AE16-1CAO [ I = N r
SiE oo
o o ° }
e s s !

- . 10 \ ©
Instalacién: Tornillos, tuer- L N A —— &
casy arandelas M4 |
Par de apriete: 3 Nm : : !

) ) [} }
207 57
Referencia F48x9
65SL3202-0AE18-8CA0 N\ T
o—F———o
\
\

.. . S \
Instalacion: Tornillos, tuer- ] e A E— 8
cas y arandelas M4 ‘ N
Par de apriete: 3 Nm et ey |

° ° ° }
o—+—e
178 i
207 57

Referencia
6SL3202-0AE21-8CAO0

Instalacién: Tornillos, tuer-
casy arandelas M5

Par de apriete: 6 Nm

M5

225

° ° °
247
Referencia M5 @7.0x12
65L3202-0AE23-8CAQ N ~ S
e e B o == }
0 |
Instalacién: Tornillos, tuer- Q N L a
cas y arandelas M5 } N
Par de apriete: 6 Nm i
- i
© e © @ ; =
243 \ 115 85

Convertidores SINAMICS G120C
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4.6 Montaje de la bobina de salida

Referencia P10x 18
6SE6400-3TCO7-5DEO 10 T —
Qo o o( e P -
= N2 7 :
AN
Instalacién: Tornillos, tuer- Q 37 _._._.: _____ 8
delas M8 S - o
casyaran.eas = - - i
Par de apriete: 25 Nm o |4 o o I
|
219 133 —F—
270 162.5 101.8
Referencia P10x18
6SE6400-3TC14-5FDO 10 ——
0 o o o 0 — i \—4
29 I
~ |
Instalacion: Tornillos, tuer- 3 29 _._._: ...... §
cas y arandelas M8 | |
yaran § Ny gump g 1 I
Par de apriete: 25 Nm ® ® o |
|
299 168.3 L= — —
360 194.7 140.3
Referencia gl P10x 18
6SL3000-2BE32-1AA0 - = I =
.’j\z 11 i
|
o i
Instalacion: Tornillos, tuer- N Lo_l 3 11 _._._.: _____ §
N .
cas y arandelas M8 1, i
Par de apriete: 25 Nm ! !
|
193 fecy i =
257 165 |
Referencia (“\I’l P10x18
6SL3000-2BE32-6AA0 - = I =
0 0 | ) @11 i
!
- !
Instalacién: Tornillos, tuer- ® 0 @11 L] §
casy arandelas M8 ﬁl |
. i !
Par de apriete: 25 Nm l_ﬂ I
_ |
249 213 [ez i =)
300 277 \ 185

Asignacion de la reactancia de salida al convertidor:

EE] Componentes opcionales (Pagina 36)

Convertidores SINAMICS G120C
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4.7 Montaje del filtro dU/dt mds Voltage Peak Limiter

4.7 Montaje del filtro dU/dt mas Voltage Peak Limiter

Dimensiones [mm] y figuras de taladrado

2 2 12x 18
—F S
( %F\®10.5x14 |
|
g !
& I ©
s x| | @105x14 R m 1
i
: !
!
e ——
. 229 PEETIIN

Figura 4-20  Filtro du/dt

Fijacion: tornillos M10, tuercas y arandelas.

DCPS, DCNS
PE ; ﬂ
M ,
1U2, 1v2, 1W2 <
Figura 4-21  Vista general del Voltage Peak Limiter
g7 =)
K3 . D Ij
w0
88
N
Ij d7x15
15 15
233 150
263 188

Figura 4-22  Voltage Peak Limiter

Fijacién: tornillos M6, tuercas y arandelas.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.8

4.8 Montaje de la resistencia de freno

Montaje de la resistencia de freno

Posicion de montaje

4 N \/’-“ N [

L= \m

- AN 2N AN

/\ PRECAUCION

Peligro de quemadauras al tocar superficies calientes

convertidor, se pueden sufrir quemaduras.
¢ Nunca toque el equipo durante el funcionamiento.

de tocarlo.

Durante el funcionamiento y un breve tiempo después de la desconexién del convertidor, la
superficie del equipo puede alcanzar una temperatura elevada. Si se toca la superficie del

Después de desconectar el convertidor, espere hasta que el equipo se haya enfriado antes

Distancias a otros equipos

Figura 4-23  Distancias minimas entre la resistencia de freno y otros equipos en caso de montaje en el

suelo o en una pared

En las dreas sombreadas no debe haber ningln otro equipo ni componente.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.8 Montaje de la resistencia de freno

Indicaciones para el montaje

Monte la resistencia sobre una superficie plana resistente al calor con alta conductividad térmica.

No tape las aberturas de ventilacién de la resistencia de freno.

Dimensiones y plantillas de taladrado

66
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Figura 4-24  Acotado de la resistencia de freno

Tabla 4-5 Cotas [mm)]

Referencia Dimensiones totales Medidas de taladros
Ancho Alto Profundidad | B H Fijacién
6SL3201-0BE14-3AA0 105 295 100 72 266 M4 /3 Nm
6SL3201-0BE21-0AAOQ 105 345 100 72 | 316 M4 /3 Nm
6SL3201-0BE21-8AAO 175 345 100 142 | 316 M4 /3 Nm
6SL3201-0BE23-8AA0 250 490 140 217 | 460 M5 /6 Nm
JJY:023422620001 220 470 180 187 | 430 M5 /6 Nm
JJY:023424020001 220 610 180 187 | 570 M5 /6 Nm
JJY:023434020001 350 630 180 317 | 570 M5/ 6 Nm
JJY:023454020001 "
JJY:023464020001 "

Monte la resistencia de freno con tornillos, tuercas y arandelas.

" La referencia incluye dos resistencias de freno que deben conectarse en paralelo.

Correspondencia entre resistencias de freno y convertidores:

Car]] Componentes opcionales (Pagina 36)
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4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de apertura de la caja de conexiones del motor

Tras conectar el convertidor a la red, las conexiones al motor del convertidor pueden estar
sometidas a una tensién peligrosa. Si el motor esta conectado al convertidor y la caja de bornes
del motor estd abierta, existe peligro de muerte por el posible contacto con las conexiones del
motor.

» Cierre la caja de conexiones del motor antes de conectar el convertidor a la red.

Nota
Proteccion contra fallos en caso de defectos de aislamiento en el lado de salida del circuito
del motor

La desconexioén por sobrecorriente del convertidor cumple los requisitos de IEC
60364-4-41:2005/AMD1:2017 apartado 411 y anexo D para la proteccién contra descarga
eléctrica en caso de defectos de aislamiento en el circuito del motor.

¢ Tenga en cuenta las especificaciones de instalacién de este convertidor.
* Asegurese de que el conductor de proteccién sea homogéneo.
¢ Tenga en cuenta las normas de instalacién validas.

4.9.1 Redes permitidas

El convertidor estd dimensionado para las siguientes redes segun IEC 60364-1 (2005).
* RedTN

* RedTT

e Red IT (solo dispositivos 1 AC)

Requisitos de red generales

En caso de funcionamiento con la intensidad asignada I, el constructor de instalaciones o el
fabricante de la maquina debe asegurarse de que la caida de tension entre los bornes de entrada
del transformador y el convertidor operado con sus valores asignados sea inferior al 4 % de la
tensién nominal del transformador.

Limitaciones para altitudes de instalacion superiores a 2000 m

A partir de una altitud de instalacién de 2000 mm, las redes permitidas estan limitadas.

Cex]] Limitaciones en condiciones del entorno especiales (Pagina 469)
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4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

4.9.1.1

Red TN

En una red TN, el conductor de proteccion PE
se distribuye a la instalacion receptora a tra-
vés de un conductor.

Por lo general, en una red TN el neutro esta
puesto a tierra. Existen variantes de la red TN
con conductor de fase puesto a tierra, p. €j.
con L1 atierra.

Lared TN puede distribuir el conductor neutro
Ny el conductor de proteccién PE por separa-
do o combinados.

Funcionamiento del convertidor en la red TN

68

Ejemplo: distribucién separada de N y PE,
neutro a tierra

LYY Y N\, L1
o Y Y Y\, L2
o Y Y Y\, L3
N
* PE

Transformador o
generador

* Convertidor con filtro de red integrado o externo:

— Se permite el funcionamiento en redes TN con neutro a tierra

A la instalacién

— No se permite el funcionamiento en redes TN con conductor de fase a tierra

e Convertidor sin filtro de red:

— Se permite el funcionamiento en todas las redes TN

Convertidores SINAMICS G120C
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4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

4.9.1.2 Red TT
En una red TT, las tomas de tierra del trans- Ejemplo: distribucién de N, neutro a tierra
formador y de la instalacién receptora son in-
dependientes entre si. 1
Hay redes TT con y sin neutro N distribuido. L2
L3
N
* PE
Il I
Transformador o A la instalacion
generador
Nota

Funcionamiento en instalaciones IEC o UL

El funcionamiento en redes TT esta permitido para instalaciones segun IEC. El funcionamiento
en redes TT no estd permitido para instalaciones segtn UL.

Funcionamiento del convertidorenlared TT
e Convertidor con filtro de red integrado o externo:
— Se permite el funcionamiento en redes TT con neutro a tierra
— No se permite el funcionamiento en redes TT sin neutro a tierra
* Convertidor sin filtro de red:

— Se permite el funcionamiento en todas las redes TT

Convertidores SINAMICS G120C
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49.1.3 Red IT
En una red IT, todos los conductores estan ais- Ejemplo: distribucion de N, impedancia respecto
lados del conductor de proteccién PE o conec- al conductor de proteccion PE
tados con la puesta a tierra de proteccion a L1
través de una impedancia. L2
Hay redes IT con y sin neutro N distribuido. L3
N
ﬂ J_ T PE
Transformador o A la instalacion
generador

Funcionamiento del convertidor en la red IT
» Convertidor con filtro de red integrado:
— No se permite el funcionamiento en redes IT
* Convertidor sin filtro de red:

— Se permite el funcionamiento en todas las redes IT

Comportamiento del convertidor en caso de defecto a tierra

Si el convertidor debe seguir funcionando incluso en caso de defecto a tierra en la salida del
convertidor, debe instalarse una bobina de salida. La bobina de salida evita el disparo por
sobrecorriente o dafios en el convertidor.

4.9.2 Requisitos para el conductor de proteccién

Vista general

Con la alimentacién por convertidor circula una gran corriente de fuga por el conductor de
proteccion. Por tanto, el conductor de proteccion del convertidor no puede estar roto para una
proteccion segura contra contactos directos en la alimentacién por convertidor.

De ahi se derivan sobre todo requisitos de seccién minima del conductor de proteccion.

No existen limitaciones de longitud del conductor de proteccién para la protecciéon contra
contactos directos. Sin embargo, para una instalacién conforme a los requisitos de CEM, resulta
ventajoso utilizar conductores de proteccién cortos.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

Descripcién

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica en caso de interrupcion del conductor de proteccién

Los componentes de accionamiento conducen una elevada corriente de fuga a través del
conductor de proteccién. En caso de interrupcion del conductor de proteccién, tocar piezas
conductoras puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

e Cumpla los requisitos para el conductor de proteccion.

b T

—

Conductor de proteccién del cable de conexién de red
Conductor de proteccién del cable de conexién de red del convertidor

Conductor de proteccién entre el PE y el armario eléctrico

®OOE

Conductor de proteccién del cable de conexién del motor

La seccién minima de los conductores de proteccion @ @ depende de la seccién del cable
de conexién de red o el cable de conexién del motor:

» Cable de conexién de red o del motor = 16 mm?
= Secciéon minima del conductor de proteccién = seccién del cable de conexién de red o del
motor

e 16 mm? < cable de conexiéon de red o del motor < 35 mm?
= Secciéon minima del conductor de proteccién = 16 mm?

» (able de conexion de red o del motor > 35 mm?
= Seccion minima del conductor de proteccién = '~ de la seccién del cable de conexién de
red o del motor

Convertidores SINAMICS G120C
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Requisitos adicionales para el conductor de proteccién @ seglin IEC 60204-1:

e En caso de conexiodn fija, el conductor de proteccién debe cumplir al menos una de las
siguientes condiciones:

— El conductor de proteccién esta tendido con proteccién contra dafios mecanicos en toda
su longitud.
Los conductores tendidos dentro de armarios eléctricos o carcasas de maquinas cerradas
se consideran suficientemente protegidos contra los dafios mecanicos.

— Si se trata de un conductor de un cable multifilar, el conductor de proteccién tiene una
seccién = 2,5 mm? Cu.

— Si se trata de un conductor individual, el conductor de proteccién tiene una seccion
=10 mm? Cu.

— El conductor de proteccién esta compuesto por 2 conductores individuales con la misma
seccion.

¢ En caso de conectar un cable multifilar mediante un conector industrial, el conductor de
proteccion debe tener una seccién = 2,5 mm? Cu de acuerdo con EN 60309.

¢ Observe las normas locales para conductores de proteccién en caso de corriente de fuga
elevada en el lugar de operacién.

4.9.3 Montaje tras un periodo de almacenamiento prolongado

Sinopsis

Si el convertidor ha estado demasiado tiempo fuera de servicio, deben formarse los
condensadores del circuito intermedio antes de aplicar toda la tension de red al convertidor.

Convertidores SINAMICS G120C
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Requisitos
Forme los condensadores del circuito intermedio en los siguientes casos:
e Siel convertidor ha estado fuera de servicio durante mas de un afno.

¢ Si, al montar por primera vez el sistema de accionamiento, la fecha de fabricacion del
convertidor se remonta a hace mas de un afno.
La fecha de fabricacion del convertidor aparece codificada en las cifras 3 a 6 del nimero de

serie.
\—{ Dia de fabricacion |
Herstellungsmonat
1 Januar 3 Marz 5 Mai 7 Juli 9 September N November
2 Februar 4 April 6 Juni 8 August O Oktober D Dezember

Herstellungsjahr

A 2010 D 2013 H 2016 L 2019 P 2022 T 2025 W 2028
B 2011 E 2014 J 2017 M 2020 R 2023 U 2026 X 2029
C 2012 F 2015 K 2018 N 2021 S 2024 VvV 2027

Figura 4-25  Fecha de fabricacién en el nimero de serie (ejemplo: 21 de abril de 2013)

Descripcion

Para formar los condensadores del circuito intermedio, aplique tensién a los convertidores del
modo que se muestra a continuacion.

Formacion para un tiempo de almacenaje de 1-2 afos

U [%] & - ) . .
Formacion para un tiempo de almacenaje de 2-3 afos
100
S .
50
25 | Formacion para un tiempo de almacenaje de 3 afios 0 mas
T T T T T T =
t[h
0o 05 1 2 3 4 5 6 7 8 [h]

Figura4-26  Formacién de los condensadores del circuito intermedio
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4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

4.9.4 Conexion del convertidor y sus componentes a la red
Resumen
Bobina de red  Filtro de red Converti- Bobina de salida o
externo dor filtro senoidal
1L 2L1 L1 Lt L 1U1 1U2
— 12| Jj2L2 L2 L2' L2 V1| [ 7 11V2
— 1L3 213 L3 ‘ L3' L3 1W1 1W2 ( M
Q=D PE PE' DPE PE1 Q|PE2
PE R2 R2
L1 m R1 R1
PE Resistencia de freno

Figura 4-27  Conexién del convertidor FSAA ... FSCy sus componentes opcionales

Converti- Bobina de salida o
dor filtro dU/dt
,_, Li— 1U1 1U2
— L2 1v1| pEEEe 1y
— L3 1WA W2 (M
— DPE PE1 PE2
= 2? Ef DCNS|p==——|1U2
g e DCPS 1v2
L2 PE|L. Jlaw2
LSE Resistencia de freno Voltage Peak Limiter

Figura 4-28  Conexién del convertidor FSD, FSE y sus componentes opcionales

Converti- Bobina de salida o
dor filtro dU/dt
—_ L1 1U1 1U2
— L2 1v1| CEEE |1v2
— L3 W1 1W2 (M
QPE PE1 PE2
PE @ R2 R2
== 1R1_R1
e
PE ﬁ R2 DCNS | =t 1U2
S R DCPS 1V2
L1 il PE 1W2
L2 ) ;
LSE Dos resistencias de freno en Voltage Peak Limiter
paralelo

Figura 4-29  Conexion del convertidor FSF y sus componentes opcionales

Si se necesita una instalacion conforme a las normas de CEM, deben utilizarse cables
apantallados.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

EE] Montaje de la maquina o instalacion cumpliendo los requisitos de CEM (Pagina 42)

Vista general de las conexiones, FSAA ... FSC

Los conectores para la conexion de la red, el
motor y la resistencia de freno se encuentran
en la parte inferior del convertidor.

Convertidores SINAMICS G120C
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Vista general de las conexiones, FSD ... FSF

Resistencia de freno

Resistencia de freno

&

L7
F3——/ L\h R1
R2

L3 — (@)

RN

Red Motor

Figura4-30  Conexiones de la red, el motor y la resistencia de freno

Conexién de la red y el motor, tamano FSD...FSE

Retire las tapas inferiores de las conexiones.

Para garantizar la proteccién contra contactos direc-

tos del convertidor mientras esta en funcionamiento,
se deben volver a montar las tapas después de conec-
tar los cables.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.9 Conexidn de la red, el motor y la resistencia de freno

Conexidn de la red y el motor, tamano FSF

W E ) T

Figura4-31  Conexién de la red y el motor, FSF
Retire las tapas inferiores de las conexiones.

Abra aberturas adecuadas para los cables en la tapa con unos alicates de corte diagonal o una
sierra de dientes finos.

Para garantizar la proteccién contra contactos directos del convertidor mientras estd en
funcionamiento, se deben volver a montar las tapas después de conectar los cables.

Conexion de la resistencia de freno, tamano FSD...FSF

Se recomienda el montaje de la chapa de pantalla. La chapa de pantalla no estd incluida en el
volumen de suministro del convertidor.

Cer]] Vista general (Pagina 435)

Procedimiento

1. Retire la tapa superior del convertidor.

2. Suelte los dos bornes de la resistencia de freno.

3. Retire del convertidor la junta con la tapa cubrebornes tirando de ellas hacia arriba.

4. Adapte la junta a la seccién de los cables.

Convertidores SINAMICS G120C
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5. Encaje la junta en los cables que se van a conectar.

6. Conecte los cables en el convertidor.
7. Deslice la junta en la carcasa del convertidor.

8. Monte la tapa superior del convertidor.

Ha conectado la resistencia de freno.
)

Secciones de conexion y pares de apriete del convertidor

Tabla 4-6 Secciones de conexion y pares de apriete
Converti- Conexién Seccion, par de apriete Longitud
dor Métrico Imperial de pelado
FSAA, FSA | Red, motor y resisten- 1...2,5mm? 0,5Nm 18 ... 14 AWG, 4,5 Ibfin | 8 mm
FSB cia de freno 4.6 mm? 0,6 Nm 12... 10 AWG, 5,5 Ibf in | 8 mm
FSC, 6..16 mm? 1,5Nm 10...5AWG, 13,5Ibfin [ 10 mm
11 kW Conector con bor-
FSC, nes de tornillo ™ ¢ mm?, 1,5 Nm 7..5AWG, 13,5Ibfin |10 mm
15 kW ...
18,5 kW
FSD Red y motor Borne de tornillo | 10... 35 mm?, 8 ... 2 AWG, 22 Ibfin 18 mm
2,5...4,5Nm
Resistencia de freno 2,5...16 mm?, 20 ... 6 AWG, 15 Ibf in 10 mm
1,2...1,5Nm
FSE Red y motor Borne de tornillo | 25...70mm?2 8 ... 10 Nm |6 ... 3/0 AWG, 88,5 Ibfin | 25 mm
Resistencia de freno 10... 35 mm?, 8 ... 2 AWG, 22 Ibfin 18 mm
2,5...4,5Nm

Convertidores SINAMICS G120C
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Converti- Conexién Seccién, par de apriete Longitud
dor Métrico Imperial de pelado
FSF Red y motor o 2 35...2x 120 mm?, 1T AWG ... 2 x 4/0 AWG,
22 ...25Nm 210 Ibf.in

Terminal de cable

seguin SN71322 pa-

ra pernos roscados

M10
Resistencia de freno Borne de tornillo | 25...70mm?,8... TONm | 6... 3/0 AWG, 88,5 Ibfin | 25 mm

Secciones de conexion y pares de apriete de los componentes opcionales del convertidor

<>

Bobina, filtro o resistencia de freno para montaje bajo pie

Seccion de conexién (par de apriete)

Convertidor

Tamano, potencia asignada

1,0... 2,5 mm? (1,1 Nm) |

17 ... 14 AWG (10 Ibf in)

FSAA | 0,55 kW ... 2,2 kW

Bobina de red
Seccion de conexion (par de apriete)

Potencia asignada del
convertidor

2,5mm?2 (0,8 Nm) 14 AWG (7 Ibfin) | PE M4 (3 Nm /27 Ibfin) 0,55 kW ... 4,0 kW
6 mm? (1,8 Nm) 10 AWG (16 Ibfin) . 55kW ... 7,5 kW
16 mm?__ (4 Nm) 5 AWG (35 Ibfin) | = M2 (5 Nm /44 Ibfin) 11 KW ... 18,5 KW
Bobina de salida Potencia asignada del
Seccion de conexién (par de apriete) convertidor
2,5mm2 (0,8 Nm) 14 AWG (7 Ibfin) | PE M4 (3 Nm /27 Ibfin) 0,55 kW ... 4,0 kW
10 mm? (1,8 Nm) 8 AWG (16 Ibfin) . 55kW ... 7,5 kW
16 mm>__ (4 Nm) 5 AWG (35 Ibfin) | = Mo (5 Nm /44 bfin) 11 kW ... 18,5 KW
M6 @ PE M6 @O 22 kKW ... 37 kW
M8 @] PE M8 @I 45 kW ... 90 kW
M10 ©J ] PE M8 @I 110 kW ... 132 kW
Filtro du/dt Potencia asignada del
Seccion de conexidn (par de apriete) convertidor
M10 ©]J ] | PEM6 @O 75 kW ... 132 kW
i Voltage Peak Limiter Potencia asignada del
Seccidn de conexion (par de apriete) convertidor
d e M8 @] 75 kW ... 132 kW
mem=msl Resistencia de freno Potencia asignada del
HHH Seccién de conexion (par de apriete) convertidor
e R1, R2, PE Contacto de temperatura
2,5 mm? (0,5 Nm)| 14 AWG (4,5 Ibf in) 0,55 kW ... 7,5 kW
2,5 mm? (0,6 Nm)| 10 AWG (5,5 Ibf in) s 11 kW ... 18,5 kW
10mm2 (0,8 Nm)| 8 AWG (7.1 Ibfin)| 25mm? | 14 AWG 22 KW ... 37 kW
16mm2 _ (1,2Nm)| 6 AWG (10,6 Ibfin)| (0.5Nm) | (4,51bfin) |45 kW ... 55 kW
10/16 mm? (0,8/1,2 Nm)| 8/6 AWG (7,1/10,6 Ibf in) 75 kW ... 90 kW
16 mm? (1.2Nm)| 6 AWG (10,6 Ibf in) 110 kW ... 132 kW
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4.9.5 Proteccion de derivaciones
Tabla 4-7 Proteccién de derivaciones segiin normas IEC y UL
Tamafiio Potencia asignada Referencia
Convertidor Fusible segtn nor- | Maxima intensi-
ma IEC dad asignada del
fusible segtin nor-
ma UL, clase J"
FSAA 0,55 kw 6SL3210-1KE11-8... 3NA3803 10A
0,75 kw 6SL3210-1KE12-3...
1,1 kW 6SL3210-1KE13-2...
1,5 kW 6SL3210-1KE14-3...
2,2 kW 6SL3210-1KE15-8...
FSA 3 kw 6SL3210-1KE17-5... 3NA3805 15A
4 kW 6SL3210-1KE18-8...
FSB 5,5 kW 6SL3210-1KE21-3... 3NA3812 35A
7.5 kW 6SL3210-1KE21-7...
FSC 11 kw 6SL3210-1KE22-6... 3NA3822 60 A
15 kW 6SL3210-1KE23-2...
18,5 kW 65L3210-1KE23-8...
FSD 22 kW 6SL3210-1KE24-4... 3NA3824 70 A
30 kw 6SL3210-1KE26-0... 3NA3830 90 A
37 kW 6SL3210-1KE27-0... 3NA3830 100 A
45 kW 6SL3210-1KE28-4... 3NA3832 125A
FSE 55 kW 6SL3210-1KE31-1... 3NA3836 150 A
FSF 75 kw 6SL3210-1KE31-4... 3NA3140 200 A
90 kW 6SL3210-1KE31-7... 3NA3142 250 A
110 kW 6SL3210-1KE32-1... 3NA3250 300 A
132 kW 6SL3210-1KE32-4... 3NA3252 350A

D Los fusibles indicados solo son admisibles con un volumen del armario eléctrico =0,36 m>.

Encontrard informacién sobre otros dispositivos autorizados de proteccién contra
sobreintensidad en Internet.

@ Protective devices for SINAMICS G120C (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/
view/109750343)

Instalacién en EE. UU. y Canada (UL o CSA, respectivamente)
Medidas para una instalacion conforme con ULy cUL:
e Utilice el dispositivo de proteccién contra sobreintensidad especificado.

* No se permite un accionamiento multimotor; es decir, el uso simultdaneo de varios motores
en un solo convertidor.

* La proteccion de semiconductores contra cortocircuitos integrada en el convertidor no
protege las derivaciones. Instale la proteccién de derivaciones conforme al National Electric
Code o al Canadian Electrical Code, parte 1y a las demas normativas locales aplicables.
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¢ Utilice los siguientes cables de red y de motor en funcién del convertidor:

— FSAA con potencia asignada < 1,5 kW: Cable de cobre con un valor asignado de
temperatura de 60 °C"

— FSAA(2,2KW)yFSA... FSC: Cable de cobre con un valor asignado de temperatura de 75 °C
D)

— FSD ... FSF: Cable de cobre con un valor asignado de temperatura de 60 °C/75 °C"

Para conectar la resistencia de freno con los tamafios FSE, utilice un cable de cobre apto para
temperaturas <75 °C",

e Para la conexién de red y motor del tamafio FSF, utilice exclusivamente terminales tipo ojal
"UL:listed" (ZMVV) homologados para la tensiéon correspondiente. La intensidad admisible de
los terminales tipo ojal es =125 % de la intensidad de entrada o salida.

* Deje el pardmetro p0610 en el ajuste de fabrica.
Elajuste de fabrica p0610 =12 significa: El convertidor reacciona a un exceso de temperatura
del motor inmediatamente con una alarma y tras un cierto tiempo con un fallo.

¢ Durante la puesta en marcha, ajuste la proteccion contra sobrecarga del motor con el
parametro p0640a 115 %, 230 % 0 400 % de la intensidad nominal del motor. De este modo
se cumple la proteccién contra sobrecarga del motor segiin UL 508C y UL 61800-5-1.

" Si se conecta un cable con un valor asignado de temperatura mas alto, no debe reducirse la
seccién del cable.

Ejemplo: si se especifica un cable con un valor asignado de temperatura de 60 °C, la seccién del
cable debe estar también dimensionada para 60 °C. Si se conecta un cable con un valorasignado
de temperatura mas alto, p. gj., 90 °C, debe definirse la seccion de cable como si el cable tuviera
un valor asignado de temperatura de 60 °C.

Medidas suplementarias para la conformidad con CSA
Tamarios FSA ... FSC

* Instale el convertidor en un protector contra sobretensiones que posea las siguientes
caracteristicas:

Tensién asignada trifasica, 480 V AC

Categoria de sobretension llI
VPR de sobretensién < 2500 V

Aplicaciones tipo 1 o tipo 2

Tamanos FSD ... FSF

* El convertidor solo debe utilizarse en las siguientes condiciones ambientales:
— Grado de contaminacién 2

— Categoria de sobretension llI
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4.9.6

Funcionamiento con dispositivo de proteccién por corriente diferencial (RCD)

/\ ADVERTENCIA

Incendio o choque eléctrico en caso de uso de dispositivos inadecuados de proteccion por
corriente diferencial

El convertidor puede generar una corriente a través del conductor de proteccién. Esta corriente
puede provocar un disparo intempestivo del dispositivo de proteccién por corriente diferencial
(RCD) o del dispositivo de vigilancia de corriente diferencial (RCM). En caso de defecto a tierra,
la corriente diferencial puede contener una componente continua que impida el disparo
deseado del RCD o RCM y provoque un incendio o un choque eléctrico.

¢ Use los dispositivos de proteccion y vigilancia recomendados en la documentacién.

Dispositivos de vigilancia y proteccién

82

Para la proteccién contra cortocircuito se utilizan los dispositivos de proteccién contra
sobreintensidad mencionados en los datos técnicos (fusibles, interruptores automaticos, etc.)

Si la impedancia de bucle de la red en el punto de alimentacién es demasiado alta para que el
dispositivo de proteccién contra sobreintensidad se dispare en el tiempo previsto en caso de fallo
de aislamiento (defecto a tierra, cortocircuito a masa), utilice ademas dispositivos de proteccién
por corriente diferencial (RCD) de tipo B.

Para evitar el disparo infundado del RCD por las corrientes de fuga debidas al funcionamiento
normal, deben cumplirse los siguientes requisitos:

e El neutro de la red estd puesto a tierra.

* Para convertidores con intensidades de entrada asignadas <80 A referidas a LO, utilice un
SIQUENCE RCCB de Siemens (serie 55V364.-4) de tipo B, con retardo [K], con una sensibilidad
asignada de 300 mA. Conecte el RCCB en serie con los dispositivos de proteccién contra
sobreintensidad.

* Para convertidores con intensidades de entrada asignadas <160 A referidas a LO, utilice un
dispositivo de proteccién por corriente diferencial RCD520B de Siemens (3VA9113-0RL21)
montado en un interruptor automatico de caja moldeada Siemens (serie 3VA1).

Ajustes recomendados:

— Caracteristica de respuesta B
— Umbral de disparo por corriente diferencial 300 mA

— Retardo de respuesta =0,06 s

Convertidores SINAMICS G120C
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e Para convertidores con intensidades de entrada asignadas >160 A referidas a LO, utilice un
interruptor diferencial modular de Siemens (MRCD de tipo B 55V8111-4KK) con
transformador de corriente (55V870.-2K), interruptor automatico (serie 3VA1) y disparador
(3VA9988-0BL30).

L1
L2
L3
PE
Interruptor automatico
3RV20
[ 1 11 "
N asy
\
R
i 1> 1> 1>
i
- L3 L2 L1
Interruptor automatico
SITOP 20 A
—o

> Otras cargas de 24 V
I

V24121 A1 A2
Transformador de Disp. modular
corriente protec. por corriente
Al convertidor difer. (MRCD)

Figura4-32  MRCD
* Para cada convertidor se utiliza un RCD independiente.

* Los cables de motor miden menos de 50 m (164 ft) si son apantallados o 100 m (328 ft) si
no son apantallados. Mas informacién sobre los cables de motor:
Longitud maxima admisible del cable del motor (Pagina 84)
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4.9.7 Longitud maxima admisible del cable del motor
Tabla 4-8 Maxima longitud admisible del cable del motor para FSAA ... FSC"?2
Tamafnio Categoria CEM: se- Sin categoria CEM
del conver- | gundo entorno, C2
tidor 0C3
Convertidor con fil- | Convertidor con fil- | Convertidor sin fil- | Convertidor sin fil-
tro tro y sin bobina de | troy sin bobina de | tro, con una bobina
salida salida de salida
con cable apanta- | apanta- | noapan- | apanta- | no apan- | apanta- | no apan-
llado para motor llado tallado llado tallado llado tallado
FSAA 25m? 50 m 100 m 150 m# 150 m 150 m® | 225 m?
FSA ... FSC 25m? 50m 100 m 150 m 150m | 150 m® | 225 m?®

" Los valores se aplican a una frecuencia de pulsacién con el ajuste de fabrica.
2 En caso de funcionamiento con un interruptor diferencial: con pantalla 15 m, sin pantalla 30 m

3 Utilizando un cable de motor con poca capacidad: FSAA ... FSB: 50 m, FSC: 100 m
4 Excepcion para 2,2 kW: 125 m con cable de motor estandar, 150 m si se usa un cable de motor de baja

capacidad

»  Con tensién de red 440V ... 415 V: con pantalla 100 m, sin pantalla 150 m

Tabla 4-9

Maxima longitud admisible del cable del motor para FSD ... FSF P2

Tamano del
convertidor

Categoria CEM: segundo
entorno, C2 0 C3

Sin categoria CEM

Convertidor con filtro Convertidor con filtro o | Convertidor sin filtro, con
sinfiltro, sin bobina de sa- | dos bobinas de salida en
lida serie
con cable apantallado pa- | apantalla- | no apanta- | apantalla- | no apanta-
ra motor do llado do llado
FSD, FSE? 150 m 200 m 300 m 350 m 525 m
FSF3 150 m 300 m 450 m 525 m 800 m

" Los valores se aplican a una frecuencia de pulsacién con el ajuste de fabrica.
2 En caso de funcionamiento con un interruptor diferencial: apantallado 50 m, no apantallado 100 m
3 Las longitudes del cable del motor indicadas son vélidas para una tensién de red de 400 V

Convertidores SINAMICS G120C
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4.9.8 Conexion en estrella o triangulo del motor al convertidor

Vista general

Los motores asincronos normalizados con una potencia asignada de hasta aprox. 3 kW estan
conectados normalmente en estrella/triangulo (Y/A) a 400 V/230 V. En una red de 400V, puede
utilizar el motor con el convertidor con una conexién en estrella o triangulo.

Descripcién del funcionamiento

Utilizaciéon del motor con una conexién en estrella

Con la conexion en estrella, el motor puede

Ww2_ U2 V2
someterse a su par asignado My en el rango
O 0 ... frecuencia asignada f.
Ut vi wi | La tensién asignada Uy = 400 V se aplica con la
My I~ frecuencia asignada fy = 50 Hz.
U1 j Por encima de la frecuencia asignada, el motor
U entra en debilitamiento de campo. En debilita-
miento de campo, el par disponible del motor
V1 disminuye proporcionalmente a 1/f. La poten-
W1

cia disponible se mantiene constante en debi-
litamiento de campo.

Utilizacion del motor con conexién en triangulo con caracteristica a 87 Hz

W2 U2 V2 U Con la conexién en tridngulo, el motor
V3 BN funciona con una tensién y una frecuen-

N ~ 150 Hz }87 Hz ~ cia superiores a sus valores asignados.
Ut vl w1 Mg if'“ 1v3+f," f Como consecuencia, la potencia entrega-

M, ‘_Iif da del motor aumenta con un valor apro-
|

ximado correspondiente al factor

\
u1 ; V3 =~1,73.

U } Enelrangof=0...87 Hz, el motor puede
V1 } someterse a su par asignado M,,.
W1 .

La tensién maxima U =400 V se aplica
con la frecuencia f = v3 x 50 Hz ~ 87 Hz.

Por encima de 87 Hz, el motor entra en debilitamiento de campo.

La potencia superior que entrega el motor al funcionar con la caracteristica a 87 Hz tiene las
siguientes desventajas:

e El convertidor debe suministrar una corriente 1,73 veces superior aproximadamente.
Seleccione el convertidor en funcion de su intensidad asignada y no de su potencia asignada.

¢ El motor se calienta mas que al funcionar con f < 50 Hz.
¢ El motor debe estar homologado para la tension > tension asignada Uy en el devanado.

* Debido a que el rodete del ventilador gira mas rapido, el motor genera mas ruido que al
funcionar con f < 50 Hz.
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4.10 Conexidn de las interfaces para el control del convertidor

4.10.1 Vista general de las interfaces

Tamafnos FSAA ... FSC

Para poder acceder a las interfaces del frente de la Control Unit, hay que retirar el Operator Panel
(si lo hay) y abrir las puertas frontales.

(D Regleta de bornes -X138
(2 Regleta de bornes -X137
® Regleta de bornes -X136

@ Interfaz -X21 con el Opera-
tor Panel

(® Ranura para la tarjeta de me-
moria

@ Interruptor para Al O

| U
<« =
Al
* | 0M4mA..20mA
e U-10/0V...10V
(@ Interruptor para direccién de
bus

Solo en G120CDPy
G120C USS/MB

Bit 6 (64)H
Bit5 (32)M
Bit 4 (16)H
Bit3(8) H
Bit2 (4) W
Bit1(2) W
Bit0(1) H
On Off

G120C PN: Sin funcién

Interfaz USB -X22 para la co-
nexion con un PC

(® WK1 ERDY  LED de estado
Wz W ke LNK112 solo con G120C PN

Regleta de bornes -X139

Convertidores SINAMICS G120C
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(D) OFF ON Interruptor para terminacién de bus, solo en G120C USS/MB
G120 DPy G120C PN: Sin funcién
@) Interfaz de bus de campo en la parte inferior

Tamanos FSD ... FSF

] ol
X150
egleta de bornes - nterfaz - con el Operator Pane
(D Regleta de b X134 (® Interfaz -X21 10 Panel
@ B RDY LED de estado @ Ranura para la tarjeta de memoria
E EE\FE La ranura para la tarjeta de memoria estd de-
B LNK1 bajo de una tapa. Para insertar o extraer la
[l LNK2 tarjeta de memoria, se debe retirar la tapa
temporalmente.
nterfaz - ara la conexion egleta de bornes -
() Interfaz USB -X22 para | i6 (@ Regleta de b X130
con un PC

@ [an m| Interruptor para las entra- Regleta de bornes -X132
Al0 TJ das analégicas Al Oy Al 1 (9 Regleta de bornes -X133

|
* | 0/4mA..20mA Interfaz de bus de campo -X150 en la parte
e U-10/0V..10V inferior
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Proteccidn contra acceso no autorizado a través de la interfaz USB

/\ ADVERTENCIA

convertidor.

Estados operativos no seguros en caso de manipulacion del software del convertidor
La manipulacién del software del convertidor puede provocar estados operativos no seguros
en la instalacién, con consecuencia de muerte, lesiones graves y dafios materiales.
* No permita que ninguna persona no autorizada acceda a la interfaz USB del convertidor:
— Lainterfaz USB no debe salir fuera del armario eléctrico.
— Cierre con llave el armario eléctrico o la sala de equipos donde esté instalado el

4.10.2

Asignacion de las interfaces de bus de campo

La interfaz de bus de campo estd situada en la parte inferior del convertidor.

1 5

[202.08] \10dbus RTU

USs

10V

2 RS485P, recibir y enviar (+)
3 RS485N, recibir y enviar (-)
4 Pantalla

5 -

88

w N

o ~NOoO oM

9
X126
PROFIBUS

RxD/TxD-P, recibir y enviar

(B/B")

CNTR-P, sefial de mando

GND, referencia para datos (C/C')
Alimentacion de +5 V
RxD/TxD-N, recibir y enviar

(AIA)

oO~NO O WN -~

—, X150 P1

.ﬁm' X150 P2

g8 . 1 PROFINET
EtherNet/IP

Datos recibidos +

Datos recibidos -
Datos enviados +

RX+

Datos enviados -

Convertidores SINAMICS G120C
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4.10.3

4.10 Conexidn de las interfaces para el control del convertidor

Regletas de bornes

Regletas de bornes para FSAA ... FSC con ejemplo de cableado

Figura

DI COM1
DI COM2

4-33

T T T T T 7T

-X136
31]+24V IN. Alimentacién opcional de 20,4 V ... 28,8 V, tipicamente 0,5 A
32/GND IN. Referencia para borne 31
11 |[+10VOUT | Salida de 10 V, max. 10 mA
2 |GND Referencia para bornes 1,9y 12
3 |AI 0+ Entrada analogica (-10 V ... 10V, 0/4 mA ... 20 mA)
4 |Al0- Referencia para borne 3
-X137
12/A0 0+ Salida analégica (OV ... 10 V, 0 mA ... 20 mA)
13|GND Referencia para bornes 1, 9y 12
21|DO 1+ : - .
A0 1 )I:I Salida digital, max. 0,5 A, 30 V DC
1;?2 mggg :ISensor de temperatura (PTC, KTY84, Pt1000, bimetal)
28GND Referencia para bornes 1,9y 12
-X138
69DI COM1 Referencia para bornes 5, 7y 16
34DICOM2 I P Referencia para bornes 6, 8 y 17
L1500 ST v K
— —6 [DI1 H p
— —7 |DI2 K £YK Entradas digitales, para la conexién de contactos en fuente
— —8 |DI3 N P o en sumidero, low < 5V, high > 11 V, max. 30 V
— —{16[DI 4 __A¥AK
L _~_117DI5 Ay K -X139

19D00NO__ 1 gajida digital,

18DO 0NC _ )
{9 [+24vouT | Salida 24V, max. 100 mA

’:20 DOOCOM 14y 0.5 A, 30 V DC

31

+24 VIN

32

GND IN

Ejemplo de cableado de las entradas digitales con la alimentacién interna por convertidor de 24 V

Todos los bornes con el potencial de referencia "GND" estan interconectados dentro del
convertidor.

Los potenciales de referencia "DI COM1"y "DI COM2" estan aislados galvanicamente de "GND".

-» Si, como se muestra arriba, la alimentacién de 24 V del borne 9 se emplea como alimentacién

de las entradas digitales, "GND", "DI COM1"y "DI COM2" deben conectarse entre si en la regleta
de bornes.

Si se conecta una alimentacién opcional de 24 V a los bornes 31, 32, la Control Unit permanece
en funcionamiento incluso en caso de desenchufarse el Power Module de la red. En
consecuencia, la Control Unit mantiene, p. €]., la comunicacién de bus de campo.

- Paralosbornes 31, 32, utilice solouna alimentacién de 24 V DC con PELV (Protective Extra Low
Voltage).

-» Para aplicaciones en EE. UU. y Canada: Utilice una alimentacion de 24 V DC NEC Class 2.
-» Conecte los 0 V de la alimentacién con el conductor de proteccién.

-> Si desea utilizar la alimentacién de los bornes 31, 32 también para las entradas digitales,
"DI COM1/2" y "GND IN" deben conectarse entre si en la regleta de bornes.
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3 |AI O+ Para la entrada analdgica puede usarse la alimentacién interna de 10V o bien una alimentacion
4 |AIQ- externa. Consumo tipico: 10 mA ... 20 mA.

- Si se utiliza la alimentacién interna de 10 V, debe conectarse Al 0- con GND.

Otras posibilidades de cableado de las entradas digitales para FSAA ... FSC

-X137
12
13
24V, +—XR21[D0 1+ Si se desea conectar entre si los potenciales
GND,, 22[p0 1- delaalimentacion externay laalimentacion
14 interna del convertidor, debe conectarse
15 "GND" con los bornes 34y 69 (entre si) en la
28{GND regleta de bornes.
-X138
69Dl COM1
34Dl COM2
— —5 [DI0
—"—6 [DI 1
—"—7 DI 2
—"—8 DI'3
—"—16[DI 4 -X139
—"—17]DI 5 19]DO 0 NO
20/DO 0 COM
&-18|D0 0 NC
9 [+24V OUT

T T T T T 7T

Conexién de contactos en fuente con la alimen-
tacion externa

-X137
1% Conecte entre si los bornes 69y 34 en la
2100 T regleta de bornes.
GND,, 2200 1-
14
15
28/GND
-X138
24V, 69DI COM1
34/DI COM2
— —5 [DI0
— —6 [DI 1
— —7 [DI2
—"—8 |DI3
—"—16|DI 4 -X139
— —17|DI 5 19[DO 0NO
20DO 0 COM
Q-{18D00NC
9 [+24V OUT

T T T T T T

Conexién de contactos en sumidero con la ali-
mentacién externa
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Regletas de bornes para FSD ... FSF con ejemplo de cableado

-X130
31|+24V IN Alimentacion opcional de 20,4 V...28,8 V, tipicamente 0,5 A
32|GND IN Referencia para borne 31
—34/DICOM2  Referencia para bornes 6, 8y 17
27|GND Referencia para bornes 1, 9y 12
-X132

1 |+10V out Salida de 10 V referida a GND, max. 10 mA

2 |GND Referencia para bornes 1, 9, 12y 26

3 |Al 0+ Entrada analdgica (<10 V...10 V, 0/4 mA...20 mA)
4 |Al0- Referencia para borne 3

12|A0 0+ Salida analdgica (0 V...10 V, 0/4 mA...20 mA)
13|GND Referencia para bornes 1,9y 12

21D0 1+ ' salida digital, méax. 0,5 A, 30 V

22|D0 1-

i mg%g :|Sensor de temperatura (PTC, KTY84, Pt1000, bimetalico)
-X133
9 [+24V out Salida de 24 V referida a GND, max. 200 mA
H28|GND Referencia para bornes 1, 9y 12
—69|DI COM1 A4 Referencia para bornes 5, 7 y 16
——5 [DI0 i
—"—16 [DI 1 YA | Entradas digitales
+—— 71D12 p AYAK para la conexion de contactos en fuente o sumidero
L 8DI3 AYAK| | low <5V, high >11V, max. 30 V
- —16|DI 4 AV
L~ 117IDI5 AT AK
-X134
—X-18|DO 0 NC
19|D0 0 NO ? Salida digital, max. 0,5 A, 30 V
20/DO 0 COM
Figura 4-34  Ejemplo de cableado de las entradas digitales con la alimentacion interna por convertidor de 24 V
Todos los bornes con el potencial de referencia "GND" estan interconectados dentro del

DI COM{

31

+24 VIN

32

GND IN

convertidor.
Los potenciales de referencia "DI COM1"y "DI COM2" estan aislados galvanicamente de "GND".

->Si, como se muestra arriba, la alimentacién de 24 V del borne 9 se emplea como alimentacién

de las entradas digitales, "GND", "DI COM1"y "DI COM2" deben conectarse entre si en la regleta
de bornes.

Si se conecta una alimentacién opcional de 24 V a los bornes 31, 32, el convertidor permanece
en funcionamiento incluso en caso de desenchufarse el Power Module de la red. Gracias a ello,
el convertidor mantiene, p. €j., la comunicacién de bus de campo.

- Paralosbornes 31, 32, utilice solouna alimentacién de 24 V DC con PELV (Protective Extra Low
Voltage).

-> Para aplicaciones en EE. UU. y Canada: Utilice una alimentacién de 24 V DC NEC Class 2.
-> Conecte los 0 V de la alimentacién con el conductor de proteccion.

-> Si desea utilizar la alimentacion de los bornes 31, 32 también para las entradas digitales,
"DI COM1/2" y "GND IN" deben conectarse entre si en la regleta de bornes.
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3 A0+ Para la entrada anal6gica puede usarse la alimentacién interna de 10 V o bien una alimentacién
4 |AIQ- externa.

- Si se utiliza la alimentacién interna de 10 V, deben conectarse Al 0- o Al 1- con GND.

Otras posibilidades de conexién de las entradas digitales para FSD ... FSF

Si se desea conectar entre si los po-
tenciales de la alimentacién externa
32 y la alimentacién interna del conver-
M] ] tidor, debe conectarse "GND" con los
24V R 21 DO 1 POS | bornes 34 y 69 (entre si) en la regleta
GND_, 22ID0 1 NEG de bornes.

-X133
9 [+24V out
—28|GND
69|DI COM1
-X134 15 [DI0
—-&®-18]DO 0 NC +—"——6 |DI 1
19|D0 0 NO ———7 [DI2
20/D00COM | +——8 [DI3
L —~—16|DI 4
L———17|DI 5

Conexién de contactos en fuente con la alimentacion
externa
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-X130
3@: Conecteentresilosbornes 69y 34 en

[34]DI COM2 la regleta de bornes.

G N Dext E:

4V ®-{-21[p0 1P0S
22|D0 1 NEG

-X133
9 [+24V out
28|GND
69|DI COM1
-X134 —"——5 [DI0
L+®+18[D0 0 NC —"—6 _|DI 1
19|D0 0 NO —"—7 [DI2
20[DO0COM | +——18 [DI3
+—"——16|DI 4
——17IDI'5

Conexién de contactos en sumidero con la alimentacién
externa
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4.10.4

Convertidores FSAA...FSC

El ajuste de fabrica de las interfaces depende de qué bus de campo admite el convertidor.

Figura 4-35

94

||

il

-X136

31

+24V IN

32

GND IN

1

+10V out

2

GND

Ajuste de fabrica de las interfaces

3

Al 0+

4

Al 0-

Consigna de velocidad (-10 V ... 10 V)

-X137

12

AO 0+

Velocidad real (0 mA ... 20 mA)

13

GND

21

DO 1POS

22

DO 1NEG

Alarma

14

T1 MOTOR

15

T2 MOTOR

28

GND

-X138

69

DI COM1

34

DI COM2

5

DIO

ON/OFF1

6

DI 1

Cambio del sentido de rotacion

-X139

7

DI 2

Confirmacién de fallo

—18/DOONC

8

DI 3

19/D0 0 NO Fallo

16

DI 4

—X)-20[DO 0 COM

17

DI5

9 |+24V out

Ajustes de fabrica para G120C USS, FSAA...FSC

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Instalar

4.10 Conexidn de las interfaces para el control del convertidor

Cl=)

[

Controlador en lazo abierto
de orden superior

| PROFIBUS / ~{DI3 = 0) Controlador en lazo abierto a través del telegrama PROFIdrive 1

PROFINET El bus de campo no esta activo
-X136 :

31

+24V IN

32

GND IN

1

+10V out

2

GND

3

Al 0+

4

Al 0-

-X137

12

13

AO 0+ : Velocidad real (0 mA ... 20 mA) ]
GND ;

21

DO 1POS

®||o

22

DO 1NEG Alarma

14

T1 MOTOR

15

T2 MOTOR

28

GND

-X138

69

DI COM1

34

M|

5

ool e

5 013=0) —
~ A6 D FpB=1) Jog 2

DI3 = 1) Jog 1

— -7 D12 [

Confirmacion de fallo -X139

W Conmutacion a controlador (DI3 = 0) Bus de campo| ——18/DO0NC

en lazo abierto y consigna (DI3=1) Jog 19/DO 0 NO Fallo

Dl 4 - ~X-20|D0 0 COM

DI 5 _— 9 |+24V out

Figura4-36  Ajustes de fabrica para G120C DP y G120C PN, FSAA...FSC
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Convertidores FSD...FSF

a

|

Autdmata superior

Figura 4-37

96

-X130

31

+24V IN

32

GND IN

34

DI COM2

27

GND

-X134

18

DOONC

19

DOONO Fallo

20

DO 0 COM

-X132

1

+10V out

2

GND

~DI 3 =0 Mando a través de telegrama PROFIdrive 1
Bus de campo no activo

3

Al 0+

4

Al 0-

12

AO 0+

Velocidad real (0 mA...20 mA)

113

GND

21

DO 1POS

| o] |

22

DO 1NEG

Alarma

14

T1 MOTOR

15

T2 MOTOR

-X133

9

+24V out

28

GND

69

DI COM1

M

5

DIO

—a

——6 DI 1

=

1) Jog 1

3

==
Q0|
«
o)
Q
N

QO[O (L)

0 ---

— -7 bI2

Confirmar el fallo

——8 |DI3

Conmutar mando y DI 3 = 0) Bus de campo
consigna OI3=1Jog

16

DI4

17

DI5

Ajuste de fabrica para G120C PN, FSD...FSF
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4.10 Conexidn de las interfaces para el control del convertidor
4.10.5 Ajustes predeterminados de las interfaces

Ajuste predeterminado 1: "sistemas transportadores con 2 frecuencias fijas"

— — 5DI0 | CON/DES1 derecha
— — 6DI1 | CON/DES1 izquierda
j — 7|D12 | Confirmar fallo

5
6
7
16DI 4 | Consigna de velocidad prefijada 3
— —17D15 | Consigna de velocidad prefijada 4
18
19
20

DO 0 | Fallo

—®-21|D0 1 | Alarma
122
O Valor real de velocidad

DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p077110] DI 0:r0722.0, ..., DI 5:r0722.5

Consigna fija de velocidad 3: p1003, consigna fija de velocidad 4: p1004, consigna fija de velocidad
activa: r1024

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 1024

DI 4 y DI 5 = high: el convertidor suma ambas consignas fijas de velocidad
Nombre en el BOP-2: coN 2 SP

Ajuste predeterminado 2: "sistemas transportadores con Basic Safety"

— — 5DI0 | CON/DES1 con consigna de velocidad prefijada 1
— — 6Dl 1 | Consigna fija de velocidad 2
— — 7D 2 | Confirmar fallo
]
] 1?3: g } Reservado para una funcién de seguridad
—®-{18D0 0 | Fallo

119

20

—X-21D0 1 | Alarma

122
© Valor real de velocidad
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 5:r0722.5

Consigna fija de velocidad 1: p1001, consigna fija de velocidad 2: p1002, consigna fija de velocidad
activa: r1024

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 1024

DI 0y DI 1 = high: el convertidor suma ambas consignas fijas de velocidad.
Nombre en el BOP-2: coN SAFE

Convertidores SINAMICS G120C
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Ajuste predeterminado 3: "sistemas transportadores con 4 frecuencias fijas'

5DI0 | CON/DES1 con consigna de velocidad prefijada 1

601 1 | Consigna fija de velocidad 2

7|D1 2 | Confirmar fallo
16014 | Consigna de velocidad prefijada 3

— —17|DI 5 _| Consigna de velocidad prefijada 4
18
19

DO 0 | Fallo

—X-21D0 1 | Alarma
122
© Valor real de velocidad

DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p07711[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 5:r0722.5
Consigna fija de velocidad 1: p1001, ... consigna fija de velocidad 4: p1004, consigna fija de velocidad
activa: r1024

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 1024

Varias de las DI O, DI 1, DI 4 y DI 5 = high: el convertidor suma las correspondientes consignas fijas de
velocidad.

Nombre en el BOP-2: coN 4 SP

Ajuste predeterminado 4: "sistemas transportadores con bus de campo"

ad

o

I— Control mediante trama PROFIdrive 352

—®-{18D0 0 | Fallo
119
20
—X-21D0 1 | Alarma

22
Valor real de velocidad
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0]
Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 2050[1]
Nombre en el BOP-2: coN Fb

Convertidores SINAMICS G120C
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Ajuste predeterminado 5: "sistemas transportadores con bus de campo y Basic Safety"

e

»

I— Control mediante trama PROFIdrive 352

] 17% }Reservado para una funcién de seguridad

—®—18Do 0] Fallo

20
—®—2;DO1 | Alarma

2
Valor real de velocidad
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p077110] DI 4:r0722.4, DI 5:r0722.5
Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 2050[1]
Nombre en el BOP-2: coN Fb S

;

Ajuste predeterminado 7: "bus de campo con conmutacion de juego de datos"
Ajuste de fabrica para convertidores con interfaz PROFIBUS o PROFINET

o

| D13 = () Control via telegrama PROFIdrive 1
o [DI3=1) Bus de campo no activo

_ Em. DI3 =0 Sin funcién

i=DI3=1) Jog 1
— oD DI 3 = 0) Sin funcién
i=DI3=1Jog 2
—— 7DI12 | : Confirmacion del fallo
— — 8DI3 - Conmutar control y consigna de velocidad

Telegrama 1, PZD2 DI3=0

Jog102 ﬁ\: Consigna de velocidad
Consigna de velocidad -

—X-18D0 0 | Fallo
119
20
—®-21p01] Alarma
22
O Velocidad real
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0] DI 0:r0722.0, ..., D1 3:r0722.3

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 2050[1]
JOG 1 Consigna de velocidad: p1058, ajuste de fabrica: 150 1/min
JOG 2 Consigna de velocidad: p1059, ajuste de fabrica: -150 1/min
Nombre en el BOP-2: FB cdS
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Ajuste predeterminado 8: "PMot con Basic Safety"

—— 5DI0 CON/DES1
Subir potenciometro motorizado
—— 7012 Bajar potenciometro motorizado

|
o
=

I:L'»— Consigna de velocidad

—— 8DI3 Confirmar fallo
— —16D14 Reservado funcioén d idad
— 47br5 para una funcion de segurida
—®-18D00 | Fallo

119

20
—X-21D01] Alarma

22
Valor real de velocidad
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 5:r0722.5
Potenciémetro motorizado Consigna tras generador de rampa: r1050
Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 1050
Nombre en el BOP-2: MoP SAFE

Ajuste predeterminado 9: "E/S estandar con PMot"

—— 5DI0 CON/DES1

—— 6Dl 1 Subir potenciémetro motorizado
—— 7Dl 2 Bajar potenciometro motorizado
—— 8DI3 Confirmar el fallo

I:]}"— Consigna de velocidad

—X-18D00 | Fallo
119
20
—X-21D01] Alarma
122
© Velocidad real
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 3:r0722.3

Potenciémetro motorizado Consigna tras generador de rampa: r1050
Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 1050
Nombre en el BOP-2: Std MoP
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Ajuste predeterminado 12: "E/S estandar con consigna analégica"

Ajuste de fabrica para convertidores con interfaz USS

— — 5DI0 | CON/DES1
— — 6Dl 1 | Inversion de sentido
—— 7|DI12 | Confirmar el fallo

A Consigna de velocidad

—X{18D0 0 | Fallo
119
20
—X-21D0 1 | Alarma

122
© Velocidad real

DO 0: p0730,D0O 1: AO 0: p0771[0] DI0:r0722.0, ..., DI 2:r0722.2 Al 0: r0755]0]
p0731

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 755[0]
Nombre en el BOP-2: Std ASP

Ajuste predeterminado 13: "E/S estandar con consigna analégica y Safety"

—— 5DI0 | CON/DES1

— — 6Dl 1 | Inversion de sentido

— — 7Dl 2 | Confirmar fallo

]

] 1?8:2 Reservado para una funcion de seguridad

i Consigna de velocidad
—X-18D0 0 | Fallo
19

—X-21D0 1 | Alarma

122
© Valor real de velocidad

DO 0: p0730,D0O 1: AO 0: p0771[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 5:r0722.5 Al 0: r0755(0]
p0731

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 755[0]
Nombre en el BOP-2: ASPS
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Ajuste predeterminado 14: "industria de procesos con bus de campo"

Elm)

»

I— Control mediante trama PROFIdrive 20

.~ PZD01.15=0 Sin funcion
_/CCPZD01.15 =1 CON/DES1

—— 6DI1 | i Fallo externo
—— 7DI2 | ¢ Confirmar el fallo
—— 8DI3 | { Sin funcién

[16DI4 | > PZD01.15=0 Sin funcion
. ../
16D 4 : =PZD01.15 = 1— Subir potenciometro motorizado (PMot)
_ _,—- PZD0115=0 | Sin funcion
A7D1s : =PZD01.15 = 14 | Bajar potenciémetro motorizado

PZD01.15=0

PZD01.15 = 1 Consigna de velocidad

—X{18D0 0 | Fallo
19
20
—®—§; DO1] Alarma
O Velocidad real
DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p07711[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 5:r0722.5

Potenciémetro motorizado Consigna tras generador de rampa: r1050

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 2050[1], p1070[1] = 1050
Conmutar control via PZDO1, bit 15: p0810 =r2090.15

Nombre en el BOP-2: Proc Fb
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Ajuste predeterminado 15: "industria de procesos"

—— 5DI0 CON/DES1
— — 6Dl 1 Fallo externo
—— 7Dl 2 Confirmar el fallo
— — 8DI3 -+ Conmutar consigna de velocidad
Lo Sin funcion
— L
J Subir potenciémetro motorizado (PMot)
Sin funciéon
. L
Bajar potenciometro motorizado
DI3=0) |
—{ A0+ \j
—_@ KEE] Consigna de velocidad

—X-18D0 0 | Fallo
119
20
—X-21D01]  Alarma
122
© Velocidad real

DO 0: p0730, DO 1: AO 0: p0771[0] DI 0:10722.0, ..., DI 5: 10722.5
p0731

Potenciémetro motorizado Consigna tras generador de rampa: r1050

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 755[0], p1070[1] = 1050

Nombre en el BOP-2: Proc

Ajuste predeterminado 17: "2 hilos (adelante/atras1)"

— — 5DI0 | CON/DES1 derecha
— — 6Dl 1 | CON/DES izquierda
—— 7|DI2 | Confirmar el fallo

] Consigna de velocidad
—X-{18D0 0 | Fallo

—X-21D0 1 | Alarma
122
© Velocidad real

DO 0: p0730,D0O 1: AO 0: p0771[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 2: r0722.2
p0731

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 755[0]
Nombre en el BOP-2: 2-wirE 1
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Ajuste predeterminado 18: "2 hilos (adelante/atras2)"

—~— 5DI0 | CON/DES1 derecha
— — 6DI1 | CON/DES izquierda
— — 7DI2 | Confirmar el fallo

i Consigna de velocidad
—X-18D0 0 | Fallo

—X-21D0 1 | Alarma

122
© Velocidad real

DO 0: p0730,D0O 1: AO 0: p0771[0] DI0:r0722.0, ..., DI 2:r0722.2 Al 0: r0755[0]
p0731

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 755[0]
Nombre en el BOP-2: 2-wIrE 2

Ajuste predeterminado 19: "3 hilos (habil./adelante/atras)"

— — 5DI0 | Habilitacion/DES1
— — 6DI1 | CON derecha

— — 7DI2 | CON izquierda
— —16DI4 | Confirmar el fallo

i Consigna de velocidad

—X{18D0 0 | Fallo
119
20
—®-21D0 1 | Alarma

122
© Velocidad real

DO 0: p0730,D0O 1: AO 0: p0771[0] DI 0:r0722.0, ..., DI 4:r0722.4 Al 0: r0755(0]
p0731

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 755[0]
Nombre en el BOP-2: 3-wlrE 1
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Ajuste predeterminado 20: "3 hilos (habil./CON/invers)"

5DI 0 | Habilitacion/DES1

6DlI1 | CON

— — 7DI2 | Inversién de sentido
16014 | Confirmar el fallo

A Consigna de velocidad

—X{18D0 0 | Fallo

—X-21D0 1 | Alarma
122
© Velocidad real

DO 0: p0730, DO 1:  AO 0: p0771(0] DI 0: 10722.0, ..., DI 4:10722.4 Al 0: r0755[0]
p0731

Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 755[0]
Nombre en el BOP-2: 3-wiIrE 2

Ajuste predeterminado 21: "bus de campo USS"

o |

L— USS (38400 baudios, 2 PZD, PKW variable)

——{ 7ID12 ] Confirmar el fallo
—X-18D0 0 | Fallo

119
20
—X-21|D0 1 | Alarma
22

© Velocidad real

DO 0: p0730, DO 1: p0731 AO 0: p0771[0] DI 2: 10722.2
Consigna de velocidad (consigna principal): p1070[0] = 2050[1]

Nombre en el BOP-2: FB USS
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4.10.6 Entrada digital de seguridad

Para activar una funcién de seguridad a través de la regleta de bornes del convertidor, necesita
una entrada digital de seguridad.

— —16|DI 4 FDI 0 Con ajustes predeterminados concretos de la regleta de bornes

— —17[DI5 Hib (p. €j., el ajuste predeterminado 2), el convertidor agrupa dos
entradas digitales para formar una entrada digital de seguridad
FDI 0.

¢Qué dispositivos se pueden conectar?
La entrada digital de seguridad esta dimensionada para los siguientes equipos:

¢ Conexién de sensores de seguridad, p. €j., aparatos de mando de parada de emergencia o
cortinas fotoeléctricas.

* Conexién de dispositivos inteligentes, p. e]. controladores de seguridad o médulos de
seguridad.

Estado de senal
El convertidor espera sefiales con el mismo estado en su entrada digital de seguridad:
¢ Sefal High: la funcién de seguridad no esta seleccionada.

¢ Sefal Low: la funcion de seguridad esta seleccionada.

Conexidn de salidas digitales de seguridad fuente/fuente y fuente/sumidero

24V DC 24V DC
F-DO F-DO
M M {
Salida digital fuentel/fuente Salida digital fuente/sumidero

Puede conectar salidas seguras fuente/fuente y fuente/sumidero a una entrada digital de
seguridad.

Deteccion de fallos

El convertidor compara las dos sefiales de la entrada digital de seguridad. El convertidor detecta
asi, p. €j., los siguientes errores:

* Rotura de cable

* Sensor defectuoso

El convertidor no puede detectar los siguientes errores:
* Cruce de los dos cables

» Cortocircuito entre el cable de sefial y la tension de alimentacién de 24 V

Convertidores SINAMICS G120C
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Medidas especificas para evitar cruces y cortocircuitos

Los tendidos muy largos, p. ej., entre armarios eléctricos alejados, aumentan el riesgo de dafar
los cables. Los cables dafiados presentan riesgo de producirse un cruce inadvertidamente con
cables conductores de tension tendidos en paralelo. De este modo, un cruce puede interrumpir
la transmision de sefales de seguridad.

Para evitar cruces y cortocircuitos, deben protegerse los cables entre un sensory el convertidor,
p. €]., tendiendo los cables separados o dentro de un tubo de acero.

Test de luz y sombra

El convertidor filtra cambios de sefial mediante tests de luz y sombra en la entrada digital de
seguridad a través de un filtro de software ajustable.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.10.7

Vista general

Conexion de entrada digital de seguridad

El convertidor ofrece las siguientes posibilidades de conexién para una entrada digital de
seguridad:

» Salida de sensor
» Salida digital de seguridad fuente/sumidero

» Salida digital de seguridad fuente/fuente

24V DC 24V DC

L- DI COM2

i

= 16]DI 4
F.oi 285 F-DO[ F-DI |[2HD
12 17|D1 5 ooo
ml T |
| 34]DI COM2
69Dl COMT 69Dl COM1 =

Figura 4-38  Conexion de una salida digital de seguridad fuente/sumidero y fuente/fuente

Descripcién del funcionamiento

108

Los siguientes ejemplos corresponden a PL d segin EN 13849-1 y SIL2 segun IEC 61508 en el
supuesto de que todos los componentes estén instalados en el interior de un armario eléctrico.

F-DlI

E 34[DI COM2)

28|GND

Figura4-39  Conexion de unsensor, p. €j. seta de parada de emergencia o interruptor de final de carrera
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24V DC

©)

Start

ATINK  IN1T1IN2 T2 INF INS

[Cm] 1 Autostart / Monitored Start

[CH2 Cross fault detection OFF/ON
[CM] 3 2 single channels / 1 double sensor
[Cmm|4 Start up test yes / no

3SK1120-1AB40

A2 Q1
—O

LT: 16]DI 4 ﬂﬂ@

17[D1 5 —

]F-Dl DED

ooo

G

69]DI COM1 |

" F 34|DI COM2

)

Figura 4-40  Conexion de un médulo de seguridad, p. €j., SIRIUS 3SK11

24V DC
572l 16D 4
R [ +7ors
19
22 69]DI COM1
39 34|DI COM2
M

3

Figura 4-41  Conexion de un mdédulo de salida digital F, p. ej. médulo de salida digital F de SIMATIC

Mas informacién
EE] Manuales y soporte técnico (Pagina 502)

Encontrard mas posibilidades de conexién y conexiones en armarios eléctricos separados en el
Manual de funciones "Safety Integrated":
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4.10.8

110

Cableado de las regletas de bornes

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica debido a una alimentacién inadecuada

Tocar piezas que estan bajo tensién puede provocar lesiones graves o incluso la muerte en caso
de fallo.

¢ Para todas las conexiones y bornes de los médulos electrénicos, utilice solo fuentes de
alimentacién que proporcionen tensiones de salida PELV (PELV = Protective Extra Low
Voltage) o SELV (SELV = Safety Extra Low Voltage).

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica debido a una evaluacién incorrecta de la temperatura del motor

En motores sin seccionamiento eléctrico seguro del sensor de temperatura segin
I[EC 61800-5-1, pueden producirse arcos con la electrénica del convertidor si el motor esta
defectuoso.

¢ Instale un relé de vigilancia de temperatura 3RS1... 0 3RS2...

¢ Evalle la salida del relé de vigilancia de temperatura mediante una entrada digital del
convertidor, p. €j., con la funciéon "Fallo externo".

Encontrara mas informacion sobre los relés de vigilancia de temperatura en Internet.

@ Manual de producto Relé de vigilancia de temperatura 3RS1/3RS2 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/54999309)

Nota

Fallo de funcionamiento debido a estados de maniobra erréneos a consecuencia de
corrientes de diagnoéstico en estado DES (estado 16gico "0")

A diferencia de los contactos de maniobra mecanica (p. ej., interruptores de parada de
emergencia), en interruptores estaticos pueden fluir corrientes de diagnéstico incluso en estado
DES. En caso de interconexion indebida con entradas digitales, las corrientes de diagndstico
pueden provocar estados de maniobra errdbneosy, en consecuencia, un fallo de funcionamiento
del accionamiento.

* Tenga en cuenta las condiciones de las entradas y salidas digitales indicadas en la
documentacién correspondiente del fabricante.

¢ Compruebe las condiciones de las entradas y salidas digitales en relacién con las corrientes
en estado DES. En caso necesario, conecte las entradas digitales con resistencias externas
correctamente dimensionadas respecto al potencial de referencia de las entradas digitales.

Convertidores SINAMICS G120C
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ATENCION

Sobretension en caso de cables de seial largos

Los cables con una longitud >30 m en las entradas digitales y en la fuente de alimentacién de
24 V del convertidor o bien los circuitos inductivos en las entradas digitales pueden provocar
sobretensiones. Las sobretensiones pueden dafiar el convertidor.

* Conecte un aparato de proteccién contra sobretensiones entre el borne y el potencial de
referencia respectivo.

Se recomienda el borne de proteccién contra sobretensiones Weidmiiller, tipo MCZ OVP TAZ
DIODE 24VDC.

Cables permitidos

Tabla 4-10  Cables permitidos y posibilidades de cableado

Cable macizo o con al- | Cable con alma flexi- | Cable con alma flexi- | Dos cables con alma flexible de

ma flexible ble con puntera no | ble con puntera par- | seccién idéntica con puntera do-
aislada cialmente aislada ble parcialmente aislada
8mm g5 8mm 05 .. 8 mm 8 mm

—»Ej 1.5 mm2 a@ 1.0 mm? QEE 0.5 mm? %l;kg 2 % 0.5 mm2

Cableado de la regleta de bornes conforme a las normas de CEM

Si se usan cables apantallados, la pantalla debe conectarse cubriendo una amplia superficie y
con buen contacto eléctrico a la placa de montaje del armario eléctrico o al contacto de pantalla
del convertidor.

Utilice la chapa de conexién para pantalla del convertidor como alivio de traccién.

Cableado de las entradas de seguridad segun las normas de CEM
Utilice cables de sefal apantallados. Conecte la pantalla en ambos extremos del cable.

Para conectar entre si dos 0 mas bornes del convertidor, utilice puentes lo més cortos posible
directamente en los bornes.

Mas informacién
Encontrara mas informacién para el cableado con compatibilidad electromagnética en Internet:

@ Directrices de compatibilidad electromagnética (http://
support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658)
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4.10.8.1 Conexién de las pantallas de los cables (FSAA ... FSC)

Para garantizar un cableado conforme a las normas de CEM, los cables que van al motory a la
resistencia de freno deben estar apantallados. Conecte las pantallas de los cables a la chapa de
pantalla del convertidor. A modo de ejemplo se muestra el contacto de pantalla para
convertidores FSA.

En el caso del convertidor FSAA, 2,2 kW, se requiere adicionalmente un nucleo de ferrita en el
cable de red.

L2 PE
L1 L3

Cable de red no apantallado

Tiras en zigzag en la chapa de pantalla del convertidor

Cable apantallado a la resistencia de freno

Abrazadera de pantalla para el cable a la regleta de bornes en la chapa de pantalla del convertidor
Cables apantallados a la regleta de bornes, al bus de campo y al sensor de temperatura del motor
Cable apantallado para motor

Placa de montaje sin pintar, con buena conduccién eléctrica

@O@VWEOO®O

Ndcleo de ferrita suministrado en cable de alimentacién, relevante solo para FSAA, 2,2 kW
(6SL3210-1KE15-8A. 2)

Figura4-42  Cableado conforme a las normas de CEM tomando como ejemplo los convertidores Frame
Size Ay Frame Size AA

© Contactar pantalla ZfX

Chapa de

A “ pantalla

@ Descubrir
pantalla Tira en
L

Abrazadera de
manguera
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Figura 4-43  Contacto de pantalla conforme a CEM

4.10.8.2 Conexidn de las pantallas de los cables (FSD ... FSF)

Conexion de cables en el convertidor conforme a las normas de CEM

Antes de establecer las conexiones, fije las su-
jeciones de cables como se muestra en el Po-
wer Module a la izquierda de la imagen.

Fije el cable de conexi6on de red con una brida
de cables como se muestra en @

Fije la pantalla del cable de conexién del motor
con una abrazadera (@).

Conecte la pantalla del cable de mando a la
chapa de pantalla de la Control Unit (3)) con
una cinta de acero. Fije ademas el cable de
mando al Power Module (@) con una brida de
cables.

Convertidores SINAMICS G120C
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4.10.9

Vista general

4.10.10

4.10.10.1

Interfaces a bus de campo

Las Control Units se ofrecen en distintas variantes para la comunicacién con controles superiores
con las siguientes interfaces de bus de campo:

Bus de campo Perfil Comunica- Control Unit
PROFldrive | PROFlsafe” | PROFlenergy? | C€ionS7?

PROFINET v v v v G120CPN

EtherNet/IP?

PROFIBUS v v v G120CDP

uss? G120C USS/MB

Modbus RTU?

DEncontrard informacion sobre PROFIsafe en el manual de funciones "Safety Integrated”.

2Encontrard informacién sobre estos buses de campo, perfiles y tipos de comunicacién en el
manual de funciones "Buses de campo”.

Cex]] Vista general de los manuales (Pagina 502)

Conexion del convertidor a PROFINET

Comunicacién a través de PROFINET 10 y Ethernet

Es posible integrar el convertidor en una red PROFINET o bien comunicarse a través de Ethernet
con el convertidor.

El convertidor en modo PROFINET 10

114

ﬁ =7 SIMATIC S7-1500 PC (Supervisor)
-~ (Controller)
EPROFINET = SINAMICS G120
SINAMICS G120C
SINAMICS SINAMICS G120X

G110M

Figura 4-44  El convertidor en modo PROFINET IO (ejemplos)
El convertidor soporta las siguientes funciones:
* RT

e IRT: El convertidor retransmite la sefial de isocronismo, pero no soporta el modo isécrono.

Convertidores SINAMICS G120C
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¢ MRP: Redundancia de medios, con latencia de 200 ms. Requisito: Topologia en anillo
Con MRP se obtiene una conmutacion ininterrumpida si se ajusta el tiempo de vigilancia de
fallo a un valor superior a 200 ms.

¢ MRPD: Redundancia de medios sin latencia. Requisito: IRT y topologia en anillo creada en el
controlador

¢ Alarmas de diagnéstico segun las clases de error definidas en el perfil PROFIdrive.

¢ Sustitucién de dispositivo sin cartucho intercambiable: El convertidor sustituido recibe el
nombre de dispositivo del IO Controller, no de la tarjeta de memoria ni de la programadora.

¢ Shared Device con convertidores que soportan PROFlsafe.

El convertidor como estacion Ethernet

L]~

/———=N
M Ethernet = SINAMICS G120
SINAMICS G120C
SINAMICS SINAMICS G120X
G110M

Figura 4-45  El convertidor como estacién Ethernet (ejemplos)

Para mas informacion sobre el funcionamiento como estacién Ethernet, consulte el manual de
funciones "Buses de campo".

Car]] Vista general de los manuales (Pagina 502)

Mas informacion sobre PROFINET
Encontrard mas informaciéon sobre PROFINET en Internet:

. @ PROFINET, el estandar Ethernet para la automatizacion (http://w3.siemens.com/mcms/
automation/en/industrial-communications/profinet/Pages/Default.aspx)

. @ Descripcion del sistema PROFINET (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/
view/19292127)
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4.10.10.2

4.10.10.3

Conexion del cable PROFINET al convertidor

Procedimiento

1. Integre el convertidor en el sistema de bus (p. e]. topologia en anillo) del controlador
utilizando cables PROFINET, a través de los dos conectores hembra PROFINET X150-P1 y
X150-P2.

Vista general de las interfaces (Pagina 86)
La longitud de cable maxima permitida hasta la anterior o la siguiente estacién es de 100 m.

2. Alimente el convertidor externamente con 24 V DC a través de los bornes 31y 32.
La alimentaciéon externa de 24 V solo es necesaria si en la instalaciéon la comunicaciéon con el
controlador debe mantenerse incluso cuando la tensién de red estad desconectada.

Ha conectado el convertidor con el controlador a través de PROFINET.
m)
Comunicacién con el controlador aunque la tension de red esté desconectada

Si la comunicacion con el controlador también debe mantenerse cuando la tension de red esta
desconectada, es necesario alimentar el convertidor con 24 V DC a través de los bornes 31y 32.

Durante interrupciones cortas de la tension de alimentacién de 24 V, el convertidor puede
notificar un fallo sin que esto implique la interrupcién de la comunicacién con el controlador.

¢Como se configura la comunicaciéon via PROFINET?

Configuracién de la comunicaciéon PROFINET en el controlador 10

Para configurar la comunicacién PROFINET en el controlador 10, necesita un sistema de
ingenieria adecuado.

Si es necesario, cargue el archivo GSDML del convertidor en el sistema de ingenieria.
Car]] Instalacion de GSDML (Pagina 117)

Nombre de dispositivo

Direccion IP

116

PROFINET utiliza, ademas de las direcciones MAC e IP, un nombre de dispositivo (Device name)
para identificar los dispositivos PROFINET. El nombre del dispositivo debe ser inequivoco en la
red PROFINET.

Para asignar el nombre al dispositivo, necesita un software de ingenieria, p. ej., HW Config.

El convertidor guarda el nombre de dispositivo en la tarjeta de memoria insertada.

Ademas del nombre de dispositivo, PROFINET utiliza también una direccién IP.
Para definir la direccién IP del convertidor, dispone de las siguientes posibilidades:
e Ladireccion IP puede definirse con un software de ingenieria, p. ej., HW Config.

e EI'lO Controller asigna una direccién IP al convertidor.

Convertidores SINAMICS G120C
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Telegrama

Ajuste en el convertidor el mismo telegrama que en el 10 Controller. Interconecte el telegrama
con las sefales de su eleccién en el programa de control del IO Controller.

Cer]] Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET (Pagina 228)

Ejemplos de aplicacion
Encontrara ejemplos de aplicacion de la comunicacion PROFINET en Internet:
@ Control de la velocidad de SINAMICS G110M/G120/G120C/G120D con S7-300/400F via

PROFINET o PROFIBUS, con Safety Integrated (mediante borne) y HMI (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/60441457)

@ Control de la velocidad de SINAMICS G110M/G120 (Startdrive) con S7-1500 (TO) via
PROFINET o PROFIBUS, con Safety Integrated (mediante borne) y HMI (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/view/78788716)

4.10.10.4 Instalacion de GSDML

Procedimiento
1. Guarde el GSDML en su PC.

— Con acceso a Internet:
GSDML (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/26641490)

— Sin acceso a Internet:
Inserte una tarjeta de memoria en el convertidor.
Ajuste p0804 = 12.
El convertidor escribe el GSDML como archivo comprimido (*.zip) en la tarjeta de
memoria, dentro del directorio ISIEMENS/SINAMICS/DATAICFG.

2. Descomprima el archivo GSDML en el PC.
3. Importe el GSDML en el sistema de ingenieria del controlador.

Con esto habra instalado el GSDML en el sistema de ingenieria del controlador.

4.10.11 Conexion del convertidor a PROFIBUS

{

= SIMATIC S7-1500 PC (Class 2 Master)
D (Class 1 master)

m
ca
LUy

BPROFIBUS DP

o SINAMICS G120D
i%5el (Slave)
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La interfaz PROFIBUS DP ofrece las siguientes funciones:

* Comunicacion ciclica

* Comunicacion aciclica

¢ Alarmas de diagnéstico

Encontrara informacién general sobre PROFIBUS DP en Internet:

. @ PNO (http://www.profibus.com/downloads/installation-guide/)

. @ Informacién acerca de PROFIBUS DP (http://www.automation.siemens.com/mcms/
industrial-communication/es/support/catalog/Pages/catalog.aspx)

4,10.11.1 Conexion del cable PROFIBUS en el convertidor

Procedimiento

1. Conecte el convertidor con el controlador superior a través de un cable PROFIBUS en el
conector hembra X126.
Vista general de las interfaces (Pagina 86)
La longitud de cable maxima permitida hasta la estacion anterior o siguiente esde 100 m con
una velocidad de transferencia de 12 Mbits/s.

2. En caso necesario, conecte una alimentacién de 24 V a los bornes 31y 32.
La alimentacion externa de 24 V solo es necesaria si la comunicacién con el controlador no
debe interrumpirse incluso cuando la tensién de red esté desconectada.

Ha conectado el convertidor con el controlador via PROFIBUS.
m)

Comunicacién con el controlador aunque la tension de red esté desconectada

Si la comunicacion con el controlador también debe mantenerse cuando la tension de red esta
desconectada, es necesario alimentar el convertidor con 24 V DC a través de los bornes 31y 32.

Durante interrupciones cortas de la tension de alimentacién de 24 V, el convertidor puede
notificar un fallo sin que esto implique la interrupcién de la comunicacién con el controlador.

4.10.11.2 ¢Coémo se configura la comunicacién via PROFIBUS?

Configuracion de la comunicacién PROFIBUS

Para configurar la comunicacién PROFIBUS en el maestro PROFIBUS, necesita un sistema de
ingenieria adecuado.

Si es necesario, cargue el archivo GSD del convertidor en el sistema de ingenieria.
Car]] Instalacion de GSD (Pagina 120)

Ajuste de la direccion
Ajuste la direccién del esclavo PROFIBUS.
Carl] Ajustar la direccién PROFIBUS (Pagina 120)
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Ajuste de telegrama

Ajuste en el convertidor el mismo telegrama que en el maestro PROFIBUS. Interconecte el
telegrama con las sefiales de su eleccién en el programa de control del maestro PROFIBUS.

Cer]] Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET (Pagina 228)

Ejemplos de aplicacion
Encontrara ejemplos de aplicacion de la comunicacion PROFIBUS en Internet:
@ Control de la velocidad de SINAMICS G110M/G120/G120C/G120D con S7-300/400F via

PROFINET o PROFIBUS, con Safety Integrated (mediante borne) y HMI (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/60441457)

@ Control de la velocidad de SINAMICS G110M/G120 (Startdrive) con S7-1500 (TO) via
PROFINET o PROFIBUS, con Safety Integrated (mediante borne) y HMI (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/view/78788716)
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4.10.11.3 Instalacion de GSD

Procedimiento
1. Guarde el GSD en el PC siguiendo uno de los métodos indicados a continuacion.

- Con acceso a Internet:
@ GSD (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/22339653/133100)

— Sin acceso a Internet:
Inserte una tarjeta de memoria en el convertidor.
Ajuste p0804 = 12.
El convertidor escribe el GSD como archivo comprimido (*.zip) en la tarjeta de memoria,
dentro del directorio /SIEMENS/SINAMICS/DATA/CFG.

2. Descomprima el archivo GSD en el PC.
3. Importe el GSD en el sistema de ingenieria del controlador.

Ha instalado el archivo GSD en el sistema de ingenieria del controlador.

4.10.11.4 Ajustar la direccion PROFIBUS

Rango de direcciones valido: 1...125
Puede ajustar la direccién de las siguientes maneras:

e Con el interruptor de direcciones de la Control Unit

Bit6 (64) W Ejempilo: B
Bit5 (32) A [
Bit4 (16) A [
Bit3(8) M L

Bit2(4) N [
Bit1(2) W 2|l

Bito(1) M [
On Off =10|0n_Off

Figura 4-46  Interruptor de direcciones con ejemplo para la direccién de bus 10

El interruptor de direcciones tiene prioridad frente a los otros ajustes.

¢ Conunaherramienta de puesta en marcha, p. ej., un Operator Panel, mediante el parametro
p0918 (ajuste de fabrica: p0918 = 126).
p0918 solo puede cambiarse si hay ajustada una direccién no valida en el interruptor de
direcciones.

EE] Vista general de las interfaces (Pagina 86)
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Ajuste de la direccion de bus

Procedimiento
1. Ajuste la direccion de una de las siguientes formas:

— Mediante el interruptor de direcciones

— Con una herramienta de puesta en marcha en p0918
2. Desconecte la tensién de alimentacion del convertidor.
3. Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.

4. Vuelva a conectar la tension de alimentacion del convertidor.
Los ajustes surten efecto después de la conexion.

La direccién PROFIBUS esta ajustada.
m)
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4.11

Conexion del freno de mantenimiento del motor

Conexion del freno de mantenimiento del motor

122

Puede utilizar cada salida digital del convertidor para el mando del freno de mantenimiento del
motor.

Silaintensidad o la tensién maxima admisible de la salida digital no es suficiente, debe controlar
el freno de mantenimiento del motor mediante un relé de interfaz.

oof0oooooooooo

il
i U, U,
18|DO 0 NC J
—{19]pooNo
[ p0730] | 4120/DO 0 COM X
r0052.12) 52.12 } - - = - %I 1 K
0731 e Al CCRIES ool —
22|DO 1 NEG @
L
U, Alimentacién del freno de mantenimiento del motor

Figura 4-47  Conexion del freno de mantenimiento del motor en la salida digital DO O del convertidor
mediante un relé de interfaz K1

U, Alimentacién del relé de interfaz

Para determinar cudles de las salidas digitales del convertidor se utilizan para controlar el freno
de mantenimiento del motor, es preciso interconectar la salida digital correspondiente con la
sefial del mando de freno:

» Salida digital DO 0: p0730 =52.12
» Salida digital DO 1: p0731=52.12

Convertidores SINAMICS G120C
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4.12 Vigilancia de la temperatura de la resistencia de freno

/\ ADVERTENCIA

Incendio debido a una resistencia de freno inapropiada o instalada de forma incorrecta

El uso de una resistencia de freno inapropiada o instalada de forma incorrecta puede provocar
unincendioygeneraciéon de humo. Con el fuegoy el humo generado pueden producirse graves
dafos personales o materiales.

» Utilice Unicamente resistencias de freno homologadas para el convertidor.
* Instale la resistencia de freno de forma reglamentaria.

* Vigile la temperatura de la resistencia de freno.

Procedimiento

1. Conecte la vigilancia de temperatura de la resistencia de freno (bornes T1y T2 de la
resistencia de freno) a una entrada digital libre del convertidor.

, T1 [ — 8 |DI3 ESNUNRRNERNRR) | >Fal|o externo
L'?;; = 9 etV OUTT—=
R E= 28[GND

r:'_ R2 = |:34D| COoM2 Hil .

T il g8 g
HE[0]

- il ofood

— i B Tl "

Resistencia de freno =
R2 Convertidor

Figura 4-48  Ejemplo: vigilancia de temperatura de la resistencia de freno a través de la entrada
digital DI 3 en la Control Unit

2. Defina la funcién de la entrada digital utilizada como fallo externo con p2106.
Ejemplo de vigilancia de temperatura a través de la entrada digital DI 3: p2106 = 722.3

Se ha asegurado la vigilancia de la temperatura.
m)
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5.1 Guia para la puesta en marcha

Sinopsis

El convertidor esta
instalado

1. Determine los requisitos de su aplicacion
que debe cumplir el accionamiento.
agina

(Pagina 128)

Preparar la puesta en 2. En caso necesario, restablezca el ajuste

T de fabrica del convertidor.
(Pagina 162)

3. Compruebe si el ajuste de fabrica del con-
vertidor ya es suficiente para su aplica-
cién.

Car]] (Pagina 129)

. Al realizar la puesta en marcha rapida del

accionamiento, ajuste lo siguiente:

— Laregulacion del motor
— Las entradas y salidas
— Lainterfaz del bus de campo

xl]  (Pagina 131)

JEl
convertidor esta
en ajuste de
fabrica?

No o se desconoce

Restablecer ajuste de 4
fabrica del convertidor

¢El ajuste
de fabrica es
suficiente?

, 5. Compruebe si se necesitan otras funcio-
S Realizar puesta en nes de convertidor para la aplicacion.
marcha rapida Em (Pégina 197)

6. En caso necesario, modifique el acciona-
miento.
No xl]  (Pagina 197)
7. Guarde los ajustes.
B =] (Pagina175)

Realizar puesta en ‘

;La puesta
en marcha répida es
suficiente?

Si

marcha ampliada

v
Realizar copia de

seguridad de los datos

I —

v

La puesta en marcha
ha finalizado
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5.2 Herramientas para la puesta en marcha del convertidor

Operator Panel

Un Operator Panel sirve para la puesta en marcha, el diagnéstico y el control del convertidor, asi
como para la copia de seguridad y la transferencia de los ajustes del convertidor.

El Intelligent Operator Panel (IOP-2) se ofrece en versién para abrochar en el convertidor o
como dispositivo portatil con un cable de conexién al convertidor. La pantalla de texto plano
apta para graficos del IOP-2 permite manejar el convertidor de forma intuitiva.

Encontrard mas informacion sobre IOP-2 en Internet:

@ Autorizacién para ventas SINAMICS IOP-2 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109747625)

El Operator Panel BOP-2 para abrochar en el convertidor tiene una pantalla de dos lineas para
el diagnéstico y el manejo del convertidor.

Instrucciones de servicio de los Operator Panels BOP-2 e IOP-2:

Catl] Vista general de los manuales (Pagina 502)

El Smart Access para abrochar en el convertidor es un panel de mando basado en un servidor
web con conexién inaldmbrica a un PC, una tableta o un smartphone. El Smart Access sirve para
la puesta en marcha y el mantenimiento del convertidor.

Encontrard mas informacion sobre el Smart Access en Internet:

@ Instrucciones de servicio de SINAMICS G120 Smart Access (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109758122)

Herramientas de PC

STARTER y Startdrive son herramientas de PC para la puesta en marcha, el diagnoéstico y el
control del convertidor, asi como para la copia de seguridad y la transferencia de los ajustes del
convertidor. Puede conectar el PC con el convertidor mediante USB o a través de bus de campo
PROFIBUS/PROFINET.

Cable de conexién (3 m) entre PCy convertidor: Referencia 65L3255-0AA00-2CAO0
() startdrive-DVD: referencia 65L3072-4CA02-1XGO

@ Requisitos del sistema y descarga de Startdrive (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109752254)

@ Tutorial de Startdrive (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/73598459)

@ Requisitos del sistema y descarga de STARTER (http://
support.automation.siemens.com/WW/view/es/26233208)

Convertidores SINAMICS G120C
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5.2 Herramientas para la puesta en marcha del convertidor

Cumplimiento del reglamento general de proteccién de datos

Siemens respeta los principios basicos de la proteccion de datos, en especial los preceptos de la
minimizacién de datos (privacy by design).

Para el presente producto rige lo siguiente:

El producto no procesa nialmacena datos personales, Unicamente datos técnicos asociados a las
funciones (p. ej. sellos de tiempo). Si el usuario enlaza estos datos con otros datos (p. ej. horarios
de turnos) o almacena datos personales en el mismo medio (p. €j. disco duro), creando de esta
manera un vinculo con personas especificas, debera cumplir él mismo las prescripciones legales
relativas a la proteccion de datos.
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5.3 Preparacion para la puesta en marcha

5.3.1 Recopilar datos del motor

Datos para un motor asincrono normalizado

Antes de empezar con la puesta en marcha, debe conocer los siguientes datos:

* ;Qué motor esta conectado al convertidor?
Anote la referencia del motor y los datos de la placa de caracteristicas del motor.

Si existe, anote el codigo del motor de su placa de caracteristicas.

Referencia
/.

3~Mot.

SIEMENS

Made in Czech Rep.

1AV3094A  1LE10430EA422AA0-Z

IEs ® C€

UD 1410/1410842-001-001

IEC/EN 60034 90L  IMB3

IP55

20kg | ThCL155(F) | -20°C<=TAMB<=40°C |

Bearing
DE | 6205-22C3
NE | 6004-2Z2C3 O
v Hz A kW [cos ¢ INOM.EFF| 1/min | IE-CL Code
|EC | 230 A| 50 7.3 2.20 10.88 85.9 2910 IE3
|EC | 400 Y| 50 420 | 220 [0.88 85.9 2910 IE3
NEMA | 460 Y| 60 | 420 | 255 |0.88 | 86.5 | 3510 | IE3
NEMA | 460 Y| 60 | 365 | 220 [0.87 | 865 | 3530 | IE3
\ - \
\ \ Velocidad
Potencia
Intensidad

Tension

Figura5-1  Ejemplo de placa de caracteristicas de un motor asincrono normalizado

e ¢En qué parte del mundo se va a utilizar el motor?
- Europa, IEC: 50 Hz [kW]
- América del Norte, NEMA: 60 Hz [hp] o 60 Hz [kW]

e ;Como esta conectado el motor?

Fijese en la conexién del motor (en estrella [Y] o en tridngulo [A]). Anote los datos del motor
adecuados a la conexion.

128
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5.3 Preparacidn para la puesta en marcha

5.3.2 Ajustes de fabrica del convertidor

Motor

El convertidor estd preajustado de fabrica para un motor asincrono adecuado a la potencia
asignada del Power Module.

Interfaces del convertidor

Tanto las entradas y salidas como la interfaz del bus de campo del convertidor tienen asignadas
determinadas funciones de fabrica.

Cex]] Ajuste de fabrica de las interfaces (Pagina 94)

Encendido y apagado del motor

CON/DES1 T

Inversion de sentido T

'—Q-v

I »

Velocidad motor .

1500 1/min ~ N
/ \
Consigna AN
Giro horario R
Giro antihorario 10s 10s \ f
Consigna invertida

Figura5-2  Encendido y apagado del motor, e inversion de sentido en el ajuste de fabrica
El convertidor se suministra con la siguiente configuracién de fabrica:

¢ Despuésde laorden CON, el motor acelera hasta su velocidad de consigna con un tiempo de
aceleracion de 10 s (referido a 1500 1/min).

e Tras la orden DES1, el motor frena hasta pararse con el tiempo de deceleracién de 10 s.
¢ Con el comando de inversién, el motor cambia de sentido de giro.

Los tiempos de aceleracion y deceleracién determinan la aceleracién maxima del motor en caso
de modificacion de la consigna de velocidad. Los tiempos de aceleracién y deceleracién hacen
referencia al tiempo que tarda el motor en ir desde la parada hasta la velocidad maxima ajustada
y desde la velocidad maxima hasta la parada.
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Encendido y apagado del motor en la marcha a impulsos

Jog 1T
: >
Jog ZT t
- g
Velocidad motorA
150 1/min
>
-150 1/min t

Figura5-3  Marcha a impulsos del motor en el ajuste de fabrica

En los convertidores con interfaz PROFIBUS o PROFINET, es posible conmutar el funcionamiento
mediante la entrada digital DI 3. El motor se enciende y se apaga mediante el bus de campo o
se acciona mediante entradas digitales en modo JOG.

Si se envia una orden de mando a la correspondiente entrada digital, el motor gira con +150 1/
min. Se aplican los tiempos de aceleracién y deceleracion descritos anteriormente.

5.3.3 Velocidades minima y maxima

Velocidades minima y maxima

* Velocidad minima, ajuste de fabrica 0 [1/min]
La velocidad minima es la velocidad mas pequefa del motor independientemente de la
consigna de velocidad. La velocidad minima > O es Util con ventiladores o bombas, p. €j.

* Velocidad maxima - ajuste de fabrica 1500 [1/min]
El convertidor limita la velocidad del motor a la velocidad maxima.

Funcionamiento del convertidor con el ajuste de fabrica

Se recomienda llevar a cabo la puesta en marcha répida. En la puesta en marcha répida es
necesario adaptar el convertidor al motor conectado ajustando los datos del motor en el
convertidor.

En aplicaciones sencillas con un motor asincrono normalizado, se puede intentar utilizar el
accionamiento con una potencia asignada < 18,5 kW sin puesta en marcha posterior.
Compruebesilacalidad de regulacién del accionamiento sin puesta en marcha es suficiente para
los requisitos de la aplicacion.
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5.4 Puesta en marcha rdpida utilizando el panel de mando BOP-2

5.4 Puesta en marcha rapida utilizando el panel de mando BOP-2

Enchufe del Basic Operator Panel BOP-2 en el convertidor

Procedimiento

1. Retire la tapa ciega del convertidor.

2. Inserte el borde inferior de la carcasa del BOP-2 en la hendidura pertinente de la carcasa del
convertidor.

3. Empuje el BOP-2 hacia el convertidor hasta oir cémo encaja en la carcasa de este.

Ha insertado el panel BOP-2 en el convertidor.
m)

Cuando suministre tension al convertidor, el BOP-2 estara listo para el servicio.
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5.4 Puesta en marcha rapida utilizando el panel de mando BOP-2

5.4.1 Resumen

Inicio de la puesta en marcha
rapida .

p Parametros que

deben ajustarse:

Elegir
clase de aplicacion

p0096

"Standard Drive "Dynamic Drive "Expert"
Control" Control"
El convertidor elige la regulacion de regulaciéon del motor y
define el preajuste de la regulaciéon de motor

v p0100 p0301 p0307

kW Vv Introducir datos de accionamiento
A min’ p0205 p0133 p0310
p0210 p0304 p0311
v p0300 p0305 p0335

3 ‘[ Elegir aplicacion Expert: p0500
-, Standard drive control: p0501
OQ(;O Dynamic drive control: p0502

"Standard Drive Control" "Expert"¢

"Dynamic Drive Control" »?» Elegir tipo de regulacién del
- motor p1300

Seleccionar ajuste predeterminado
de las interfaces del convertidor p0015

v

Ajustar velocidades minima y p1080 p1120
maxima, tiempos de aceleracién y p1082 p1121
de deceleracion p1135

v
Elegir método de identificacion de
los datos de motor p1900

A4
Iniciar identificacion de los datos del
motor

El convertidor optimiza la regula-
cién de motor

La puesta en marcha rapida ha
finalizado

] Manejo del usuario e Reaccién del convertidor

Figura 5-4  Puesta en marcha rapida con el Operator Panel BOP-2
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5.4.2

Requisitos

5.4 Puesta en marcha rdpida utilizando el panel de mando BOP-2

Inicio de la puesta en marcha rapida

Se aplican los siguientes requisitos:
¢ Laalimentaciéon esta conectada.

* El Operator Panel muestra consignas y valores reales.

Descripcién del funcionamiento

IR RPPL
PI5__

5.4.3

Vista general

Procedimiento
Pulse la tecla ESC.

Pulse una de las teclas de flecha hasta que el BOP-2 muestre el mend §E71!5.
Pulse la tecla OK en el mend §FE 7!/ P para iniciar la puesta en marcha rapida.

Se recomienda restablecer el convertidor al ajuste de fabrica al iniciar la puesta en marcha
rapida.

Si se desea modificar el ajuste predeterminado de las interfaces, debe restablecer el convertidor
a los ajustes de fabrica.

Haga lo siguiente:

1. Pulse la tecla OK.

2. Cambie la indicacién con una tecla de flecha: /] > YE§
3. Pulse la tecla OK.

EE] Seleccién de la clase de aplicacion (Pagina 133)

Seleccion de la clase de aplicacion

Al elegir una clase de aplicacién, el convertidor preasigna ajustes adecuados a la regulacién del
motor:

Si no se elige una clase de aplicacién, sino el ajuste "Expert", debe definirse manualmente el
ajuste adecuado de la regulacién del motor.
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5.4 Puesta en marcha rdpida utilizando el panel de mando BOP-2

Descripcién del funcionamiento

IRy APPL
P35__

Elija una de las clases de aplicacioén o el ajuste "Expert":
CTANTARTD Crl] Standard Drive Control (Pagina 136)
TYNAMIT 2]] Dynamic Drive Control (Pagina 138)

"

YPERT tor]] Expert (Pagina 140)

Clase de aplica-
cion

Standard Drive Control

Dynamic Drive Control

Motores utiliza-
bles

Motores asincronos

Motores asincronos y sincronos

Ejemplos de apli-
cacion

Bombas, ventiladores y compresores con ca-
racteristica flujo-velocidad

Chorreado en hiimedo o en seco

Molinos, mezcladoras, amasadoras, triturado-
ras, agitadores

Sistemas transportadores horizontales (cintas
transportadoras, transportadores de rodillos,
transportadores de cadena)

Cabezales simples

Bombas y compresores con maquinas de despla-
zamiento positivo

Hornos rotativos
Extrusoras

Centrifugadoras

134
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5.4 Puesta en marcha rdpida utilizando el panel de mando BOP-2

Clase de aplica-
cién

Standard Drive Control

Dynamic Drive Control

Caracteristicas

Tiempo de compensacién tipico tras un cam-
bio de velocidad: 100 ms ... 200 ms

Tiempo de compensacion tipico tras un golpe
de carga: 500 ms

Carga

—_

Velocidad
de giro

—_

Par motor A | |

v

500 ms

"Standard Drive Control" es adecuado para los
siguientes requisitos:

— Todas las potencias de motor

— Tiempo de aceleracién 0 - velocidad asig-

nada (en funcién de la potencia asignada
del motor): 1s (0,1 kW) ... 10 s (45 kW)

— Aplicaciones con par de carga constante,
sin golpes de carga

"Standard Drive Control" no se ve afectado por
los ajustes imprecisos de los datos del motor

Tiempo tipico de compensacion tras un cambio
de velocidad: < 100 ms

Tiempo de compensacién tipico tras un golpe de
carga: 200 ms

Carga
[
Velocidad 4 | t
de giro ] ]
| |
Par motor A | t
|
j |
>
200 ms

"Dynamic Drive Control" regula y limita el par
motor

Precision de par alcanzable: + 5 % en el rango
15 % ... 100 % de la velocidad asignada

Se recomienda "Dynamic Drive Control" para las

siguientes aplicaciones:

— Potencias de motor > 11 kW

— Con golpes de carga del 10 % ... > 100 % del
par asignado del motor

Se requiere "Dynamic Drive Control" para un
tiempo de aceleracion 0 - velocidad asignada
(dependiendo de la potencia asignada del mo-
tor): < 1s(0,1 kW)...< 10 s (132 kW).

Frecuencia de sali-
da max.

550 Hz

240 Hz

Puesta en marcha

A diferencia de "Dynamic Drive Control", no es
necesario ajustar ningun regulador de veloci-
dad

En comparacién con "Expert":

— Puesta en marcha simplificada mediante
datos de motor preasignados

— Volumen de parametros reducido

"Standard Drive Control" esta preajustado para
convertidores de tamafio A ... tamafio C

NuUmero de parametros reducido en compara-
cién con el ajuste "Expert"

"Dynamic Drive Control" esta preajustado para
convertidores de tamafio D ... tamafio F
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5.4.4 Standard Drive Control

Descripcién del funcionamiento

EUR/USR
pinn

y

136

Ajuste la norma de motor:

* KW SOH:IEC

* HP E0H7:NEMA, unidades US
o MM ENH7:NEMA, unidades Sl

Ajuste la tensién de conexién del convertidor.

Ajuste el tipo de motor. Sila placa de caracteristicas del motor lleva impreso un cédigo de motor
de 5 cifras, seleccione el tipo de motor con cédigo de motor que corresponda.

Motores sin cédigo de motor en la placa de caracteristicas:

o I NTIMT: Motor asincrono no Siemens

* L ! N D Motores asincronos 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9
Motores con cédigo de motor en la placa de caracteristicas:
e LE! INT IDD:1LET.9

* IPC ¢ INI:TPCT

e (PHE 1T Motor asincrono

Dependiendo del convertidor, es posible que la lista de motores disponible en el BOP-2 no
coincida con la lista referida anteriormente.

Si ha elegido un tipo de motor con cédigo de motor, ahora debe introducir el c6digo del motor.
El convertidor preasigna los siguientes datos de motor de acuerdo con el c6digo de motor.

Si no conoce el c6digo del motor, ajuste el codigo de motor = 0 e introduzca los datos de motor
a partir de p0304 segun la placa de caracteristicas.

Funcionamiento del motor a 87 Hz. El BOP-2 muestra este paso solo si se ha seleccionado IEC
como norma de motor (EUR/USA, P100 = kW 50 Hz).

Tensién asignada del motor

Intensidad asignada del motor

Potencia asignada del motor

Frecuencia asignada del motor

Velocidad asignada del motor

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Puesta en marcha

5.4 Puesta en marcha rdpida utilizando el panel de mando BOP-2

Ho7 o8 Refrigeracién del motor:
. SE:_ F: Refrigeracién natural
e FNRCE T Refrigeracion independiente
. ,'_ iy T Refrigeracion por liquido
o NI ERAN: Sin ventilador
JEC APPL Elija el ajuste basico de la regulacién de motor:
* VVEIr G571 Carga constante
« PliMB EA[N: Carga en funcién de la velocidad
JIfc PR Seleccione el ajuste predeterminado de interfaces del convertidor adecuado para su aplicacion.
EE] Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)
Mitl RPN
PIOED. pros2——4
MAL RPN
Pi0g2_ p1080
Consigna
Figura5-5  Velocidades minima y maxima del motor
PPHHMP IIP nA
Ny (P108)) |- — — o~ — -
RANP JUN ianal— — -~ -
iRl Consigna / \
p1120 p1121 [ t
Figura 5-6  Tiempos de aceleracién y deceleracién del motor
JEE3 FP Tiempo de deceleracién después del comando DES3
o813 Identificacién de datos del motor. Seleccione el método segun el cual el convertidor mide los
= datos del motor conectado:

* [FFE:Sin identificacion de los datos del motor

e §T:1 ROT:medirdatos de motor en paraday con el motor en giro.
Tras la identificacién de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.

e LGT.11:Ajuste recomendado: Medir datos del motor en parada.
Tras la identificacion de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.
Seleccione este ajuste si el motor no puede girar libremente.

* RIT: Medir datos del motor en giro.
Tras la identificacién de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.

e §T RT DOP:AjustecomoST7:{ ROT

Tras la |dent|ﬁcaC|on de los datos del motor, el motor acelera hasta la consigna actual.
e T L) NP AjustecomoST 1t .

Tras la identificacién de los datos del motor, el motor acelera hasta la consigna actual.
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FiNISH

5.4.5

Finalice la introduccién de datos de la puesta en marcha rapida de la siguiente manera:
1. Cambie la indicacion con una tecla de flecha: ;7 > YE§
2. Pulse la tecla OK.

Ha introducido todos los datos necesarios para la puesta en marcha rapida del convertidor.
m)

Dynamic Drive Control

Descripcién del funcionamiento

138

EUR/USR
A

wy

Ajuste la norma de motor:

* KW SORIIEC

* HP E0H7:NEMA, unidades US
* MW E0OH7:NEMA, unidades Sl

Ajuste la tensién de conexién del convertidor.

Ajuste el tipo de motor. Sila placa de caracteristicas del motor lleva impreso un cédigo de motor
de 5 cifras, seleccione el tipo de motor con cédigo de motor que corresponda.

Motores sin cédigo de motor en la placa de caracteristicas:
o I NTIMT: Motor asincrono no Siemens

e I ! T Motores asincronos 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9

Motores con cédigo de motor en la placa de caracteristicas:

e ILE INT O IDD:1LET.9
s POt iNDTPCT
e (PHE 1T Motor asincrono

Dependiendo del convertidor, es posible que la lista de motores disponible en el BOP-2 no
coincida con la lista referida anteriormente.

Si ha elegido un tipo de motor con cédigo de motor, ahora debe introducir el c6digo del motor.
El convertidor preasigna los siguientes datos de motor de acuerdo con el c6digo de motor.

Si no conoce el c6digo del motor, ajuste el codigo de motor =0 e introduzca los datos de motor
a partir de p0304 segun la placa de caracteristicas.

Funcionamiento del motor a 87 Hz. El BOP-2 muestra este paso solo si se ha seleccionado IEC
como norma de motor (P100 =K} SOH ).

Tensién asignada del motor

Intensidad asignada del motor

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Puesta en marcha

5.4 Puesta en marcha rdpida utilizando el panel de mando BOP-2

107 POK Potencia asignada del motor
ol
17 FRED Frecuencia asignada del motor
w
nay e Velocidad asignada del motor
Ho7 o8 Refrigeracién del motor:
e LE! F:Refrigeracién natural
e FNRCE T Refrigeracion independiente
e ) ity T Refrigeracion por liquido
o NI ERAN: Sin ventilador
JECAPPL Elija el ajuste basico de la regulacién de motor:
i
e NP 1 00o: Ajuste recomendado para aplicaciones estandar.
e Il ,'_QB_P,: Ajuste recomendado para aplicaciones con tiempos de aceleracion y
deceleracion breves.
o Hird 1 nom Ajuste recomendado para aplicaciones con alto par de despegue.
JIfc PR Seleccione el ajuste predeterminado de interfaces del convertidor adecuado para su aplicacion.
EE] Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)
Mitl RPN
PIOED. pros2——4
B RPH
P08 p1080
Consigna
Figura5-7  Velocidades minima y maxima del motor
AP uP na
Ny (P108)) |- — — o~ — -
bl o Consigna / \
p1120 p1121 [ t
Figura 5-8  Tiempos de aceleracién y deceleracién del motor
JEE3 FP Tiempo de deceleracién después del comando DES3
o813 Identificacién de datos del motor: Seleccione el método segun el cual el convertidor mide los
= datos del motor conectado:

* [IFF:No medir datos del motor

e CT!1 ROT:Ajuste recomendado: medir datos de motor en parada y con el motor en giro.
Tras la identificacién de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.
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e LTl ):Ajuste predeterminado: Medir datos del motor en parada.
Tras la identificacién de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.
Seleccione este ajuste si el motor no puede girar libremente.

e RNT:Medir datos del motor en giro.
Tras la identificacion de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.

e §T RT DOP:AjustecomoS7:it ROT

'T |
Tras la identificacién de los datos del motor, el motor acelera hasta la consigna actual.
. ,T,','_L ,']F_‘:.Aju_ste como§7 /1 _
Tras la identificacién de los datos del motor, el motor acelera hasta la consigna actual.

FiINISH Finalice la introduccién de datos de la puesta en marcha rapida de la siguiente manera:
- 1. Cambie la indicacion con una tecla de flecha: ;7 > YE§
2. Pulse la tecla OK.
Ha introducido todos los datos necesarios para la puesta en marcha rapida del convertidor.
m)
5.4.6 Expert

Descripcién del funcionamiento

EUR/USA

PiOg

LOAD TYP
P205

U_
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Ajuste la norma de motor:

* ki GOHIIEC

o HP LOUTNEMA, unidades US

* M E0HNEMA, unidades Sl

Seleccione la capacidad de sobrecarga del convertidor:
* HI!RH O)t Ciclo de carga con "High Overload"

* 0w Oyt Ciclo de carga con "Low Overload"

EE] Capacidad de sobrecarga del convertidor (Pagina 456)

Ajuste la tensién de conexién del convertidor.

Ajuste el tipo de motor. Sila placa de caracteristicas del motor lleva impreso un cédigo de motor
de 5 cifras, seleccione el tipo de motor con cédigo de motor que corresponda.

Motores sin cédigo de motor en la placa de caracteristicas:

o I NTIIMT Motor asincrono no Siemens

e I ! N ' Motores asincronos 1LE1, 1LG6, 1LA7, 1LA9

Convertidores SINAMICS G120C
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Motores con cédigo de motor en la placa de caracteristicas:

o ] 1
(% [

T OIN01LET.9
* UPC U INDTPCT
e (PHE 1T Motor asincrono

Dependiendo del convertidor, es posible que la lista de motores disponible en el BOP-2 no
coincida con la lista referida anteriormente.

QT COJE Si ha elegido un tipo de motor con cédigo de motor, ahora debe introducir el c6digo del motor.
= El convertidor preasigna los siguientes datos de motor de acuerdo con el codigo de motor.

Si no conoce el cédigo del motor, ajuste el codigo de motor =0 e introduzca los datos de motor
a partir de p0304 segln la placa de caracteristicas.

87 HI Funcionamiento del motor a 87 Hz. El BOP-2 muestra este paso solo si se ha seleccionado IEC
- como norma de motor (P100 =K1 S5OH ).
AT PALT Tensién asignada del motor
P304
1T CURR Intensidad asignada del motor
u
107 POK Potencia asignada del motor
ol
197 FRED Frecuencia asignada del motor
w
nay eem Velocidad asignada del motor
fo7 o8 Refrigeracién del motor:

* CE! F:Refrigeracion natural
e FNRCE T Refrigeracion independiente
o ) 1o T Refrigeracion por liquido

o NI ERMN:Sin ventilador

JEC APPL Seleccione la aplicacién que proceda:

e JWEI 57 Paratodaslasaplicacionesa lasque noseapliquen las restantes posibilidades de
conﬁgurauon.

o PumD Cont: Aplicaciones con bombas y ventiladores
YN ,‘:,‘HZ: Aplicaciones con tiempos de aceleracién y deceleracion breves.
o PymD M~ T Aplicaciones con bombas y ventiladores con rendimiento optimizado. Este

ajuste soIo es pertinente en modo estacionario con cambios de velocidad lentos. Si no se
pueden excluir golpes de carga durante el funcionamiento, recomendamos el

ajusteyEr ST
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Seleccione el tipo de regulacién:

e VE | M Control por U/f con caracteristica lineal

« VE LM F:Regulacién de corriente-flujo (FCC)

* 'F D4R I: Control por Ulf con caracteristica cuadratica
e CPT N EN:Regulacién vectorial sin encoder

Tipo de regula-
cion

Control por U/f o regulacién de corriente-flujo
(FCO)

Regulacién vectorial sin encéder

Caracteristicas

Tiempo de compensacién tipico tras un cambio
de velocidad: 100 ms ... 200 ms

Tiempo de compensacion tipico tras un golpe de
carga: 500 ms

Carga

—_

Velocidad A !
de giro

—_

Par motor A | |

B

500 ms

Este tipo de regulacion es adecuado para los si-
guientes requisitos:

— Potencias de motor < 45 kW

— Tiempo de aceleracién 0 - velocidad asig-
nada (en funcién de la potencia asignada del
motor): 1s (0,1 kW) ... 10 s (45 kW)

— Aplicaciones con par de carga constante, sin
golpes de carga

El tipo de regulacién no se ve afectado por los
ajustes imprecisos de los datos del motor

Tiempo tipico de compensacién tras un cambio
de velocidad: < 100 ms

Tiempo de compensacion tipico tras un golpe de
carga: 200 ms

Carga
|
Velocidad 4 | t
de giro N
| |
Par motor A | t
|
j |
>
200 ms

El tipo de regulacién regula y limita el par motor

Precisién de par alcanzable: +5 % para 15 % ...

100 % de la velocidad asignada

Se recomienda este tipo de regulacién para las

siguientes aplicaciones:

— Potencias de motor > 11 kW

— Encaso de golpes de carga 10 % ... >100 %
del par asignado del motor

El tipo de regulacién se requiere para un tiempo
de aceleracion 0 - velocidad asignada (depen-
diendo de la potencia asignada del motor):
<1s(0,1TkW)...<105s (132 kW).

Ejemplos de
aplicacién

Bombas, ventiladores y compresores con carac-
teristica flujo-velocidad

Chorreado en himedo o en seco

Molinos, mezcladoras, amasadoras, triturado-
ras, agitadores

Sistemas transportadores horizontales (cintas
transportadoras, transportadores de rodillos,
transportadores de cadena)

Cabezales simples

Bombas y compresores con maquinas de despla-
zamiento positivo

Hornos rotativos
Extrusora

Centrifugadoras

Motores utiliza-
bles

Motores asincronos

Motores asincronos y sincronos
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Tipo de regula-
cién

Control por U/f o regulacién de corriente-flujo
(FCO)

Regulacién vectorial sin encéder

Frecuencia de
salida max.

550 Hz

240 Hz

Regulacién de
par

Sin regulacion de par

Regulacién de velocidad con regulacion de par su-
bordinada

Puesta en mar-
cha

e Adiferencia de la regulacion vectorial sin encé-
der, no hay que ajustar ningun regulador de ve-
locidad

OFF3 AP
PIFS_

Seleccione el ajuste predeterminado de interfaces del convertidor adecuado para su aplicacion.

Czx]] Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)

p1082 —4
p1080
Consigna
Figura5-9  Velocidades minima y maxima del motor
Na
Nmax (P1082) — — — — —p— — —
Consigna /, \
p1120 121 | t
Figura5-10  Tiempos de aceleracién y deceleracién del motor

Tiempo de deceleracién para la orden DES3

Identificacién de datos del motor: Seleccione el método segun el cual el convertidor mide los

datos del motor conectado:
* [FF:No medir datos del motor.

. T
[N

R0 7T: Ajuste recomendado: medir datos de motor en parada y con el motor en giro.

Tras la identificacion de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.

* 57 1!11:Medirdatos del motor en parada. Tras la identificacion de los datos del motor, el

convertidor desconecta el motor.

Seleccione este ajuste si puede aplicarse uno de los siguientes casos:

- Se ha ajustado el tipo de regulacion 57 7

libremente.

- Ha elegido como tipo de regulacién un control por Ulf, p.ej., ) F | INo ) F

N E N, pero el motor no puede girar

mg
wn

=

* R T:Medir datos del motor en giro. Tras la identificacion de los datos del motor, el

convertidor desconecta el motor.

Convertidores SINAMICS G120C
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FiNISH

144

e §T RT DP:Ajustecomo57:t R0
Tras la identificacién de los datos del motor, el motor acelera hasta la consigna actual.

* STILL ,']}:_‘:.Aju_ste como§7 /1 _
Tras la identificacién de los datos del motor, el motor acelera hasta la consigna actual.

Finalice la introduccién de datos de la puesta en marcha rapida de la siguiente manera:
1. Cambie la indicacion con una tecla de flecha: ;7 > YE§
2. Pulse la tecla OK.

Ha introducido todos los datos necesarios para la puesta en marcha rapida del convertidor.
m)
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5.4.7 Identificaciéon de los datos del motor y optimizacion de la regulacion

Vista general

Con la identificacion de datos del motor, el convertidor mide los datos del motor parado.
Ademads, a partir del comportamiento del motor en giro, el convertidor puede determinar un
ajuste adecuado de la regulaciéon vectorial.

Para iniciar la identificacion de los datos del motor es necesario conectar el motor a través de la
regleta de bornes, el bus de campo o el Operator Panel.

Identificacion de los datos del motor y optimizacién de la regulacién

Requisitos

e Enla puesta en marcha rapida se ha elegido un método de identificacién de los datos del
motor, p. €j., la medicién de los datos del motor en parada.
Una vez finalizada la puesta en marcha rapida, el convertidor emite la alarma A07991.

¢ El motor se ha enfriado hasta la temperatura ambiente.
Una temperatura demasiado elevada del motor altera los resultados de la identificacion de
datos del motor.

/\ ADVERTENCIA

Movimiento imprevisto de la maquina al estar activa la identificacién de datos del motor

La medicion en parada puede hacer girar el motor varias vueltas. La medicién en giro acelera
el motor hasta la velocidad asignada. Antes de comenzar la identificacién de los datos del
motor, proteja las partes peligrosas de la instalacién:

* Compruebe antes de la conexién si alguien esta trabajando en la maquina o se encuentra
en la zona de trabajo de la maquina.

* Proteja la zona de trabajo de las maquinas para que nadie entre en ella accidentalmente.
* Baje al suelo las cargas en suspension.

Procedimiento

Habilite el mando mediante el Operator Panel.

2_ En el BOP-2 se muestra el icono de modo manual.
\ Conecte el motor.
f%iﬂr-:ﬂ Durante la identificacion de los datos del motor, parpadea ] T - | J'en el BOP-2.
2_ Siel convertidor emite nuevamente laalarma A07991, el convertidor espera un nuevo comando

CON para iniciar la medicién en giro.

Convertidores SINAMICS G120C
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Si el convertidor no muestra la alarma A07991, desconecte el motor como se describe a
continuacion y conmute el control del convertidor de HAND a AUTO.

Conecte el motor para iniciar la medicién en giro.

Durante la identificacion de los datos del motor, parpadea M[] T - | J'en el BOP-2.

Segun la potencia asignada del motor, la identificacion de los datos del motor puede durar
hasta 2 min.

Segun la configuracién, una vez concluida la identificacion de los datos del motor, el convertidor
desconecta el motor o acelera hasta la consigna actual.

En caso necesario, desconecte el motor.
Bloquee el mando mediante el Operator Panel.

Ha finalizado la identificacién de los datos del motor.
)

Con la identificacion correcta de datos del motor, ha finalizado la puesta en marcha rapida.

Convertidores SINAMICS G120C
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5.5 Puesta en marcha rapida con un PC

Las pantallas que aparecen en este manual constituyen ejemplos de caracter general. En funcién
del tipo de convertidor, las pantallas ofrecen mas o menos posibilidades de ajuste.

Vista general
Para poder realizar la puesta en marcha rapida mediante un PC, debe hacer lo siguiente:
1. Crear un proyecto
2. Incorporacién del convertidor en el proyecto

3. Pasar a online e iniciar la puesta en marcha rapida

5.5.1 Creacion de un proyecto

Creacion de un proyecto nuevo

Procedimiento

1. Inicie el software de puesta en marcha Startdrive.
2. En el mend, seleccione "Proyecto” - "Nuevo...".
3. Asigne al proyecto un nombre de su eleccién.

Ha creado un proyecto nuevo.
)
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5.5.2

Incorporacion de convertidor conectado a través de USB en el proyecto

Incorporacién del convertidor en el proyecto

148

Procedimiento
1. Conecte la tensién de alimentacién del convertidor.
2. Enchufe un cable USB primero en su PCy después en el convertidor.
3. Cuando el convertidor y el PC se conectan entre si por primera vez, el sistema operativo del
PCinstala los drivers USB.
4. Elija el boton "Estaciones accesibles".
T Siemens - Wdefthw990dssto.vw002.siemens.netawesx1 3%y Documentsiutomatisierung\Project_0_V13_SP1_5\Project_0_V13_S5P1_5
Proyecto  Edicidn  Wer Inzertar Online  Opciones  Herramientas Ventana Ayuda  RM meta checks Hwcn
5 (Y cuerdarproyeers S W 3= 2 X = = 5 MG B Establecer conesion online ¥ Deshacer conesian online n"n" MR ¥ —
Dispositivos
FHQQ
B ~gregar d\spnsmvn“:
gy Dispositivas y redes
5. Silainterfaz USB esta ajustada correctamente, la pantalla "Estaciones accesibles" muestra los
convertidores accesibles.
Tipa de interfaz PGIPC: |9 370U5E [~]
Interfaz PEFC: [ USB [~ ©=
Dispositivos accesibles de la intetfaz seleccionada:
Dizpositiva Tipo de dispositivo | Tipa Direcoion Direccion MAC
[G‘I 20_CU240E_2_DF_F G120 CU240E-2 ... S7USE ] FAEB09-001556 =
.
Si la interfaz USB no estd ajustada correctamente, se emite el aviso "No se han encontrado
mas estaciones". En ese caso, siga la descripcidn siguiente.
6. Inserte el convertidor en el proyecto a través del menu: "Online: Cargar el dispositivo como

estacion nueva (hardware y software)".

Ha incorporado en su proyecto un convertidor accesible a través de la interfaz USB.

m)
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5.5.3 Paso a online e inicio del asistente de puesta en marcha

Procedimiento
1. Marque el proyecto y pase a online: & Establecer conedin anline

2. Enlasiguiente pantalla, seleccione el convertidor con el que desee pasar a online.

3. Cuando esté online, seleccione "Puesta en marcha" - "Asistente de puesta en marcha":

~ | ] Project_0_w13_SP1_S
E Agregar dispositivo
Eg'h Dispositivos y redes
v [ Drive_0 [G120 CU240E-2 DP-F
= 01 ] * Puesta marcha

I} configuracian de dispositivos
P Parametros
1 o Panel de mando
I Puesta en servicio \ | o
-\ Optirmizacion del motor

[%] online y diagnastico | ¥
@ Copia de seguridad/restauracion

-
b |35 Traces

Ente

Puesta en marcha: asister

Ha iniciado el asistente de puesta en marcha del convertidor.

m)

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ

149



Puesta en marcha

5.5 Puesta en marcha rdpida con un PC

5.5.4 Vista general de la puesta en marcha rapida

Inicio de la puesta en marcha
rapida .

p Parametros que

deben ajustarse:

Elegir

clase de aplicacion p0096
"Standard Drive "Dynamic Drive "Expert"
Control" Control"
A 4
El convertidor elige la regulacion de motor %?» Elegir tipo de regulacion del
adecuada y define el preajuste de la regulacion - motor p1300
de motor +
|
v
Seleccionar configuracion E/S
(ajuste predeterminado de las p0015
interfaces del convertidor)
v
KW V ; : : p0100 p0301 p0307
A i Introducir datos de accionamiento 00205 p0133 p0310
p0210 p0304 p0311
v p0300 p0305 p0335
Ajustar velocidades minima y p1080 p1120
maxima, tiempos de aceleracion y p1082 p1121
de deceleracion p1135
v
Elegir aplicacion Expert: p0500
Standard drive control: p0501
Dynamic drive control:  p0502
v
Elegir método de identificacion de
los datos de motor p1900
v
Iniciar identificacion de los datos del
motor

El convertidor optimiza la regula-
cién de motor

La puesta en marcha rapida ha
finalizado

] Manejo del usuario

Figura 5-11  Puesta en marcha rapida con un PC

e Reaccién del convertidor

Convertidores SINAMICS G120C
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5.5.5 Asistente de puesta en marcha

Eleccién de la clase de aplicacién

Procedimiento

® Clase de aplicacion Al elegir una clase de aplicacion, el convertidor asigna los ajustes predeterminados adecuados
a la regulacion del motor:

[1] EE] Standard Drive Control (P4gina 153)
[2] EE] Dynamic Drive Control (Pagina 155)

[0] Experto - o si no se ofrece ninguna clase de aplicacion:
Expert (Pagina 157)

Clase de aplica- Standard Drive Control Dynamic Drive Control
cion
Motores utiliza- Motores asincronos Motores asincronos y sincronos
bles
Ejemplos de apli- | ¢« Bombas, ventiladores y compresores con ca- | Bombasy compresores con maquinas de despla-
cacion racteristica flujo-velocidad zamiento positivo
e Chorreado en himedo o en seco e Hornos rotativos

¢ Molinos, mezcladoras, amasadoras, triturado- | ¢ Extrusoras

ras, agitadores + Centrifugadoras

* Sistemas transportadores horizontales (cintas
transportadoras, transportadores de rodillos,
transportadores de cadena)

* (Cabezales simples

Convertidores SINAMICS G120C
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Clase de aplica-
cién

Standard Drive Control

Dynamic Drive Control

Caracteristicas

Tiempo de compensacién tipico tras un cam-
bio de velocidad: 100 ms ... 200 ms

Tiempo de compensacion tipico tras un golpe
de carga: 500 ms

Carga

—_

Velocidad
de giro

—_

Par motor A | |

v

500 ms

"Standard Drive Control" es adecuado para los
siguientes requisitos:

— Todas las potencias de motor

— Tiempo de aceleracién 0 - velocidad asig-

nada (en funcién de la potencia asignada
del motor): 1s (0,1 kW) ... 10 s (45 kW)

— Aplicaciones con par de carga constante,
sin golpes de carga

"Standard Drive Control" no se ve afectado por
los ajustes imprecisos de los datos del motor

Tiempo tipico de compensacion tras un cambio
de velocidad: < 100 ms

Tiempo de compensacién tipico tras un golpe de
carga: 200 ms

Carga
[
Velocidad 4 | t
de giro ] ]
| |
Par motor A | L
|
j |
>
200 ms

"Dynamic Drive Control" regula y limita el par
motor

Precision de par alcanzable: + 5 % en el rango
15 % ... 100 % de la velocidad asignada

Se recomienda "Dynamic Drive Control" para las

siguientes aplicaciones:

— Potencias de motor > 11 kW

— Con golpes de carga del 10 % ... > 100 % del
par asignado del motor

Se requiere "Dynamic Drive Control" para un
tiempo de aceleracion 0 - velocidad asignada
(dependiendo de la potencia asignada del mo-
tor): < 1s(0,1 kW)...< 10 s (132 kW).

Frecuencia de sali-
da max.

550 Hz

240 Hz

Puesta en marcha

A diferencia de "Dynamic Drive Control", no es
necesario ajustar ningun regulador de veloci-
dad

En comparacién con "Expert":

— Puesta en marcha simplificada mediante
datos de motor preasignados

— Volumen de parametros reducido

"Standard Drive Control" esta preajustado para
convertidores de tamafio A ... tamafio C

NuUmero de parametros reducido en compara-
cién con el ajuste "Expert"

"Dynamic Drive Control" esta preajustado para
convertidores de tamafio D ... tamafio F
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Convertidores SINAMICS G120C

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Puesta en marcha

5.5.6

5.5 Puesta en marcha rdpida con un PC

Standard Drive Control

Procedimiento para la clase de aplicacion [1]: Standard Drive Control

@ Especificacién de cons...

O Ajustes predeterminad...

@ Ajuste del accionamie...

@ oOpciones de accionam...

@ Freno de mantenimien...

@ Parametros importantes

@ Funciones de acciona...

@ Resumen

El asistente muestra la "Especificacién de consigna” solamente si ha configurado un convertidor
con interfaz PROFIBUS o PROFINET.

Seleccione si el convertidor estd conectado a un controlador superior a través del bus de campo.

Seleccione si el generador de rampa para la consigna de velocidad se ha implementado en el
controlador superior o en el convertidor.

Seleccione la configuracién de E/S para preasignar las interfaces del convertidor.
Cex]] Ajuste de fabrica de las interfaces (Pagina 94)

EE] Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)

Ajuste la norma del motor y la tensiéon de conexién del convertidor.

Si ha instalado un componente opcional entre el convertidor y el motor, debera realizar el ajuste
correspondiente.

Si hay una resistencia de freno instalada, ajuste la potencia de frenado maxima que debe
absorber la resistencia de freno.

Seleccione el motor.

Introduzca los datos del motor segln su correspondiente placa de caracteristicas.
Si ha seleccionado un motor tomando como base su referencia, los datos ya estaran
introducidos.

Seleccione el sensor de temperatura para la vigilancia de la temperatura del motor.

Defina si el convertidor controla un freno de mantenimiento del motor.

Ajuste los pardmetros mas importantes de acuerdo con su aplicacién.

Seleccione la aplicacién tecnolégica:

» [0] Carga constante: las aplicaciones tipicas son los accionamientos transportadores

* [1] Carga dependiente de la velocidad: las aplicaciones tipicas son las bombas y ventiladores

Identificacién de datos del motor (es posible que en Startdrive no sean visibles todos los ajustes
siguientes):

¢ [0]: Sin identificacién de los datos del motor

* [2]: Ajuste recomendado: Medir datos del motor en parada. Tras la identificacion de los datos
del motor, el convertidor desconecta el motor.
Seleccione este ajuste si el motor no puede girar libremente, p. €j., en zonas de
desplazamiento limitadas mecanicamente.

e [12]: Ajuste como [2]. Tras la identificacion de los datos del motor, el motor acelera hasta la
consigna actual.

Calculo de los parametros del motor: Seleccione "Célculo completo”.

Active la casilla de verificacion "Datos RAM en EEPROM (guardar datos en accionamiento)" para
guardar sus datos en el convertidor de forma no volatil.

Pulse el botén "Finalizar".
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Datos PAM a EEPROM {guardar los datas en accionamiento) ;
@

as il Siguiente == | Finalizar

Ha introducido todos los datos necesarios para la puesta en marcha rapida del convertidor.
m)
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5.5.7 Dynamic Drive Control

Procedimiento para la clase de aplicacién [2]: Dynamic Drive Control

Crasermmeepweesl  £| asistente muestra la "Especificacion de consigna” solamente si ha configurado un convertidor
con interfaz PROFIBUS o PROFINET.

Seleccione si el convertidor estd conectado a un controlador superior a través del bus de campo.

Seleccione si el generador de rampa para la consigna de velocidad se ha implementado en el
controlador superior o en el convertidor.

Oyl Scleccione la configuracién de E/S para preasignar las interfaces del convertidor.
EE] Ajuste de fabrica de las interfaces (Pagina 94)
Cer]] Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)

Oyl Ajuste la norma del motor y la tensién de conexion del convertidor.

Yrrrrpeereel S ha instalado un componente opcional entre el convertidor y el motor, debera realizar el ajuste
correspondiente.

Si hay una resistencia de freno instalada, ajuste la potencia de frenado maxima que debe
absorber la resistencia de freno.

Seleccione el motor.

Introduzca los datos del motor segln su correspondiente placa de caracteristicas.
Si ha seleccionado un motor tomando como base su referencia, los datos ya estaran
introducidos.

Cymepnpseassml  Defina si el convertidor controla un freno de mantenimiento del motor.
Crsopwespmmeees  Ajuste los parametros mas importantes de acuerdo con su aplicacion.

@ Funciones de acciona... Ap|lcaCIén

» [0]: Ajuste recomendado para aplicaciones estandar:

e [1]:Ajuste recomendado para aplicaciones con tiempos de aceleracién y deceleracién < 10s.
Este ajuste no es adecuado para mecanismos de elevacién ni aparatos de elevacion.

* [5] Ajuste recomendado para aplicaciones con alto par de despegue.
Identificacién de datos del motor:

¢ [0]: Sin identificacién de los datos del motor

[1]: Ajuste recomendado: medir datos de motor en parada y con el motor en giro. Tras la
identificacién de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.

e [2]: Ajuste predeterminado: Medir datos del motor en parada. Tras la identificacién de los
datos del motor, el convertidor desconecta el motor.
Seleccione este ajuste si el motor no puede girar libremente, p. €j., en zonas de
desplazamiento limitadas mecanicamente.

* [3]: Medir datos del motor en giro. Tras la identificacién de los datos del motor, el convertidor
desconecta el motor.

Convertidores SINAMICS G120C
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@ Resumen
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e [11]: Ajuste como [1]. Tras la identificacion de los datos del motor, el motor acelera hasta la
consigna actual.

e [12]: Ajuste como [2]. Tras la identificacion de los datos del motor, el motor acelera hasta la
consigna actual.

Calculo de los parametros del motor: Seleccione "Calculo completo".

Active la casilla de verificacion "Datos RAM en EEPROM (guardar datos en accionamiento)” para
guardar sus datos en el convertidor de forma no volatil.

Haga clic en "Finalizar".

Datos PAM a EEPROM {guardar los datas en accionamiento) @
@

as il Siguiente == | Finalizar

Ha introducido todos los datos necesarios para la puesta en marcha rapida del convertidor.
m)
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5.5.8 Expert

Procedimiento sin clase de aplicacion o para la clase de aplicacion [0]: Expert

Cpswenmaeeeel  E| asistente muestra la "Especificacién de consigna” solamente si ha configurado un convertidor
con interfaz PROFIBUS o PROFINET.

Seleccione si el convertidor estd conectado a un controlador superior a través del bus de campo.

Seleccione si el generador de rampa para la consigna de velocidad se ha implementado en el
controlador superior o en el convertidor.

Cpmpmeonerell  Seleccione el tipo de regulacion.

Encontrard mas informacioén al final del apartado.

Oyl Scleccione la configuracién de E/S para preasignar las interfaces del convertidor.
EE] Ajuste de fabrica de las interfaces (Pagina 94)
Cer]] Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)

Oyl Ajuste la norma del motor y la tensién de conexion del convertidor.

Aplicacion:

* "[0] Ciclo de carga con alta sobrecarga..." para aplicaciones dinamicas, p. €j., sistemas
transportadores.

* "[1] Ciclo de carga con sobrecarga baja..." para aplicaciones menos dindmicas, p. j., bombas
o ventiladores.

Yrerpeereel  Si ha instalado un componente opcional entre el convertidor y el motor, debera realizar el ajuste
correspondiente.

Si hay una resistencia de freno instalada, ajuste la potencia de frenado maxima que debe
absorber la resistencia de freno.

Seleccione el motor.

Introduzca los datos del motor seglin su correspondiente placa de caracteristicas.
Si ha seleccionado un motor tomando como base su referencia, los datos ya estaran
introducidos.

Cymepnpseaessl  Defina si el convertidor controla un freno de mantenimiento del motor.
Crsopwespmmesees  Ajuste los parametros mas importantes de acuerdo con su aplicacion.

@ Funciones de acciona... Ap|lcaCIén

* [0]: En todas las aplicaciones que no se incluyan en [1] ... [3]
e [1]: Aplicaciones con bombas y ventiladores

* [2]: Aplicaciones con tiempos de aceleracién y deceleracién breves. Sin embargo, este ajuste
no es adecuado para mecanismos de elevacién ni aparatos de elevacion.

* [3]: Aplicaciones con bombasy ventiladores con rendimiento optimizado. Este ajuste solo es
pertinente en modo estacionario con cambios de velocidad lentos. Si no es posible excluir los
golpes de carga durante el servicio, se recomienda el ajuste [1].

* [5]: Aplicaciones con alto par de despegue, p. €j., extrusoras, molinos o mezcladoras
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Identificacion del motor:

e [1]: Ajuste recomendado: medir datos de motor en parada y con el motor en giro. Tras la
identificacion de los datos del motor, el convertidor desconecta el motor.

e [2]: Medir datos del motor en parada. Tras la identificacién de los datos del motor, el
convertidor desconecta el motor.
Ajuste recomendado en los siguientes casos:

— Ha ajustado el tipo "regulacién de velocidad", pero el motor no puede girar libremente,
p. €]., en recorridos de desplazamiento limitados mecanicamente.

— Ha ajustado "Control por U/f" como tipo de regulacion.

* [3]: Medir datos del motor en giro. Tras la identificacion de los datos del motor, el convertidor
desconecta el motor.

e [11]: Ajuste como [1]. Tras la identificacion de los datos del motor, el motor acelera hasta la
consigna actual.

e [12]: Ajuste como [2]. Tras la identificacion de los datos del motor, el motor acelera hasta la
consigna actual.

Calculo de los parametros del motor: Seleccione "Calculo completo".

Active la casilla de verificaciéon "Datos RAM en EEPROM (guardar datos en accionamiento)” para
guardar sus datos en el convertidor de forma no volatil.

Haga clic en "Finalizar".

Datos PAM a EEPROM {guardar los datas en accionamiento)
@

as il Siguiente == | Finalizar

Ha introducido todos los datos necesarios para la puesta en marcha rapida del convertidor.
m)

Seleccién del tipo de regulacién adecuado

bles

Tipo de regulacién | Control por U/f o regulacién de corriente-flujo Regulacion vectorial sin encéder
(FCO)
Motores utiliza- Motores asincronos Motores asincronos y sincronos

Ejemplos de apli-
cacion

* Bombas, ventiladores y compresores con ca- | ¢ Bombasy compresores con maquinas de despla-
racteristica flujo-velocidad zamiento positivo

¢ Chorreado en hiimedo o en seco ¢ Hornos rotativos
¢ Molinos, mezcladoras, amasadoras, triturado- | ¢  Extrusoras

ras, agitadores » Centrifugadoras

* Sistemas transportadores horizontales (cintas
transportadoras, transportadores de rodillos,
transportadores de cadena)

* (Cabezales simples
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Tipo de regulacién

Control por U/f o regulacion de corriente-flujo
(FCO)

Regulacion vectorial sin encéder

Caracteristicas

e Tiempo de compensacién tipico tras un cam-
bio de velocidad: 100 ms ... 200 ms

* Tiempo de compensacion tipico tras un golpe
de carga: 500 ms

Carga

—_

Velocidad ‘
de giro

—_

Par motor A | |

v

500 ms

* Este tipo de regulacion es adecuado para los
siguientes requisitos:
— Todas las potencias de motor
— Tiempo de aceleracién 0 - velocidad asig-

nada (en funcién de la potencia asignada
del motor): 15 (0,1 kW) ... 10 s (45 kW)

— Aplicaciones con par de carga constante,
sin golpes de carga

* Eltipo de regulacién no se ve afectado por los
ajustes imprecisos de los datos del motor

Tiempo tipico de compensacion tras un cambio
de velocidad: < 100 ms

Tiempo de compensacién tipico tras un golpe de
carga: 200 ms

Carga
[
Velocidad 4 | t
de giro ] ]
| |
Par motor A | t
|
j |
>
200 ms

El tipo de regulacién regula y limita el par motor

Precision de par alcanzable: + 5 % en el rango
15 % ... 100 % de la velocidad asignada

Se recomienda este tipo de regulacién para las
siguientes aplicaciones:

— Potencias de motor > 11 kW

— Con golpes de carga del 10 % ... > 100 % del
par asignado del motor

El tipo de regulacion se requiere para un tiempo
de aceleracion 0 - velocidad asignada (depen-
diendo de la potencia asignada del motor):
<1s(0,1TkW)...<105s (132 kw).

Frecuencia de sali-
da max.

550 Hz

240 Hz

Regulacién de par

Sin regulacion de par

Regulacién de velocidad con regulacién de par su-

bordinada

Puesta en marcha

» Adiferencia de la regulacion vectorial sin en-
coder, no hay que ajustar ningin regulador de
velocidad

Convertidores SINAMICS G120C
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5.5.9 Identificacion de los datos del motor

Vista general

Con la identificacion de datos del motor, el convertidor mide los datos del motor parado.
Ademads, a partir del comportamiento del motor en giro, el convertidor puede determinar un
ajuste adecuado de la regulacion vectorial.

Para iniciar la identificacién de los datos del motor, debe conectar el motor.

Identificacion de los datos del motor y optimizacién de la regulacién

Requisitos

¢ Enel momento de la puesta en marcha rapida se ha elegido un método de identificacion de
los datos del motor, p. €j., la medicion en parada.
Una vez finalizada la puesta en marcha rapida, el convertidor emite la alarma A07991.

¢ El motor se ha enfriado hasta la temperatura ambiente.

Una temperatura demasiado elevada del motor altera los resultados de la identificacion de
datos del motor.

e EIPCy el convertidor estan conectados online entre si.

/\ ADVERTENCIA

Movimiento imprevisto de la maquina al estar activa la identificaciéon de datos del motor

La medicién en parada puede hacer girar el motor varias vueltas. La medicién en giro acelera
el motor hasta la velocidad asignada. Antes de comenzar la identificacién de los datos del
motor, proteja las partes peligrosas de la instalacién:

e Compruebe antes de la conexién si alguien esta trabajando en la maquina o se encuentra
en la zona de trabajo de la maquina.

* Proteja la zona de trabajo de las maquinas para que nadie entre en ella accidentalmente.
e Baje al suelo las cargas en suspensién.

Convertidores SINAMICS G120C
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Procedimiento

~ | ] Project_0_%13_SF1_5
K Agregar dispositivo
EE'El Cispositivos y redes
v [ Drive_0[G120 CU240E-2 DP-F]
I]'f Configuracion de dispositivos

¥ Puesta marcha
I3 Parémetros

Puesta en marcha; asistente
I Fuesta en semvicio \
anli di A5t N T
y MinE y diagnisuen @ Optimizacid tar
¥ 25 Traces . 1 ..
Copis de ze :stauracion
Mando: Habilitaciones accto: Conexidn:
A activar 98 Desactivar | |° ACTivEr | |@ Resetear | 'ﬁ'
5 &
&/\/ =
\N

1. Abra el panel de mando.

Tome el mando del convertidor.

Ajuste las "Habilitaciones de accionamiento”.

A WwN

Conecte el motor.

El convertidor inicia la identificacién de datos del motor. La medicion puede tardar varios
minutos.

Segun la configuracion, una vez concluida la identificacién de los datos del motor, el
convertidor desconecta el motor o acelera hasta la consigna actual.

5. En caso necesario, desconecte el motor.
6. Devuelva el mando una vez identificados los datos del motor.

7. Guarde los ajustes en el convertidor (RAM = EEPROM):

* Puesta marcha
RAM
Fuesta en marcha: asistente

M
Fanel de mando 6 E ;ROM @
Optimizacian del motar | Hacer copia de segur

Copia de seguridad/restauracian

Ha finalizado la identificacién de los datos del motor.
m)

Autooptimizacién de la regulacién de velocidad

Si, ademas de la identificaciéon de datos del motor con el motor parado, ha seleccionado una
medicién en giro con autooptimizacién de la regulacién de velocidad, debe conectar el motor de
nuevo como se describe mas arriba y esperar el ciclo de optimizacion.

Con la identificacion correcta de datos del motor, ha finalizado la puesta en marcha rapida.
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5.6 Restablecimiento de los ajustes de fabrica

¢Cuando deben restablecerse los ajustes de fabrica del convertidor?
Los ajustes de fabrica del convertidor deben restablecerse en los siguientes casos:

¢ Durante la puesta en marcha se ha interrumpido la tensién de red y no ha podido finalizarse
la puesta en marcha.

¢ No se recuerdan con exactitud los ajustes realizados en la puesta en marcha.

e Se desconoce si el convertidor ya ha estado en funcionamiento alguna vez.

Restablecer los ajustes de fabrica con las funciones de seguridad habilitadas

Si utiliza funciones de seguridad integradas del convertidor, p. ej., "Safe Torque Off", debe
restablecerlas por separado del resto de los ajustes del convertidor.

Los ajustes de las funciones de seguridad estan protegidos mediante una contrasefia.

Ajustes que no se modifican al restablecer los ajustes de fabrica

Los ajustes de comunicacién y los ajustes de la norma de motor (IEC/NEMA) no se modifican al
restablecerse los ajustes de fabrica.
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Restablecimiento de los ajustes de fabrica de las funciones de seguridad

Procedimiento

T4 Siemens - Wlefthw990dssto.vw002.siemens.netiawesx13$WMy Documents\Automatisierung\Project_0_¥13_SP1_4\Project_0_V13_SP1_4

Froyecto  Edicion  Ver Inserar Online  Opciones Hemamiertas  Ventana  Ayuds  RM meta checks Hwen

Cf (Y H Guerdarproyecto g M EE (3 X 92 (x5 M [§ B R |F establecer coneigy

online | ¥ Deshacer conexion online  #o [ [ ' - ]

Dispositivos

&

Copia de seguridad/restauracion

HOO

~ Puesta marcha

~ 7 Project_0_v13_5F1_4
B Agregar dispositiva

Puests en marcha: asiste
el e G Guardar datos RAM en EEPROM:
i Dispositivas y redes

e
C Lt e
IY configuracian d. !

K:’%SIEMECEI ajuste de fabrica:

Los parametros Safety se resetean

Optimizacién del motar

E
D)

8] online y dis
» [ Traces

» [3 Dispositivos no

» [gf Datos comunes

» [3]) configuracién del d Ton

» [@ idiomss y recursos

de fi
FOWER ON.

¥ i@ Accesos online
» (6 Lector de tarjetasime. .

—_

Pase a online.

Seleccione "Puesta en marcha".

Seleccione "Copia de seguridad/restauracién”.

Seleccione "Los pardmetros Safety se resetean".

Pulse el botén "Iniciar".

Introduzca la contrasefa para las funciones de seguridad.
Confirme el guardado de los parametros (de RAM a ROM).

Pase al modo offline.

O 0 N o Uk~ WN

Desconecte la tensién de alimentacién del convertidor.
10.Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.

11.Vuelva a conectar la tensién de alimentacion del convertidor.

RAM

EEPROM

Hacar copia de seguridad

Q

»

wiciar

Ha restablecido el ajuste de fabrica de las funciones de seguridad del convertidor.

m)

Excepcion: La contrasefia para las funciones de seguridad no se anula.

EE] Contrasefa (Pagina 279)

Procedimiento con un Operator Panel

1. Ajuste p0010=30
Active el restablecimiento de ajustes.

2. p9761 =...
Introduzca la contrasefa para las funciones de seguridad.

Inicie el restablecimiento con p0970 = 5.
Espere a que el convertidor ajuste p0970 = 0.
Ajuste p0971 = 1.

o v ok~ W

Espere a que el convertidor ajuste p0971 = 0.

Convertidores SINAMICS G120C
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7. Desconecte la tensién de alimentacién del convertidor.
8. Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.
9. Vuelva a conectar la tensién de alimentacién del convertidor.

Ha restablecido los ajustes de fabrica de las funciones de seguridad del convertidor.
m)
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5.6.2 Restablecimiento de los ajustes de fabrica (sin funciones de seguridad)

Restablecimiento de los ajustes de fabrica con Startdrive

Procedimiento

T4 Siemens - Wlefthw990dssto.vw002.siemens.netavesx1 3%y Documents\hutomatisierung\Project_0_Y13_SP1_5\roject_0_Y13_SP1_5

Froyecto  Edicion  Ver Insetar Online  Opciones  Heramientas  Ventana  Ayuda  BM meta checks Huwen

¥ x e 5) M E RS estsblecerogneion online | Deshacerconexignonline  f2 [ [ 2 H ]

F [% [ Guardar proyecto  Sh

Dispositivos

HQO

> ] Project 0_¥13_SF1_S

B Agregar dispositiva
iy Dispositivas y rades
w [ Drive_0[G120 CU
JY configurscian d
¥ Fartmerros

» [ Traces
» [ Dispositivos no
» [gf Datos comunes
» [5]) Configuracian del .
» [@ idiomas y recursos
—

» [ Accesos online

» [ Lector de tarjetasime.

~ Fuesta marcha
Puesta en marcha: asist.
Panel de mando
Optimizacion del motor
Copia de seguridarirest.

B

’\"Establecer ajuste de fabrica:

| Tados los parémetros se resetean.
Todos los parémetros excepta los »
Safety se restablecen a los
I wiciar

Copia de seguri

o

=

~

Guardar datos RAM en EEPROM:

4 EEPROM
°

Hacer copia de segurided

ajustes de fabri

1. Pase aonline.

Seleccione "Puesta en marcha".

Seleccione "Copia de seguridad/restauracién”.
Seleccione "Todos los parametros se resetean”.

Pulse el botén "Iniciar".

T o v A w N

a restablecido los ajustes de fabrica del convertidor.

Q

Restablecimiento de ajustes de fabrica con el panel de mando BOP-2

Procedimiento

1. Seleccione "Restablecer ajustes de fabrica"

MONITOR EXTRAS IRVRESET

2. Inicie el restablecimiento

3. Espere a que el convertidor se restablezca a los ajustes de fabrica.

- BUSY - - DONE -

Ha restablecido el convertidor a los ajustes de fabrica.
m)
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5.7 Puesta en marcha en serie

Resumen

Una puesta en marcha en serie es la puesta en marcha de varios convertidores idénticos. Para la
puesta en marcha en serie, ponga en marcha primero un convertidor y, a continuacién,
transfiera los ajustes del primer convertidor al resto de los convertidores.

Requisitos
Para la puesta en marcha en serie deben cumplirse los requisitos siguientes:
¢ Todos los convertidores deben tener la misma referencia

e Los convertidores a los que se transfieren los ajustes deben tener la misma versién de
firmware (o superior) que el convertidor del que proceden los ajustes.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento
1. Ponga en marcha el primer convertidor.

2. Guarde una copia de seguridad de la configuracion del primer convertidor en un medio de
almacenamiento externo.
Carga de los ajustes del convertidor (Pagina 175)

3. Transfiera la configuracion del primer convertidor a otro convertidor a través del medio de
almacenamiento.
Cer]] Descarga de los ajustes del convertidor (Pagina 412)
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5.8 Manejo del panel de mando BOP 2
5.8.1 Estructura de menus, simbolos y teclas
Resumen
Seleccionar Controlar motor Diagnéstico, || Modificar Puesta en Resetear,
valores confirmar ajustes marcha guardar
indicados fallo basica
. —wonaTor o] CONTROL ... BIRBNDS™ | __|  PARRANS | sewwe _| ExteRs [
— —
-~ -~ -~ -~ -~
1 1) s
‘!@ A -~ v N bl N N
: Consigna [ sp gooos.]: o <« ACAN ALL ! STANIARD | RESET t [ seveeser |
Velocidad de giro 00000 bol=FlkkE —_ : —
: : N5P C0non : : ; ; | : 5
- - i{ifififi] ; : | : . : |
Tension de a7 a1 | LTS ExPE\T ' [ e AeeL | PAN-RON |
. anAnany | . . ' " 1 ] ]
salida QG | Subir/bajar i S —_ : =l
Tension del circuito =37 tur 7 | velocidad HISTORY 1 - | tee PAr 1 L
intermedio 50058" | - , : =
_ — : TRTre v S R P T
Intensidad de = ¢upr gur | = A POOCD poan” 2| |
salida L I s : i S —
) ; : : — : | 10 CARI |
Frecuencia de [  rpeg | ; FiNiSH i —
salida K : - -
_ C . : . T “ | Feom cRI |
Velocidad de giro [ gagga ' ' =l
Intensidad HHHHER o T
Tension [T oo |: N :
Intensidad HU — :
A — © N pErERSE |
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D Indicacién de estado tras conectar la tension de alimentacidon del convertidor
Figura5-12  Menu del BOP-2

A El motor esta conectado
JOG esta activo
JOG
o Hay una alarma activa
(X
o Icono parpadeante: Hay un fallo activo
2 El mando del convertidor a través de BOP-2 esta habilitado

Figura 5-13  Otros simbolos del BOP-2
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Puesta en marcha
5.8 Manejo del panel de mando BOP 2

5.8.2 Conexion y desconexion del motor

Resumen

El BOP-2 ofrece la opcién de conectar y desconectar el motor con las teclas de mando.

Descripcién de la funcion

Procedimiento
1. Habilite la prioridad de mando con el panel de mando.

nn
5P o ¥ 57

caes
e

2. Conecte el motor.
[N

nn
u.u
nn
uu

3. Desconecte el motor.
@ ¥ 5P

4. Deshabilite la prioridad de mando con el panel de mando.
5P

[=]=]
(==

[=]=]
=1

Ha conectado y desconectado el motor.
m)
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Puesta en marcha

5.8.3

Resumen

Requisitos

5.8 Manejo del panel de mando BOP 2

Modificar valores de parametro

Para modificar los ajustes del convertidor, hay que modificar los valores de sus parametros.

El convertidor solo permite modificar pardmetros de escritura. Los pardmetros de escritura
comienzan con la letra "P", p. ej., P45.

El valor de un pardmetro de lectura no se puede modificar. Los pardmetros de lectura comienzan

con la letra "r", p. ej.: r2.

Descripcién del funcionamiento

Mas informacion

Procedimiento

1. Seleccione el menu para visualizar y modificar valores de parametros.

onNiToR PRRAM

2. Seleccione el filtro de parametros.

STANIARS E:PERT
FiLtEr __ Filtér

— El convertidor muestra todos los pardmetros:

EXPERT
_ FILEEr

3. Cuando el nimero de parametro parpadee, seleccione el nimero de pardmetro deseado.

r P
4e Y.

ca
ca

4. Cuando el nimero de parametro parpadee, modifique el valor del pardmetro.

Pys Pys

Ha modificado un valor de parametro.
m)

El convertidor guarda inmediatamente todos los cambios de forma no volatil.
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Puesta en marcha
5.8 Manejo del panel de mando BOP 2

5.8.4 Modificacion de parametros indexados

Resumen

En los parametros indexados, cada nimero de pardmetro tiene asignados varios valores de
pardmetro. Cada valor de parametro tiene un indice propio.

Requisitos
Se encuentra en el menu para visualizar y modificar valores de pardmetros.

El nimero de un pardmetro indexado parpadea en la pantalla del BOP-2.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Ajuste el indice de pardmetro.

S (i) PBYG,
g r

20300

2. Ajuste el valor de parametro para el indice seleccionado.

PBHO[OT]

Ha modificado un parametro indexado.
m)

Convertidores SINAMICS G120C
170 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Puesta en marcha
5.8 Manejo del panel de mando BOP 2

5.8.5 Introduccién directa del nimero de pardametro

Resumen

El BOP-2 ofrece la posibilidad de ajustar el nimero de pardmetro cifra a cifra.

Requisitos
Se encuentra en el menu para visualizar y modificar valores de pardmetros.

El nimero de un pardmetro cualquiera parpadea en la pantalla del BOP-2.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Pulse la tecla OK hasta que parpadee la primera cifra del niimero de pardmetro.

P 84S
4 __4Do

2. Cambie el nimero de parametro cifra a cifra.
Pulse la tecla OK en el BOP-2 para pasar a la siguiente cifra.

ca
ca

P 084S P 804 P3 04
438

nn
Uy

3. Una vez ajustadas todas las cifras del nimero de parametro, pulse la tecla OK.

Ha introducido directamente el nimero de parametro.
m)

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 171



Puesta en marcha

5.8 Manejo del panel de mando BOP 2
5.8.6 Introduccién del valor del parametro directamente

Resumen

El BOP-2 ofrece la opcién de ajustar el valor de los parametros cifra a cifra.

Requisitos
Usted se encuentra en el menu de visualizacién y cambio de valores de parametros.

El valor del parametro parpadea en la pantalla del BOP-2.

Descripcién de la funcion

Procedimiento

1. Pulse el botén OK hasta que parpadee la primera cifra del valor del parametro.

Pus Pu5
_ __ Moo

2. Cambie el valor del parametro cifra a cifra.

Pys Pg P45

__488 _.H488 3 400
— — —

Ha ajustado directamente el valor del pardametro.
m)
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Puesta en marcha

5.8.7

Resumen

5.8 Manejo del panel de mando BOP 2

¢Por qué no se puede modificar un valor de parametro?

La posibilidad de modificar un nimero de pardmetro depende del tipo de pardmetro y del estado

operativo del convertidor.

Descripcién del funcionamiento

El convertidor indica por qué no permite la modificacién de un pardmetro en ese momento:

Los pardmetros de lectu-
ra no se pueden ajustar

puede ajustar con el mo-
tor desconectado

_ 4y e
Un pardmetro solo se
. P -P 13- O
puede ajustar en.la pues- _ agVv = ‘\/ ygg v
ta en marcha rapida
Un parametro solo se
P -7

Mas informacion

En la lista de pardmetros encontrara informacién sobre el estado operativo que permite

modificar cada uno de los pardmetros.
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Puesta en marcha
5.8 Manejo del panel de mando BOP 2
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Carga de los ajustes del convertidor 6

6.1 ¢Por qué es aconsejable realizar una carga?

Vista general

Después de la puesta en marcha, los ajustes estan almacenados en el convertidor de forma no
volatil.

Recomendamos transferir una copia de seguridad adicional de los ajustes del convertidor a un
medio de almacenamiento externo al convertidor. De no existir copia de seguridad, la
configuracién puede perderse en caso de fallo del convertidor.

Existen los siguientes medios de almacenamiento:
e Tarjeta de memoria

¢ Operator Panel BOP-2

¢ Operator Panel IOP-2

¢ SINAMICS G120 Smart Access

* PCIPG

Convertidores SINAMICS G120C
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Carga de los ajustes del convertidor

6.2 Carga a la tarjeta de memoria

6.2

6.2.1

Carga a la tarjeta de memoria

Tarjetas de memoria recomendadas

Descripcién del funcionamiento

Tabla 6-1 Tarjetas de memoria para guardar los ajustes del convertidor

Volumen del suministro Referencia

Tarjeta de memoria sin firmware 6SL3054-4AG00-2AA0
Tarjeta de memoria con firmware V4.7 6SL3054-7EH00-2BA0
Tarjeta de memoria con firmware V4.7 SP3 65SL3054-7TB00-2BA0
Tarjeta de memoria con firmware V4.7 SP6 6SL3054-7TD00-2BA0
Tarjeta de memoria con firmware V4.7 SP9 6SL3054-7TEO0-2BAO
Tarjeta de memoria con firmware V4.7 SP10 6SL3054-7TF00-2BA0
Tarjeta de memoria con firmware V4.7 SP13 6SL3054-7TG0O0-2BA0

Mas informacion

176

Uso de tarjetas de memoria de otros fabricantes

El convertidor solo admite tarjetas de memoria hasta 2 GB. No se admiten tarjetas SDHC (SD
High Capacity) y SDXC (SD Extended Capacity).

Si se utilizan otras tarjetas de memoria SD, debe formatearse la tarjeta de memoria del modo
siguiente:

* Inserte la tarjeta en un lector de tarjetas del PC.
e Orden para formatear:

formato x: /fs:fat o formato x: /fs:fat32 (x: letra de la unidad de la tarjeta de memoria del PC).
Limitaciones de funciones con tarjetas de memoria de otros fabricantes

Las siguientes funciones no estan disponibles, o solo de forma limitada, con tarjetas de otros
fabricantes:

* La concesion de licencias de funciones solo es posible con una de las tarjetas de memoria
recomendadas.

¢ La proteccién de know-how solo es posible con una de las tarjetas de memoria
recomendadas.

* Esposible que, en determinadas circunstancias, las tarjetas de memoria de otros fabricantes
no soporten la escritura o lectura de datos del convertidor.

Convertidores SINAMICS G120C
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Carga de los ajustes del convertidor

6.2 Carga a la tarjeta de memoria

6.2.2 Carga automatica

Resumen

Se recomienda insertar la tarjeta de memoria antes de conectar el convertidor. El convertidor
guarda sus ajustes automaticamente en la tarjeta de memoria insertada y la mantiene siempre
actualizada.

Requisitos

La alimentacion del convertidor estd desconectada.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1.

Inserte una tarjeta de memoria vacia en el convertidor.

Nota
Sobrescritura accidental de los ajustes del convertidor
Al conectar la tensién de alimentacién, el convertidor adopta automaticamente los ajustes

guardados en la tarjeta de memoria. Si se utiliza una tarjeta de memoria que ya contiene
ajustes guardados, se sobrescribiran los ajustes del convertidor.

¢ Utilice una tarjeta de memoria vacia para la primera copia de seguridad automatica de los
ajustes.

Nota
Actualizacion accidental del firmware

Si la tarjeta de memoria contiene firmware del convertidor, cuando se conecte la tensién de
alimentacién es posible que el convertidor realice una actualizacién de firmware.

¢ Antes de insertar la tarjeta de memoria, compruebe que esté vacia.

twr]] Actualizacién y reversion del firmware (Pagina 442)

2. Conecte la alimentacién del convertidor.

Tras conectar la tension de alimentacion, el convertidor copia sus ajustes modificados en la
tarjeta de memoria.

m)
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Carga de los ajustes del convertidor

6.2 Carga a la tarjeta de memoria

6.2.3 Aviso de tarjeta de memoria no insertada

Descripcién del funcionamiento

El convertidor detecta que no hay ninguna tarjeta de memoria insertaday lo notifica. En el ajuste
de fabrica del convertidor, este aviso esta desactivado.

Activacion del aviso

Procedimiento
1. Ajuste p2118[x]=1101,x=0,1...19
2. Ajuste p2119[x] =2

La alarma A01101 para una tarjeta de memoria no insertada esta activada.
m)

Para notificar de manera ciclica al control superior que la tarjeta de memoria no esta insertada,
interconecte el parametro r9401 con los datos enviados de la interfaz del bus de campo.

Desactivacion del aviso

Procedimiento
1. Ajuste p2118[x]=1101,x=0,1...19
2. Ajuste p2119[x] =3

La alarma A01101 para una tarjeta de memoria no insertada esta desactivada.

O
Parametro
Parametro Explicacion Ajuste de fabrica
p2118[0...19] Modificar tipo de aviso Niumero de aviso 0
p2119[0...19] Modificar tipo de aviso Tipo 0
r9401 Extraer con seguridad la tarjeta de memoria Estado | -
6.2.4 Carga manual con Startdrive

Vista general

Siinserta la tarjeta de memoria en un convertidor que ya recibe alimentacién, debe iniciar la
carga manualmente con una herramienta de puesta en marcha.
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Carga de los ajustes del convertidor

6.2 Carga a la tarjeta de memoria

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:

¢ La alimentaciéon del convertidor esta conectada.

e EIPCy el convertidor estan conectados entre si a través de un cable USB o el bus de campo.

¢ Hay una tarjeta de memoria insertada en el convertidor.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento
Copia de seguridad/restauracion
. . .
| ogpeger dipasiive Guardar datos RAM en EEPROM:
i Dispositivas y redes
= |22 Drive_1[G120P CU230P-2 PN] RAM
1 configuracion de dispositivos
3 Parémetras EEPROM
lﬁ Puesta en serdicio

Guardar los datos del accionamiento en la tarjeta de memoria:

ACcesos onVie * -
} Diagnostico

P Funciones
Copia de seguridad/restauracion luego de parémetros en acciohamiento Juego de parémetros en tatfjeta de mematia
\ | [0] Fuenite/desting esténdar ‘vl 1]

Hacer copia de seguridad
Extraer la tatjeta

1. Pase aonline.
Seleccione "Online y diagnéstico".
Seleccione "Copia de seguridad/restauracién”.

Guarde los ajustes en la EEPROM del convertidor.

oA wWN

ajustes diferentes.

6. Inicie la copia de seguridad.

Hacer copia de s

eguridad

7. Espere hasta que Startdrive notifique la finalizacién de la copia de seguridad.

@

\./\/

Ajuste el nimero de la copia de seguridad. En la tarjeta de memoria pueden guardarse 99

Ha guardado una copia de seguridad de los ajustes del convertidor en una tarjeta de memoria.

m)

6.2.5 Carga manual con el BOP-2

Resumen

Siinserta la tarjeta de memoria en un convertidor que ya recibe alimentacién, debe iniciar la

carga manualmente con una herramienta de puesta en marcha.
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Carga de los ajustes del convertidor

6.2 Carga a la tarjeta de memoria

Requisitos
La alimentacién del convertidor estd conectada.

Hay una tarjeta de memoria insertada en el convertidor.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Seleccione la carga.

MONITOR EXTRAS 70 CARID

2. Ajuste el nimero de la copia de seguridad. En la tarjeta de memoria pueden guardarse 99
ajustes diferentes.

PRARAM SET
1

3. Inicie la carga.

ESC / Ok

4. Espere hasta que el convertidor haya guardado la configuracion en la tarjeta de memoria.

SAIING CLON

PArRS__| | fii-9y

0 ORI
goLny
-d0nk-

Ha guardado una copia de seguridad de los ajustes del convertidor en la tarjeta de memoria.
m)

6.2.6 Extraccion de la tarjeta de memoria de forma segura con el BOP-2

Descripcién del funcionamiento

ATENCION

Pérdida de datos por manipulacién incorrecta de la tarjeta de memoria

Si se extrae la tarjeta de memoria con el convertidor conectado sin ejecutar previamente la
funcién "Quitar de forma segura”, puede destruirse el sistema de archivos de la tarjeta. Los
datos de la tarjeta de memoria se pierden. La tarjeta de memoria tiene que formatearse para
que vuelva a funcionar.

e Extraiga la tarjeta memoria Unicamente mediante la funcién "Quitar de forma segura".
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Carga de los ajustes del convertidor

6.2 Carga a la tarjeta de memoria

Procedimiento

1. Seleccione el menu para modificar valores de parametros.

MONITOR PRRAM STANIARD

_FiLEEr

2. Sihay una tarjeta de memoria insertada, p9400 = 1.

Ajuste p9400 = 2.
- P P340 P3400
L 42 _ f _ |
3. El convertidor notifica si estd escribiendo datos en la tarjeta de memoria:

El convertidor ajusta p9400 = 100:
P

No puede extraer la tarjeta de memoria. Espere unos segundos y vuelva a ajustar
p9400 = 2.

El convertidor ajusta p9400 = 3:
P

Extraiga la tarjeta de memoria.

4. Tras retirar la tarjeta de memoria, el convertidor ajusta p9400 = 0.

P

n
u

Ha extraido la tarjeta de memoria de forma segura.

)

6.2.7 Extracci

6n segura de una tarjeta de memoria con Startdrive

Descripcidn del funcionamiento

ATENCION

datos

Pérdida de datos por manipulacién incorrecta de la tarjeta de memoria
Si se extrae la tarjeta de memoria con el convertidor conectado sin ejecutar previamente la
funcién "Quitar de forma segura”, puede destruirse el sistema de archivos de la tarjeta. Los

que vuelva a funcionar.
* Extraiga la tarjeta memoria Unicamente mediante la funcién "Quitar de forma segura”.

de la tarjeta de memoria se pierden. La tarjeta de memoria tiene que formatearse para
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Carga de los ajustes del convertidor

6.2 Carga a la tarjeta de memoria

Procedimiento

B Aareqar dispositivo
o Dispositivas y redes
~ [32 Drive_1[G120P CUZ30P-2 PN]
1Y configuracian de dispositivos
2 Farémetros
Ui Puests en sencin
[ online y diagnastico,

b [83 Traces \ Cargar datos de la tarjeta de memoria en el accionamiento:

ACCESDS OMViE

¥ Diagnéstico
» Funciones Juego de pardmetros en tatjeta de memotie Juego de pardmetros en acciohamiento V-
Copia de sequridadirestauracion El | [0] Fuente/desting esténdar |'| Carg G

@ Extraer la tarjewa con sequri

1. En el Drive Navigator, seleccione la siguiente pantalla:

2. Seleccione el botén para extraer la tarjeta de memoria con seguridad.
Startdrive le indica si puede extraer la tarjeta de memoria del convertidor.

Ha extraido la tarjeta de memoria del convertidor de forma segura.
m)
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Carga de los ajustes del convertidor

6.3

Resumen

Requisitos

Carga en el BOP-2

6.3 Carga en el BOP-2

Puede guardar los ajustes del convertidor en el Operator Panel BOP-2.

La tension de alimentacion del convertidor estd conectada.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Seleccione la carga al Operator Panel.

MONITOR EXTRAS HH g

3. Espere hasta que haya finalizado la carga.

an
ui
v

SAYING IiPiNG CLON
PRFAS FILES hR-YY

NG Hi
Y 0

La carga del convertidor al BOP-2 ha finalizado.
m)
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Carga de los ajustes del convertidor

6.4 Copia a un PC con Startdrive
6.4 Copia a un PC con Startdrive

Vista general

Puede crear una copia de seguridad de los ajustes del convertidor en un PC.

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
¢ Laalimentacién del convertidor estd conectada.

e EIPCy el convertidor estan conectados entre si a través de un cable USB o el bus de campo.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Pase aonline.

2. Seleccione "Online" > "Cargar dispositivo en PG/PC".

3. Guarde el proyecto con "Proyecto” > "Guardar".

4. Espere hasta que Startdrive notifique la finalizacién de la copia de seguridad.
5. Pase al modo offline.

Ha creado una copia de seguridad de los ajustes.
m)
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Carga de los ajustes del convertidor

6.5 Otras posibilidades para la carga

6.5 Otras posibilidades para la carga

Descripcién del funcionamiento

Ademas de la configuracién estandar, el convertidor posee una memoria interna para almacenar
copias de seguridad de otras tres configuraciones.

En la tarjeta de memoria pueden guardarse, ademas de la configuracién estandar del
convertidor, otras 99 configuraciones.

Encontrard mas informacion en Internet:

@ Opciones de memoria (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/43512514)
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Carga de los ajustes del convertidor

6.5 Otras posibilidades para la carga
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Proteccion de los ajustes del convertidor

7.1 Proteccion contra escritura

Resumen

La proteccién contra escritura evita la modificacién no autorizada de los ajustes del convertidor.

Descripcién de la funcién

La proteccidén contra escritura se aplica en todas las interfaces de usuario:

¢ Herramienta de puesta en marcha, p. €j., panel de mando o PC

* Modificacién de pardmetros por bus de campo

La proteccién contra escritura no necesita contrasena.

Activacion y desactivacion de la proteccion contra escritura

Parametro

r7760

Proteccién contra escritura/Proteccion de know-how Estado

.00 |Senal 1: Proteccién contra escritura activa

p7761

Proteccion escrit (ajuste de fabrica: 0)

0:

Desactivar proteccion contra escritura

1:

Activar proteccién contra escritura.

Parametro

Tabla 7-1

Pardmetros que pueden modificarse con la proteccién contra escritura activa

Nidmero

Nombre

p0003

Nivel de acceso | Nivel_acc

p0010

Accto Puesta en marcha Filtro de parametros | PeM accto filt_par

p0124[0...n]

Reconocimiento de CU via LED / CU Deteccién LED

p0970

Accto Resetear todos los parametros / Accto Reset param

p0971

Guardar parametros / Guardar parametros

p0972

Unidad de accionamiento Reset / Ud accto Reset

p2111

Contador de alarmas / Cont. de alarmas

p3950

Pardmetros de servicio técnico / Parm. servicio

p3981

Confirmar fallos objeto de accionamiento / Fallos conf DO

p3985

Punto de mando Modo Seleccién /| ManPC Sel. Modo

p7761

Proteccién escrit / Proteccién escrit

p8805

Identification and Maintenance 4 Configuracién / I&M 4 Config
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Proteccion de los ajustes del convertidor

7.1 Proteccion contra escritura

188

Numero Nombre

p8806[0...53] Identification and Maintenance 1/I1&M 1

p8807[0...15] Identification and Maintenance 2 / I&M 2

p8808[0...53] Identification and Maintenance 3/ I1&M 3

p8809[0...53] Identification and Maintenance 4 | I&M 4

p9400 Sacar seguramente tarjeta de memoria / Sac tarj mem

p9484 Interconexiones BICO Buscar fuente sefial / BICO D_s bus
Nota

Proteccién contra escritura en sistemas de bus de campo multimaestro

Los sistemas de bus de campo multimaestro, como, p. ej., BACnet o Modbus RTU, permiten
modificar pardmetros a pesar de estar activa la proteccién contra escritura. Para que la
proteccion contra escritura actle también en caso de acceso a través de estos buses de campo,
debe ajustarse también p7762 = 1.
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Proteccion de los ajustes del convertidor

7.2 Proteccion de know-how

7.2 Proteccion de know-how

Vista general
La proteccion de know-how impide la lectura no autorizada de los ajustes del convertidor.

Para evitar la reproduccién no autorizada de los ajustes del convertidor, ademas de la proteccién
de know-how, también puede activar una proteccién contra copia.

Requisitos

La proteccién de know-how requiere una contrasefa.

Combinacién de proteccién de know-how y :Se requiere tarjeta de memoria?
proteccién contra copia

Proteccién de know-how sin proteccién contra | El convertidor puede funcionar con tarjeta de memo-
copia ria o sin ella

Proteccién de know-how con proteccién contra
copia basica

El convertidor solo puede funcionar
con una tarjeta de memoria SIEMENS

Em Tarjetas de memoria reco-
mendadas (P4gina 176)

Proteccion de know-how con proteccién amplia-
da contra copia

Descripcién del funcionamiento
La proteccion de know-how activada tiene el efecto siguiente:
¢ Con algunas excepciones, no pueden verse los valores de los pardmetros de ajuste p ...

— Algunos pardmetros de ajuste pueden leerse y modificarse con la proteccién de know-
how activa.
Adicionalmente, puede definir una lista de excepciones con pardmetros de ajuste que el
usuario final puede modificar.

— Algunos parametros de ajuste se pueden leer, pero no modificar, mientras esta activada
la proteccién de know-how.

* Los valores de los parametros observables r ... se mantienen legibles.
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* Funciones bloqueadas:

— Descarga de los ajustes del convertidor con un PC

— Optimizacién automatica del reqgulador

— Medicién en parada o en giro de la identificacién de datos del motor

— Eliminacién del historial de alarmas y del historial de fallos

— Creacion de la documentacién de recepcién para las funciones de seguridad
* Funciones ejecutables:

— Restablecimiento del ajuste de fabrica

— Confirmacién de fallos

— Visualizacion de fallos, alarmas, historial de fallos e historial de alarmas

— Leer el bafer de diagnéstico.

— Control del convertidor a través de un PC

— Carga de los parametros de ajuste que se pueden leer o modificar con la proteccién de
know-how activa

— Visualizacién de la documentacién de recepcién para las funciones de seguridad
La asistencia del soporte técnico estando activada la protecciéon de know-how solo es posible
con la aprobacién del fabricante de la maquina.
Proteccién de know-how sin proteccién contra copia
Los ajustes del convertidor pueden transferirse a otros convertidores, p. ej., con una tarjeta de
memoria o un Operator Panel.
Proteccién de know-how con protecciéon contra copia basica
Tras sustituir un convertidor, para poder utilizar el nuevo convertidor con los ajustes del
convertidor sustituido sin conocimiento de la contrasefia, la tarjeta de memoria debe estar
insertada en el nuevo convertidor.
Proteccién de know-how con proteccion ampliada contra copia
No es posible transferir la tarjeta de memoria a otro convertidor sin conocimiento de la
contrasefia.
Puesta en marcha de la proteccién de know-how

1. Compruebe si debe ampliar la lista de excepciones.
Lista de excepciones (Pagina 193)

2. Active la proteccion de know-how.
Proteccién de know-how (Pagina 194)
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Parametro

Tabla 7-2 Parametros modificables con proteccién de know-how activa
Nimero Nombre
p0003 Nivel acceso | Nivel_acc
p0010 Accto Puesta en marcha Filtro de pardmetros / PeM accto filt_par
p0124[0...n] Reconocimiento de CU via LED / CU Deteccién LED
p0791[0...1] CO: Salidas analégicas bus de campo / AO bus campo
p0970 Accto Resetear parametros /| Accto Reset param
p0971 Guardar parametros | Guardar parametros
p0972 Unidad de accionamiento Reset / Ud accto Reset
p2040 Int. bus de campo Tiempo vigilancia / Bus campo t_vig
p2111 Contador de alarmas / Cont. de alarmas
p3950 Parametros de servicio técnico / Parm. servicio
p3981 Confirmar fallos objeto de accionamiento / Fallos conf DO
p3985 Punto de mando Modo Seleccién | ManPC Sel. Modo
p7761 Proteccién escrit | Proteccién escrit
p8402[0...8] RTC Horario de verano Ajuste / RTC Horario verano
p8805 Identification and Maintenance 4 Configuracion / 1&M 4 config
p8806[0...53] Identification and Maintenance 1/I1&M 1
p8807[0...15] Identification and Maintenance 2 / I&M 2
p8808[0...53] Identification and Maintenance 3/ I&M 3
p8809[0...53] Identification and Maintenance 4 | I&M 4
p8980 Perfil EtherNet/IP | Perfil Eth/IP
p8981 EtherNet/IP ODVA modo STOP / Eth/IP ODVA STOP
p8982 EtherNet/IP ODVA Velocidad Escala / Eth/IP ODVA n Esc
p8983 EtherNet/IP ODVA Par Escala / Eth/IP ODVA M Esc
p9400 Sacar seguramente tarjeta de memoria / Sac tarj mem
p9484 Interconexiones BICO Buscar fuente sefial / BICO D_s bus

Tabla 7-3 Pardmetros ajustables legibles con proteccién de know-how activa
Nimero Nombre
p0015 Macro unidad de accto. / Macro equipo
p0100 Norma IEC/NEMA / Norma IEC/INEMA
p0170 Juegos de datos de mando (CDS) Cantidad / CDS Cantidad
p0180 Juegos de datos de accionamientos (DDS) Cantidad / DDS Cantidad
p0300[0...n] Tipo motor Selec. / Sel. tipo motor
p0304[0...n] Tensién asignada del motor / Mot U_asignada
p0305]0...n] Intensidad asignada del motor / Mot |_asignada
p0505 Sistema de unidades Seleccién / Sist unidad Selecc
p0595 Unidad tecnolégica Seleccién / Unid tecnol Sel
p0730 Bl: CU Fuente de sefal para borne DOO/CUF sDOO
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Nimero Nombre

p0731 Bl: CU Fuente de sefial para borne DO 1/CUF_s DO 1

p0732 Bl: CU Fuente de sefial para borne DO 2/ CUF_s DO 2

p0806 Bl: Bloquear mando / Blog. ManPC

p0870 Bl: Cerrar contactor principal / Cerr contact ppal

p0922 PROFIdrive PZD Seleccion de telegrama | PZD Selec_telegr

p1080[0...n] Veloc. giro min. / n_min

p1082[0...n] Velocidad de giro maxima / n_méx

p1520[0...n] CO: Limite de par superior | M_max sup

p2000 Velocidad de giro de referencia Frecuencia de referencia / n_ref f_ref

p2001 Tension de referencia / Tensién de ref.

p2002 Intensidad de referencia / I_ref

p2003 Par de referencia | M_ref

p2006 Temperatura de referencia | Temp ref

p2030 Int. bus de campo Seleccién de protocolo / B_campo protoc

p2038 PROFIdrive STW/ZSW Interface Mode / PD STW/ZSW IF Mode

p2079 PROFIdrive PZD Seleccion de telegrama ampl / PZD Tel ampl

p7763 KHP Lista de excepciones del OEM Cantidad de indices para p7764 | KHP OEM Ctd
p7765

p7764[0...n] KHP Lista de excepciones del OEM / KHP list_exc OEM
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7.2.1 Ampliacion de la lista de excepciones para proteccién de know-how

En los ajustes de fabrica, la lista de excepciones solo contiene la contrasefia de la proteccién de
know-how.

Antes de activar la proteccion de know-how, también puede introducir en la lista de excepciones
los parametros ajustables que los usuarios necesiten leer y modificar incluso si se ha activado la
proteccion de know-how.

Es necesario cambiar la lista de excepciones si, a excepcién de la contrasefia, no se necesitan
parametros ajustables adicionales en la lista de excepciones.

Proteccion absoluta de know-how

Si se retira la contrasefia p7766 de la lista de excepciones, deja de ser posible introducir o
modificar la contrasefia de proteccién de know-how.

Debe restablecer el convertidor a los ajustes de fabrica para acceder a los parametros ajustables
del convertidor. Al restablecer los ajustes de fabrica, se pierde lo que se haya configurado en el
convertidor y se debe volver a poner en marcha el convertidor.

Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p7763 KHP Lista de excepciones del OEM Cantidad de indices para | 1
p7764
p7764[0...p7763] | KHP Lista de excepciones del OEM [0] 7766
p7766 es la contrasefa para proteccién de know-how [1...499]0
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7.2.2 Activacion y desactivacion de la proteccion de know-how

Requisitos

¢ Se ha puesto en marcha el convertidor.

* Se ha generado la lista de excepciones para proteccién de know-how.

* Paragarantizar la proteccién de know-how, se debe asegurar que el usuario final no se queda
el proyecto en forma de archivo.

Descripcién de la funcion

Activacion de la proteccion de know-how

1. Introduzca la contrasefa que desee en p7767.
Cada indice de p7767 corresponde a un cardcter en formato ASCII.

2. Introduzca la contrasefia con p7767[29] = 0.

3. Introduzca la misma contrasefia en p7768 que en p7767.

4. Introduzca la contrasefa con p7768[29] = 0.

Se ha activado la proteccién de know-how para el convertidor.

)

Desactivacion de la proteccion de know-how

1. Introduzca la contrasefa para la proteccién de know-how en p7766.
Cada indice de p7766 corresponde a un caracter en formato ASCII.

2. Introduzca la contrasefia con p7766[29] = 0.

Se ha desactivado la proteccion de know-how para el convertidor.

m)

Parametro

Parametro

Descripcién

Ajuste de fabrica

r7758]0...

19]

KHP Control Unit nimero de serie

p7759]0..

.19]

KHP Control Unit nimero de serie teérico

r7760

Proteccidn contra escritura/Proteccién de know-how Estado

p7765

Configuraciéon KHP

p7766]0...

29]

KHP Contrasefa Entrada

p7767[0...

29]

KHP Contrasefa nueva

p7768|0...

29]

KHP Contrasefia Confirmacién

p7769]0...

20]

KHP Tarjeta de memoria NUmero de serie teérico

r7843[0...

20]

Nudmero de serie de la tarjeta de memoria

194
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Informacion adicional

Evitacién de la reconstruccion de datos a partir de la tarjeta de memoria

En cuanto se active la proteccién de know-how, el convertidor solo realiza copias de seguridad
de datos cifrados en la tarjeta de memoria.

A fin de garantizar la proteccion de know-how, recomendamos que inserte una tarjeta de
memoria nueva y vacia después de activar la proteccién de know-how. Es posible reconstruir
datos a partir de copias de seguridad no cifradas en tarjetas de memoria en las que haya escrito.
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8.1 Resumen de las funciones del convertidor

Vista general

e
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Proteccion Disponibilidad Ahorro de ao
T dﬁ 'é energia 8=\
{1 00
Ordenes de seguridad B Funciones de seguridad J
|
Estado de seguridad |<— L

Control de accionamientos

g El convertidor recibe los comandos del control superior a través de la regleta de bornes o de la
interfaz de bus de campo de la Control Unit. El control de accionamientos determina cémo
reacciona el convertidor frente a los comandos.

EE] Secuenciador al conectar y desconectar el motor (Pagina 201)

EE] Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes (Pagina 204)
EE] Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales (Pagina 217)
EE] Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET (P4gina 228)

EE] Control de accionamientos via Modbus RTU (Pagina 249)

EE] Control de accionamientos a través de USS (P4gina 252)

EE] Control de accionamientos a través de Ethernet/IP (Pagina 255)

tor)] JOG (Pagina 257)

EE] Regulacién de posicién limite (Pagina 259)

El convertidor puede conmutar entre diferentes ajustes del control de accionamientos.

EE] Conmutacién del control de accionamientos (juego de datos de mando) (Pagina 261)
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198

El convertidor dispone del control de un freno de mantenimiento del motor. El freno de
mantenimiento del motor mantiene en posicién el motor desconectado.

Car]] Freno de mantenimiento del motor (Pagina 263)

Los bloques de funcion libres permiten un procesamiento de sefiales configurable dentro del
convertidor.

Carl] Bloques de funcién libres (Pagina 268)

Puede seleccionar con qué unidades fisicas representa el convertidor los valores
correspondientes.

Carl] Seleccion de unidades fisicas (Pagina 270)

Funciones de seguridad

Las funciones de seguridad satisfacen requisitos mas rigurosos en materia de seguridad
funcional del accionamiento.

Cor]] Funcion de seguridad Safe Torque Off (STO) (Pagina 275)

Consignas y acondicionamiento de consigna
Generalmente, la consigna determina la velocidad del motor.
EE] Consignas (Pagina 292)

El acondicionamiento de consigna impide escalones de velocidad a través del generador de
rampa y limita la velocidad a un valor maximo admisible.

Lt I] Procesamiento de consignas (Pagina 301)

Regulador tecnolégico

El requlador tecnolégico regula magnitudes de proceso, como p. €]., la presién, la temperatura,
el nivel o el caudal. La regulacion del motor recibe la consigna del control superior o del
regulador tecnoldgico.

Car]] Regulador tecnolégico PID (Pagina 311)

Regulacién del motor

La regulacién del motor se ocupa de que el motor siga la consigna de velocidad. Se puede elegir
entre diferentes tipos de regulacion.

C=¢]] Regulacién del motor (Pagina 321)

El convertidor ofrece diferentes métodos para frenar el motor eléctricamente. Con el frenado
eléctrico, el motor genera un par que reduce la velocidad hasta la parada completa.

Cor]] Frenado eléctrico del motor (Pagina 350)

Proteccion del accionamiento

Las funciones de proteccién impiden dafios en el motor, el convertidor y la carga accionada.
EE] Proteccién contra sobreintensidad (Pagina 362)

EE] Proteccién del convertidor con vigilancia de temperatura (Pagina 363)

EE] Proteccién del motor con sensor de temperatura (Pagina 366)

EE] Proteccién del motor mediante el calculo de la temperatura (Pagina 368)
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EE] Proteccién del motor y del convertidor por medio de la limitacién de tension (Pagina 371)

Aumento de la disponibilidad del accionamiento

f El respaldo cinético transforma la energia cinética de la carga en energia eléctrica para poder
| salvar cortes de red de poca duracién.

Cer]] Respaldo cinético (regulacion Vdc_min) (Pagina 378)

La funcién de rearranque al vuelo permite conectar un motor en rotacién sin que se produzcan
fallos.

C=¢]] Rearranque al vuelo: conexién sobre un motor en marcha (Pagina 373)

Si el rearranque automatico estd activo, tras un fallo de red el convertidor intenta volver a
conectar el motor automaticamente y confirmar los fallos que se hayan podido producir.

Czr]] Rearranque automético (Pagina 375)

Ahorro de energia

AD\ La optimizacién del rendimiento para motores asincronos normalizados reduce las pérdidas en
CB®  ¢| motor en la zona de carga parcial.

Carl] Optimizacion de rendimiento (Pagina 380)

El control del contactor de red desconecta el convertidor de la red en caso necesario y reduce de
este modo las pérdidas del convertidor.

Carl] Control del contactor de red (Pagina 383)

El convertidor calcula el ahorro de energia de la alimentacién regulada por convertidor en
comparacién con un control de caudal mecénico.

EE] Calculo del ahorro de energia para turboméquinas (Pagina 385)
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8.2 Descripcion abreviada de los parametros

Vista general

La descripcién abreviada de los pardmetros muestra la informacién principal de todos los
pardmetros que estan asignados a una determinada funcién del convertidor.

Si el nimero de indices de parametros depende de juegos de datos, el indice de pardmetro se
representa de forma abreviada.

Numero de indices = nimero de juegos de datos de mando (CDS)
Numero de indices = nimero de juegos de datos de accionamiento (DDS)

Numero de indices = nimero de juegos de datos de motor (MDS)
Parametro con los indices 0...3

Parametro con los bits 0...15

Numero || [Nombre Ajuste de fabrica
p1234[C] I/ /[

p1234[0] — /|
p1234[M] — ]|
p1234[0..3] —|
p1234.0..15 —

Figura 8-1  Descripcién abreviada de los pardmetros
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8.3 Secuenciador al conectar y desconectar el motor

8.3 Secuenciador al conectar y desconectar el motor

Vista general

g El secuenciador determina las reglas que rigen para conectar y desconectar el motor.

Listo para conexion

CON
v

Y
DES1

Servicio

Figura 8-2

Representacion simplificada del secuenciador

Después de conectar la tensién de alimentacion, el convertidor pasa normalmente al estado
"Listo para conexién”. En este estado, el convertidor espera la orden de conexién del motor.

Con la orden CON, el convertidor conecta el motor. El convertidor pasa al estado "Servicio".

Después de la orden DES1, el convertidor frena el motor hasta la parada. Tras alcanzar la parada,
el convertidor desconecta el motor. El convertidor vuelve a estar "Listo para conexion”.

Descripcién del funcionamiento

Conexion de la alimentacion del convertidor

S1
Bloqueo de conexion
T
DES1 T
y no DES2 DES2 DES3 DES2 DES2 Motor DES2
y no DES3 ‘ ‘ parado
DES2 S2
Listo para conexion
CON
DES3 o bien Jog 1 DES1 S5b L
o bien Jog 2 Parada rapida
) )
=3 Mqtor DES3 DES3 Mqtor DES2
Listo para servicio parado DES3 parado
‘ S5a S5¢
Bloquear Habilitar Parada en rampa Rampa de deceleracion JOG

servicio servicio i | ot \

DES1 CON Ni Jog 1 Jog 1

ni J‘og 2 o bien Jog i

S4
Servicio

Figura 8-3  Secuenciador del convertidor al conectar y desconectar el motor
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8.3 Secuenciador al conectar y desconectar el motor

Los estados del convertidor S1 ... S5c estan definidos en el perfil PROFIdrive. El secuenciador
define el cambio de un estado a otro.

Tabla 8-1 Estados del convertidor

El motor esta desconectado El motor esta conectado

No fluye corriente por el motor, el motor no genera | Fluye corriente por el motor, el motor genera par

par

S1 La orden CON y una orden DES estan acti- | S4 El motor estd conectado.
vas al mismo tiempo.

Para que el convertidor abandone este es-
tado, es necesario desactivar DES2 y DES3,
y volver a activar la orden CON.

S2 El convertidor espera una orden para la S5a, | El motor alin estd conectado. El converti-
conexién del motor. S5c¢ dor frena el motor con el tiempo de dece-

leracion del generador de rampa.

S3 El convertidor espera la habilitacién para | S5b El motor auin esta conectado. El converti-
el servicio ("Habilitar servicio"). En el ajus- dor frena el motor con el tiempo de dece-
te de fabrica del convertidor, la orden "Ha- leracion DES3.
bilitar servicio" siempre estd activa.

Tabla 8-2 Ordenes para conectar y desconectar el motor

CON El convertidor conecta el motor.

Jog 1

Jog 2

cio

Habilitar servi-

DES1, DES3 1.

2. Cuando el motor esta parado, el convertidor desconecta el motor.

El convertidor frena el motor.

del motor:

Sise cumple al menos unade las siguientes condiciones, el convertidor detecta la parada

e Elvalor real de velocidad es inferior al umbral ajustado en p1226 y ha transcurrido
el tiempo de espera iniciado después, ajustado en p1228.

* La consigna de velocidad es inferior al umbral ajustado en p1226 y ha transcurrido
el tiempo de espera iniciado después, ajustado en p1227.

DES2 El convertidor desconecta el motor inmediatamente, sin frenarlo antes.

Bloquear ser-

vicio
Parametro

Ndmero Nombre Ajuste de fabrica

r0046.0...31 CO/BO: Habilitaciones faltantes -

p0857 Etapa de potencia Tiempo de vigilancia 10000 ms

p0858[C(] Bl: Cerrar imprescindiblemente freno de mantenimiento 0

p0860 Bl: Contactor de red Sefal respuesta 863,1
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Nimero Nombre Ajuste de fabrica
p0861 Contactor de red Tiempo de vigilancia 100 ms

p1226[D] Deteccién de parada Umbral de velocidad 20 1/min

p1227 Deteccién de parada Tiempo de vigilancia 300s

p1228 Supresion de impulsos Retardo 0,01s
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8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Vista general

g Las sefales de entrada y salida estan interconectadas en el convertidor con determinadas
funciones mediante parametros especiales. Estan disponibles los siguientes parametros para la
interconexién de sefales:

e Los binectores Bl y BO son pardmetros para la interconexién de sefales binarias.
e Los conectores Cly CO son parametros para la interconexién de sefiales analégicas.
En los capitulos siguientes se describe como ajustar la funcién de las diferentes entradas y

salidas del convertidor con ayuda de los binectores y conectores.

Cl: pyyyy
“B{3 a0+ 10755 >
p0771
—©-{12]A0 0+ H {CO: rxxyy -
p0731
—®-21[D0O 1+ B (BO: ryyxx.nf-
22|D0O 1-
Bl: pxxxx
— —5 [DIO Hr0722.0 ) =
——6 |DI1 =r0722.1 )
——7 D12 Hr0722.2 )
——8 |DI3 Hr0722.3 )
— —16|DI 4 —Hr0722.4 )
— —17|DI 5 —r0722.5 )
—X-19]DOONO | [p0730 |
20/DO 0 COM H (BO: ryyxx.nf-
18/DO 0 NC

Figura 8-4  Interconexién de las entradas y salidas del convertidor

Convertidores SINAMICS G120C
204 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, ASE34263257E AJ



Puesta en marcha avanzada

8.4.1

Descripcién del funcionamiento

8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Entradas digitales

Bl: pxxxx

r0722.0 ) -

r0722.1 )

r0722.2 )

r0722.3 )

r0722.4 )

5 [DIO
— —6 |DI1
——7 |DI2
——8 |DI3
— —16/|DI 4
— —17|DI 5

r0722.5 )

Para modificar la funcion de una entrada digital, debe interconectar el parametro de estado de
la entrada digital con una entrada de binector de su eleccién.

Las entradas de binector estan identificadas con "Bl" en la lista de parametros.

Ejemplo
p2103
— 6(DI 1 Hr0722.1 ) 7221 |
Para confirmar avisos de fallo del convertidor a través de la entrada digital DI 1, debe
interconectarse dicha entrada DI 1 con la orden de confirmacion de fallos (p2103).
Ajuste p2103 =722.1.
Parametro
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
r0721 CU Entradas digitales Valor real en bornes -
r0722 COIBO: CU Entradas digitales Estado -
r0723 COI/BO: CU Entradas digitales Estado invertido --
p0724 CU Entradas digitales Tiempo de inhibicién de re- |4 ms
botes
p0810 Bl: Seleccion juego de datos de mando CDS Bit0 |0
p0840I[C] Bl: CON / DES (DES1) Depende del convertidor
p0844[(C] Bl: No hay parada natural/Parada natural (DES2) Depende del convertidor
Fuente de sefial 1
p0848[C] BI: Sin parada répida/Parada rapida (DES3) Fuente |1
de sefial 1
p0852[C] Bl: Habilitar servicio/Bloquear servicio Depende del convertidor
p1020[C] Bl: Seleccion consigna de velocidad de giro prefija- | O
da bit 0
p1021[C] Bl: Seleccion consigna de velocidad de giro prefija- | O
da bit 1
p1022[C] Bl: Seleccion consigna de velocidad de giro prefija- | O
da bit 2
p1023[C] Bl: Seleccion consigna de velocidad de giro prefija- | O
da bit 3
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8.4 Adaptacién del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p1035[C] Bl: Potenciémetro motorizado Subir consigna Depende del convertidor
p1036[C] Bl: Potenciémetro motorizado Bajar consigna Depende del convertidor
p1055[C] Bl: Jog bit O Depende del convertidor
p1056[C] Bl: Jog bit 1 Depende del convertidor
p1113[C] Bl: Inversién de consigna Depende del convertidor
p2103[C] Bl: 1. Confirmar fallos Depende del convertidor
p2106[C] Bl: Fallo externo 1 1

p2112[C] Bl: Alarma externa 1 1

Encontrard mas entradas de binector Bl y mas informacién sobre los pardmetros en la lista de
parametros.

Cex]] Vista general de los manuales (Pagina 502)

8.4.2 Entrada analégica como entrada digital

Descripcién del funcionamiento

[

L—1 +10V out
2 |[GND BI 11 [BI: pxxxX]
£E3 Al 0+ —r0722.11) —
4 |AlO-

Para utilizar una entrada analdgica como entrada digital adicional, debe cablear dicha entrada
analégica del modo indicado e interconectar el parametro de estado r0722.11 con una entrada
de binector cualquiera.

La entrada analdgica se puede utilizar como entrada digital con 10V o con 24 V.

ATENCION

Entrada analégica defectuosa por sobreintensidad

Si el interruptor de la entrada analégica esta en la posicién "Entrada de intensidad” (1), una
fuente de tensién de 10 V 0 24 V da lugar a una sobreintensidad en la entrada analdgica. La
sobreintensidad destruye la entrada analégica.

e Sise utiliza una entrada analdgica como entrada digital, debe ponerse el interruptor de la
entrada analégica en la posicién "Tension" (U).

Convertidores SINAMICS G120C
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8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

8.4.3 Entradas digitales de seguridad

Descripcién del funcionamiento

— o
=1
——17|DI5 H1pb FDIO

El convertidor agrupa dos entradas digitales para formar una entrada digital de seguridad.

Encontrara mas informacion sobre la entrada digital de seguridad en la descripcion de la funcion
de seguridad STO.

EE] Funcién de seguridad Safe Torque Off (STO) (Pagina 275)

Convertidores SINAMICS G120C

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 207



Puesta en marcha avanzada

8.4 Adaptacién del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

8.44 Salidas digitales

Descripcién del funcionamiento

p0731
—®-21]D0O 1+ (BO: ryyxx.nf
22|D0 1-
—X{19]DO 0 NO p0730
20|DO 0 COM (BO: ryyxx.nf
18|[DOONC

Para modificar la funcién de una salida digital, debe interconectar la salida digital con una salida
de binector de su eleccion.

Las salidas de binector estan identificadas con "BO" en la lista de parametros.

Ejemplo

p0731
52.3 (r0052.3

~®—{21[DO 1

22]

Para emitir avisos de fallo del convertidor a través de la salida digital DO 1, debe interconectar
dicha salida DO1 con los avisos de fallo.

Ajuste p0731 =52.3
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Parametro

8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Tabla 8-3 Salidas de binector (BO) de uso frecuente del convertidor

Parametro Descripcion

Ajuste de fabrica

r0052[0...15] | CO/BO: Palabra de estado 1

.00

Sefal 1: Listo para conexién

.01

Sefial 1: Listo para servicio

.02

Sefal 1: Servicio habilitado

.03

Sefal 1: Fallo activo. El convertidor invierte la sefal
r0052.03 cuando estd interconectada a una salida
digital.

.04

Sefal 0: DES2 activo

.05

Sefal 0: DES3 activo

.06

Senal 1: Bloqueo de conexién activo

.07

Sefal 1: Alarma activa

.08

Sefial O: Desviacién velocidad de giro de consignal
real

.09

Sefial 1: Mando solicitado

.10

Sefial 1: Velocidad de giro méxima (p1082) supe-
rada

0,11

Sefal 0: Limite de |, M, P alcanzado

0,13

Sefal 0: Alarma Sobretemperatura Motor

0,14

Sefal 1: Giro del motor en sentido horario

0,15

Sefial O: Alarma sobrecarga convertidor

r0053[0...11] | CO/BO: Palabra de estado 2

.00

Senal 1: Frenado por corriente continua activo

.02

Senal 1: Velocidad > velocidad minima (p1080)

.06

Sefal 1: Velocidad = velocidad consigna (r1119)

Encontrard mas salidas de binector en la lista de parametros.
et ] Vista general de los manuales (Pagina 502)
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8.4 Adaptacién del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

8.4.5

Entrada analdgica

Descripcién del funcionamiento

Ejemplo

210

p0756[0]
Bz e 1 Cl: pyyyy
2 1AL /(> [1r0755 -

w

Definicion del tipo de entrada analégica

Con el pardmetro p0756[x] y el interruptor del convertidor se define el tipo de entrada analégica.

Al O Entrada de tensién unipolar OV..+10V p0756[0]= |0
Entrada de tensién unipolar vigilada +2V..+10V 1
Entrada de intensidad unipolar OmA...+20 mA 2
Entrada de intensidad unipolar vigilada +4 mA ... +20 mA 3
Entrada de tensién bipolar -10V...+10V 4
No hay ningln sensor conectado 8

Ademas hay que ajustar el interruptor correspondiente a la entrada analégica. El interruptor se
encuentra detrds de las puertas frontales de la Control Unit.

* Entrada de tensién: posiciéon U del interruptor (ajuste de fabrica) |<::.
¢ Entrada de intensidad: posicién | del interruptor ]

g

Definicion de la funcién de una entrada analdgica

La funcién de la entrada analdgica se define interconectando una entrada de conector
cualquiera con el parametro p0755. El parametro p0755 esta asignado a través de suindice a la
entrada analégica correspondiente; p. €]., el pardmetro p0755[0] vale para la entrada
analégica 0.

Las entradas de conector estan identificadas con "Cl" en la lista de parametros.

p1075

ﬂ~—| 3[ Al 0+ Hr0755[0] > 755[0]

Para predeterminar la consigna adicional a través de la entrada analdgica Al O, dicha entrada Al O
debe interconectarse con la fuente de sefal de la consigna adicional.

Ajuste p1075 = 755[0].
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8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Parametro
Tabla 8-4 Entradas de conector (Cl) de uso frecuente del convertidor
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p1070[C] Cl: Consigna principal 0
p1075[C] Cl: Consigna adicional 0
p2253[C] Cl: Regulador tecnolégico Consigna 1 0
p2264[C] Cl: Regulador tecnolégico Valor real 0

Encontrard mas entradas de conector en la lista de parametros.

et ] Vista general de los manuales (Pagina 502)

Mas informacion

Utilizacion de entrada analégica como entrada digital
Una entrada analdgica se puede utilizar también como una entrada digital.
EE] Entradas digitales (Pagina 205)

8.4.6 Adaptacion de curvas caracteristicas para entrada analégica

Descripcion del funcionamiento

Si se modifica el tipo de entrada analdgica con p0756, el convertidor selecciona
automaticamente la normalizacion adecuada de la entrada analdgica. La caracteristica de
normalizacién lineal estd definida por dos puntos (p0757, p0758) y (p0759, p0760). Los
parametros p0757 ... p0760 estan asignados a una entrada analdgica a través de su indice; p. €].,
los pardmetros p0757[0] ... p0760[0] pertenecen a la entrada analégica 0.

p0756 = 4 p0756 = 3
Entrada de tension, -10V ... 10 V Entrada de corriente, 4 mA ... 20 mA
o (S
yz= ‘ y2 =100 ‘
p0760 | p0760 |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
y1=0 } y1=0 ‘
p0758 o p0758 o
x1=0 x2=10 V x1=4 x2=20 mA
p0757 p0759 p0757 p0759

Si ninguno de los tipos predeterminados se ajusta a la aplicacién, debera definir una
caracteristica propia.
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8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Ejemplo
Através de la entrada analégica 0, el convertidor debe transformar una sefal 6 mA ... 12 mAen
elrango de valores-100% ... 100%. Si el valor baja de 6 mA, debe activarse la vigilancia de rotura
de hilo del convertidor.
Entrada de corriente, 6 mA ... 12 mA
A
y2 =100
p0760
y1=-100
p0758
Procedimiento
1. Ajuste el interruptor DIP de la entrada analdgica 0 en la Control Unit a entrada de intensidad
(Illll)‘
| U
o =
2. Ajuste p0756[0] = 3.
Ha definido la entrada analégica O como entrada de intensidad con vigilancia de rotura de
hilo.
3. Ajuste p0757[0] = 6,0 (x1)
4. Ajuste p0758[0] =-100,0 (y1)
5. Ajuste p0759[0] = 12,0 (x2)
6. Ajuste p0760[0] = 100,0 (y2)
7. Ajuste p0761[0] = 6.
Una intensidad de entrada < 6 mA provoca el fallo FO3505.
La caracteristica del ejemplo de aplicacion esta ajustada.
)
Parametros
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p0757[0...n] CU Entradas analégicas Caracteristica Valor x1 0
p0758[0...n] CU Entradas analdgicas Caracteristica Valor y1 0%
p0759[0...n] CU Entradas analégicas Caracteristica Valor x2 10
p0760[0...n] CU Entradas analégicas Caracteristica Valor y2 100 %
p0761[0...n] CU Entradas analégicas Vigilancia de rotura de hilo | 2
Umbral de respuesta
p0762[0...n] CU Entrada analdgica Vigilancia de rotura de hilo | 100 ms
Retardo

Convertidores SINAMICS G120C
212 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, ASE34263257E AJ



Puesta en marcha avanzada

8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

8.4.7 Ajuste de banda muerta

Descripcién del funcionamiento

A% A%

| . —_ —>
Sl vima e vima
Banda muerta Banda muerta

Figura8-5 Banda muerta de la entrada analégica

Si la regulacién esta habilitada y el motor gira ligeramente en un sentido a pesar de que la
consigna de velocidad =0, la causa pueden ser interferencias electromagnéticas en el cable de
senal.

La banda muerta tiene efecto en el paso por cero de la caracteristica de la entrada analdgica. El
convertidor ajusta internamente su consigna de velocidad = 0 incluso si la sefial en los bornes
de la entrada analégica es ligeramente positiva o negativa. De esta forma, el convertidor impide
el giro del motor si la consigna de velocidad = 0.

Parametros

Parametro Descripcién Ajuste de fabrica

p0764[0] Entradas analégicas Zona muerta, Al O 0
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8.4 Adaptacién del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

8.4.8 Salida analégica

Descripcién del funcionamiento

p0776[0]

7 p0771
L <cormom}-

Definicion del tipo de salida analégica

Con el parametro p0776 se define el tipo de salida analdgica.

Salida de intensidad (ajuste de fabrica) 0 mA ... +20 mA p0776[0]= |0
Salida de tensién OV..+10V
Salida de intensidad +4 mA ... +20 mA 2

Definicion de la funcién de la salida analégica

La funcién de la salida analdgica se define interconectando el pardmetro p0771 con una salida
de conector de su eleccién. El parametro p0771 esta asignado a través de su indice a la salida
analégica correspondiente; p. €j., el pardmetro p0771[0] vale para la salida analégica O.

Las salidas de conector estan identificadas con "CO" en la lista de pardmetros del Manual de listas.

C=x]] Interconexion de las sefiales en el convertidor (Pagina 498)

Ejemplo

p0771[0]
12[A0 0+ 27 <r0027 -

Para emitir la intensidad de salida del convertidor a través de la salida analégica O, debe
interconectar AO 0 con la sefal para la intensidad de salida.

Ajuste p0771 = 27.

Definicién de la funcién de una salida analégica

Tabla 8-5 Salidas de conector (CO) de uso frecuente del convertidor
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0021 CO: Velocidad real filtrada - 1/min
r0025 CO: Tensién de salida filtrada - Vef
r0026 CO: Tensién del circuito intermedio filtrada -V
r0027 CO: Intensidad real Valor absoluto filtrado - Aef
r0063 CO: Velocidad real - 1/min

Encontrard mas salidas de conector en la lista de parametros.

Cex]] Vista general de los manuales (Pagina 502)
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8.4.9

8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Adaptacion de curvas caracteristicas para salida analdgica

Descripcién del funcionamiento

Ejemplo

Si se modifica el tipo de salida analégica, el convertidor selecciona automaticamente la
normalizacién adecuada de la salida analégica. La caracteristica de normalizacién lineal esta
definida por dos puntos (p0777, p0778) y (p0779, p0780).

p0776 =1 p0776 =2
Salida de tensién, 0V ... 10 V Salida de corriente, 4 mA ... 20 mA
2=10 y2 =20
V50780 p0780

yl=4
> p0778 >
x1=0 x2=100 % x1=0 x2=100 %
p0777 p0779 p0777 p0779

Los parametros p0777...p0780 estan asignados a una salida analdgica a través de su indice;
p. €j., los parametros p0777[0]...p0770[0] pertenecen a la salida analégica O.

Si ninguno de los tipos predeterminados se ajusta a la aplicacion, debera definir una
caracteristica propia.

Através de la salida analdgica O, el convertidor debe transformar una sefial del rango de valores
0 % a 100 % en una sefal de salida de entre 6 mA 'y 12 mA.
Salida de corriente, 6 mA ... 12 mA
y2=12
p0780

y1=6
p0778

x1=0 x2=100 %
p0777 p0779

Procedimiento

1. Ajuste p0776[0] =2
Esto permite definir la salida analdgica O como salida de intensidad.

2. Ajuste p0777[0] = 0,0 (x1)

3. Ajuste p0778[0] = 6,0 (y1)

4. Ajuste p0779[0] = 100,0 (x2)
5. Ajuste p0780[0] = 12,0 (y2)

La caracteristica del ejemplo de aplicacion esta ajustada.
m)
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8.4 Adaptacion del ajuste predeterminado de la regleta de bornes

Parametros

216

Tabla 8-6 Parametros para la caracteristica de normalizacion
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p0777[0...1] CU Salidas analégicas Caracteristica Valor x1 -
p0778[0...1] CU Salidas analégicas Caracteristica Valor y1 oV
p0779[0...1] CU Salidas analégicas Caracteristica Valor x2 100 %
p0780[0...1] CU Salidas analdgicas Caracteristica Valor y2 20V
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8.5

Vista general

=

8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

El convertidor ofrece varios métodos para arrancar y parar el motor, asi como para cambiar el

sentido de giro.

Control por dos hilos, CON/Inversién
CON/DES1:

Conectar o desconectar el motor
Invertir sentido:

Invertir el sentido de giro del motor

Control por dos hilos, giro horario/
giro antihorario 1y giro horario/giro
antihorario 2

CON/DES1 Giro horario:

Conectar o desconectar el motor, giro
horario

CON/DES1 Giro antihorario:

Conectar o desconectar el motor, giro
antihorario

Control por tres hilos, habilitacién/
giro horario/giro antihorario

Habilitacion/DES1:

Habilitacién para conectar o desconec-
tar el motor

CON Giro horario:

Conectar el motor, giro horario
CON Giro antihorario:

Conectar el motor, giro antihorario

Control por tres hilos,
Habilitacion/CON/Inversion

Habilitacion/DES1:

Habilitacién para conectar o desconec-
tar el motor

CON:

Conectar motor

Invertir sentido:

Invertir el sentido de giro del motor

Convertidores SINAMICS G120C
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

8.5.1 Control por dos hilos, CON/Inversién

Descripcién del funcionamiento

CON/DES14

Ll

Inver. sentido4 |

@ ‘

Cons. veIocidadT ‘
|

|

Giro horario

~N

-~V

N

Giro antihorario |

Z & © &

/-—V

Figura 8-6  Control por dos hilos, CON/Inversién

La orden "CON/DES1" conecta y desconecta el motor. La orden "Inversion de sentido" invierte el
sentido de giro del motor.

Tabla 8-7 Tabla de funciones

CON/DES1 Inversién de | Funcién
sentido
0 0 el motor se para
0 1
1 0 giro horario del motor
1 1 giro antihorario del motor
Ejemplos
Tabla 8-8 Ajuste del control por dos hilos y asignacion de las entradas digitales
Parametro Descripcion
p3334=0 Control por 2/3 hilos Seleccion

0: Control por dos hilos CON/Inversion

p0840[C] =722.0

Bl: CON / DES (DES1)
La orden entra por entrada digital O

p1113[C] =722.1

Bl: Inversion de consigna (Invertir sentido)
La orden entra por entrada digital 1

218
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

Tabla 8-9 Ajuste del control por dos hilos, CON/Inversién en la puesta en marcha rapida
Parametro Descripcién
p0015 =12 Macro unidad de accto.

Asignacion de las entradas digitales a las érdenes:

e Entrada digital 0: CON/DES1

¢ Entrada digital 1: Inversién de sentido

Em Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)

Parametro
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p0840I[(C] BI: CON / DES (DES1) 0
p1113[C] BI: Inversién de consigna 0
r0722.0...n COIBO: CU Entradas digitales Estado -
p3334 Control por 2/3 hilos Seleccién 0
0: Control por dos hilos CON/Inversion
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

8.5.2 Control por dos hilos, giro horario/giro antihorario 1

Descripcién del funcionamiento

CON/DES14A
Giro horario [ | | Orden sin efecto -
| | »
CON/DES14 ‘ ‘ t
Giro antihorario
T T ’t
e @ & &
Cons. velocidad \ \ \ \
\ \ \
Giro horario \/_\ | | -
Led

Giro antihorario |

f

Figura 8-7  Control por dos hilos, giro horariolgiro antihorario 1

Las 6rdenes "CON/DES1 Giro horario" y "CON/DES1 Giro antihorario" conectan el motory
seleccionan al mismo tiempo un sentido de giro. El convertidor solo acepta una nueva orden si

el motor esta parado.

Tabla 8-10 Tabla de funciones

CON/DES1 Giro horario | CON/DES1 Giro antihora- | Funcién
rio
0 0 El motor se para.
1 0 giro horario del motor.
0 1 giro antihorario del motor.
1 1 el sentido de giro del motor se rige por la orden
que primero adopta el estado "1".

Ejemplos

Tabla 8-11 Ajuste del control por dos hilos y asignacion de las entradas digitales

Parametro Descripcion

p3334=1 Control por 2/3 hilos Seleccion

1: Control por dos hilos Giro horario/giro antihorario 1

p3330[C] =722.0 BI: Control por 2/3 hilos Orden

La orden entra por entrada digital O

1 (CON/DES1 Giro horario)

p3331[C] =722.1 Bl: Control por 2/3 hilos Orden

La orden entra por entrada digital 1

2 (CON/DEST1 Giro antihorario)

Convertidores SINAMICS G120C
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

Tabla 8-12  Ajuste del control por dos hilos, giro horario/giro antihorario 1 en la puesta en marcha rapida
Parametro Descripcién
p0015 =17 Macro unidad de accto.
Asignacion de las entradas digitales a las érdenes:
e Entrada digital 0: CON/DES1 Giro horario
* Entrada digital 1: CON/DES1 Giro antihorario
Em Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0722.0...n CO/BO: CU Entradas digitales Estado -
p0840([C] Bl: CON / DES (DES1) 0
p1113[C] Bl: Inversién de consigna 0
p3330[C] Bl: Control por 2/3 hilos Orden 1 0
p3331[C] BI: Control por 2/3 hilos Orden 2 0
r3333.0...n COIBO: Control por 2/3 hilos Palabra de mando -
p3334 Control por 2/3 hilos Seleccion 0
1: Control por dos hilos Giro horariolgiro antihorario 1
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

8.5.3 Control por dos hilos, giro horario/giro antihorario 2

Descripcién del funcionamiento

CON/DES14A
Giro horario I I .
Lol
CON/DES14 t
Giro antihorario }t

Giro horario

\

|

[

-}

Cons. veIocidadT \
|

|

N

2 ©

Giro antihorario |

Figura 8-8  Control por dos hilos, giro horariolgiro antihorario 2

~N

Las 6rdenes "CON/DES1 Giro horario" y "CON/DES1 Giro antihorario" conectan el motory
seleccionan al mismo tiempo un sentido de giro. El convertidor acepta una nueva orden en todo
momento con independencia de la velocidad del motor.

Tabla 8-13 Tabla de funciones

CON/DES1 Giro horario | CON/DES1 Giro antihora- | Funcién
rio
0 0 El motor se para.
1 0 giro horario del motor.
0 1 giro antihorario del motor.
1 1 El motor se para.

Ejemplos

Tabla 8-14  Ajuste del control por dos hilos y asignacién de las entradas digitales

Parametro

Descripcion

p3334=2

Control por 2/3 hilos Seleccion

2: Control por dos hilos Giro horario/giro antihorario 2

p3330[C]=722.0

Bl: Control por 2/3 hilos Orden 1 (CON/DES1 Giro horario)

La orden entra por entrada digital O (DI 0)

p3331[C] = 722.1

Bl: Control por 2/3 hilos Orden 2 (CON/DES1 Giro antihorario)

La orden entra por entrada digital 1 (DI 1)
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

Tabla 8-15  Ajuste del control por dos hilos, giro horario/giro antihorario 2 en la puesta en marcha rapida
Parametro Descripcién
p0015 =18 Macro unidad de accto.
Asignacion de las entradas digitales a las érdenes:
e Entrada digital 0: CON/DES1 Giro horario
* Entrada digital 1: CON/DES1 Giro antihorario
Em Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0722.0...n CO/BO: CU Entradas digitales Estado -
p0840([C] Bl: CON / DES (DES1) 0
p1113[C] Bl: Inversién de consigna 0
p3330[C] Bl: Control por 2/3 hilos Orden 1 0
p3331[C] BI: Control por 2/3 hilos Orden 2 0
r3333.0...n COIBO: Control por 2/3 hilos Palabra de mando -
p3334 Control por 2/3 hilos Seleccion 0
2: Control por dos hilos Giro horariolgiro antihorario 2

Convertidores SINAMICS G120C

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 223



Puesta en marcha avanzada

8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

8.5.4

Descripcién del funcionamiento

Habilit./DES14&

Control por tres hilos, habilitacién/giro horario/giro antihorario

' " ! .
CONA t
Giro horario ‘I I ‘ ‘ I I »
conA \ | | \ %
Giro antihorario ! | | ‘ |
[ [ \ ’t
e @2 © & @
Cons. velocidad \ | | \
\ \ \
Giro horario /_\ | \ >
t

Giro antihorario |

Figura 8-9

Para conectar el motor, se requiere la orden "Habilitacién". Las érdenes "CON Giro horario" y
"CON Giro antihorario" conectan el motor y seleccionan al mismo tiempo un sentido de giro. Al

retirarse la habilitacion, el motor se desconecta (DES1).

Control por tres hilos, habilitacién/giro horario/giro antihorario

Tabla 8-16  Tabla de funciones
Habilitacion/DES1 | CON Giro horario | CON Giro antiho- | Funcion
rario
0 061 061 El motor se para.
1 0->1 0 giro horario del motor.
1 0 01 giro antihorario del motor.
1 1 1 El motor se para.
Ejemplos
Tabla 8-17  Ajuste del control por tres hilos y asignacién de las entradas digitales
Pardmetro Descripcion
p3334=3 Control por 2/3 hilos Seleccion

3: Control por tres hilos Habilitacion/giro horariolgiro antihorario

p3330[C]=722.0

Bl: Control por 2/3 hilos Orden 1 (Habilitacion/DES1)
La orden entra por entrada digital O

p3331[C] = 722.1

Bl: Control por 2/3 hilos Orden 2 (CON Giro horario)
La orden entra por entrada digital O

p3332[C] =722.2

Bl: Control por 2/3 hilos Orden 3 (CON Giro antihorario)
La orden entra por entrada digital O
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

Tabla 8-18  Ajuste del control por tres hilos, habilitacién/giro horariolgiro antihorario en la puesta en

marcha rapida

Parametro Descripcién
p0015 =19 Macro unidad de accto.
Asignacion de las entradas digitales a las érdenes:
» Entrada digital O: Habilitacién/DES1
e Entrada digital 1: CON Giro horario
* Entrada digital 2: CON Giro antihorario
Em Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0722.0...n CO/BO: CU Entradas digitales Estado -
p0840I[(C] Bl: CON / DES (DES1) 0
p1113[C] Bl: Inversién de consigna 0
p3330[C] BI: Control por 2/3 hilos Orden 1 0
p3331[C] Bl: Control por 2/3 hilos Orden 2 0
p3332[C] BI: Control por 2/3 hilos Orden 3 0
r3333.0...n COIBO: Control por 2/3 hilos Palabra de mando -
p3334 Control por 2/3 hilos Seleccién 0
3: Control por tres hilos Habilitacién/giro horariolgiro antiho-
rario
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

8.5.5 Control por tres hilos, Habilitacion/CON/Inversion

Descripcién del funcionamiento

Para conectar el motor, se requiere la orden "Habilitaciéon". La orden "CON" conecta el motor. La
orden "Inversién de sentido” invierte el sentido de giro del motor. Al retirarse la habilitacion, el
motor se desconecta (DES1).

Habilit./DES14&
[ | | .
CONA | | | t
'] \ 1
|-
| | | v
Inver. sentido & ‘ ‘ I‘_ t
‘ \ g
‘ (l
\

\
|
[
e &
Cons. veIocidadT \
N
|

Figura 8-10  Control por tres hilos, Habilitacion/CON/Inversién

I

\

\

\
Giro horario |
Giro antihorario |

—_

Tabla 8-19  Tabla de funciones

Habilitacion/ CON Inversion de | Funcién
DES1 sentido
0 061 061 El motor se para.
1 01 0 giro horario del motor.
1 01 1 giro antihorario del motor.

Ejemplos

Tabla 8-20  Modificacion de la asignacién de las entradas digitales

Parametro Descripcién
p3334=4 Control por 2/3 hilos Seleccion
4: Control por tres hilos Habilitacién/giro horario/giro antihorario
p3330[C] =722.0 Bl: Control por 2/3 hilos Orden 1 (Habilitacién/DES1)
La orden entra por entrada digital O
p3331[C]=722.1 Bl: Control por 2/3 hilos Orden 2 (CON)
La orden entra por entrada digital O
p3332[C]=722.2 Bl: Control por 2/3 hilos Orden 3 (Inversién)

La orden entra por entrada digital 0

Convertidores SINAMICS G120C
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8.5 Control del giro horario y antihorario a través de entradas digitales

Tabla 8-21  Ajuste del control por tres hilos, Habilitacién/CON/Inversién en la puesta en marcha rapida
Parametro Descripcién
p0015 =20 Macro unidad de accto.
Asignacion de las entradas digitales a las érdenes:
e Entrada digital O: Habilitacién/DES1
e Entrada digital 1: CON
¢ Entrada digital 2: Inversion de sentido
Em Ajustes predeterminados de las interfaces (Pagina 97)
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0722.0...n COIBO: CU Entradas digitales Estado -
p0840[C] Bl: CON / DES (DEST) 0
p1113[C] BI: Inversién de consigna 0
p3330[C] BI: Control por 2/3 hilos Orden 1 0
p3331[C] Bl: Control por 2/3 hilos Orden 2 0
p3332[C] BI: Control por 2/3 hilos Orden 3 0
r3333.0...n CO/BO: Control por 2/3 hilos Palabra de mando -
p3334 Control por 2/3 hilos Seleccion 0
4: Control por tres hilos Habilitacion/CON/Inversion
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8.6 Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET

8.6 Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET

8.6.1 Datos recibidos y datos enviados

Vista general

Intercambio de datos ciclico

g El convertidor recibe datos desde el controlador superior de manera ciclica y devuelve datos al
controlador de manera ciclica.

(B
/

Datos
enviados

Datos recibidos

Figura 8-11  Intercambio de datos ciclico

El convertidor y el controlador superior empaquetan sus datos en telegramas.

Marco
I |
[Header][ PKW | PZD ][ Trailer |

Datos utiles
Figura 8-12  Estructura del telegrama
Un telegrama tiene la siguiente estructura:
* El encabezado (header) y la cola (trailer) forman el marco del protocolo.
¢ Dentro del marco se encuentran los datos tiles:

— PKW: Los "datos PKW" permiten al controlador leer o modificar los pardmetros del
convertidor.
El "adrea PKW" no esta presente en todos los telegramas.

— PZD: Los "datos PZD" permiten al convertidor recibir 6rdenes de mando y consignas del
controlador superior o enviar avisos de estado y valores reales.
PROFIdrive y nimeros de telegrama

En el perfil PROFIdrive hay determinados telegramas definidos para aplicaciones tipicas y
provistos de un nimero de telegrama PROFIdrive fijo. Asi, cada nimero de telegrama PROFIdrive
equivale a una combinacién definida de sefiales. De este modo, un ndmero de telegrama
describe el intercambio de datos ciclico de manera univoca.

Los telegramas son idénticos para PROFIBUS y PROFINET.

Convertidores SINAMICS G120C
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8.6 Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET

8.6.2 Telegramas

Vista general

A continuacion se describen los datos Utiles de los telegramas disponibles.

Telegrama 1
PZD01 | PZD02

STW1 NSOLL C» Datos recibidos

A

ZSW1 |NIST_A 4) Datos enviados

Consigna de velocidad de 16 bits

Telegrama 20
PZDO01 [ PZD02 | PZD03 | PZD04 | PZD05 | PZDO6 |

STWA1 NSCA)LL—
ZSWA NIST_A| IAIST_ | MIST_ | PIST_ |MELD_
GLATT | GLATT | GLATT | GLATT [NAMUR

Consigna de velocidad de 16 bits para VIK-NAMUR

Telegrama 350
PZD01 | PZD02 | PZD03 | PZD04

STWA1 NS%LL M_LIM | STW3
ZSWA NIST_A[ IAIST_ ZSW3

GLATT| GLATT

Consigna de velocidad de 16 bits con limitacion de par

Telegrama 352

PZD01 [ PZD02 | PZD03 | PZD04 | PZD05 | PZD06
STW1 NS(;LL Asignacioén libre
NIST_A[ IAIST_ | MIST_ [WARN_|FAULT_

GLATT | GLATT | GLATT | CODE | CODE

ZSW1

Consigna de velocidad de 16 bits para PCS 7

Telegrama 353

PZDO01 | PZD02
STWA NSOLL
_A
NIST_A
GLATT

ZSW1

Consigna de velocidad de 16 bits con lectura y escritura de parametros

Telegrama 354

PZD01 | PZD02 | PZD03 | PZD04 | PZD05 | PZD06
STW1 NS%""
NIST_A[ IAIST_ | MIST_ [WARN_|FAULT_
GLATT | GLATT | GLATT | CODE | CODE

Asignacion libre

ZSW1

Consigna de velocidad de 16 bits para PCS 7 con lectura y escritura de pardmetros

Convertidores SINAMICS G120C
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Telegrama 999

PZDO01 | PZD02 | PZD03 | PZD04 | PZD05 | PZD06 | PZD07 | PZD08 | PZD09 | PZD10 | PZD11 | PZD12 |PZD13... PZD17
STW1 Longltud de tele?rama palra los datlos reC|b|dos | | | |

1 1 | 1 1 1 1 1 [ —
ZSW1 Long|tu<|j de tele?rama palra los datlos enV|a<|jos | | | | Ll

Longitud e interconexion libre

Tabla 8-22  Abreviaturas

Abreviatura Explicacién Abreviatura Explicacién

PZD Dato de proceso PKW Canal de parametros
STW Palabra de mando MIST_GLATT Par real filtrado
ZSW Palabra de estado PIST_GLATT Potencia activa real filtrada
NSOLL A Consigna de velocidad M_LIM Limite de par
NIST_A Velocidad real FAULT_CODE Cédigo de fallo
NIST_A GLATT  Velocidad real filtrada WARN_CODE Codigo de alarma
IAIST_GLATT Intensidad real filtrada MELD_NAMUR  Aviso segln definicién VIK-NAMUR
Descripcién del funcionamiento
Palabra de mando 1 (STW1)
Bit | Significado Explicacion Intercone-
Telegrama 20 | Resto de tele- xién de se-
gramas nales en el
convertidor
0 |0=DEST El motor frena con el tiempo de deceleracion p0840[0] =
p1121 del generador de rampa. El convertidor |r2090.0
desconecta el motor durante la parada.
0->1=CON El convertidor pasa al estado "Listo para el ser-
vicio". Si ademas el bit 3 = 1, el convertidor co-
necta el motor.
1 |0=DES2 Desconectar inmediatamente el motor; a conti- | p0844[0] =
nuacién se produce parada natural. r2090.1
1 =Sin DES2 Se puede conectar el motor (orden CON).
2 | 0 =Parada rapida (DES3) Parada rapida: el motor frena hasta la parada p0848[0] =
con el tiempo de deceleraciéon DES3 p1135. r2090.2
1 = Sin parada rapida (DES3) Se puede conectar el motor (orden CON).
3 | 0 =Bloquear servicio Desconectar inmediatamente el motor (supri- | p0852[0] =
mir impulsos). r2090.3
1 = Habilitar servicio Conectar el motor (habilitacién de impulsos po-
sible).
4 | 0=Bloquear GdR El convertidor ajusta inmediatamente a O su sa- | p1140[0] =
lida del generador de rampa. r2090.4
1 = No bloquear GdR Es posible la habilitacién del generador de ram-
pa.
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8.6 Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET

Bit | Significado Explicacion Intercone-
Telegrama 20 | Resto de tele- Xion de se-
gramas nales en el
convertidor
5 |0 =Detener GdR La salida del generador de rampa permaneceen | p1141[0] =
el valor actual. r2090.5
1 = Habilitar GdR La salida del generador de rampa sigue a la con-
signa.
6 |0 =Bloquear consigna El convertidor frena el motor con el tiempo de | p1142[0] =
deceleracién p1121 del generador de rampa. | r2090.6
1 = Habilitar consigna El motor acelera con el tiempo de aceleracién
p1120 hasta alcanzar la consigna.
7 |0 = 1=_Confirmar fallos Confirmar el fallo. Si todavia esta presente la p2103[0] =
orden ON, el convertidor conmuta al estado r2090.7
"Bloqueo conexion".
8,9 | Reservado
10 | 0 =Ningln mando por PLC El convertidor ignora los datos de proceso del | p0854[0] =
bus de campo. r2090.10
1 = Mando por PLC Mando a través del bus de campo; el convertidor
adopta los datos de proceso desde el bus de
campo.
11 | 1 =Inversion de sentido Invertir la consigna en el convertidor. p1113[0] =
r2090.11
12 | No utilizado
13 |---" 1 =PMot Subir | Aumentar la consigna almacenada en el poten- | p1035[0] =
ciébmetro motorizado. r2090.13
14 |- 1 =PMot Bajar | Reducir la consigna almacenada en el potencié- | p1036[0] =
metro motorizado. r2090.14
15 | CDSBIit 0 Reservado Conmutacién entre ajustes para distintas inter- | p0810 =
faces de manejo (juegos de datos de mando). |r2090.15

" Sise conmuta al telegrama 20 desde otro telegrama, se conserva la asignacién del telegrama anterior.

Palabra de estado 1 (ZSW1)

Bit | Significado Observaciones Intercone-
Telegrama 20 | Resto de tele- xion de se-
gramas nales er.l el
convertidor
0 1 = Listo para conexién La alimentacién esta conectada, la electrénica | p2080[0] =
inicializada y los impulsos bloqueados. r0899.0
1 1 = Listo para servicio El motor estd conectado (CON/DES1T = 1); nin- | p2080[1] =
gun fallo estd activo. Con la orden "Habilitar | r0899.1
servicio" (STW1.3), el convertidor conecta el
motor.
2 | 1=Servicio habilitado El motor sigue la consigna. Ver la palabra de | p2080[2] =
mando 1, bit 3. r0899.2
3 1 = Fallo activo Existe un fallo en el convertidor. Confirmar fa- | p2080[3] =
llo mediante STW1.7. r2139.3
4 | 1=DES2 inactiva La parada natural no esta activada. p2080[4] =
r0899.4
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Bit | Significado Observaciones Intercone-
Telegrama 20 | Resto de tele- Xion de se-
gramas nales en el
convertidor
5 | 1=DES3 inactiva La parada répida no estd activada. p2080[5] =
r0899.5
6 | 1 =Bloqueo de conexién activo La conexién del motor es posible tras DES1y | p2080[6] =
CON. r0899.6
7 | 1=Alarma activa El motor permanece conectado; no se requiere | p2080[7] =
confirmacién. r2139.7
8 | 1=Desviaciéndelavelocidad en el | Desviacién consigna-valorrealen elmargende | p2080[8] =
margen de tolerancia tolerancia. r2197.7
9 | 1=Mando solicitado Se solicita al sistema de automatizacién que | p2080[9] =
asuma el mando del convertidor. r0899.9
10 | 1 =Velocidad de referencia alcan- | La velocidad es mayor o igual a la velocidad p2080[10]
zada o superada maxima correspondiente. =r2199.1
11 | 1 =Limite dein- | 1=Limitede par | Se ha alcanzado o superado el valor de compa- | p2080[11]
tensidad o de alcanzado racion para la intensidad o el par. =r0056.13/
par alcanzado r1407.7
12 |- 1 = Abrir freno | Sefal para la apertura o cierre de un freno de | p2080[12]
de manteni- mantenimiento del motor. =r0899.12
miento
13 | 0 = Alarma Sobretemperatura Mo- | -- p2080[13]
tor =r2135.14
14 | 1 = Motor gira a derecha Valor real interno del convertidor > 0. p2080[14]
0 = Motor gira a izquierda Valor real interno del convertidor < 0. =r2197.3
15 | 1 =Indicacién 0 = Alarma So- p2080[15]
CDS brecarga térmi- =r0836.0/
ca Convertidor r2135.15

V' Sise conmuta al telegrama 20 desde otro telegrama, se conserva la asignacion del telegrama anterior.

Palabra de mando 3 (STW3)

Bit | Significado Explicacion Interconexion de se-
Telegrama 350 nales en el converti-
dor ™
0 |1 =Consigna fijabit0 Seleccion de hasta 16 consignas | p1020[0] =r2093.0
1 | 1 = Consigna fija bit 1 fijas distintas. p1021[0] = r2093.1
2 | 1=_Consigna fija bit 2 p1022[0] =r2093.2
3 | 1 = Consigna fija bit 3 p1023[0] =r2093.3
4 |1 =Seleccién de DDS bit 0 Conmutacién entre ajustes para | p0820 =r2093.4
5 | 1=Seleccién de DDS bit 1 distintos motores (juegos de da- | ;0871 — 12093.5
tos de mando).
6 | No utilizado
7 | No utilizado
1 = Habilitacién del regulador tecno- | -- p2200[0] =r2093.8
l6gico
9 | 1 =Habilitacién de frenado por co- - p1230[0] =r2093.9
rriente continua
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Bit | Significado Explicacion Interconexion de se-
Telegrama 350 nales en el converti-
dor "
10 | No utilizado
11 | Reservado
12 | 1 =Regulacién de par activa Conmutacién del tipo de regula- | p1501[0] =r2093.12
0 = Regulacién de velocidad activa cion con regulacion vectorial.
13 | 1 =Ningun fallo externo - p2106[0] =r2093.13
0 = Fallo externo activo (FO7860)
14 | No utilizado
15 | 1 =CDS bit 1 Conmutacién entre ajustes para | p0811[0] =r2093.15
distintas interfaces de manejo
(juegos de datos de mando).

" Sise conmuta del telegrama 350 a otro telegrama, el convertidor ajusta todas las interconexiones
p1020, ... a "0". Excepcion: p2106 = 1.

Palabra de estado 3 (ZSW3)

Bit | Significado Descripcion Interconexion de
senales en el con-
vertidor

0 | 1=Freno por corriente continua activo | -- p2051[3] =r0053

1=|n_real| > p1226 Valor absoluto de la velocidad actual
> deteccién de parada

2 | 1=|n_real| >p1080 Valor absoluto de la velocidad actual

> velocidad minima

3 |1=i_realzp2170 Intensidad actual = umbral de inten-

sidad

4 | 1=|n_real| >p2155 Valor absoluto de la velocidad actual

> umbral de velocidad 2
5 |1=|n_real| =p2155 Valor absoluto de la velocidad actual
< umbral de velocidad 2

6 |1=|n_reallzr1119 Consigna de velocidad alcanzada

7 | 1=Tensién del circuito intermedio = | Tensién actual del circuito interme-

p2172 dio = valor umbral

8 | 1=Tensién del circuito intermedio > | Tensién actual del circuito interme-

p2172 dio > valor umbral

9 | 1 =Aceleracion o deceleracién finali- | El generador de rampa estd inactivo

zada

10 | 1 =Salida de regulador tecnolégico, | Salida de regulador tecnolégico =

en limite inferior p2292

11 | 1 =Salida de regulador tecnolégico, | Salida de regulador tecnolégico >

en limite superior p2291

12 | No utilizado

13 | No utilizado

14 | No utilizado

15 | No utilizado
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Palabra de fallo seguin definicién VIK-NAMUR (MELD_NAMUR)

Bit | Significado N.°P
0 |1 = Control Unit notifica un fallo p2051[5]=r3113
1 | 1 =Fallo de red: pérdida de fase o tensiéon no permitida
2 | 1 =Sobretensién en circuito intermedio
3 | 1="Fallo en el Power Module, p. €j., sobreintensidad o exceso de temperatura
4 | 1 =Exceso de temperatura en el convertidor
5 | 1 = Defecto a tierralentre fases en el cable del motor o en el motor
6 | 1=Sobrecarga del motor
7 | 1 =Comunicacion con el controlador superior averiada
8 | 1 =Fallo en un canal de vigilancia seguro
10 | 1 = Fallo en la comunicacién interna del convertidor
11 | 1 =Fallo de red
15 | 1 = Fallo de otro tipo
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8.6.3 Canal de parametros

Vista general

El canal de pardmetros permite la lectura y escritura ciclicas de valores de parametros.

Canal de parametros

PKE (1.% palabra) | IND (2.2 palabra) | PWE (3.2 y 4.2 palabra)
g5..121% 10,0 2 15..8 . 7..0_ 1 ______ 5.0 4 _____15.0______ !
! AK 1S PNU ! Subindice ! indice de ! PWE 1 i PWE 2 i
P pagina

Estructura del canal de parametros:
e PKE (1.7 palabra)
— Tipo de peticién (lectura o escritura)
— Elbit 11 esta reservado y siempre tiene asignado 0
— Numero de parametro
* IND (2.% palabra)
— Indice de pardmetro
e PWE (3.? y 4.7 palabra)

— Valor de parametro

Descripcion del funcionamiento

AK: Identificador de solicitud y de respuesta

Tabla 8-23 Identificadores de solicitud controlador = convertidor

AK Descripcién Identificador de

respuesta
Positivo | Negati-
Vo

0 Sin solicitud 0 718

1 Solicitud valor de parametro 112 718

2 Modificacién valor de parametro (palabra) 1 718

3 Modificacién valor de parametro (palabra doble) 2 718

4 Solicitud elemento apto para escritura ” 3 718

62 Solicitud valor de pardmetro (campo) ” 4/5 718

72 Modificacién valor de pardmetro (campo, palabra) " 4 718

8?2 Modificacion valor de pardmetro (campo, palabra doble) 5 718

9 Solicitud nimero de elementos de campo 6 718

D El elemento deseado del pardmetro se especifica en IND (2.2 palabra).

2 Los siguientes identificadores de solicitud son idénticos: 1=6,2=7y3=8.
Se recomienda utilizar los identificadores 6, 7 y 8.
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Tabla 8-24  Identificadores de respuesta convertidor = controlador

>
~

Descripcion

Sin respuesta

Transfiere valor de pardmetro (palabra)

Transfiere valor de pardmetro (palabra doble)

Transfiere elemento apto para escritura V

Transfiere valor de parametro (campo, palabra) ?

Transfiere valor de pardmetro (campo, palabra doble) 2

Transfiere nimero de elementos de campo

Nfojn|h|w|N|—=|O

El convertidor no puede procesar la solicitud.
El convertidor envia al controlador un cédigo de error en la palabra mas alta del canal de
parametros; ver tabla siguiente.

8 Sin estado Maestro de mandol/sin autorizacién para modificar los pardmetros de la interfaz del
canal de parametros

" El elemento deseado del pardmetro se especifica en IND (2.% palabra).
2 El elemento deseado del pardmetro indexado se especifica en IND (2.2 palabra).

Tabla 8-25  Cédigos de error con el identificador de respuesta 7

N.° Descripcion

00 hex Nimero de parametro no permitido (acceso a pardmetro no disponible)

01 hex | Valor de pardmetro no modificable (peticién de modificacién de un valor de pardmetro no
modificable)

02 hex Limite inferior o superior del valor rebasado (peticién de modificaciéon con valor fuera de
los limites)

03 hex Subindice erréneo (acceso a subindice no disponible)

04 hex No es un array (acceso con subindice a pardmetro no indexado)

05 hex | Tipo de datos erréneo (peticién de modificacién con valor que no concuerda con el tipo de
datos del parametro)

06 hex No se permite setear, solo resetear (peticion de modificacién con valor distinto de 0 sin
permiso)

07 hex Elemento descriptivo no modificable (peticién de modificaciéon de un elemento descriptivo
no modificable)

0B hex No tiene mando (peticién de modificacién sin haber mando, ver también p0927)

0C hex Falta palabra clave

11 hex Peticion no ejecutable debido al estado operativo (el acceso no es posible por motivos
temporales no especificados en detalle)

14 hex | Valorinadmisible (peticién de modificacién con valor que, aunque se halla dentro de los
limites, no es admisible por otros motivos permanentes, es decir, parametro con valores
individuales definidos)

65 hex Numero de parametro desactivado actualmente (depende del estado operativo del con-
vertidor)

66 hex | Ancho de canal insuficiente (canal de comunicacién demasiado pequefio para la respuesta)

68 hex Valor de parametro inadmisible (el pardmetro solo admite determinados valores)

6A hex Solicitud no incluida/tarea no soportada (los identificadores de solicitud vélidos se en-
cuentran en la tabla "ldentificadores de solicitud controlador = convertidor")
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N.°

Descripcion

6B hex

Sin acceso de modificacion con regulador habilitado. (El estado operativo del convertidor
no permite modificaciones de parametros)

86 hex

Acceso de escritura solo durante puesta en marcha (p0010 = 15) (El estado operativo del
convertidor no permite modificaciones de pardmetros)

87 hex

Protecciéon de know-how activa, acceso bloqueado

C8 hex

Peticion de modificacion por debajo del limite valido actualmente (peticion de modifica-
cién en un valor que, aunque se encuentra dentro de los limites "absolutos", esta por debajo
del limite inferior valido actualmente)

C9 hex

Peticién de modificacién por encima del limite valido actualmente (ejemplo: un valor de
pardmetro es demasiado grande para la potencia del convertidor)

CC hex

Peticion de modificacion no permitida (modificacién no permitida porque no se dispone de
clave de acceso)

PNU (nimero de parametro) e indice de pagina

Numero de parametro PNU indice de pagina
0000 ... 1999 0000 ... 1999 0 hex

2000 ... 3999 0000 ... 1999 80 hex

6000 ... 7999 0000 ... 1999 90 hex

8000 ... 9999 0000 ... 1999 20 hex

10000 ... 11999 0000 ... 1999 AO hex

20000 ... 21999 0000 ... 1999 50 hex

30000 ... 31999 0000 ... 1999 FO hex

60000 ... 61999 0000 ... 1999 74 hex
Subindice

En pardmetros indexados, el indice de parametro figura como valor hex en el subindice.

PWE: valor de parametro o conector

En PWE puede haber valores de parametro o conectores.

Tabla 8-26  valor de parametro o conector
PWE 1 PWE 2
Valor de parametro Bits 15 ... 0 Bits 15 ... 8 Bits 7 ... 0
0 0 Valor de 8 bits
0 Valor de 16 bits
Valor de 32 bits
Conector Bit15...0 Bit15... 10 Bit9...0
Ndmero del conector 3F hex indice o nimero de
campo de bits del co-
nector
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Ejemplos
Solicitud de lectura: leer niimero de serie del Power Module (p7841[2])
Para obtener el valor del pardmetro indexado p7841, debe rellenarse el canal de pardmetros con
los siguientes datos:
e PKE, bits 12 ... 15 (AK): = 6 (solicitud valor de pardmetro (campo))
e PKE, bits 0... 10 (PNU): = 1841 (nimero de parametro sin offset)
Ndmero de pardmetro = PNU + offset (indice de péagina)
(7841 = 1841 + 6000)
* IND bits 8 ... 15 (subindice): = 2 (indice del pardmetro)
* IND, bits 0 ... 7 (indice de pagina): = 90 hex (offset 6000 2 90 hex)
* Dado que Unicamente se desea leer el valor del parametro, las palabras 3 y 4 del canal de
parametros resultan irrelevantes para la solicitud y pueden ajustarse p. ej. al valor O.
Canal de parametros
PKE, 1.2 palabra IND, 2.2 palabra PWEH1 - high, 3.2 palabra PWE2 - low, 4.2 palabra
15...12[11 10..0 15...8 7.0 15..0 15..10 9..0
AK Numero de parametro| Subindice |[indice de paginal Valor de parametro Drive Objectj indice
o[1]1]o[o[1]1]1]o]o]1]1]o]o]o]1]o]o]o]o]o]o[1]0[1]0[0[1]0]0]0]0[0]0]0]0]0]0]000]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0

Figura 8-13  Canal de pardmetros para solicitud de lectura de p7841[2]

Peticion de escritura: modificar modo de rearranque (p1210)

El modo de rearranque esta bloqueado en el ajuste de fabrica (p1210 = 0). Para activar el
rearranque automatico con "Confirmacién de todos los fallos y reconexion en caso de orden
CON", debe ajustarse p1210 = 26:

e PKE, bits 12 ... 15 (AK): = 7 (modificacion valor de pardmetro (campo, palabra))

e PKE, bits 0... 10 (PNU): = 4BA hex (1210 = 4BA hex, sin offset, pues 1210 < 1999)
e IND, bits 8 ... 15 (subindice): = 0 hex (el pardmetro no esta indexado)

* IND, bits 0 ... 7 (indice de pagina): = 0 hex (offset O corresponde a 0 hex)

* PWET1, bits 0... 15: =0 hex

e PWE2, bits 0... 15: = 1A hex (26 = 1A hex)

Canal de parametros
PKE, 1.2 palabra IND, 2.2 palabra PWE1 - high, 3.2 palabra PWE2 - low, 4.2 palabra
15...12 (11 10...0 15...8 7..0 15...0 15..0
AK Numero de parametro| Subindice |indice de pagina Valor de parametro (bit 16 ... 31)[Valor de parametro (bit 0 ... 15)
o[1]1]1]o[1]o]o]1]o]1]1]1]o]1]o[o]o]o]0]o]o]o]o[o[o[o[o[o]o]o]o[o]o]o]o]o]o]o]o]o[o]o]o]o]o]o]olo]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]1]1]o0]1]0

Figura 8-14  Canal de parametros para activar el rearranque automatico con p1210 = 26

Peticion de escritura: asignar a la entrada digital 2 la funcion CON/DES1 (p0840[1] =722.2)

Para interconectar la entrada digital 2 con CON/DES1, debe asignar al pardmetro p0840[1]
(fuente CON/DES1) el valor 722.2 (DI 2). Para ello debe rellenar el canal de parametros como
sigue:

e PKE, bits 12 ... 15 (AK): = 7 hex (modificacién valor de pardmetro (campo, palabra))
e PKE, bits 0... 10 (PNU): = 348 hex (840 = 348 hex, sin offset, pues 840 < 1999)
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¢ IND, bits 8 ... 15 (subindice): = 1 hex (CDS1 = Index1)

* IND, bits 0 ... 7 (indice de pagina): = 0 hex (offset 0 2 0 hex)

e PWET1, bits 0... 15:: =2D2 hex (722 = 2D2 hex)

e PWE2, bits 10 ... 15:= 3F hex (Drive Object, para SINAMICS G120 siempre 63 = 3f hex)
e PWE2, bits 0 ... 9: = 2 hex (indice del parametro (DI 2 = 2))

Canal de parametros
PKE, 1.2 palabra IND, 2.2 palabra PWE1 - high, 3.2 palabra PWE2 - low, 4.2 palabra
15...12]11 10..0 15..8 7..0 15..0 15...10 9..0
AK Numero de parametro| Subindice [indice de pagina| Valor de parametro Drive Object indice
o[1]1]1]o]o]1]1]o]1]o]o]1]o]o]o[o]o]o]o[o[o[o[1]o[o[o[o[o[o]o]o]o]o]o]o]o]o 1]o[1]1]o]1]o]o]1]o[1]1]1]1]1]1]o]o]o]o[o[o[o[o[1]0

Figura 8-15  Canal de pardmetros que asigna CON/DES1 a la entrada digital 2

Descripcién del funcionamiento

AK: Identificador de solicitud y de respuesta

Tabla 8-27 |dentificadores de solicitud controlador = convertidor

AK Descripcién Identificador de

respuesta
Positivo | Negati-
Vo

0 Sin solicitud 0 718

1 Solicitud valor de parametro 112 718

2 Modificaciéon valor de parametro (palabra) 1 718

3 Modificacion valor de pardmetro (palabra doble) 2 718

4 Solicitud elemento apto para escritura V 3 718

62 Solicitud valor de pardmetro (campo) 415 718

72 Modificacion valor de pardmetro (campo, palabra) V 4 718

82 Modificacion valor de pardmetro (campo, palabra doble) 5 718

9 Solicitud nimero de elementos de campo 6 718

" El elemento deseado del parametro se especifica en IND (2.7 palabra).

2 Los siguientes identificadores de solicitud son idénticos: 1=6,2=7y 3 =8.
Se recomienda utilizar los identificadores 6, 7 y 8.

Tabla 8-28  Identificadores de respuesta convertidor = controlador

AK Descripcién

0 Sin respuesta

1 Transfiere valor de parametro (palabra)

2 Transfiere valor de pardmetro (palabra doble)

3 Transfiere elemento apto para escritura V

4 Transfiere valor de pardmetro (campo, palabra) 2

5 Transfiere valor de parametro (campo, palabra doble) 2

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 239



Puesta en marcha avanzada
8.6 Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET

AK Descripcion

Transfiere nimero de elementos de campo

El convertidor no puede procesar la solicitud.
El convertidor envia al controlador un cédigo de error en la palabra mas alta del canal de
parametros; ver tabla siguiente.

8 Sin estado Maestro de mandolsin autorizacién para modificar los pardmetros de la interfaz del
canal de pardmetros

" El elemento deseado del pardmetro se especifica en IND (2.% palabra).
2 El elemento deseado del parametro indexado se especifica en IND (2.% palabra).

Tabla 8-29  Codigos de error con el identificador de respuesta 7

N.° Descripcion

00 hex | Nimero de pardmetro no permitido (acceso a pardmetro no disponible)

01 hex | Valor de parametro no modificable (peticion de modificacién de un valor de parametro no
modificable)

02 hex Limite inferior o superior del valor rebasado (peticién de modificaciéon con valor fuera de
los limites)

03 hex Subindice erréneo (acceso a subindice no disponible)

04 hex No es un array (acceso con subindice a pardmetro no indexado)

05 hex | Tipo de datos erréneo (peticién de modificacién con valor que no concuerda con el tipo de
datos del parametro)

06 hex No se permite setear, solo resetear (peticién de modificacién con valor distinto de 0 sin
permiso)

07 hex Elemento descriptivo no modificable (peticién de modificaciéon de un elemento descriptivo
no modificable)

0B hex No tiene mando (peticién de modificacién sin haber mando, ver también p0927)

0C hex Falta palabra clave

11 hex Peticion no ejecutable debido al estado operativo (el acceso no es posible por motivos
temporales no especificados en detalle)

14 hex | Valor inadmisible (peticién de modificacién con valor que, aunque se halla dentro de los
limites, no es admisible por otros motivos permanentes, es decir, pardmetro con valores
individuales definidos)

65 hex Nimero de parametro desactivado actualmente (depende del estado operativo del con-
vertidor)

66 hex | Ancho de canal insuficiente (canal de comunicacién demasiado pequefio para la respuesta)

68 hex Valor de parametro inadmisible (el pardmetro solo admite determinados valores)

6A hex | Solicitud no incluida/tarea no soportada (los identificadores de solicitud validos se en-
cuentran en la tabla "ldentificadores de solicitud controlador = convertidor")

6B hex | Sinacceso de modificacion con regulador habilitado. (El estado operativo del convertidor
no permite modificaciones de pardmetros)

86 hex | Acceso de escritura solo durante puesta en marcha (p0010 = 15) (El estado operativo del
convertidor no permite modificaciones de pardmetros)

87 hex Proteccién de know-how activa, acceso bloqueado

C8 hex Peticion de modificacion por debajo del limite valido actualmente (peticién de modifica-
cién en un valor que, aungue se encuentra dentro de los limites "absolutos”, esta por debajo
del limite inferior valido actualmente)
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N.° Descripcion

C9 hex Peticion de modificacion por encima del limite valido actualmente (ejemplo: un valor de
pardmetro es demasiado grande para la potencia del convertidor)

CChex | Peticion de modificacion no permitida (modificacién no permitida porque no se dispone de
clave de acceso)

PNU (nimero de parametro) e indice de pagina

Nimero de pardmetro PNU indice de pagina
0000 ... 1999 0000 ... 1999 0 hex
2000 ... 3999 0000 ... 1999 80 hex
6000 ... 7999 0000 ... 1999 90 hex
8000 ... 9999 0000 ... 1999 20 hex
10000 ... 11999 0000 ... 1999 AO hex
20000 ... 21999 0000 ... 1999 50 hex
29000 ... 29999 0000 ... 1999 70 hex
30000 ... 31999 0000 ... 1999 FO hex
60000 ... 61999 0000 ... 1999 74 hex
Subindice

En parametros indexados, el indice de parametro figura como valor hex en el subindice.

PWE: valor de parametro o conector

En PWE puede haber valores de parametro o conectores.

Tabla 8-30  valor de parametro o conector

PWE 1 PWE 2

Valor de parametro Bits 15... 0 Bits 15 ... 8 Bits 7 ... 0

0 0 Valor de 8 bits

0 Valor de 16 bits

Valor de 32 bits
Conector Bit15...0 Bit 15... 10 Bit9...0
Ndmero del conector 3F hex indice o nimero de
campo de bits del co-
nector

Ejemplos

Solicitud de lectura: leer niimero de serie del Power Module (p7841[2])

Para obtener el valor del parametro indexado p7841, debe rellenarse el telegrama del canal de
parametros con los siguientes datos:

e PKE, bits 12 ... 15 (AK): = 6 (solicitud valor de pardmetro (campo))

e PKE, bits 0... 10 (PNU): = 1841 (nimero de parametro sin offset)
Numero de parametro = PNU + offset (indice de pdagina)
(7841 = 1841 + 6000)
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* IND bits 8 ... 15 (subindice): = 2 (indice del pardametro)
* IND, bits 0 ... 7 (indice de pagina): = 90 hex (offset 6000 2 90 hex)

¢ Dado que Unicamente se desea leer el valor del parametro, las palabras 3 y 4 del canal de
parametros resultan irrelevantes para la solicitud y pueden ajustarse p. ej. al valor O.

Canal de parametros

PKE, 1.2 palabra IND, 2.2 palabra PWE1 - high, 3.2 palabra PWE2 - low, 4.2 palabra
15...1211 10...0 15...8 7.0 15...0 15...10 9..0
AK Numero de parametro| Subindice [indice de paginal Valor de parametro Drive Object indice
o[1]1]o[o[1]1]1]o]o]1]1]o]o]o]1[o]o]o]o]o]o[1]o[1]o[o[1]o]o[o[o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]oo]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]0

Figura 8-16

242

Telegrama para solicitud de lectura de p7841[2]

PNU (nimero de parametro) e indice de pagina

Numero de parametro PNU indice de pagina
0000 ... 1999 0000 ... 1999 0 hex

2000 ... 3999 0000 ... 1999 80 hex

6000 ... 7999 0000 ... 1999 90 hex

8000 ... 9999 0000 ... 1999 20 hex

10000 ... 11999 0000 ... 1999 AO hex

20000 ... 21999 0000 ... 1999 50 hex

30000 ... 31999 0000 ... 1999 FO hex

60000 ... 61999 0000 ... 1999 74 hex
Subindice

En parametros indexados, el indice de parametro figura como valor hex en el subindice.

PWE: valor de pardmetro o conector

En PWE puede haber valores de parametro o conectores.

Tabla 8-31 valor de parametro o conector
PWE 1 PWE 2
Valor de pardmetro Bits 15... 0 Bits 15 ... 8 Bits 7 ... 0
0 0 Valor de 8 bits
0 Valor de 16 bits
Valor de 32 bits
Conector Bit15...0 Bit 15 ... 10 Bit9...0
Ndmero del conector 3F hex indice o nimero de
campo de bits del co-
nector
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8.6.4 Ejemplos

Solicitud de lectura: leer nimero de serie del Power Module (p7841[2])

Para obtener el valor del parametro indexado p7841, debe rellenarse el telegrama del canal de
parametros con los siguientes datos:

e PKE, bits 12 ... 15 (AK): = 6 (Solicitud valor de parametro (campo))

e PKE, bits 0... 10 (PNU): = 1841 (NUumero de pardmetro sin offset)
Numero de parametro = PNU + offset (indice de péagina)
(7841 = 1841 + 6000)

* IND, bits 8 ... 15 (subindice): = 2 (indice del pardmetro)
e IND, bits 0 ... 7 (indice de pagina): = 90 hex (offset 6000 2 90 hex)

¢ Dado que Unicamente se desea leer el valor del parametro, las palabras 3 y 4 del canal de
parametros resultan irrelevantes para la solicitud y pueden ajustarse p. ej. al valor O.

Canal de parametros

PKE, 1.2 palabra IND, 2.2 palabra PWE1 - high, 3.2 palabra PWE2 - low, 4.2 palabra
15...12111 10...0 15...8 7.0 15...0 15...10 9..0
AK Numero de parametro| Subindice [indice de paginal Valor de parametro Drive Objec] indice
o[1]1]o[o[1]1]1]o]o]1]1]o]o]o[1]o]o]o]o]o]o[1]o[1]0[0[1]0[0000]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0]0

Figura 8-17  Telegrama para solicitud de lectura de p7841[2]

Peticion de escritura: modificar modo de rearranque (p1210)

El modo de rearranque esta bloqueado en el ajuste de fabrica (p1210 = 0). Para activar el
rearranque automatico con "Confirmacién de todos los fallos y reconexién en caso de orden
CON", debe ajustarse p1210 = 26:

e PKE, bits 12 ... 15 (AK): = 7 (Modificacion valor de parametro (campo, palabra))

e PKE, bits 0... 10 (PNU): = 4BA hex (1210 = 4BA hex, sin offset, pues 1210 < 1999)
* IND, bits 8 ... 15 (subindice): = 0 hex (el parametro no esta indexado)

e IND, bits 0 ... 7 (indice de pagina): = 0 hex (offset 0 corresponde a 0 hex)

e PWET1, bits 0... 15: =0 hex

e PWE2, bits0... 15: = 1A hex (26 = 1A hex)

Canal de parametros

PKE, 1.2 palabra IND, 2.2 palabra PWE1 - high, 3.2 palabra PWE2 - low, 4.2 palabra
15...12]11 10..0 15..8 7..0 15..0 15..0
AK Numero de pardmetro| Subindice |indice de pagina Valor de parametro (bit 16 ... 31)|Valor de parametro (bit O ... 15)
o[1]1]1]o[1]o]o]1]o]1]1]1]o[1]o[o]o]o]o]o]o[o]o[o[o[o]o]ooooo]o[o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o]o[1]1]0[1]0

Figura 8-18  Telegrama para activar el rearranque automatico con p1210 =26

Peticion de escritura: asignar a la entrada digital 2 la funcion CON/DES1 (p0840[1] =722.2)

Para interconectar la entrada digital 2 con CON/DES1, debe asignar al parametro p0840[1]
(fuente CON/DES1) el valor 722.2 (DI 2). Para ello debe rellenar el telegrama del canal de
pardmetros como sigue:

¢ PKE, bits 12 ... 15 (AK): = 7 hex (Modificacién valor de parametro (campo, palabra))
¢ PKE, bits 0... 10 (PNU): = 348 hex (840 = 348 hex, sin offset, pues 840 < 1999)
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¢ IND, bits 8 ... 15 (subindice): = 1 hex (CDS1 = Index1)

* IND, bits 0 ... 7 (indice de pagina): = 0 hex (offset 0 2 0 hex)

e PWET1, bits 0... 15:: =2D2 hex (722 = 2D2 hex)

e PWE2, bits 10 ... 15:= 3F hex (Drive Object, para SINAMICS G120 siempre 63 = 3f hex)
e PWE2, bits 0 ... 9: = 2 hex (indice del parametro (DI 2 = 2))

Canal de parametros
PKE, 1.2 palabra IND, 2.2 palabra PWE1 - high, 3.2 palabra PWE2 - low, 4.2 palabra
15...12]11 10..0 15...8 7..0 15..0 15...10 9..0
AK Numero de parametro| Subindice [indice de pagina| Valor de parametro Drive Object indice
o[1]1]1]o]o]1]1]o]1]o]o]1]o]o]o[o]o]o]o]o]o[o[1]o[o[o[o[o[o[o[o]o]o]o]o]o]o]1]o[1]1]o[1]o]o]1]o]1]1]1]1]1]1]o]o]o]o]o]o]o]o[1]0

Figura 8-19  Telegrama que asigna CON/DES1 a DI 2
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8.6.5

Vista general

8.6 Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET

Ampliacién o libre interconexion de telegrama

Tras elegirse un telegrama, el convertidor interconecta las correspondientes sefiales con la
interfaz del bus de campo. Estas interconexiones estan normalmente bloqueadas contra
modificaciones. Con el correspondiente ajuste del convertidor, el telegrama puede ampliarse o
incluso interconectarse libremente.

Descripcién del funcionamiento

Interconexion de los datos enviados y recibidos

) [p2057[0] r2053[0] 9
§2063 FO?” r2063[0] > N°P9 . . [ Palabra de emision PZD 1 |
N°P :

, [p20511] | r2053[1]%
2061[1 r2063[1]? > NP9 Palabra de emision PZD 2 |
§ N°P?D .

2057112 ] r2053[2] %

Ezom?z? r2063[2]? > N°PY Palabra de emision PZD 3 |
N_O P 1) I

) [p2051[3] \r2053[3] 9
EZ?\?J Eg?ﬂ r2063[3] S NoPI < ¢ [ Palabra de emision PZD 4 |

2061[15]] r2063[15]
NeP"Y .
[p2051[16] r2053[16]%
> NSPY Palabra de emision PZD 17 |

' Numero de parametro palabra de emisién, palabra doble ¥ Numero de parametro palabra de emision, palabra
2 Valor palabra de emision, palabra doble 4 Valor palabra de emision, palabra

Figura 8-20  Interconexién de los datos enviados

En el convertidor, los datos enviados se encuentran en el formato "palabra" (p2051) y en el
formato "palabra doble” (p2061). Cuando se ajusta o se modifica un determinado telegrama, el
convertidor interconecta automaticamente los parametros p2051 y p2061 con las sefales
correspondientes.

2090.0%

i

[Pal. recepcion PZD01 [ {20501 2> r2090.15 9
r2060[0] r2091.09
[Pal. recepcion PZD02 | L {20501 2> r2091.15 9%

r2060[1] " r2092.0 ¥

B

[Pal. recepcién PZD03 | L {20501 %> r2092.15 3
r2060[2] r2093.09
[Pal. recepcién PZD04 | L {20503 2> r2093.15 9

r2060[3] "

J

r2060[10] "
[Pal. recepcién PZD12 |-~ r2050[11] 2>
" Valor pal. recepcion, 2 Valor pal. recepcion, ¥ Valor pal. recepcion,
pal. doble pal. bit a bit

Figura 8-21  Interconexién de los datos recibidos
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8.6 Control de accionamiento via PROFIBUS o PROFINET

Ejemplo

246

El convertidor guarda los datos recibidos del siguiente modo:
* Formato "palabra" en r2050

e Formato "palabra doble" en r2060

* Bitabitenr2090...r2093

Ampliacion de telegrama: Procedimiento
1. Ajuste p0922 =999.
2. Ajuste p2079 al valor del telegrama correspondiente.

3. Interconecte palabras de emisién y palabras de recepcién adicionales con sefales de su
eleccién mediante los pardmetros r2050 y p2051.

Ha ampliado un telegrama.

m)

Libre interconexion de senales en el telegrama: Procedimiento
1. Ajuste p0922 = 999.

2. Ajuste p2079 = 999.

3. Interconecte palabras de emisién y palabras de recepcién adicionales con sefiales de su
eleccibn mediante los pardmetros r2050 y p2051.

Ha interconectado libremente un telegrama.
m)

Quiere ampliar el telegrama 1 a 6 palabras de emisién y 6 palabras de recepcién. Desea
comprobar la ampliacion haciendo que el convertidor devuelva cada palabra de recepcién al
controlador superior.

Procedimiento

1. p0922 =999

2. p2079 =1

3. p2051[2] =r2050[2]

4. .

5. p2051[5] =r2050(5]

6. Compruebe la longitud de telegrama de las palabras recibidas y emitidas:
- r2067[0] =6
- r2067[1]1=6

Ha ampliado el telegrama 1 a 6 palabras de emisién y 6 palabras de recepcion.
m)
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Parametro
Numero Nombre Ajuste de fabrica
p0922 PROFIdrive PZD Seleccion de telegrama 1
r2050[0...11] CO: PROFIdrive PZD recepcién palabra -
p2051[0...16] Cl: PROFIdrive PZD emisién palabra 0 o en funcién del
convertidor
r2053[0...16] PROFIdrive Diagnéstico PZD emisién palabra -
r2060[0...10] CO: PROFIdrive PZD recepcién palabra doble -
p2061[0...15] Cl: PROFIdrive PZD emision palabra doble 0
r2063[0...15] PROFIdrive Diagnéstico PZD emisién palabra doble -
r2067 PZD méaximo interconectado -
[0] Recepcién (r2050, r2060)
[1] Envio (p2051, p2061)
p2079 Seleccién ampliada de telegrama PROFIdrive PZD 1
p2080[0...15] Bl: Convertidor binector-conector palabra de estado 1 [0] 899
[1] 899.1
[2] 899.2
[312139.3
[4] 899.4
[5] 899.5
[6] 899.6
[7]12139.7
[8] 2197.7
[9]1 899.9
[10] 2199.1
[11] 1407.7
[12]0
[13] 2135.14
[14] 2197.3
[15] 2135.15
r2090.0...15 BO: PROFIdrive PZD1 Recepcidn bit a bit -
r2091.0...15 BO: PROFIdrive PZD2 Recepcidn bit a bit -
r2092.0...15 BO: PROFIdrive PZD3 Recepcidn bit a bit -
r2093.0...15 BO: PROFIdrive PZD4 Recepcidn bit a bit -
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8.6.6 Comunicacion directa

Vista general

La comunicacion directa también se denomina "comunicacién esclavo-esclavo” o "Data
Exchange Broadcast”. La comunicacion directa permite un intercambio de datos entre esclavos
sin participacién directa del maestro.

Mas informacion

Encontrard la descripcién de la funcién "Comunicaciéon directa” en el manual de funciones
"Buses de campo”.

Cat]] Vista general de los manuales (Pagina 502)

8.6.7 Lectura y escritura aciclicas de los parametros del convertidor

Vista general
El convertidor soporta la escrituray la lectura de parametros a través de la comunicacién aciclica:

e Para PROFIBUS: Hasta 240 bytes por peticién de escritura o lectura a través del juego de datos
47

¢ Para PROFINET: Peticiones de escritura o lectura a través de BO2E hex y BO2F hex

Ejemplo

Ejemplo de aplicacion "Leer y escribir parametros”
Para mas informacion, visite la web:

@ Ejemplos de aplicacién (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/29157692)

Informacion adicional

Encontrard mas informacién sobre la comunicacién aciclica en el manual de funciones "Buses de
campo".

Cex]] Vista general de los manuales (Pagina 502)
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8.7

Vista general

=

8.7 Control de accionamientos via Modbus RTU

Control de accionamientos via Modbus RTU

peticion del maestro. No es posible la comunicacién de esclavo a esclavo.

Descripcién del funcionamiento

Palabra de mando 1 (STW1)

Modbus RTU sirve para transferir datos de proceso ciclicos y datos de pardmetro aciclicos entre
Unicamente un maestro y hasta 247 esclavos. El convertidor siempre es esclavo y envia datos a

1 = Mando por PLC

Mando a través del bus de campo; el convertidor adop-
ta los datos de proceso desde el bus de campo.

Bit | Significado Explicacion Intercone-
xion de sefa-
les en el con-
vertidor

0 |0=DEST El motor frena con el tiempo de deceleracion p1121 del | p0840[0] =

generador de rampa. El convertidor desconecta el mo- | r2090.0
tor durante la parada.
0->1=CON El convertidor pasa al estado "Listo para el servicio". Si
ademas el bit 3 =1, el convertidor conecta el motor.
1 | 0=DES2 Desconectar inmediatamente el motor; a continuacion | p0844[0] =
se produce parada natural. r2090.1
1 =Sin DES2 Se puede conectar el motor (orden CON).
2 | 0=Parada rapida (DES3) | Parada répida: el motor frena hasta la parada con el p0848[0] =
tiempo de deceleraciéon DES3 p1135. r2090.2
1 =Sin parada rapida Se puede conectar el motor (orden CON).
(DES3)
3 | 0 =Bloquear servicio Desconectar inmediatamente el motor (suprimirim- | p0852[0] =
pulsos). r2090.3
1 = Habilitar servicio Conectar el motor (habilitaciéon de impulsos posible).
4 | 0=Bloquear GdR El convertidor ajusta inmediatamente a 0 su salida del | p1140[0] =
generador de rampa. r2090.4
1 = No bloquear GdR Es posible la habilitacién del generador de rampa.
5 | 0 =Detener GdR La salida del generador de rampa permanece en el va- | p1141[0] =
lor actual. r2090.5
1 = Habilitar GdR La salida del generador de rampa sigue a la consigna.
6 | 0 =Bloquear consigna El convertidor frena el motor con el tiempo de decele- | p1142[0] =
racién p1121 del generador de rampa. r2090.6
1 = Habilitar consigna El motor acelera con el tiempo de aceleracién p1120
hasta alcanzar la consigna.

7 | 0= 1 =Confirmar fallos | Confirmar el fallo. Si todavia esta presente la orden ON, | p2103[0] =

el convertidor conmuta al estado "Bloqueo conexién". | r2090.7

8, 9 | Reservado

10 | 0= Ningln mando por | El convertidor ignora los datos de proceso del bus de | p0854[0] =

PLC campo. r2090.10
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8.7 Control de accionamientos via Modbus RTU

Bit | Significado Explicacion Intercone-
Xion de sefia-
les en el con-
vertidor

11 | 1 =Inversién de sentido | Invertir la consigna en el convertidor. p1113[0] =
r2090.11

12 | Reservado

13 | 1 =PMot Subir Aumentar la consigna almacenada en el potenciéme- | p1035[0] =

tro motorizado. r2090.13

14 | 1 = PMot Bajar Reducir la consigna almacenada en el potenciémetro | p1036[0] =

motorizado. r2090.14

15 | Reservado

Palabra de estado 1 (ZSW1)
Bit | Significado Observaciones Intercone-

Xion de sefia-
les en el con-

vertidor
0 1 = Listo para conexién | La alimentacién estd conectada, la electrénica iniciali- | p2080[0] =
zada y los impulsos bloqueados. r0899.0
1 1 = Listo para servicio El motor esta conectado (CON/DES1T = 1); ningln fallo | p2080[1] =
estd activo. Con la orden "Habilitar servicio" (STW1.3), | r0899.1
el convertidor conecta el motor.
2 1 = Servicio habilitado | El motor sigue la consigna. Ver la palabra de mando 1, | p2080[2] =
bit 3. r0899.2
3 1 = Fallo activo Existe un fallo en el convertidor. Confirmar fallo me- p2080[3] =
diante STW1.7. r2139.3
4 1 =DES2 inactiva La parada natural no esta activada. p2080[4] =
r0899.4
5 1 =DES3 inactiva La parada répida no esta activada. p2080[5] =
r0899.5
6 1 =Bloqueo de conexién | La conexién del motor es posible tras DES1 y CON. p2080[6] =
activo r0899.6
7 1 = Alarma activa El motor permanece conectado; no se requiere confir- | p2080[7] =
macion. r2139.7
8 1 = Desviacion de la ve- | Desviacién consigna-valor real en el margen de tole- | p2080[8] =
locidad en el margen de | rancia. r2197.7
tolerancia
9 1 = Mando solicitado Se solicita al sistema de automatizacién que asuma el | p2080[9] =
mando del convertidor. r0899.9
10 | 1=Velocidad de referen- | La velocidad es mayor o igual a la velocidad maxima | p2080[10] =
cia alcanzada o superada | correspondiente. r2199.1
11 | 1 =Limite de par no al- | No se ha alcanzado el valor de comparacién para la p2080[11] =
canzado intensidad o el par. r0056.13/
r1407.7
12 | Reservado p2080[12] =
r0899.12
13 | 0 =Alarma Sobretempe- | -- p2080[13] =
ratura Motor r2135.14
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8.7 Control de accionamientos via Modbus RTU

Bit | Significado Observaciones Intercone-
xioén de sena-
les en el con-
vertidor

14 | 1 =Motor gira a derecha | Valor real interno del convertidor > 0. p2080[14] =

0=Motorgiraaizquierda | Valor real interno del convertidor < 0. r2197.3

15 | 0 =Alarma Sobrecarga p2080[15] =

térmica Convertidor r2135.15

" Sise conmuta al telegrama 20 desde otro telegrama, se conserva la asignacién del telegrama anterior.

Parametro

Tabla 8-32  Ajustes para Modbus RTU

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p2020 Int. bus de campo Velocidad transferencia 8
p2021 Interfaz bus de campo Direccién 0
p2024 Int. bus de campo Tiempos [0] 1000 ms
[110 ms
[210ms
r2029 Int. bus de campo Estadistica de errores -
p2030 Int. bus de campo Seleccion de protocolo 0
p2031 Int. bus de campo Modbus Parity 2
p2040 Interfaz bus campo Tiempo vigilancia 100 ms

Mas informacion

Encontrara mas informacién sobre Modbus RTU en el manual de funciones "Buses de campo".

Cer]] Vista general de los manuales (Pagina 502)
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8.8 Control de accionamientos a través de USS
8.8

Vista general

=

Control de accionamientos a través de USS

del maestro. No es posible la comunicacién de esclavo a esclavo.

Descripcién del funcionamiento

Palabra de mando 1 (STW1)

USS sirve para transferir datos de proceso ciclicos y datos de parametro aciclicos exactamente
entre un maestro y hasta 31 esclavos. El convertidor siempre es esclavo y envia datos a peticion

1 = Mando por PLC

Mando a través del bus de campo; el convertidor adop-
ta los datos de proceso desde el bus de campo.

Bit | Significado Explicacion Intercone-
xion de sefa-
les en el con-
vertidor

0 |0=DEST El motor frena con el tiempo de deceleracion p1121 del | p0840[0] =

generador de rampa. El convertidor desconecta el mo- | r2090.0
tor durante la parada.
0> 1=CON El convertidor pasa al estado "Listo para el servicio". Si
ademas el bit 3 =1, el convertidor conecta el motor.
1 | 0=DES2 Desconectar inmediatamente el motor; a continuacion | p0844[0] =
se produce parada natural. r2090.1
1 =Sin DES2 Se puede conectar el motor (orden CON).
2 | 0=Parada rapida (DES3) | Parada répida: el motor frena hasta la parada con el p0848[0] =
tiempo de deceleracién DES3 p1135. r2090.2
1 =Sin parada rapida Se puede conectar el motor (orden CON).
(DES3)
3 | 0 =Bloquear servicio Desconectar inmediatamente el motor (suprimirim- | p0852[0] =
pulsos). r2090.3
1 = Habilitar servicio Conectar el motor (habilitacién de impulsos posible).
4 | 0 =Bloquear GdR El convertidor ajusta inmediatamente a 0 su salida del | p1140[0] =
generador de rampa. r2090.4
1 = No bloquear GdR Es posible la habilitacién del generador de rampa.
5 | 0 =Detener GdR La salida del generador de rampa permanece en el va- | p1141[0] =
lor actual. r2090.5
1 = Habilitar GdR La salida del generador de rampa sigue a la consigna.
6 | 0 =Bloquear consigna El convertidor frena el motor con el tiempo de decele- | p1142[0] =
racién p1121 del generador de rampa. r2090.6
1 = Habilitar consigna El motor acelera con el tiempo de aceleracién p1120
hasta alcanzar la consigna.

7 | 0= 1 =Confirmar fallos | Confirmar el fallo. Si todavia esta presente la orden ON, | p2103[0] =

el convertidor conmuta al estado "Bloqueo conexién". | r2090.7

8, 9 | Reservado

10 | 0= Ningln mando por | El convertidor ignora los datos de proceso del bus de | p0854[0] =

PLC campo. r2090.10
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8.8 Control de accionamientos a través de USS

Bit | Significado Explicacion Intercone-
Xxién de sena-
les en el con-
vertidor

11 | 1 =Inversién de sentido | Invertir la consigna en el convertidor. p1113[0] =
r2090.11

12 | Reservado

13 | 1 =PMot Subir Aumentar la consigna almacenada en el potenciéme- | p1035[0] =

tro motorizado. r2090.13

14 | 1 = PMot Bajar Reducir la consigna almacenada en el potenciémetro | p1036[0] =

motorizado. r2090.14

15 | Reservado

Palabra de estado 1 (ZSW1)

Bit | Significado Observaciones Intercone-
Xxién de sena-
les en el con-
vertidor

0 1 = Listo para conexién | La alimentacién estd conectada, la electrénica iniciali- | p2080[0] =

zada y los impulsos bloqueados. r0899.0

1 1 = Listo para servicio El motor esta conectado (CON/DES1T = 1); ningun fallo | p2080[1] =

estd activo. Con la orden "Habilitar servicio" (STW1.3), | r0899.1
el convertidor conecta el motor.

2 1 = Servicio habilitado | El motor sigue la consigna. Ver la palabra de mando 1, | p2080[2] =

bit 3. r0899.2

3 1 = Fallo activo Existe un fallo en el convertidor. Confirmar fallo me- p2080[3] =

diante STW1.7. r2139.3

4 1 =DES2 inactiva La parada natural no esta activada. p2080[4] =
r0899.4

5 1 =DES3 inactiva La parada répida no esta activada. p2080[5] =
r0899.5

6 1 =Bloqueo de conexién | La conexién del motor es posible tras DES1 y CON. p2080[6] =

activo r0899.6

7 1 = Alarma activa El motor permanece conectado; no se requiere confir- | p2080[7] =

macion. r2139.7

8 1 = Desviacion de la ve- | Desviacién consigna-valor real en el margen de tole- | p2080[8] =

locidad en el margen de | rancia. r2197.7
tolerancia

9 1 = Mando solicitado Se solicita al sistema de automatizacién que asuma el | p2080[9] =

mando del convertidor. r0899.9

10 | 1=Velocidad de referen- | La velocidad es mayor o igual a la velocidad maxima | p2080[10] =

cia alcanzada o superada | correspondiente. r2199.1

11 | 1=Limite de par no al- | No se ha alcanzado el valor de comparacién para la p2080[11] =

canzado intensidad o el par. r0056.13/
r1407.7

12 | Reservado p2080[12] =
r0899.12

13 | 0=Alarma Sobretempe- | -- p2080[13] =

ratura Motor r2135.14
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8.8 Control de accionamientos a través de USS

Parametro

Bit | Significado Observaciones Intercone-
xion de sena-
les en el con-
vertidor

14 | 1 =Motor gira a derecha | Valor real interno del convertidor > 0. p2080[14] =

0=Motorgiraaizquierda | Valor real interno del convertidor < 0. r2197.3

15 | 0 = Alarma Sobrecarga p2080[15] =

térmica Convertidor r2135.15

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica

p2020 Int. bus de campo Velocidad transferencia 8

p2021 Interfaz bus de campo Direccion 0

p2022 Interfaz bus campo USS PZD Cantidad 2

p2023 Interfaz bus campo USS PKW Cantidad 127

p2024 Int. bus de campo Tiempos [0] 1000 ms
[1]10 ms
[210ms

r2029 Int. bus de campo Estadistica de errores -

p2030 Int. bus de campo Seleccién de protocolo 0

p2031 Int. bus de campo Modbus Parity 2

p2040 Interfaz bus campo Tiempo vigilancia 100 ms

Mas informacion

254

Encontrard informacién mas detallada sobre USS en el manual de funciones "Buses de campo".

EE] Vista general de los manuales (Pagina 502)

Convertidores SINAMICS G120C
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8.9 Control de accionamientos a través de Ethernet/IP
8.9 Control de accionamientos a través de Ethernet/IP

Vista general

g EtherNet/IP es un bus de campo basado en Ethernet. EtherNet/IP sirve para transferir datos de
proceso ciclicos y datos de parametro aciclicos.

Descripcién del funcionamiento

Parametro Descripcion

p2030=10 Int. bus de campo Seleccién de protocolo: Ethernet/IP
p8924 PN Modo DHCP 0: DHCP desactivado

2: DHCP activado, identificacion mediante direccién
MAC

3: DHCP activado, identificacibn mediante Name of Sta-
tion

p8925 PN Configuracién de interfa- | 0: Sin funcién

ces 1: Reservado

2: Guardar y activar configuracién

3: Borrar configuraciéon

p8980 Perfil Ethernet/IP 0: SINAMICS

Para que el cambio sea efectivo, debera desconectarsey | 1: ODVA AC/DC
volver a conectarse la alimentacion del convertidor.

p8982 EtherNet/IP ODVA Velocidad Escala

Para que el cambio sea efectivo, deberd desconectarse y volver a conectarse la alimen-
tacion del convertidor.

123:32 127:2 131:0,125
124:16 128:1 132:0,0625
125:8 129:0,5 133:0,03125
126: 4 130: 0,25
Parametro
Ajustes de Ethernet/IP
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p2030 Int. bus de campo Seleccion de protocolo 0
p8920 PN Name of Station -
p8921[0...3] PN IP Address 0
p8922[0...3] PN Default Gateway 0
p8923[0...3] PN Subnet Mask 0
p8924 PN Modo DHCP 0
p8925 Activar configuracién de interfaces PN 0
p8980 Perfil EtherNet/IP 0
p8982 EtherNet/IP ODVA Velocidad Escala 128
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8.9 Control de accionamientos a través de Ethernet/IP

Mas informacién
Encontrara informacién mas detallada sobre USS en el manual de funciones "Buses de campo”.

Carl] Vista general de los manuales (Pagina 502)
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8.10J0OG

8.10 JOG

Vista general

g La funcién "JOG" se utiliza tipicamente para desplazar de forma temporal un motor mediante
ordenes in situ.

Requisitos

El comando DES1 debe estar activado. Si el comando CON esta activo, el convertidor ignora los
comandos "JOG 1"y "JOG 2".

Descripcién del funcionamiento

Listo para conexiéon

JOG Sin JOG

|

Servicio

Las 6rdenes "JOG 1"y "JOG 2" conectan y desconectan el motor.

Las 6rdenes solo son efectivas cuando el convertidor estd en estado "Listo para conexién".

Jog1T

Jog 21t

i 4

r—Pv

Velocidad motor 4
Velocidad maxima

p1082 / \
/ \
Consigna Jog 1 ,
p1058
p1120 p1121] t

Consigna Jog 2
p1059

Figura 8-22  Comportamiento del motor con "JOG"

Tras la conexion, el motor acelera hasta la consigna JOG 1 o la consigna JOG 2. Las dos consignas
diferentes pueden estar asignadas al giro antihorario y al giro horario del motor, p. €j.

Con JOG actia el mismo generador de rampa que con la orden CON/DES1.

Ejemplo

Parametro Descripcion
p1055=722.0 |JOG bit 0: Elegir JOG 1 a través de la entrada digital O
p1056 =722.1 |JOG bit 1: Elegir JOG 2 a través de la entrada digital 1

Convertidores SINAMICS G120C
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8.10J0OG

Parametro

Parametro

258

Nimero Nombre Ajuste de fabrica

p1055[C] BI: JOG bit 0 Depende del con-
vertidor

p1056[C] BIl: JOG bit 1 Depende del con-
vertidor

p1058[D] JOG 1 Consigna de velocidad 150 1/min

p1059([D] JOG 2 Consigna de velocidad -150 1/min

p1082[D] Velocidad méaxima 1500 1/min

p1110[C] Bl: Bloquear sentido negativo Depende del con-
vertidor

p1111[C] Bl: Bloquear sentido positivo 0

p1113[C] Bl: Inversion de consigna 0

p1120[D] Generador de rampa Tiempo de aceleracién Depende del con-
vertidor

p1121[D] Generador de rampa Tiempo de deceleracién Depende del con-
vertidor

Tabla 8-33  Ajustes para JOG

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica

p1055[C] BI: Jog bit O 0

p1056[C] Bl: Jog bit 1 0

p1058([D] JOG 1 Consigna de velocidad 150 1/min

p1059([D] JOG 2 Consigna de velocidad -150 1/min

p1082[D] Velocidad maxima 1500 1/min

p1110[C] Bl: Bloquear sentido negativo 0

p1111[C] Bl: Bloquear sentido positivo 0

p1113[C] Bl: Inversion de consigna 0

p1120[D] Generador de rampa Tiempo de aceleracién 10s

p1121[D] Generador de rampa Tiempo de deceleracién 10s
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8.11 Regulacidn de posicién limite

8.11 Regulacién de posicion limite
Resumen
Final de carrera Menos Final de carrera Mas
""" Do
I I
Posicién limite Menos Posicién limite Mas

Una posicidn final es una posicién en el sentido del movimiento de un componente de una
maquina en la que el movimiento se detiene debido al disefio mecénico inherente. Un final de
carrera es un sensor que indica que se ha alcanzado la posicién final.

La regulacién de posicién final del convertidor controla el motor en funcién de 2 sefiales de
final de carrera:

* Cuando se alcanza una posicién final, el convertidor para el motor.

* En la posicién final, el convertidor impide que el motor siga moviendo el componente de la
maquina en direccién a la posicién final.

Descripcién de la funcién

Fin carrera Inicio
p3340 | | | | | -
_[ I —[ Vt
Final de carrera Mas A | } }
p3342 T ¢ Ryl [ S \
[ e ‘ | 3 | ;
Final de carrera Menos A } 1 } ° } t
”— |
p3343 i = 1 i ! R } |_qo/_ >
Consigna de velocidad después de filtro \ ‘ \ \ \ t
r0062 | | ‘ | | | /T
| | | ‘ >
\ ‘ \ \ \ t
P ‘ \ / \
I .
Final de carrera CON/DES1 A | ! ! ! !
r3344.0
- >
Final de carrera DES3 A | } t
r3344.1 [
| >
Velocidad real \ | } \ t
r0063 | | \ | ‘ e
[ | | l [
| M | \ \ "t
| o /i
Final de carrera Mas activado } ‘ } } i } }
r3344.4 T ‘ | ‘ | ‘
* — — >
Final de carrera Menos activado } I | |1 | t
133445 | | B ‘ T
| — | ‘ \ >
} } ‘ | ‘ \ t

Final de carrera, eje

estacionario (parada) I |
r3344.2 @ @

Figura 8-23  Regulacién de posicion final del convertidor

®444
ol
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8.11 Regulacidn de posicién limite

Parametro

260

Tabla 8-34  Explicacién

©

El controlador de nivel superior emite una consigna positiva.
El motor mueve el componente mecanico en direccién a la posicién final positiva.

Se ha alcanzado la posicidn final positiva. El motor se detiene con el tiempo de deceleracién DES3.

El controlador de nivel superior emite una consigna negativa.
Con un cambio de sefial 0 =& 1 en p3340, el motor mueve el componente mecanico en direccién al

"Final de carrera Menos".

Se ha alcanzado la posicion final negativa. El motor se detiene con el tiempo de deceleracién DES3.

©)
®
@
®

El controlador de nivel superior emite una consigna positiva.
Con un cambio de sefial 0 = 1 en p3340, el motor mueve el componente mecanico en direccién al

"Final de carrera Mas".

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p3340[C] Bl: Fin carrera Inicio 0
p3342[C] Bl: Final de carrera Mas 1
p3343[C] Bl: Final de carrera Menos 1
r3344 COIBO: Final de carrera Palabra de estado -

Convertidores SINAMICS G120C
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8.12 Conmutacién del control de accionamientos (juego de datos de mando)

8.12 Conmutacion del control de accionamientos (juego de datos de
mando)

Vista general

g En algunas aplicaciones debe existir la posibilidad de cambiar el maestro de mando para
manejar el convertidor.

Ejemplo: El motor debe operarse a través del bus de campo desde un controlador central o a
través de las entradas digitales del convertidor in situ.

Descripcion del funcionamiento

Juego de datos de mando (Control Data Set, CDS)

Existen distintas formas de ajustar el control del conver-
tidor y cambiar entre los ajustes. P. ej., como se ha des-

o]

crito anteriormente, el convertidor se puede manejar a
| > % través del bus de campo o a través de sus entradas digi-
tales.
. CDS0 . . . .
://_} > % Los ajustes en el convertidor asignados a un determinado
—_— DS maestro de mando conforman un juego de datos de
mando.

Se elige el juego de datos de mando por medio del parametro p0810. Para ello es preciso
interconectar el parametro p0810 con la orden de mando que prefiera, p. ej., una entrada digital.
Modificar la cantidad de juegos de datos de mando

1. Ajuste p0010 = 15.

2. Defina la cantidad de juegos de datos de mando con p0170.

3. Ajuste p0010 =0.

Ha modificado la cantidad de juegos de datos de mando.

m)

Copiar juegos de datos de mando

1. Ajuste p0809[0] al nimero del juego de datos de mando cuyos ajustes desea copiar (fuente).
2. Ajuste p0809[1] al nimero del juego de datos de mando en el que desea copiar los ajustes.
3. Ajuste p0809[2] =1

4. El convertidor ajusta p0809[2] = 0.

Ha copiado los ajustes de un juego de datos de mando en otro juego de datos de mando.
m)
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8.12 Conmutacién del control de accionamientos (juego de datos de mando)

Ejemplo
0 e Juego de datos de mando O
Datos del [0} indice de parametro [0]
busde /171 p0840[0
campo % 12090.0 CON/DES1
5 B
g p2103[0 Confirmar
ZD1 (5[ —{r2090.7 —~Onimar___p, =
P02 % pOBBA[0] 1o o o
7D4]\ Fa—r2090.10 [ vando TLL ), L
el > ’
[13] p1036[0 . CDSO|
5o08] 1] L{r2090.14 Phot Bajar 5
p0810 Seleccionar juego de datos de = Controlar
_ -
8[D13 mando (CDS) E funciones del
Juego de datos de mando 1 - el
indice de parametro [1] ;
p1085[11] Jo s :
——5[Dio [722.0 B NNl
p1056[1 \\‘\b
_ Jog 2 [0
DIt 722.1 M BN
p2103[1 Confirmar B
_ | Confirmar__ | L
D2 cDs!
El convertidor evalla sus 6rdenes de mando en funcién de la entrada digital DI 3:
* Através del bus de campo desde un controlador central
e Através de las entradas digitales del convertidor in situ
Nota
El convertidor necesita aprox. 4 ms para cambiar el juego de datos de mando.
Parametro
Numero Nombre Ajuste de fabrica
p0010 Accto Puesta en marcha Filtro de pardmetros 1
r0050 COIBO: Juego de datos de mando CDS activo -
p0170 Juegos de datos de comandos (CDS) Cantidad 2
p0809[0...2] Copiar juego de datos de mando CDS 0
p0810 Bl: Seleccion juego de datos de mando CDS bit O Depende del con-
vertidor
p0811 BI: Seleccion juego de datos de mando CDS bit 1 0
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8.13 Freno de mantenimiento del motor
8.13 Freno de mantenimiento del motor

Vista general
g El freno de mantenimiento del motor mantiene en posiciéon el motor desconectado.

Con un ajuste correcto de la funcién "Freno de mantenimiento del motor”, el motor permanece
conectado mientras esté abierto el freno de mantenimiento del motor. El convertidor
desconecta el motor solo cuando el freno de mantenimiento del motor esta cerrado.

Descripcién del funcionamiento

Conectar motorT
CON
DES10DES3 || ! >
Motor magnetizado } } t
r0056.4 = 1 \ T
| } I—;
|t
Abrir freno p0346 | } }
r0052.12 = 1 ; }
! | .
T yt
Servicio habilitado p1216 | } p1217 ]
r0052.2 = 1 \
L
e}
Consigna de velocidad (r0060) }
p1226T 7777777777 R
[}
Velocidad real (rOOGS)T }
|
L
|t
Freno abiertoT }
|
a
t

Figura 8-24  Funcién del freno de mantenimiento del motor

Procedimiento
Tras la orden CON:
1. Con la orden CON, el convertidor conecta el motor.

2. Tras el "tiempo de excitacion del motor" (p0346), el convertidor envia la orden de abrir el
freno.

3. Elconvertidor mantiene el motor parado hasta que termina el "tiempo de apertura del freno
del motor" p1216.
Dentro del tiempo p1216, el freno de mantenimiento del motor debe estar abierto.

4. El convertidor acelera el motor hasta la consigna de velocidad.
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8.13 Freno de mantenimiento del motor

Tras la orden DES1 o DES3:
1. Con la orden DES1 o DES3, el convertidor frena el motor hasta la parada.

2. Sila velocidad actual es inferior a 20 r/min, el convertidor emite la orden de cerrar el freno.
El motor se para, pero continla conectado.

3. Tras el "tiempo de cierre del freno de mantenimiento del motor" p1217, el convertidor
desconecta el motor.
El freno de mantenimiento del motor debe cerrarse antes de que termine el tiempo p1217.

m)

Tras la orden DES2

Conectar motor
CON
DES2 ! l .
. i ! “t
Motor magnetizado A | ‘
r0056.4 =1 }
| -
aan] \ t
Abrir freno p0346 | |
r0052.12 =1
| -
W,
" t
Servicio habilitado p1216 | |
r0052.2 =1
>
Consigna de velocidad (r0060) } t
I S
| >
Freno abiertoT ; ; t
@) 1 (W) |
| | [
"t

Figura 8-25  Control del freno de mantenimiento del motor tras DES2

Después de la orden DES2, el convertidor emite la orden de cerrar el freno de mantenimiento del
motor inmediatamente y con independencia de la velocidad del motor.
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8.13 Freno de mantenimiento del motor

Puesta en marcha del freno de mantenimiento del motor

/\ ADVERTENCIA

A Caida de la carga en caso de ajuste incorrecto de la funcién "Freno de mantenimiento del
motor"

En caso de ajuste incompleto o incorrecto de la funcion "Freno de mantenimiento del motor",
en aplicaciones con cargas suspendidas, p. €j., aparatos de elevacién, grdas o ascensores,
existe peligro de muerte causado por la caida de la carga.

e Asegure las cargas suspendidas antes de poner en marcha la funcién "Freno de
mantenimiento del motor", p. ej., adoptando las siguientes medidas:

— Baje la carga hasta el suelo.
— Proteja la zona de peligro contra el acceso no autorizado.
¢ Ajuste la funcion "Freno de mantenimiento del motor" tal como se describe a continuacién.

* Tras la puesta en marcha, compruebe que el freno de mantenimiento del motor y la
regulacion del motor funcionen correctamente.

* Enlas aplicaciones con carga suspendida, se recomienda utilizar regulacién vectorial con
encoder.

Requisitos

* El freno de mantenimiento del motor esta conectado al convertidor.

* Sehaasignado lafuncion"Control del freno de mantenimiento del motor" a una salida digital:
- DO O0:p0730=52.12
- DO 1:p0731=52.12

Procedimiento

1. Ajuste p1215=3.
La funcién "Freno de mantenimiento del motor" esta habilitada.

2. Compruebe el tiempo de magnetizacién p0346.
El tiempo de magnetizacién debe ser mayor que cero. El convertidor define el tiempo de
magnetizacién durante la puesta en marcha.

3. Consulte los tiempos de apertura y de cierre mecanicos en los datos técnicos del freno de
mantenimiento del motor.

— Los tiempos de apertura de freno oscilan entre 25 ms y 500 ms, dependiendo de su
tamano.

— Los tiempos de cierre de freno oscilan entre 15 msy 300 ms, dependiendo de su tamafo.

4. Ajuste los siguientes parametros en el convertidor de acuerdo con los tiempos de aperturay
de cierre mecanicos del freno de mantenimiento del motor:

— p1216 > tiempo de apertura mecanico del freno de mantenimiento del motor
— p1217 > tiempo de cierre mecanico del freno de mantenimiento del motor

5. Conecte el motor.

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 265



Puesta en marcha avanzada

8.13 Freno de mantenimiento del motor

Ejemplo

266

6. Compruebe las caracteristicas de aceleracién del accionamiento inmediatamente después
de conectar el motor:

Si el freno de mantenimiento del motor se abre demasiado tarde, el convertidor acelera
el motor bruscamente contra el freno cerrado.
Aumente p1216.

Si el motor tarda demasiado en acelerar después de abrirse el freno de mantenimiento del
motor, reduzca p1216.

Enlasaplicaciones con carga viva, p. ej., mecanismos de elevacién, la carga puede venirse
abajo brevemente al abrir el freno de mantenimiento del motor si el valor de p1216 es
demasiado elevado. Al reducir p1216 se limita el hundimiento de la carga.

7. Sila carga desciende bruscamente después de conectar el motor, es necesario aumentar el
par del motor al abrir el freno de mantenimiento del motor. En funcién del tipo de regulacién
deben ajustarse pardmetros diferentes:

Control por U/f (p1300=0a 3):
Aumente p1310 en pequenos intervalos.
Aumente p1351 en pequenos intervalos.

Regulacién vectorial (p1300 = 20):
Aumente p1475 en pasos pequefos.

8. Desconecte el motor.

9. Compruebe el comportamiento del accionamiento inmediatamente después de desconectar
el motor:

Si el freno de mantenimiento del motor se cierra demasiado tarde, la carga desciende
bruscamente por un instante antes de cerrarse el freno.
Aumente p1217.

Si el convertidor tarda mucho en desconectar el motor tras el cierre del freno de
mantenimiento del motor, reduzca p1217.

Ha puesto en marcha la funcién "Freno de mantenimiento del motor".

m)

Parametro Descripcion

p0730=52.12 | Fuente de sefial para borne DO 0

Controlar el freno de mantenimiento del motor a través de la salida digital O

p0731=52.12 | Fuente de sefial para borne DO 1

Controlar el freno de mantenimiento del motor a través de la salida digital 1
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Parametro

8.13 Freno de mantenimiento del motor

Tabla 8-35  Parametros de la I6gica de control del freno de mantenimiento del motor
Parametro | Descripcién Ajuste de fabrica
r0052.0... | CO/BO: Palabra de estado 1 -

15

r0056.0... | CO/BO: Palabra de estado Regulacién -

13

r0060 CO: Consigna de velocidad antes de filtro - T/min
p0730 Bl: CU Fuente de sefial para borne DO 0 52,3
p0731 BI: CU Fuente de sefial para borne DO 1 52,7
p1215 Freno de motor Configuracién 0
p1216 Freno de motor Tiempo de apertura 100 ms
p1217 Freno de motor Tiempo de cierre 100 ms

Tabla 8-36  Ajustes avanzados
Parametro | Descripcion Ajuste de fabrica
p0346[M] | Tiempo de excitaciéon del motor Os
p0855([(] Bl: Abrir imprescindiblemente freno de mantenimiento 0
p0858[C] Bl: Cerrar imprescindiblemente freno de mantenimiento 0
p1351[D] CO: Freno de mantenimiento Frecuencia de inicio 0 %
p1352[C] Cl: Freno mantenimiento motor Frecuencia de inicio Fuente de | 1351

sefial
p1475[C] Cl: Regulador de velocidad Valor def. par Freno mantenimiento | 0

motor
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8.14 Bloques de funcién libres

8.14 Bloques de funcién libres

Vista general

g Los bloques de funcion libres permiten un procesamiento de sefiales configurable dentro del
convertidor.

Descripcién del funcionamiento

Estan disponibles los siguientes bloques de funcién libres:

Tabla 8-37  Bloques de funcion libres

Bloques I6gicos | AND O ORO XOR O NOT O
AND 1 OR1 XOR 1 NOT 1
AND 2 OR2 XOR 2 NOT 2
AND 3 OR3 XOR 3 NOT 3
NOT 4
NOT 5
Bloques de cal- | Sumador | Restador | Multiplica- | Divisor Compara- | Valor ab- | Linea po-
culo dor dor soluto ligonal
ADD O SUB O MUL O DIVO NCM O AVA O PLI O
ADD 1 SUB 1 MUL 1 DIV 1 NCM 1 AVA 1 PLI 1
ADD 2
Bloques tempo- | Genera- Reduccién | Retardoa |Retardoa | Prolongacién de impulso
rizadores dor de im- | de impul- | la cone- la desco-
pulsos S0s xién nexion
MFP O PCLO PDE O PDF O PST O
MFP 1 PCL1 PDE 1 PDF 1 PST 1
MFP 2 PDE 2 PDF 2
MFP 3 PDE 3 PDF 3
Bloque de me- | Biestable | Biestable D
moria RS
RSRO DFRO
RSR 1 DFR 1
RSR 2 DFR 2
Bloque de inte- | Interrup- | Interruptor binario
rruptor tor anal6-
gico
NSW 0 BSW 0
NSW 1 BSW 1
Bloque de regu- | Limitador | Filtrado Integrador | Diferenciador
lacién LVM 0 PT10 INTO DIF O
LVM 1 PT11
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8.14 Bloques de funcion libres

Bloque comple- | Sefializador de limite
Jo LVM 0
LVM 1

Cada bloque de funcién puede utilizarse una sola vez. El convertidor dispone, p. €j., de 3
sumadores: ADD 0, ADD 1 y ADD 2. Si ya ha configurado 3 sumadores, no queda ninguno mas
disponible.

Descripcion de aplicacion para los bloques de funcion libres
Para mas informacion, visite la web:

@ FAQ (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/85168215)
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8.15 Seleccion de unidades fisicas

8.15 Seleccion de unidades fisicas

8.15.1 Norma de motor

Opciones de seleccién y parametros implicados

% El convertidor representa los datos del motor de acuerdo con la norma de motor IEC o NEMA en
distintos sistemas de unidades: unidades Sl o unidades US.

Tabla 8-38  Parametros afectados por la norma de motor

Parame- | Nombre Norma de motor IEC/NEMA, p0100 =
tro on 1 2
Motor IEC Motor NEMA Motor NEMA
50 Hz, unidades | 60 Hz, unidades | 60 Hz, unidades
Sl us Sl
r0206 Potencia asignada del Power Mo- kw hp kw
dule
p0219 Resistencia de freno Potencia de kw hp kW
frenado
p0307 Potencia asignada del motor kW hp kw
p0316 Constante de par del motor Nm/A Ibf ft/A Nm/A
r0333 Par asignado del motor Nm Ibf ft Nm
p0341 Momento de inercia del motor kgm? Ib ft2 kgm?
p0344 Masa del motor kg Lb kg
r0394 Potencia asignada del motor kw hp kW
r1493 Momento de inercia total, escala- kgm? Ib ft2 kgm?
do

D Ajuste de fabrica

El cambio de la norma de motor solo es posible durante la puesta en marcha rapida.

8.15.2 Sistema de unidades

Algunas unidades fisicas dependen del sistema unidades (Sl o US); p. €j., la potencia [kW o hp]
o el par [Nm o Ibf ft]. Puede seleccionar con qué sistema de unidades representa el convertidor
los valores fisicos.
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8.15 Seleccion de unidades fisicas

Opciones de seleccién del sistema de unidades
Existen las siguientes opciones de seleccién para el sistema de unidades:

e p0505 = 1: Sistema de unidades Sl (ajuste de fabrica)
Par [Nm], potencia [kW], temperatura [°C 0 K]

* p0505 = 2: Sistema de unidades referido/SI
Representacién en [%]

¢ p0505 = 3: Sistema de unidades americanas
Par [Ibf ft], potencia [hp], temperatura [°F]

* p0505 = 4: Sistema de unidades referido/americanas
Representacién en [%]

Particularidades

Los valores que se muestran en el convertidor para p0505 = 2 y para p0505 = 4 son idénticos.
No obstante, la referencia a unidades Sl o unidades US es necesaria para los calculos internos y
para la salida de magnitudes fisicas.

En aquellas magnitudes en las que no sea posible la representacion [%], se aplica lo siguiente:
¢ p0505 =1 corresponde al ajuste p0505 = 2
¢ p0505 = 3 corresponde al ajuste p0505 =4

Para las magnitudes cuyas unidades son idénticas en el sistema Sl y en el sistema US pero que
no permiten una representacién porcentual, se aplica lo siguiente:

¢ p0505 =1 corresponde al ajuste p0505 =3
e p0505 = 2 corresponde al ajuste p0505 =4

Magnitudes de referencia

Para la mayoria de los parametros con unidad fisica existe una magnitud de referencia en el
convertidor. Si se ha ajustado la representacién [%] relacionada, el convertidor normaliza las
magnitudes fisicas de acuerdo con la magnitud de referencia correspondiente.

Si modifica la magnitud de referencia, cambiara también el significado de los valores
normalizados. Ejemplo:

¢ Velocidad de referencia = 1500 1/min - velocidad fija = 80 % corresponde a la velocidad =
1200 1/min

¢ Velocidad de referencia = 3000 1/min - velocidad fija = 80 % corresponde a la velocidad =
2400 1/min

En la lista de parametros encontrard la magnitud de referencia correspondiente para la
normalizacién de cada parametro. Ejemplo: r0065 se normaliza con la magnitud de referencia
p2000.

Si no se indica ninguna normalizacién en la lista de parametros, el convertidor representa el
parametro siempre no normalizado.
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8.15 Seleccion de unidades fisicas

Grupos de unidades

272

En la lista de parametros encontrara la siguiente informacion para los pardmetros con unidad

ajustable:

¢ Grupo de unidades

Indica el grupo al que pertenece el parametro

¢ Seleccién de unidad

Indica el parametro que conmuta la unidad

Ejemplo:

Grupo de unidades: 7_1, selecciéon de unidad: p0505

El pardmetro pertenece al grupo de unidades 7_1, y p0505 conmuta la unidad.

Tabla 8-39 Grupo de unidades (p0100)
Grupo de unidades Seleccién de unidad con p0100 =
1 2

7 4 Nm Ibf ft Nm
14 6 kW hp kW
25 1 kg m? Ibf ft? kg m?
271 kg Ib kg
28 1 Nm/A Ibf ft/A Nm/A

Tabla 8-40 Grupo de unidades (p0505)
Grupo de unidades Seleccién de unidad con p0505 = Magnitud de referencia

1 2 3 4 con %
21 Hz % Hz % p2000
3.1 1/min % 1/min % p2000
51 Vef % Vef % P2001
52 v % v % p2001
53 v % \Y % p2001
6 2 Aef % Aef % p2002
6.5 A % A % p2002
71 Nm % Ibf ft % p2003

72 Nm Nm Ibf ft Ibf ft -
145 kw % hp % r2004

14 10 kW kw hp hp -

21 1 °C °C °F °F -

21 2 K K °F °F -
391 1/s? % 1/s? % p2007
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8.15 Seleccion de unidades fisicas

8.15.3 Unidad tecnoldgica del regulador tecnolégico

Opciones de seleccion de la unidad tecnolégica

p0595 determina con qué unidad tecnolégica se calculan las magnitudes de entrada y de salida
del regulador tecnolégico; p. ej., [bar], [m*/min] o [kg/h].

Magnitud de referencia

p0596 determina la magnitud de referencia de la unidad tecnolégica para el regulador
tecnolégico.

Grupo de unidades
Los pardmetros afectados por p0595 pertenecen al grupo de unidades 9_1.

Los valores ajustables y las unidades tecnolégicas se representan en p0595.

Particularidades

Tras una modificacién de p0595 o p0596, es necesario optimizar el regulador tecnolégico.

8.15.4 Ajuste del sistema de unidades y la unidad tecnolégica

Ajuste con Startdrive

Requisitos

Esta offline con Startdrive.

Procedimiento
1. Seleccione "Parametros" en el proyecto.

2. Seleccione "Unidades".

i = o2 SINAMICS [G120P CU230P-2 PN] ~ Ajustes basicos —
................ [

[IY configuracién de dispositivos » Juegos de dats

%] online ydiagnéstico Unidedes

3¢ Parsmetros ,:> Magni P)):nciz sistema de unidades: | [1] sistera de unidades S| - I~]
lﬁ Fuesta e /

1 Config
(= / jAl conmutar las unidades pu Y 4
b |z Traces ¥ Entradas) ! preducirse errores de redonc! @
» Canalde co

» Modo de operacion |[1])b

Unidad tecnolégica: |V|
» Funciones de accionamiento \
¥ Funcienes de aplicacién Norma de motor: | [0] Motor IEC (50Hz, unidades s @ e -

¥ Comunicacién

} Interconexiones

3. Seleccione el sistema de unidades.
4. Seleccione la unidad tecnolégica del regulador tecnolégico.

5. Guarde los ajustes.
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6. Pase aonline.
El convertidor notifica que existen unidades y magnitudes de proceso ajustadas offline

diferentes a las del convertidor.
7. Aplique los ajustes al convertidor.

Ha seleccionado la norma de motor y el sistema de unidades.
m)
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8.16

8.16.1

Vista general

8.16.2

Vista general

Requisitos

8.16 Funcion de sequridad Safe Torque Off (STO)

Funcién de seguridad Safe Torque Off (STO)

¢Doénde se describen las funciones de seguridad?

En las instrucciones de servicio se describe la puesta en marcha de la funcion de seguridad STO
como funcidn basica en caso de control a través de una entrada digital de seguridad.

Encontrara descripciones de todas las funciones de seguridad en el manual de funciones "Safety
Integrated™:

* Funciones basicas y funciones ampliadas
¢ Control de las funciones de seguridad a través de PROFlsafe

Cer]] Vista general de los manuales (Pagina 502)

Modo de funcionamiento

Seleccién STO

STO activo

La funcion STO activa impide la alimentacién de energia al motor. El motor no puede generar
mas par en el gje.

Con ello, la funcién STO impide el arranque de un componente de la maquina accionado
eléctricamente.

El fabricante de la maquina ha evaluado el riesgo de la maquina o instalacién, p. €j., segin
EN ISO 1050 "Seguridad de las maquinas. Principios para la evaluacién del riesgo". La evaluacién
de riesgos debe concluir que el uso de la funcién de seguridad STO estd permitido.
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8.16 Funcidn de sequridad Safe Torque Off (STO)

Descripcién del funcionamiento

Tabla 8-41 Funcionamiento de STO

Safe Torque Off (STO)

Funciones estandar del convertidor interco-
nectadas con STO

1. | El convertidor detecta la seleccién de STO a tra-
vés de una entrada digital de seguridad o de PRO-
Flsafe.

2. | El convertidor impide la alimentacion de energia
al motor.

Si se utiliza un freno de mantenimiento del mo-
tor, el convertidor cierra este freno.

Si se utiliza un contactor de red, el convertidor
abre dicho contactor.

3. | El convertidor notifica "STO activo" a través de
una salida digital de seguridad o de PROFIsafe.

Seleccion Seleccién
STO I >t STO gt
| |
Vel. giro A Vel. giro 4_/_
STO ~_STO
\ \
STO acti L -_>t STO acti L t
activo activo
t —, i ..
®
Figura 8-26  STO con el motor parado (A) y con el motor girando (B)

(A): Si, en el momento de seleccionar STO, el motor ya esté parado, STO impide el arranque del

motor.

(B): Si al seleccionar STO el motor todavia esté girando (B), el motor gira por inercia hasta la

parada.

La funcién de seguridad STO esta normalizada

276

La funcién STO se define en la norma IEC/EN 61800-5-2:

"[...] [El convertidor] no suministra energia al motor para generar un par (o, en caso de un motor
lineal, una fuerza)".

= La funcién de convertidor STO es conforme con IEC/EN 61800-5-2.
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Ejemplo
La funcién STO es adecuada para aplicaciones en que el motor ya esta parado o se parara sin
peligro en un corto espacio de tiempo debido a la friccién. STO no acorta la parada natural de
componentes de la maquina.
Aplicacion Posible solucién
Un motor parado no debe acelerar acci- | « Cablear el pulsador de PARADA DE EMERGENCIA con una
dentalmente al accionarse el pulsador entrada digital de seguridad del convertidor.
de PARADA DE EMERGENCIA. * Seleccionar STO a través de la entrada digital de seguridad.
Un pulsador de PARADA DE EMERGEN- | «  Evaluar el pulsador de PARADA DE EMERGENCIA en un
CIA central debe evitar que varios moto- control central.
{25 parados se aceleren accidentalmen- | Seleccionar STO a través de PROFIsafe.

8.16.3 Desconexion de emergencia y parada de emergencia

Vista general

En las maquinas o instalaciones hay que distinguir entre la desconexién de emergencia y la
parada de emergencia. La funcion de seguridad STO solo es apta para implementar una parada
de emergencia.

Descripcidn del funcionamiento
La norma EN 60204-1 define la desconexién de emergencia y la parada de emergencia:

e Ladesconexién de emergencia y la parada de emergencia son acciones que se realizan en
caso de emergencia.

¢ Ladesconexién de emergencia y la parada de emergencia mitigan riesgos diferentes en la
maquina o instalacién:

— La desconexién de emergencia mitiga el riesgo de choque eléctrico.
— La parada de emergencia mitiga el riesgo de movimiento imprevisto.

* Para la parada de emergencia existen las categorias de parada 0, 1y 2.
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8.16 Funcidn de sequridad Safe Torque Off (STO)

Tabla 8-42  Diferencia entre desconexién de emergencia y parada de emergencia
Accién: DESCONEXION DE EMERGENCIA PARADA DE EMERGENCIA
Categoria de parada 0 seglin
EN 60204-1
Riesgo:

=4

Descarga eléctrica

Movimiento inesperado

Medida para reducir el
riesgo:

Desconectar la tensién

Desconectar total o parcialmente las
tensiones peligrosas

Impedir el movimiento

Impedir movimientos que supongan
un peligro

Solucién clasica:

Desconectar la tensién eléctrica:

®: .

%E']l

Desconectar la alimentaciéon del accio-
namiento:

Solucién con la fun-
cién de seguridad STO
integrada en el accio-
namiento:

STO no es adecuada para la descone-
xién de una tension eléctrica.

Ademads puede desconectar la alimen-
tacién del convertidor. Sin embargo, la
desconexion de la tensién no se exige
como medida reductora del riesgo.

8.16.4 Puesta en marcha de STO

8.16.4.1 Herramientas para la puesta en marcha
Vista general

Recomendamos poner en marcha las funciones de seguridad con la herramienta Startdrive para
PC.

EE] Herramientas para la puesta en marcha del convertidor (Pagina 126)

Convertidores SINAMICS G120C
278 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, ASE34263257E AJ



Puesta en marcha avanzada

8.16 Funcion de sequridad Safe Torque Off (STO)

8.16.4.2 Contrasena

Vista general

La contrasefa protege el ajuste de las funciones de seguridad contra la modificacién por
personas no autorizadas.

Descripcién del funcionamiento

:Debe asignar una contrasena?

Las probabilidades de fallo por hora (PFH) y la certificacién de las funciones de seguridad son
validas aunque no haya contrasefa.

La necesidad de contrasefia es decisién del fabricante de la maquina.

Mas informacion

¢Qué debe hacerse si se pierde la contrasefia?

Ha olvidado la contrasefia pero desea modificar la configuracién de las funciones de seguridad.

Procedimiento

1.

3.
4.

Cree un nuevo proyecto para el convertidor con Startdrive.
Deje todas las opciones del proyecto en ajuste de fabrica.

Cargue el proyecto en el convertidor.
Tras la carga, los ajustes del convertidor se devuelven al estado de fabrica.

Si hay una tarjeta de memoria insertada en el convertidor, extraigala.

Ponga de nuevo en marcha el convertidor.

Puede solicitar mas informacién y procedimientos alternativos al Product Support.
Carl] Soporte de producto (Pagina 505)
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8.16 Funcidn de sequridad Safe Torque Off (STO)

8.16.4.3

Vista general

Configuracion de las funciones de seguridad

Debe habilitar la funcién de seguridad STO y definir cémo se seleccionara.

Descripcién del funcionamiento

280

Procedimiento

1. Seleccione "Seleccion funcionalidad de seguridad".

} Ajustes basicos B " _
i Selecting safety functionality

» Entradasisalidas

¥ Canal de consigna

b M_operac

. | sinfuncibn Safety [+]
~ Funciones de accicnamiento

Funciones de desconexion
¥ Control del freno
* Safery Integrated
Seleccion funcionalidad de seguridad
Reg. vdc

Rearranque automatico f M
Rearranque al vuelo \

¥ Avisosfvigilancias

P Funciones de aplicacin

2. Seleccione las "Funciones bésicas".
Seleccion funcionalidad de seguridad

Funciohes basicas

4

Sin funcian §

3. Seleccione "Tipo de control/Funciones de seguridad".

~ SafetyIntegrated
Seleccién funcionalidad de seguridad

Tipo control:
Captvalor real

* Funciones @ via bornes o
Tipo de controlfuniiones de seguri... () via PROFIsafe
5TO \ O via bornes (bésico) y PROFIsafe (ampliado)

==l 3 Asignacion F-DI

5Ls
55M
Parada de prueba

F-DIIF-DOIFROFIsafe

¥ Berencifn

4. Seleccione "Via bornes" como tipo de control de las funciones de seguridad.

Ha configurado las funciones de seguridad.
m)

En el Manual de funciones "Safety Integrated” se describen otras configuraciones de las
funciones de seguridad.

Cex]] Vista general de los manuales (Pagina 502)
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Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p0010 Accto Puesta en marcha Filtro de pardmetros 1
p9601 Sl Motion Habil. funciones integradas en accto. (procesador 1) | 0000 0000 bin
p9761 S| Contrasefa Entrada 0000 hex
p9762 SI Contrasena nueva 0000 hex
p9763 S| Contrasefia Confirmacion 0000 hex
8.16.4.4 Interconexion de la sefial "STO activa"

Vista general

Si necesita la respuesta del convertidor "STO activo" en el controlador superior, debe
interconectar la sefial segln corresponda.

Descripcion del funcionamiento

Procedimiento

1. Seleccione el botén para la sefial de respuesta.

sTO
Funciones de seguridad: O
STO/SBC/ 531
— SToacs  selda"s70 e’
} ’~--" 510 [

La pantalla varia segun la eleccién de la interfaz.

(A)  Tipo de control

2. Elija la sefal adecuada para su aplicacién.

Ha interconectado la respuesta "STO activo".
m)

Tras seleccionar STO, el convertidor notifica "STO activo" al controlador superior.

Ejemplo
Parametro Descripcion
r9773.01 Sefal 1: STO estd activo en el accionamiento
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r9773[0...31] COIBO: Sl Estado (procesador 1 + procesador 2) -
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8.16.4.5 Filtro de senal para la selecciéon de STO

Vista general
Hay dos filtros disponibles para una entrada digital de seguridad:

e Siestdactivo el tiempo de discrepancia, el convertidor tolera diferencias entre las sefiales de
entrada durante un breve tiempo.

e Siesta activo el tiempo de inhibicién de rebote, el convertidor suprime los cambios de sefial
de corta duracion.

Descripcién del funcionamiento

Tiempo de discrepancia

El convertidor comprueba si las dos sefiales de entrada de la entrada digital de seguridad
adoptan siempre el mismo estado (high o low).

Sin embargo, en el caso de los sensores electromecanicos, p. €j., pulsadores de parada de
emergencia o interruptores de puerta, los dos contactos del sensor no conmutan nunca
exactamente a la vez, sino que presentan una incoherencia (discrepancia) transitoria.

Solo en caso de discrepancia sostenida se considera que existe un fallo en el circuito de una
entrada digital de sequridad, p. €j., una rotura de hilo.

Para omitir las sefiales incoherentes de corta duracién, debe ajustarse el tiempo de discrepancia.

Sefiales de entrada A Discrep. Sefiales de entrada A Discrep.
F-DI F-DlI
| | |
[ | |
| = | | =
} Tmp. discrep. t | Tmp. discrep. | t
e 2 TR e T
[

Funcién de Funcién de | I_ -
seguridad activa seguridad activa Li
— , L— -
Aviso discrepanciaT |

N
L
t
Discrepancia de corta duracion Discrepancia sostenida
Figura 8-27  Tiempo de discrepancia
El tiempo de discrepancia no aumenta el tiempo de reaccién del convertidor. El convertidor

activa la funcién de seguridad en cuanto una de las dos sefiales F-DI cambia su estado de high
a low.
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Tiempo de inhibicion de rebote

En los siguientes casos no se desea una reaccién inmediata del convertidor a los cambios de
sefial de las entradas digitales de seguridad:

¢ Siuna entrada digital de seguridad del convertidor estd interconectada con un sensor
electromecdnico, es posible que el rebote de contactos cause cambios de sefial de corta
duracion.

* Afindedetectarfallos por cortocircuito o cruce, algunos médulos de control comprueban sus
salidas digitales de seguridad con "tests de patrén de bits" (tests de luz/sombra). Si una
entrada digital de seguridad del convertidor esta interconectada con una salida digital de
seguridad de un médulo de control, el convertidor reacciona al test de patrén de bits.
Duracién tipica de los cambios de sefial dentro de un test de patrén de bits:

— Testdeluz: 1 ms
— Testde sombra: 4 ms

Si se producen demasiados cambios de sefal dentro de un tiempo determinado, se produce un
fallo del convertidor.

Sefales de entrada A Test patron bits
F-DI u

>
(. (. |
Funcién de seguridadT [ || l | t
activa I_I o~
! t
Fallo F161 1T |

F—=—=--
] »
Lol
t

Figura 8-28  Reaccién del convertidor a un test de patron de bits

Para omitir los cambios de sefal transitorios, debe ajustarse el tiempo de inhibicién de rebote.

Sefales de entrada A Test patron bits
F-DI
|

| | .

1 >

-l | t

Tmp. inhib. rebote Tmp. inhib.}rebote
Funcién de seguridad
activaT
>
t

Figura 8-29  Filtro para suprimir sefiales de corta duracion

El tiempo de inhibicién de rebote alarga el tiempo de reaccién de la funcién de seguridad.

Mas informacion

Tiempos de inhibicion de rebote para funciones estandar y de seguridad

El tiempo de inhibicién de rebote p0724 para entradas digitales "estandar" no influye en las
sefiales de las entradas de seguridad. Y lo mismo ocurre a la inversa: el tiempo de inhibicién de
rebote F-DI no influye en las sefiales de las entradas "estandar".
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Si se utiliza una entrada como entrada estandar, el tiempo de inhibicion de rebote se ajusta por
medio del parametro p0724 .

Si se utiliza una entrada como entrada de seguridad, el tiempo de inhibicion de rebote se ajusta
de la manera antes descrita.

8.16.4.6 Ajuste del filtro de sefial para la seleccion de STO

Vista general

Si es necesario, deben ajustarse los filtros de sefial para la seleccién de la funcién de seguridad
STO.

Requisitos

Estd online con Startdrive.

Descripcién del funcionamiento
Procedimiento

7 Selisy riEgrEay Configuracién F-DI:
Seleccién funcionalidad

de sequrifad
. 1
Captvalorreal Tiempe discrep. F-DI Filtro entrada F-DI
» Funciones
500,00 | ms 1.00|ms
Parada de prueba
F-DI/F-DOIPROFIs sfe =~ \ 3 p

2. Ajuste el tiempo de inhibicién de rebote para el filtro de entrada F-DI.

—

» Recepcién

1. Navegue por los ajustes de filtro.

3. Ajuste el tiempo de discrepancia para la vigilancia de simultaneidad.

Ha ajustado los filtros de sefial de la entrada digital de seguridad.

)
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p9650 SI Conmutacién F-DI Tiempo de discrepancia (procesador 1) | 500 ms
p9651 SI STO Tiempo de inhibicién de rebote (procesador 1) 1ms
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8.16.4.7 Dinamizacion forzada

Vista general

La dinamizacion forzada (parada de prueba) es un autotest del convertidor que debe realizarse
si se ha habilitado al menos una funcién de seguridad.

Descripcién del funcionamiento

Cada vez que se inicia la dinamizacién forzada, el convertidor comprueba sus circuitos para la
desconexién del par.

La dinamizacién forzada se inicia tras cada seleccion de la funcion STO.

Por medio de un bloque temporizador, el convertidor vigila si se lleva a cabo la dinamizacién
forzada periédicamente.

STO activo . Iniciar dinamizacion forzada de las
L ¥ funciones basicas

| | p Se requiere la dinamizacion forzada
de las funciones basicas

A01699

Tiempo de vigilancia

Figura 8-30  Inicio y vigilancia de la dinamizacién forzada (parada de prueba)

8.16.4.8 Ajuste de la dinamizacién forzada

Vista general

Debe ajustarse el intervalo de tiempo durante el cual deberd realizarse la dinamizacién forzada
al menos una vez.

Requisitos

Estd online con Startdrive.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

¥ SafetyIntegrated

Seleccion funcionalidad de seguridad Dinamizcién formda

= de circuitos descon.
RUnciones Requiere probar

|_ circuitos de desconexion

Tipo de controlifunciones de seguridad 1
STO seleccionado en
5TO precesador 1 ~

-
arada de prueba L g
i—Dh’F—D i,. e (S
’ 1 o.res.hasta \ 3
@1 por s ) — l‘

Dias Horas
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Parametro

286

1. Elija la pantalla para ajustar la dinamizacién forzada.

2. Ajuste el tiempo de vigilancia con un valor adecuado para su aplicacion.

3. Con esta sefal, el convertidor comunica que se requiere una dinamizacién forzada (una
parada de prueba).

Interconecte este aviso con una sefal cualquiera del convertidor.

Ha ajustado la dinamizacién forzada (parada de prueba) de las funciones bésicas.

)
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p9659 SI Dinamizacién forzada Temporizador 8h
r9660 SI Dinamizacién forzada Tiempo residual -h
r9773.0...31 COIBO: Sl Estado (procesador 1 + procesador 2) -
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8.16.4.9 Finalizaciéon de la puesta en marcha

Vista general

Debe finalizar la puesta en marcha de las funciones de seguridad y crear una copia de seguridad
de los ajustes.

Requisitos

Estd online con Startdrive.

Descripcién del funcionamiento
Procedimiento

Froyecto  Edicion  %er Insertar  Online  Opeoiones  Herramientas  Ventana  Ayuda  RM meta checks Hwaon

j 3 E Guardar oroyecta S, x, _ilg :5 P SO EN ] 4=nj m rj: E E, & Establecer conexitn online m‘i Deshacer conexidn anline

(8 (® (B
- N - 2
DDS: |0 (Activojw|  cDs: [0 factivo] x| A Finalizar la puesta an macha de Safety

b Ajustes bésicos
b Entradasisalidas ) - ) ) 1
Seleccion funcionalida

b Canal de consigna

eccion de lafuncionalidad de seguridad

b M_operac

¥ Funciohes de acciohamiento . .
Funciones de desconexian Capt valor real Configuracidn de la captacion de valor real
Control del contactor de red

b Control del freno

Funciones Configuracidn de las funciones de seguridad seleccio...
Safety Integrated

Reg. vdo

FEEENEE EVEmiED Ajuste del intersalo de tiempo para la parada de

Parada de prueba prueba, para comprobar la correcta desconexian

Rearrangue al vuelo H
b Avisoshvigilancias
} Funciones de aplicacian

N : Ajuste de tiempo de filtro, tiempo de discrepancia,
} Cornunicacidn F-DVF-DO/PROFIsafe direccion PROFIsate

} Interconexiones

1. Elija el botén "Finalizar la puesta en marcha de Safety".

2. Conteste afirmativamente a la pregunta de si quiere guardar los ajustes (copiar de RAM a

ROM).
3. Deshaga la conexion online.
4. Seleccione el boton "Cargar de dispositivo (software)".
5. Guarde el proyecto.
6. Desconecte la tensién de alimentacién del convertidor.
7. Espere a que todos los LED del convertidor no tengan tensién.
8. Vuelva a conectar la tensién de alimentacién del convertidor.
Sus ajustes ya estan activos.
m)
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Parametro

8.16.4.10

Vista general

Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p0010 Accto Puesta en marcha Filtro de pardmetros 1

p0971 Guardar parametros 0

p9700 SI Funcién copia 0000 hex

p9701 SI Confirmar modificacién de datos 0000 hex

Comprobacion de la asignacion de las entradas digitales

La interconexién simultdnea de entradas digitales con una funcién de seguridad y una funcién
"estandar" puede dar lugar a un comportamiento inesperado del accionamiento.

Si las funciones de seguridad del convertidor se controlan mediante entradas digitales de
seguridad, es necesario comprobar si parte de estas entradas digitales de seguridad estan
interconectadas con una funcién "estandar”.

Descripcién del funcionamiento

288

Procedimiento

| Asistentes | Vista de funciones

050 (@50 ) ) B s comace

¥ Ajustes bésicos
} Juegos de datos

Unidades
Magnitudes de referencia
Configuracion EIS

- Entradasisalidas
Entradas digitaler
Bidirektionale D\g\\
Salidas de relé )

Entradas analégic
Salidas analogicas
Detector

} Canalde consigna

b M_operac

} Funciones de accionamiento

} Funciones de aplicacién

¥ Comunicacién

} Interconexiones

Entradas digitales

Vista de parimetros

T8

Configuracién de /s actual: 171 Bus de campo con conmutacién de juego de datos |

Entrade digital 0

Do

o ~ _—{p1055[1] BI:Jog bit 0 )
DI+ Entrada digital 1

e et - — p1056[1] BI: Jog bit 1 @

B N St

Entrada digital 2

DI2
. 1 P2103[1] BI: 1. Confirmar fa a

Entrada digital 0 invertide

Entrada digital 1 invertida

Entrada digital 2 invertida

1. Seleccione la pantalla para las entradas digitales.

7 N
o Entrada digital 3 Entrada digital 3 invertida
8 810 B Seleccién jusgo de d [7k]
- {810 BI: Seleccion juego de da[ —fll—
[ OV
. Entrada digital 4 Entrads digite| 4 invertids
16 Y - T - v—‘p??ﬂﬁ BI: S| Motion Parada de
— (el Entrade digital 5 Entrads digital 5 invertida
17 ' ! ~ -
66 N
9’ o Entrada digital 6 Entrada digital 6 invertida
L67 N et v_| }—H; B_V
689 N
DI COM T

2. Elimine todas las interconexiones de las entradas digitales que utiliza como entrada digital
de seguridad F-DI:

3. Siutilizala conmutacién de juegos de datos de mando (Control Data Set, CDS), debe eliminar
las interconexiones de entradas digitales para todos los CDS.
Para mas informacion sobre la conmutacién de CDS, consulte las instrucciones de servicio.
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Ha garantizado que las entradas digitales de seguridad solo controlen funciones de seguridad
en el convertidor.
m)
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8.16.4.11

Vista general

Recepcidén

El fabricante es responsable del correcto funcionamiento de su maquina o instalacién. Por lo
tanto, después de la puesta en marcha el fabricante, directamente o a través de personal
técnico, debe comprobar las funciones que entrafien un riesgo elevado de lesiones o dafios
materiales. Esta recepcién o validaciéon también se requiere en la Directiva de maquinas, p. €j.,
y se divide basicamente en dos partes:

e Comprobar las funciones y elementos de la maquina que son relevantes para la seguridad.
- Prueba de recepcién/aceptacion

» Crearun "certificado de recepcidén/aceptacion” en el que consten los resultados de la prueba.
- Documentacion.

Proporcionar informacién para la validacion, p. ej. las normas europeas armonizadas
EN ISO 13849-1 y EN ISO 13849-2.

Descripcién del funcionamiento

290

Prueba de recepcién/aceptacion de la maquina o instalacion

La prueba de recepcion/aceptacion comprueba si las funciones de la maquina o instalacion
relevantes para la seguridad funcionan correctamente. La documentacién de los componentes
utilizados en funciones de seguridad también puede contener notas sobre pruebas necesarias.

La comprobacion de las funciones relevantes para la seguridad incluye, p. €j., los siguientes
puntos:

» ;Todos los dispositivos de seguridad (p. ej., vigilancias de puerta de proteccién, barreras
fotoeléctricas o fines de carrera de emergencia) estan conectados y listos para el servicio?

* (El controlador superior reacciona del modo esperado a las respuestas del convertidor
relevantes para la seguridad?

* ;Los ajustes del convertidor son adecuados para la funcion de seguridad configurada en la
maquina?
Prueba de recepcién/aceptacion del convertidor

Una parte de la prueba de recepcidén/aceptacion de toda la maquina o instalacién es la prueba
de recepcidén/aceptacion del convertidor.

La prueba de recepcién/aceptacién del convertidor comprueba si los ajustes de las funciones de
seguridad integradas en el accionamiento son adecuados para la funcién de seguridad
configurada en la maquina.

Documentacién del convertidor

Para el convertidor debe documentarse lo siguiente:

* Los resultados de las pruebas de recepcién/aceptacién.

¢ Los ajustes de las funciones de seguridad integradas en el accionamiento.

La documentacion debe firmarse de conformidad.
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¢Quién puede realizar la prueba de recepcidn/aceptacién del convertidor?

Estan autorizadas a realizar una prueba de recepcién/aceptacion Unicamente las personas con
autorizacién del fabricante de la maquina que, por su formacién técnica y conocimiento de las
funciones relevantes para la seguridad, puedan llevar a cabo la recepcién de la forma apropiada.

Asistente para la prueba de recepcion/aceptacion

La herramienta de puesta en marcha "Startdrive Advanced", que requiere licencia, contiene un
asistente para la prueba de recepcién/aceptacion de las funciones de seguridad integradas en el
accionamiento.

"Startdrive Advanced" le guiard a través de la prueba de recepcién/aceptacion, creara Traces
adecuados para analizar el comportamiento de la maquina y generard un certificado de
recepcién/aceptacion en forma de archivo Excel.

Encontrard mas informacion en Internet:

@ Requisitos del sistema y descarga de Startdrive (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/109752254)

Recepcion reducida tras ampliaciones de funciones

Solo es necesario realizar la recepcién completa después de la primera puesta en marcha. Para
posteriores ampliaciones de las funciones de seguridad basta con una recepcién reducida.

Accién Recepcién
Prueba de recepcion/ | Documentacion
aceptacién
Ampliacion de funciones de la ma- | Si e Completar la vista general de la ma-

quina (accionamiento adicional) Compruebe Gnicamen- quina
te las funciones de se- |
guridad del acciona-

miento nuevo.

Completar los datos del convertidor
e Completar la tabla de funciones

¢ Documentar las nuevas sumas de
comprobaciéon

¢ Firma de visto bueno

Transferencia de la configuracién
del convertidor a otras maquinas
idénticas a través de puesta en mar-
cha en serie.

No.

Compruebe Gnicamen-
te el control de todas
las funciones de seguri-
dad.

e Completar la descripcion de la ma-
quina

¢ Comprobar las sumas de comproba-
cién

¢ Comprobar las versiones de firmware

Convertidores SINAMICS G120C
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8.17 Consignas

8.17.1 Resumen

Vista general

pt

El convertidor obtiene su consigna principal desde la fuente de consigna. La consigna principal
suele especificar la velocidad del motor.

a

Consignas

p

! —
rD::[>_ 74_03

Potenciémetro motorizado

Subir —

Bajar —

Consignas fijas

7]

A

Consigna de
Operator Panel
oPC

Consigna

1
)

Y
——o

— BZE

|_

—o
—o

i

principal
g

Consigna

Acondicionamiento de
consigna

S\

adicional

Regulador
tecnologi- o

i S

Consigna
JOG

—o5

Control del convertidor

=

Figura 8-31

Fuentes de consigna del convertidor

Existen las siguientes posibilidades para la fuente de la consigna principal:

e Interfaz de bus de campo del convertidor

* Entrada analégica del convertidor

¢ Potenciometro motorizado emulado en el convertidor

* Consignas fijas guardadas en el convertidor

Se tienen las mismas posibilidades de seleccién para la fuente de la consigna adicional.

Bajo las siguientes condiciones, el control del convertidor cambia la consigna principal a otras

consignas:

* Siel reqgulador tecnolégico esta activo e interconectado de forma adecuada, su salida

especifica la velocidad del motor.

e Con JOG activo

e En el control de un Operator Panel o un PC.
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8.17.2 Entrada analégica como fuente de consigna

Descripcién del funcionamiento

Escalado

r1073

Consigna principal

W} .,
N - +
-'-_DE Entrada analdgica, valor
actual

Y

r1077

Consigna adicional

Figura 8-32  Ejemplo: entrada analégica 0 como fuente de consigna

En la puesta en marcha rapida se establece un ajuste predefinido para las interfaces del
convertidor. Dependiendo de la eleccién del ajuste predefinido, la entrada analégica puede estar
ya interconectada con la consigna principal tras la puesta en marcha rapida.

Ejemplo

Ajuste con entrada analdgica O como fuente de consigna:

Pardmetro Descripcién

p1070 = 755[0] Interconectar consigna principal con entrada analdgica O

p1075 = 755[0] Interconectar consigna adicional con entrada analdgica 0
Parametro

Nimero Nombre Ajuste de fabrica

r0755[0...1] CO: CU Entradas analdgicas valor actual en porcentaje - %

p1070[C] Cl: Consigna principal depende del con-

vertidor

p1071[C] Cl: Consigna principal Factor escala 1

r1073 CO: Consigna principal efectiva - 1/min

p1075[C] Cl: Consigna adicional 0

p1076[C] Cl: Consigna adicional Factor escala 1

r1077 CO: Consigna adicional activada - 1/min

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 293



Puesta en marcha avanzada

8.17 Consignas

8.17.3 Predeterminar la consigna a través del bus de campo

Descripcién del funcionamiento

e

Escalado

r1073

Consigna principal

- Pal. recepcién PZD01 |
I~ Pal. recepcion PZD02

Consigna adicional

Figura 8-33  Bus de campo como fuente de consigna

En la puesta en marcha rapida se establece un ajuste predefinido para las interfaces del
convertidor. Dependiendo de la eleccién del ajuste predefinido, la palabra de recepciéon PZD02
puede estar ya interconectada con la consigna principal tras la puesta en marcha rapida.

Ejemplo
Ajuste con palabra de recepcion PZD02 como fuente de consigna:

Parametro Descripcién

p1070 = 2050(1] Interconectar consigna principal con palabra de recepcién PZD02 del bus de campo.

p1075 = 2050([1] Interconectar consigna adicional con palabra de recepciéon PZD02 del bus de campo.
Parametro

Nidmero Nombre Ajuste de fabrica

p1070[C] Cl: Consigna principal depende del con-

vertidor

p1071[C] Cl: Consigna principal Factor escala 1

r1073 CO: Consigna principal efectiva - 1/min

p1075[C] Cl: Consigna adicional 0

p1076[C] Cl: Consigna adicional Factor escala 1

r1077 CO: Consigna adicional activada - 1/min

r2050[0...11] CO: PROFIdrive PZD recepcién palabra -
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8.17.4 Potenciometro motorizado como fuente de consigna

Descripcién del funcionamiento

8.17 Consignas

La funcién "Potencidmetro motorizado” emula un potenciémetro electromecénico. El valor de
salida del potencidmetro motorizado se puede ajustar mediante las sefiales de mando "Subir"y

"Bajar".

Figura 8-34

CON
DES1

PMot Subir
p1035

PMot Bajar
p1036

Consigna
r1050

max

p1082

-n

max

Figura 8-35

Ejemplo

Potenciémetro motorizado como fuente de consigna

Consigna principal

Y

Consigna adicional

p1047

p1048

Diagrama funcional del potenciémetro motorizado

Ajuste con el potenciémetro motorizado como fuente de consigna:

Parametro

Descripcion

p1070 = 1050

Interconectar la consigna principal con la salida del potenciémetro motorizado.
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Parametro

296

Tabla 8-43  Configuracion bésica del potenciémetro motorizado

Numero Nombre Ajuste de fabrica

p1035[C] Bl: Potenciémetro motorizado Subir consigna 0

p1036[C] Bl: Potenciémetro motorizado Bajar consigna Depende del con-
vertidor

p1040[D] Potenciémetro motorizado Valor inicial 0 1/min

p1047[D] Potenciémetro motorizado Tiempo de aceleracién 10s

p1048[D] Potenciémetro motorizado Tiempo de deceleracién 10s

r1050 Potenciémetro motorizado Consigna tras generador de rampa | - 1/min

p1070[C] Cl: Consigna principal Depende del con-
vertidor

p1071[C] Cl: Consigna principal Factor escala 1

r1073 CO: Consigna principal efectiva - 1Imin

p1075[C] Cl: Consigna adicional 0

p1076[C] Cl: Consigna adicional Factor escala 1

Tabla 8-44  Ajuste avanzado del potenciometro motorizado

Nidmero Nombre Ajuste de fabrica

p1030[D] Potenciémetro motorizado Configuracion 0000 0110 bin

p1037[D] Potenciémetro motorizado Velocidad maxima 0 1/min

p1038[D] Potenciémetro motorizado Velocidad minima 0 1/min

p1043[C] Bl: Potenciémetro motorizado Aplicar valor definido 0

p1044[C] Cl: Potenciémetro motorizado Valor definido 0
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8.17.5 Consigna fija de velocidad como fuente de consigna

Descripcién del funcionamiento

Seleccion

Escalado

Consigna fija de velocidad 1 H ! r1073

Consigna principal
Consigna fija de velocidad 2 H—o

4

A o Consigna fija ot
velocidad activa
Consigna fija de velocidad 4 F—o

r1077

Consigna adicional

Figura 8-36  Consigna fija de velocidad como fuente de consigna

El convertidor distingue dos métodos para la seleccién de las consignas fijas de velocidad:
Seleccién directa de la consigna fija de velocidad

Seleccién de consigna fija bit 0 |p1020

Seleccién de consigna fija bit 1 [p1021

Seleccién de consigna fija bit 2 |p1022

Seleccion de consigna fija bit 3 |p1023

vy
Consigna fija1 p10014+0 0001
Consigna fija2 p10024© 0010
Consigna fija3 p10034©0 0100
Consigna fija4 p10044+0 1000

Consigna fija de
velocidad activa

Figura 8-37  Seleccion directa de consignas fijas de velocidad

Tabla 8-45  Consigna resultante

p1020 p1021 p1022 p1023 Consigna resultante
0 0 0 0 0

1 0 0 0 p1001

0 1 0 0 p1002

1 1 0 0 p1001 + p1002

0 0 1 0 p1003

1 0 1 0 p1001 + p1003

0 1 1 0 p1002 + p1003

1 1 1 0 p1001 + p1002 + p1003
0 0 0 1 p1004

1 0 0 1 p1001 + p1004
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p1020

p1021

p1022

p1023

Consigna resultante

p1002 + p1004

p1001 + p1002 + p1004

p1003 + p1004

p1001 + p1003 + p1004

p1002 + p1003 + p1004

0
1
0
1
0
1

alalolol=| -

alala|l=a|lo|lo

RIS (VTN RN NS RN N

p1001 + p1002 + p1003 + p1004

Consigna fija seleccion bit 0:

Consigna fija seleccion bit 1:

Consigna fija seleccion bit 2:

Consigna fija seleccién bit 3:

Seleccion binaria de la consigna fija de velocidad

p1020

102

p1022
) |

p1023
) |

O
o
-

A

Consigna fija1 p1001-+0 000 1
Consignafija2 p10024+0 0010
Consigna fija3 p10034< 0011

“+o

Consigna fija 14 p1014+0 1110
Consigna fija15 p10154+0 1111

r1024

Consigna fija de velocidad activa

Figura 8-38  Seleccion binaria de consignas fijas de velocidad

Tabla 8-46  Consigna resultante

p1020 p1021 p1022 p1023 Consigna resultante
0 0 0 0 0

1 0 0 0 p1001
0 1 0 0 p1002
1 1 0 0 p1003
0 0 1 0 p1004
1 0 1 0 p1005
0 1 1 0 p1006
1 1 1 0 p1007
0 0 0 1 p1008
1 0 0 1 p1009
0 1 0 1 p1010
1 1 0 1 p1011
0 0 1 1 p1012
1 0 1 1 p1013
0 1 1 1 p1014
1 1 1 1 p1015
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Ejemplo
una cinta transportadora se mueve tras el encendido solo con dos velocidades distintas. El motor
debe funcionar a las velocidades correspondientes siguientes:
* Lasefial de la entrada digital O conecta el motor y lo acelera a 300 1/min
* Lasefal de la entrada digital 1 acelera el motor a 2000 1/min
* Con las sefiales en ambas entradas digitales, el motor acelera a 2300 1/min
Tabla 8-47  Ajustes para el ejemplo de aplicacién
Parametro Descripcién
p1001[0] = Consigna fija de velocidad 1
300.000
p1002[0] = Consigna de velocidad de giro prefijada 2
2000.000
p0840[0] = 722.0 | CON/DES1: conectar motor con entrada digital O
p1070[0] = 1024 | Consigna principal: interconectar consigna principal con consigna fija de velocidad.
p1020[0] = 722.0 | Seleccién de consigna fija de velocidad, bit 0: interconectar consigna fija de velo-
cidad 1 con entrada digital 0 (DI 0).
p1021[0] = 722.1 | Seleccién de consigna fija de velocidad, bit 1: interconectar consigna fija de velo-
cidad 2 con entrada digital 1 (DI 1).
p1016=1 Consigna fija de velocidad Modo: seleccion directa de consignas fijas de velocidad.
Tabla 8-48  Consignas fijas de velocidad resultantes para el ejemplo de aplicacién
Consigna fija de velocidad seleccionada a través de Consigna resultante
DI0O=0 El motor se detiene
DIO=1yDI1=0 300 1/min
DIO=1yDI1=1 2300 1/min
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p1001[D] CO: Consigna fija de velocidad 1 0 1/min
p1002[D] CO: Consigna de velocidad de giro prefijada 2 0 1/min
p1003[D] CO: Consigna fija velocidad 3 0 1/min
p1004[D] CO: Consigna fija de velocidad 4 0 1/min
p1005([D] CO: Consigna fija de velocidad 5 0 1/min
p1006[D] CO: Consigna fija de velocidad 6 0 1/min
p1007[D] CO: Consigna fija de velocidad 7 0 1/min
p1008[D] CO: Consigna fija de velocidad 8 0 1/min
p1009([D] CO: Consigna fija de velocidad 9 0 1/min
p1010[D] CO: Consigna fija de velocidad 10 0 1/min
p1011[D] CO: Consigna fija de velocidad 11 0 1/min
p1012[D] CO: Consigna fija de velocidad 12 0 1/min
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Parametro Descripcion Ajuste de fabrica

p1013[D] CO: Consigna fija de velocidad 13 0 1/min

p1014[D] CO: Consigna fija velocidad 14 0 1/min

p1015[D] CO: Consigna fija de velocidad 15 0 1/min

p1016 Consigna de velocidad de giro prefijada Modo seleccién 1

p1020[C] Seleccion consigna de velocidad de giro prefijada bit O 0

p1021[C] Seleccién consigna de velocidad de giro prefijada bit 1 0

p1022[C] Seleccién consigna de velocidad de giro prefijada bit 2 0

p1023[C] Seleccion consigna de velocidad de giro prefijada bit 3 0

r1024 Consigna fija de velocidad activa - 1/min

r1025.0 Consigna fija de velocidad Estado -

p1070[C] Cl: Consigna principal Depende del con-
vertidor

p1071[C] Cl: Consigna principal Factor escala 1

r1073 CO: Consigna principal efectiva - 1/min

p1075[C] Cl: Consigna adicional 0

p1076 Cl: Consigna adicional Factor escala 1

r1077 CO: Consigna adicional activada - 1/min
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8.18 Procesamiento de consignas
8.18.1 Resumen
Resumen

M\ El acondicionamiento de consigna influye sobre esta a través de las siguientes funciones:

La orden "Invertir" invierte el sentido de giro del motor.

La funcion "Bloquear sentido de giro" evita que el motor gire en el sentido incorrecto, lo cual

puede resultar conveniente, p. €j., en cintas transportadoras, extrusoras, bombas o
ventiladores.

Las "bandas inhibidas" impiden que el motor funcione de forma permanente dentro de la
banda inhibida. Esta funcién evita resonancias mecanicas, permitiendo ciertas velocidades
solamente de forma transitoria.

La "Limitacién de velocidad" protege el motor y la carga accionada frente a velocidades
excesivas.

El "Generador de rampa" impide cambios bruscos de la consigna. De este modo, el motor
acelera y frena con par reducido.

Invertir 1

y &l
Desde 0 i X i}:fd‘y 7| x J:I—ry_>Consignapara

fuente de —¥ o T ﬂ;{T M P yh i regulacion del

consigna _Q.»: t motor

Bloqueo del Bandas Limitacion Generador
sentido de giro inhibidas de velocidad de rampa

Figura 8-39  Acondicionamiento de consigna en el convertidor
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8.18.2 Inversion de consigna

Descripcién del funcionamiento

La funcién invierte el signo de la consigna mediante una sefal binaria.

Ejemplo
Para invertir la consigna a través de una sefal externa, interconecte el parametrop1113 conuna
sefal binaria de su eleccion.
Tabla 8-49  Ejemplos de aplicacién para invertir la consigna
Parametro Descripcién
p1113=722.1 Entrada digital 1 = 0: la consigna no se modifica.
Entrada digital 1 = 1: el convertidor invierte la consigna.
p1113 =2090.11 Invertir consigna a través del bus de campo (palabra de mando 1, bit 11).
Parametro
Numero Nombre Ajuste de fabrica
p1113[C] BI: Inversién de la consigna Depende del con-
vertidor
302
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8.18.3 Bloqueo del sentido de giro

Descripcién del funcionamiento

0l J_, X yl)ﬂﬁ;y ~—— xX[:!—»
]

—P 1

=y}

En el ajuste de fabrica del convertidor, los dos sentidos de giro del motor estan habilitados.

A 4
\4

Para bloquear permanentemente un sentido de giro, ajuste el pardmetro correspondiente con
el valor=1.

Ejemplo
Tabla 8-50  Ejemplos de aplicacién para el bloqueo y la habilitacién de un sentido de giro
Parametro Descripcién
p1110[0] =1 El sentido de giro negativo estd bloqueado permanentemente.
p1110[0] =722.3 | Entrada digital 3 = 0: el sentido de giro negativo esta habilitado.
Entrada digital 3 = 1: el sentido de giro negativo esta bloqueado.
Parametro
Parametro Descripciéon Ajuste de fabrica
p1110[C] Bl: Bloquear sentido negativo 0
p1111[C] Bl: Bloquear sentido positivo 0
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8.18.4 Bandas inhibidas y velocidad minima

Vista general

El convertidor dispone de una velocidad minima y cuatro bandas inhibidas:

e La funcién de velocidad minima evita que el motor funcione de forma permanente con
velocidades inferiores a la velocidad minima.

¢ (Cada banda inhibida evita el funcionamiento permanente del motor en un determinado
rango de velocidades.

Descripcién del funcionamiento

Velocidad minima

Velocidad —

minima

Con el motor en funcionamiento, las velocidades inferiores en valor absoluto a la velocidad
minima solo son posibles durante la aceleracién o el frenado.

Bandas inhibidas

Encontrara mas informacion acerca de las bandas inhibidas en el esquema de funciones.

Parametro
Tabla 8-51 Velocidad minima

Nidmero Nombre Ajuste de fabrica

p1051[C] Cl: Limite de velocidad GdR Sentido de giro positivo 9733

p1052[C] Cl: Limite de velocidad GdR en sentido de giro negativo 1086

p1080[D] Velocidad minima 0 1/min

p1083[D] CO: Limite de velocidad en sentido de giro positivo 210000 1/min

r1084 CO: Limite de velocidad positivo activo - 1/min

p1085[C] Cl: Limite de velocidad en sentido de giro positivo 1083

p1091[D] Velocidad inhib. 1 0 1/min

p1092[D] Velocidad inhib. 2 0 1/min

Convertidores SINAMICS G120C
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Nimero Nombre Ajuste de fabrica
p1093[D] Velocidad inhib. 3 0 1/min

p1094([D] Velocidad inhib. 4 0 1/min

p1098[C] Cl: Velocidad inhibida Escalado 1

r1099 CO/BO: Banda inhibida Palabra de estado -

p1106 Cl: Velocidad minima Fuente de sefial 0

r1112 CO: Consigna de velocidad tras limitacién minima - 1/min

r1114 CO: Consigna tras limitacién de sentido - 1/min

r1119 CO: Generador de rampa Consigna a la entrada - T/min

r1170 CO: Regulador de velocidad Consigna Suma - 1/min
ATENCION

Sentido de giro del motor incorrecto en caso de parametrizacién inadecuada

Si utiliza una entrada analogica como fuente de consigna de la velocidad, es posible que se
superpongan perturbaciones a la sefial de entrada analédgica con consigna =0 V. Tras la orden
de conexion, el motor acelera hasta la frecuencia minima en el sentido de la polaridad aleatoria
de la perturbacién. Un sentido incorrecto de rotaciéon del motor puede provocar considerables
dafios materiales a la maquina o instalacién.

¢ Bloquee el sentido de rotacién no permitido del motor.
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8.18.5 Limitacion de velocidad

La velocidad maxima limita el rango de la consigna de velocidad en los dos sentidos de giro.

N 0. \i, X y‘lffiy N~ XX‘[!:!_’V—»
Elpe /T\ ﬁ,{r X /N yﬁﬂ-’t

p1085I
Min. o
Velocidad maxima »
N N~
> — —»

oo
p1088 Max |~

Al sobrepasar la velocidad méxima el convertidor genera un aviso (fallo o alarma).

Sinecesita limitar la velocidad de forma diferente para cada sentido de giro, puede definir limites
de velocidad para cada sentido.

Parametro

Tabla 8-52  Parametros para la limitacién de velocidad

Numero Nombre Ajuste de fabrica
p1082[D] Velocidad maxima 1500 1/min
p1083[D] CO: Limite de velocidad en sentido de giro positivo 210000 1/min
p1085[C] Cl: Limite de velocidad en sentido de giro positivo 1083

p1086[D] CO: Limite de velocidad en sentido de giro negativo —210000 1/min
p1088[C] Cl: Limite de velocidad en sentido de giro negativo 1086
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8.18 Procesamiento de consignas

8.18.6 Generador de rampa

El generador de rampa en el canal de consigna limita la velocidad de cambio en la consigna de
velocidad (aceleracién). Una aceleracién reducida disminuye el par acelerador del motor. De
este modo, el motor descarga la mecénica de la maquina accionada.

El generador de rampa ampliado no solo limita la aceleracién, sino ademas los cambios en la
aceleracién (tirones) gracias al redondeo de la consigna. De este modo, el par no aumenta
bruscamente en el motor.

Generador de rampa avanzado

El tiempo de aceleracién y el de deceleracién del generador de rampa avanzado pueden
ajustarse por separado. Los tiempos 6ptimos dependen del tipo de aplicacién y pueden abarcar
desde unos 100 ms hasta varios minutos.

- y x4
UN| \i, X i}fr‘y N— x_—D—»_y

—»> > 1 1 —p
7° ’? ):I;{T X S y ‘i :'
t
X
XO
y ‘ t
Velocidad | | !
X maxima : , ~ f\ y
—> Xo D Q >
\
\
|
t
Tiempo de Tiempo de
aceleracion deceleracion
Tiempo de Tiempo de decelera-
aceleracion efectivo cion efectivo

El redondeo inicial y final permiten una aceleracién y un frenado sin sacudidas.

Los tiempos de aceleracién y deceleracién del motor se prolongan debido a los redondeos:
¢ Tiempo de aceleracion efectivo =p1120 + 0,5 x (p1130 + p1131).

¢ Tiempo de deceleracién efectivo=p1121 + 0,5 x (p1130 + p1131).

Tabla 8-53  Parametros de ajuste del generador de rampa avanzado

Parametro Descripcion

p1120 Generador de rampa Tiempo de aceleracion (ajuste de fabrica: 10 s)
Duracién de la aceleracién en segundos desde la velocidad cero hasta la velocidad ma-
xima p1082

p1121 Generador de rampa Tiempo de deceleracion (ajuste de fabrica: 10's)

Duracién del frenado en segundos desde la velocidad maxima hasta la parada
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Parametro Descripcion

p1130 Generador de rampa Tiempo redondeo inicial (ajuste de fabrica: 0 s)
Redondeo inicial en el generador de rampa avanzado. El valor se aplica tanto para la
aceleracién como para la deceleracién.

p1131 Generador de rampa Tiempo redondeo final (ajuste de fabrica: 0 s)
Redondeo final en el generador de rampa avanzado. El valor se aplica tanto para la
aceleracién como para la deceleracién.

p1134 Generador de rampa Tipo de redondeo (ajuste de fabrica: | x
0) | |
0: Filtrado continuo

N »
t
o . . y

1: Filtrado discontinuo T A1134 -0
L |-
y ot
T /\ p1134 =1
>

) t

[,

p1135 DES3 Tiempo de deceleracién (ajuste de fabrica: 0 s)
La parada rapida (DES3) tiene su propio tiempo de deceleracién.

p1136 DES3 Tiempo redondeo inicial (ajuste de fabrica: 0 s)
Tiempo de redondeo inicial para DES3 en el generador de rampa avanzado.

p1137 DES3 Tiempo redondeo final (ajuste de fabrica: 0's)
Tiempo de redondeo final para DES3 en el generador de rampa avanzado.

Para mas informacién, consulte el esquema de funciones 3070y la lista de pardmetros del
Manual de listas.

Ajuste del generador de rampa avanzado

Procedimiento

1. Predefina la consigna de velocidad mas alta posible.
2. Conecte el motor.

3. Evalle el comportamiento del accionamiento.

— Si el motor acelera demasiado lentamente, reduzca el tiempo de aceleracién.
Un tiempo de aceleracién demasiado bajo provoca que el motor alcance su limite de
intensidad al acelerary no pueda ajustarse temporalmente a la consigna de velocidad. En
este caso, el accionamiento sobrepasa el tiempo ajustado.

— Si el motor acelera demasiado rapido, aumente el tiempo de aceleracién.
— Sila aceleracién es demasiado brusca, aumente el redondeo inicial.

— Enlamayoriadelas aplicaciones es suficiente con ajustar el redondeo final al mismo valor
que el redondeo inicial.

4. Desconecte el motor.
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5. Evalle el comportamiento del accionamiento.

Si el motor frena demasiado lentamente, reduzca el tiempo de deceleracién.

El tiempo de deceleracién minimo apropiado depende de la aplicacién. En funcién del
Power Module utilizado, si el tiempo de deceleracién es demasiado corto, el convertidor
alcanzara el limite de intensidad del motor o la tension del circuito intermedio del
convertidor serd demasiado alta.

Si el motor frena en exceso o el convertidor falla al frenar, prolongue el tiempo de
deceleracion.

6. Repitalospasos 1...5 hasta que el comportamiento del accionamiento cumpla los requisitos

de

la maquina o instalacion.

Ha ajustado el generador de rampa avanzado.

m)

Modificacién del tiempo de aceleracién y deceleracién durante el funcionamiento

El tiempo de aceleracion y deceleracion del generador de rampa puede modificarse durante el
funcionamiento. El valor de escalado puede venir del bus de campo, p. €j.

Requisitos

e Ha

puesto en marcha la comunicacién entre el controlador y el convertidor.

* El telegrama libre 999 esta ajustado en el convertidor y en el controlador superior.

Ampliacién o libre interconexién de telegrama (Pagina 245)

e El controlador envia el valor para el escalado al convertidor en PZD 3.

Procedimiento
1. Ajuste p1138 = 2050[2].

De

este modo se interconecta el factor de escalado para el tiempo de aceleracién con la

palabra de recepcion PZD 3.
2. Ajuste p1139 = 2050[2].

De

este modo se interconecta el factor de escalado para el tiempo de deceleracién con la

palabra de recepcion PZD 3.

El convertidor recibe el valor para el escalado de los tiempos de aceleracién y deceleracion a

través
)

de la palabra de recepcién PZD 3.

Encontrard mas informacion en Internet:

@ FAQ (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/82604741)
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Ejemplo de aplicacion

En el siguiente ejemplo de aplicacién, el controlador superior ajusta los tiempos de aceleracion
y deceleracién del convertidor via PROFIBUS.

P e Tiempo de aceleracion Tiempo de deceleracion
Datos recibidos Escalado tiempo Escalado tiempo
PZD1}{r2050[0] >  de aceleracion de deceleracion
PZD2 {r2050[1] > p1138 p1139
PZD2 ﬂ r205002] > —| X| [r205002]
PZD2—{r2050[3] > |_
A 4
y
X y
—b >
t

Figura 8-40  Ejemplo de aplicacion para la modificacién de los tiempos del generador de rampa durante
el funcionamiento

Parametro

Tabla 8-54  Parametros para ajustar el escalado

Parame- | Descripcién Ajuste de fabrica
tro

p1138[C] | CI: Generador de rampa Tiempo de aceleracién Escalado 1

p1139[C] | Rampa de deceleracién Escalado 1

r2050 CO: PROFIdrive PZD recepcion palabra -
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8.19 Regulador tecnolégico PID

Vista general

El requlador tecnolégico regula magnitudes de proceso, como p. €]., la presion, la temperatura,
el nivel o el caudal.

Consigna nivel __| >O—) PID Con_signa vel. > Regulacion del [
de llenado A_ de giro motor
Regulador
tecnolégico
Valor real
1
Bomba

Figura 8-41  Ejemplo de regulador tecnolégico como regulador de nivel

Requisitos

El control por U/f o la regulacién vectorial estan ajustados.

Descripcién del funcionamiento

Esquema de funciones

El requlador tecnolégico es de tipo PID (regulador con accién proporcional, integral y
diferencial).
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Tiempo de aceleracion

p2257

l
~

Consigna 2 )
Tiempo de
deceleracién
p2258
Filtrado
p2265
Acondicionamiento

Valor real

p2264
> |

s

Limitacion
Escala
Inversion
Funcion f(x)

Habilitacion

p2200

p2280 p2285

Valor inicial

Servicio habilitado

(el motor esta conectado)

&

Habilitacion
del regulador

Tiempo de
aceleracion/dece
leracién

:

A

Y

—1

? Sefal de
P [0 salida
> [ {220
7
Sefial de salida A
en caso de error
Reaccioén a

errores

@ El convertidor utiliza el valor inicial si se cumplen las siguientes condiciones de forma simultanea:

e El regulador tecnolégico ofrece la consigna principal (p2251 = 0).

¢ Lasalida del generador de rampa del regulador tecnolégico todavia no ha alcanzado el valor inicial.

Figura 8-42

312

Configuracién basica

Representacion simplificada del regulador tecnolégico

Los ajustes minimos necesarios estan marcados en gris en el esquema de funciones:

Interconexién del valor real y la consigna con sefales de su eleccion

Ajuste del generador de rampa y los pardmetros del regulador K, T,y T,.
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Ajuste de los parametros del regulador K,, Ty T4

Procedimiento

1. Ajuste provisionalmente a cero el tiempo de aceleracion (subida) y deceleraciéon (bajada) del
generador de rampa (p2257 y p2258).

2. Especifique un escalén de consigna y observe el valor real correspondiente.
Cuanto mas lenta sea la reaccién del proceso que se desea regular, durante mas tiempo
deberd observarse la respuesta de la regulacién. En algunos casos, p. €j. para regulacién de
temperatura, es necesario esperar varios minutos antes de poder evaluar la respuesta de

regulacion.

Comportamiento éptimo de regulacion para aplicaciones que no
admiten rebases transitorios.

El valor real se aproxima a la consigna basicamente sin rebases
transitorios.

Comportamiento éptimo de regulacién para actuacién rapida y
correccion rapida de perturbaciones.

Elvalor real se aproxima a la consignay presenta un ligero rebase
transitorio (maximo 10 % del escalén de consigna).

"t
_________ El valor real se aproxima lentamente a la consigna.
I * Aumente la accién proporcional K, (p2280) y reduzca el tiem-
| po de integracién T, (p2285).
I | .
"t

El valor real se aproxima a la consigna lentamente y con ligeras
oscilaciones.

* Aumente la accién proporcional K, (p2280) y reduzca el tiem-
po de accién derivada T4 (p2274).

El valor real se aproxima a la consigna rapidamente, pero con un

gran rebase transitorio.

* Reduzca la accién proporcional K, (p2280) y aumente el
tiempo de integracién T, (p2285).

3. Ajustelos tiempos de aceleraciény deceleracién del generador de rampa de nuevo a su valor

original.

Ha ajustado manualmente el regulador tecnolégico.

m)

Limitar la salida del regulador tecnolégico

En el ajuste de fabrica, la salida del regulador tecnoldgico esta limitada a + velocidad maxima.
Puede ser necesario modificar esta limitacién en funcién de la aplicacion.

Ejemplo: la salida del regulador tecnoldgico emite la consigna de velocidad para una bomba. La
bomba solo debe girar en sentido positivo.
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Parametro

314

Tabla 8-55  Configuracion bésica

Nimero Nombre Ajuste de fabrica

r0046[0...31] CO/BO: Habilitaciones faltantes -

r0052[0...15] COIBO: Palabra de estado 1 -

r0056[0...15] COIBO: Palabra de estado Regulacién -

r1084 CO: Limite de velocidad positivo activo -

r1087 CO: Limite de velocidad negativo activo - 1/min

p2200[C] Bl: Regulador tecnolégico Habilitacién 0

p2252 Regulador tecnolégico Configuracién Ver lista de para-
metros

p2253[C] Cl: Regulador tecnolégico Consigna 1 0

p2254[C] Cl: Regulador tecnolégico Consigna 2 0

p2255 Regulador tecnolégico Consigna 1 Escalado 100 %

p2256 Regulador tecnolégico Consigna 2 Escalado 100 %

p2257 Regulador tecnolégico Tiempo de aceleracion 1s

p2258 Regulador tecnolégico Tiempo de deceleracion 1s

r2260 CO: Regulador tecnolégico Consigna tras generador de rampa | - %

p2261 Regulador tecnolégico Filtro de consigna Constante de tiempo [ 0 s

r2262 CO: Regulador tecnolégico Consigna tras filtro - %

p2263 Regulador tecnolégico Tipo 0

r2273 CO: Regulador tecnolégico Error de regulacion - %

p2274 Regulador tecnolégico Diferenciaciéon Constante de tiempo [ O0's

p2280 Regulador tecnolégico Ganancia proporcional Ver lista de para-
metros

p2285 Regulador tecnolégico Tiempo de accion integral Ver lista de para-
metros

p2286 Bl: Regulador tecnolégico Parar el integrador 56,13

p2289[C] Cl: Regulador tecnolégico Sefal control anticipativo 0

p2306 Regulador tecnoldgico Error de regulacién Inversion 0

p2339 Regulador tecnolégico Umbral p. parada accién | con velinhib. | - s

r2344 CO: Regulador tecnolégico Ultima consigna de velocidad (fil- | - %

trada)

p2345 Regulador tecnolégico Reaccién a fallo 0

r2349[0...13] CO/BO: Regulador tecnolégico Palabra de estado -

r3889[0...10] CO/BO: ESM Palabra de estado -

Tabla 8-56  Limitar la salida del regulador tecnolégico

Nimero Nombre Ajuste de fabrica

p2290I[C] Bl: Regulador tecnolégico Limitacién Habilitacion 1

p2291 CO: Regulador tecnolégico Limitacién maxima 100 %

p2292 CO: Regulador tecnoldgico Limitacion minima 0%

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ




Puesta en marcha avanzada

8.19 Regulador tecnoldgico PID

Nimero Nombre Ajuste de fabrica
p2293 Regulador tecnolégico Tiempo de aceleracién/deceleracion | 1s
r2294 CO: Regulador tecnolégico Sefial de salida - %
p2295 CO: Regulador tecnolégico Salida Escalado 100 %
p2296[C] Cl: Regulador tecnolégico Salida Escalado 2295
p2297[C] Cl: Regulador tecnolégico Limitacion maxima Fuente de sefial | 1084
p2298[(] Cl: Regulador tecnolégico Limitacién minima Fuente de sefial | 1087
p2299[C] Cl: Regulador tecnolégico Limitacion Offset 0
p2302 Regulador tecnolégico Sefal de salida Valor inicial 0%
Tabla 8-57  Adaptar el valor real del regulador tecnolégico
Nimero Nombre Ajuste de fabrica
p2264[C] Cl: Regulador tecnolégico Valor real 0
p2265 Regulador tecnolégico Filtro de valor real Constante de tiempo |0 s
p2266 CO: Regulador tecnolégico Valor real tras filtro - %
p2267 Regulador tecnolégico Limite superior Valor real 100 %
p2268 Regulador tecnolégico Limite inferior Valor real -100 %
p2269 Regulador tecnolégico Ganancia Valor real 100 %
p2270 Regulador tecnolégico Valor real Funciéon 0
p2271 Regulador tecnolégico Valor real Inversion (tipo de sensor) 0
r2272 CO: Regulador tecnolégico Valor real escalado -%
Tabla 8-58  Regulador tecnolégico PID, valores fijos (seleccién binaria)
Numero Nombre Ajuste de fabrica
p2201[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 1 10 %
p2202[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 2 20 %
p2203[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 3 30 %
p2204[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 4 40 %
p2205[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 5 50 %
p2206[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 6 60 %
p2207[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 7 70 %
p2208[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 8 80 %
p2209([D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 9 90 %
p2210[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 10 100 %
p2211[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 11 110 %
p2212[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 12 120 %
p2213[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 13 130 %
p2214[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 14 140 %
p2215[D] CO: Regulador tecnolégico Valor fijo 15 150 %
p2216[D] Regulador tecnolégico Método de seleccion del valor fijo 1
r2224 CO: Regulador tecnolégico Valor fijo activo - %
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Nidmero Nombre Ajuste de fabrica
r2225 CO/BO: Regulador tecnoldgico Seleccién de valor fijo Palabra | - %
de estado
r2229 Regulador tecnolégico Nimero actual -
Tabla 8-59  Regulador tecnolégico PID, valores fijos (seleccién directa)
Nidmero Nombre Ajuste de fabrica
p2216[D] Regulador tecnolégico Método de seleccion del valor fijo 1
p2220[C] Bl: Regulador tecnolégico Seleccién de valor fijo bit 0 0
p2221[C] Bl: Regulador tecnolégico Seleccion de valor fijo bit 1 0
p2222[C] Bl: Regulador tecnolégico Seleccién de valor fijo bit 2 0
p2223[C] Bl: Regulador tecnolégico Seleccion de valor fijo bit 3 0
r2224 CO: Regulador tecnolégico Valor fijo activo - %
r2225 COIBO: Regulador tecnolégico Seleccion de valor fijo Palabra | - %
de estado
r2229 Regulador tecnolégico Nimero actual -
Tabla 8-60  Regulador tecnolégico PID, potenciémetro motorizado
Nimero Nombre Ajuste de fabrica
r2231 Regulador tecnolégico Potenciometro motorizado Memoria |- %
de consigna
p2235[C] Bl: Regulador tecnolégico Potenciometro motorizado Subir | 0
consigna
p2236[C] Bl: Regulador tecnolégico Potenciometro motorizado Bajar 0
consigna
p2237[D] Regulador tecnolégico Potenciémetro motorizado Valor ma- | 100 %
ximo
p2238[D] Regulador tecnolégico Potencidmetro motorizado Valor mini- | -100 %
mo
p2240[D] Regulador tecnoldgico Potenciémetro motorizado Valor inicial | 0 %
r2245 CO: Regulador tecnolégico Potenc. motorizado Consigna an- | - %
tes de GdR
p2247[D] Regulador tecnolégico Potenc. motorizado Tiempo de acele- | 10s
racion
p2248[D] Regulador tecnolégico Potenc. motorizado Tiempo de dece- | 10s
leracién
r2250 CO: Regulador tecnolégico Potenc. motorizado consigna tras | - %

GdR
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Mas informacion

8.19 Regulador tecnoldgico PID

Encontrara mas informacion sobre los siguientes componentes del requlador PID en Internet:

Especificacion de consigna: valor analégico o consigna fija

Canal de consigna: escalado, generador de rampa y filtro

Canal de valor real: filtro, limitacién y acondicionamiento de sefal

Regulador PID: funcionamiento de la accién D, bloqueo de la accién | y sentido de regulacion

Habilitacion, limitacion de la salida del regulador y reaccién a errores

@ FAQ (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/92556266)
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8.19 Regulador tecnoldgico PID

8.19.1

Vista general

Requisitos

Ajuste automatico del regulador tecnolégico PID

El ajuste automatico es una funcién del convertidor para la optimizaciéon automatica del
regulador tecnolégico PID.

Se aplican los siguientes requisitos:

* Laregulacion del motor estd ajustada.

» El regulador tecnolégico PID debe estar configurado como en el funcionamiento posterior:
— El valor real esta interconectado.
— Los escalados, filtros y generadores de rampa estan ajustados.

— El regulador tecnolégico PID esta habilitado (sefial p2200 = 1).

Descripcién del funcionamiento

318

En el ajuste automatico, el convertidor interrumpe la conexién entre el regulador tecnolégico
PIDy el regulador de velocidad. En lugar de la salida del regulador tecnolégico PID, la funcién de
ajuste automatico especifica la consigna de velocidad.

Ajuste automatico PID

ighg!

I
Ll

i i Consigna Regulacion
Consigna nivel (|
dg llenado ~ | PID —© velocidad del motor @
Regulador
Valor real |— tecnoldgico
—1
Bomba

Figura 8-43  Ajuste automatico segun el ejemplo de una regulacién de nivel

La consigna de velocidad se calcula a partir de la consigna tecnolégica y una sefal rectangular
superpuesta con la amplitud p2355. Si el valor real = consigna tecnolégica = p2355, la funcion
de ajuste automatico invierte la polaridad de la sefal superpuesta. Con ello, el convertidor excita
la magnitud de proceso para una oscilacién.
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0 ;t
Consigna de 4
velocidad
Consigna nivelde -—4————4————4———— p2355
llenado ‘ |
\ \
I
0 [,
p2354 "t

Figura 8-44  Ejemplo de consigna de velocidad y valor real de proceso en el ajuste automatico

A partir de la frecuencia de oscilacién calculada, el convertidor calcula los pardmetros del

regulador PID.

Ejecutar ajuste automatico

1. Seleccione el ajuste de regulador adecuado con p2350.

2. Conecte el motor.
El convertidor emite la alarma A07444.

3. Espere hasta que desaparezca la alarma A07444.
El convertidor ha recalculado los pardmetros p2280, p2274 y p2285.
Si el convertidor comunica el fallo FO07445:

— Sies posible,

duplique p2354 y p2355.

— Repita el ajuste automatico con los valores de pardmetro modificados.

4. Guarde los valores calculados de forma no volatil, p. e]., con el BOP-2: EXTRAS - RAM-ROM.

Ha realizado el ajuste automatico del regulador PID.

m)

Parametro

Nidmero

Nombre

Ajuste de fabrica

p2274

Regulador tecnolégico Diferenciacion Constante de tiempo

0,0s

p2280

Regulador tecnolégico Ganancia proporcional

Ver lista de para-
metros

p2285

Regulador tecnolégico Tiempo de accién integral

Ver lista de para-
metros

Convertidores SINAMICS G120C

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ

319



Puesta en marcha avanzada

8.19 Regulador tecnoldgico PID

320

Nidmero Nombre Ajuste de fabrica
p2350 PID Ajuste automdtico Habilitacién 0
Ajuste automatico del regulador segun el método "Ziegler Ni-
chols".
Tras finalizar el ajuste automatico, el convertidor ajusta
p2350 =0.
0: Sin funcién
1: La magnitud de proceso sigue a la consigna relativamente
rapido tras un cambio de consigna en forma de escalén, pero
con sobreoscilacién.
> t
2: Ajuste del regulador mas rapido que con p2350 =1 con
mayor sobreoscilacién de la magnitud regulada.
> t
3: Ajuste del requlador mas lento que con p2350 = 1. Se evita
en gran medida la sobreoscilacién de la magnitud regulada.
> t
4: Ajuste del requlador tras finalizar el ajuste automético como
con p2350 = 1. Solo se optimizan el componente Py el com-
ponente | del regulador PID.
> t
p2354 PID Ajuste automatico tiempo vigilancia 240s
p2355 PID Ajuste automatico offset 5%
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8.20 Regulacidn del motor

8.20 Regulaciéon del motor

Vista general

@ El convertidor dispone de dos métodos alternativos para que la velocidad del motor siga la
consigna especificada:

* Control por UlIf

¢ Regulacién vectorial

8.20.1 Bobina, filtro y resistencia del cable en la salida del convertidor

Vista general

Los componentes entre el convertidor y el motor repercuten en la calidad de regulacion del
convertidor:

* Bobina de salida o filtro senoidal
Con el ajuste de fabrica, al efectuar la identificacion de datos del motor, el convertidor
presupone que no se han conectado bobinas de salida ni filtros senoidales en su salida.

e (Cable del motor con resistencia extranamente elevada
Al efectuar la identificacion de datos del motor, el convertidor presupone una resistencia del
cable = 20 % de la resistencia estatérica del motor en frio.

Descripcién del funcionamiento

Para garantizar una calidad de regulacién 6ptima, debe ajustar correctamente los componentes
entre el convertidor y el motor.

Procedimiento

1. Ajuste p0010 = 2.

Ajuste la resistencia del cable en p0352.
Ajuste p0230 al valor apropiado.

Ajuste p0235 al valor apropiado.

Ajuste p0010 = 0.

o vk~ W N

Vuelva a efectuar la puesta en marcha rapida y la identificaciéon de datos del motor.
EE] Puesta en marcha (Pagina 125)

Ha ajustado la bobina, el filtro y la resistencia del cable entre el convertidor y el motor.
m)
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Parametro
Numero Nombre Ajuste de fabrica
p0010 Accto Puesta en marcha Filtro de pardmetros 1
p0230 Accionamiento Tipo de filtro por lado del motor 0
p0235 Bobinas de motor en serie Cantidad 1
p0350[M] Resistencia estatorica en frio del motor 0Q
p0352[M] Resistencia del cable 0Q
Encontrard mas informacién sobre los pardmetros en la lista de parametros.
8.20.2 Control U/f

Vista general

Consigna de velocidad + Frecuencia de salida

n-f
r1170 " + r0066
Arranque suave

M U
LN\ . V U o |'
. cons ; cons_ g1 ension de salida

Ll
Compensacion | 1.0 | Caracteristica r0025
de deslizamiento| [~ P U/

Consigna de intensidad |
roo77

q_cons

» | Elevacion de la
d tension

- — —

" En la variante de U/f "Regulacién corriente-flujo (FCC)", el convertidor regula la corriente del motor
(corriente de arranque) a velocidades pequefias.

Figura 8-45  Esquema de funciones simplificado del control por U/f
El control por U/f es un control de velocidad con las siguientes caracteristicas:
» El convertidor ajusta la tensién de salida a partir de una caracteristica U/f.

* Lafrecuencia de salida se deriva fundamentalmente de la consigna de velocidad y el nimero
de pares de polos del motor.

* La compensacién de deslizamiento corrige la frecuencia de salida en funcién de la carga y,
con ello, aumenta la precision de velocidad.

* Al prescindir de un lazo de regulacién, el control por U/f es estable en todos los casos.

* En aplicaciones con requisitos exigentes de precisiéon de velocidad, puede elegirse una
elevacion de tension en funcion de la carga (regulaciéon corriente-flujo, FCC)

Para poder usar el motor con control por U/f, deben ajustarse al menos las siguientes funciones
parciales de acuerdo con la aplicacién en cuestion:

» Caracteristica U/f

¢ Elevacién de la tension

Convertidores SINAMICS G120C
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Descripcién del funcionamiento

El convertidor cuenta con diferentes caracteristicas U/f.

Maxima tensién de Lineal
salida (A
r0071 /'
T p0310 >
Motor Frecuencia asignada Modo
ECO Seleccion de la
curva caracteristica
FCC >, p1300
ro071 A ;
»10/5
» .| 1/6
L " »
fcons —’Iq,cons o ‘ > 2
1 T® p0310 - > 4
—p >
> 7
Parabdlica |19
A ”
r0071
g

Tp031 0‘

v

Programable

r0071
o

T,o"""

) >

A 4

Consigna de tensién
propia

@ La elevacion de tension de las caracteristicas mejora la regulacion de velocidad en las velocidades
bajas.

@ En la regulacién corriente-flujo (FCC), el convertidor compensa la caida de tensién en la resistencia
del estator del motor.
Figura 8-46  Caracteristicas del control por U/f

Siaumentan lavelocidad o la frecuencia de salida, el convertidorincrementa su tensiéon de salida
U. La tension de salida maxima posible del convertidor depende de la tensién de red.

Incluso con la tensién de salida maxima, el convertidor puede incrementar la frecuencia de
salida. El motor funciona en tal caso con debilitamiento de campo.

El valor de la tension de salida con frecuencia asignada del motor p0310 depende, entre otras
cosas, de las siguientes magnitudes:

¢ Relacién entre el tamafo del convertidor y el tamafo del motor

¢ Tensién de red
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* Impedancia de red
e Par motor actual

La maxima tensién de salida posible en funcion de la tensién de entrada puede consultarse en
los datos técnicos.

EE] Datos técnicos generales del convertidor (Pagina 458)

Tabla 8-61 Caracteristica adecuada para la aplicacién
Requisito Ejemplos de apli- | Nota Caracte- | Parametro
cacion ristica
El par necesario | Cintas transporta- |- Lineal p1300=0
no depende de | doras, transporta- | g| convertidor compensa las pérdi- | Lineal p1300 =1
la velocidad dores de rodillos, | 4as de tensién debidas a la resis- | con Flux
transportadoresde | yoncia del estator. Se recomienda | Current
cadenal, qubas para motores de potencia inferiora | Control
de excéntrica de 7 5 kW. (FCC)
tornillo sin fin, Requisito: Ha aiustado los datos del
compresores, ex- eqtu|5| o:t aiauusl a odos a ots e
trusoras, centrifu- tnjo orliegunl.a p()jalca.de cs;iac ens-
gadoras, agitado- d|calsydatrea(:;zzlﬂ o) ?I ten ||caC|on
res, mezcladores e los datos del motor tras la pues-
ta en marcha rapida.
El par necesario | Bombas centrifu- | Menos pérdidas en motory conver- | Parabéli- | p1300 =2
aumenta con la | gas, ventiladores | tidor que en la caracteristica lineal. | ca
velocidad radiales, ventilado-
res axiales
Tabla 8-62  Caracteristicas para aplicaciones especiales
Requisito Ejemplos de apli- | Nota Caracte- | Parametro
cacion ristica
Aplicaciones Bombas centrifu- | Si se alcanza la consigna de veloci- | modo p1300=4
con baja dind- | gas, ventiladores | dad y esta no cambia durante 5 se- | ECO o}
mica y veloci- radiales, ventilado- | gundos, el convertidor reduce su p1300=7
dad constante | res axiales tension de salida.
De esta forma, el modo ECO ahorra
energia en comparacion con la ca-
racteristica parabdlica.
El convertidor | Accionamientosen | Al alcanzar el limite de intensidad | Caracte- |p1300=5
debe mantener | el sector textil maxima, el convertidor reduce la risticade |o
constante la ve- tension de salida pero no la fre- frecuen- | p1300=6
locidad del mo- cuencia. Cia exacta
tor el mayor
tiempo posible.
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Requisito Ejemplos de apli- | Nota Caracte- | Parametro
cacién ristica
Caracteristica U/ | - - Caracte- |p1300=3
f ajustable ristica
ajustable
Caracteristica U/ | - La relacién entre la frecuenciay la | Consigna | p1300 =19
f con consigna tensién no se calcula en el conver- | de ten-
de tension inde- tidor sino que la especifica el usua- | sién inde-
pendiente rio. pendien-
te
Parametro
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0025 CO: Tensién de salida filtrada - Vef
r0066 CO: Frecuencia de salida -Hz
r0071 Tension de salida maxima - Vef
p0304[M] Tensién asignada del motor 0 Vef
p0310[M] Frecuencia asignada del motor 0 Hz
p1300([D] Modo de operacién Lazo abierto/cerrado 0
p1333[D] Control por U/f FCC Frecuencia de arranque 0 Hz
p1334[D] Control por U/f Compensacién de deslizamiento Frecuencia |0 Hz
de arranque
p1335[D] Compensacion de deslizamiento Escalado 0%
p1338[D] Modo U/f Atenuacion de resonancias Ganancia 0
Vista general
Consigna de velocidad + Frecuencia de salida

- f
r1170 " 4’%+ 10066
M U
T W\
fcons ~ Ucons Tension de salida ~
> L -

n f d
Compensacion Iq,cons u| Caracteristica r0025
de deslizamiento g u/f
Consigna de intensidad qumns o |Elevacién de la
r0077 d tension

Figura 8-47  Ajuste predeterminado del control por U/f tras elegir Standard Drive Control

La seleccidon de la clase de aplicacién Standard Drive Control en la puesta en marcha rapida
adapta la estructura y las posibilidades de ajuste del control por U/f de la siguiente manera:

* Regulacién de la corriente de arranque: a velocidades reducidas, una corriente de motor
regulada reduce la tendencia a oscilar del motor.

* Alaumentar la velocidad, el convertidor pasa de la regulacién de corriente de arranque a un
control por U/f con elevacién de tensiéon en funcién de la carga.

* La compensacion de deslizamiento esta activada.
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* No es posible un arranque suave.

* Posibilidades de ajuste reducidas.

Descripcién del funcionamiento

326

Curvas caracteristicas tras seleccionar la clase de aplicacion Standard Drive Control

Maxima tension de
salida | A
r0071

fcons g
s T

Lineal

p0310

Aplicacion tecnolégica

p501

\4

Motor Frecuencia

(=]

93

_> Ucons

asignada
Parabdlica
r0071
fcons
E—
Iq_cons .

@ La regulacion de corriente de arranque optimiza la regulacién de velocidad a bajas velocidades.

@ El convertidor compensa la caida de tensién en la resistencia estatérica del motor.

Figura 8-48

Curvas caracteristicas tras seleccionar Standard Drive Control

La clase de aplicacién Standard Drive Control reduce el nimero de caracteristicas y las
posibilidades de ajuste:

¢ Sedispone de una caracteristica lineal y una parabdlica.

¢ La eleccion de una aplicacién tecnolégica determina las caracteristicas.

Tabla 8-63

Caracteristicas lineales y parabélicas

Requisito

Ejemplos de apli-
cacion

Nota

Caracte-
ristica

Parametro

El par necesario
no depende de
la velocidad

Cintas transporta-
doras, transporta-
dores de rodillos,
transportadores de
cadena, bombas
de excéntrica de
tornillo sin fin,
compresores, ex-
trusoras, centrifu-
gadoras, agitado-
res, mezcladores

Lineal

p0501 =0

El par necesario
aumenta con la
velocidad

Bombas centrifu-
gas, ventiladores
radiales, ventilado-
res axiales

Menos pérdidas en motory conver-
tidor que en la caracteristica lineal.

Parabdli-
ca

p0507 = 1

Convertidores SINAMICS G120C
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Puesta en marcha avanzada

8.20 Regulacidn del motor

Parametro
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
r0025 CO: Tensién de salida filtrada - Vef
r0066 CO: Frecuencia de salida - Hz
r0071 Tension de salida méxima - Vef
p0310[M] Frecuencia asignada del motor 0 Hz
p501 Aplicacion tecnoldgica 0

Convertidores SINAMICS G120C
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Puesta en marcha avanzada

8.20 Regulacidn del motor

8.20.2.1

Caracteristicas del control por U/f

Descripcién del funcionamiento

328

El convertidor cuenta con diferentes caracteristicas U/f.
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@ La elevacion de tension de las caracteristicas mejora la regulaciéon de velocidad en las velocidades
bajas.

@ En la regulacién corriente-flujo (FCC), el convertidor compensa la caida de tensién en la resistencia
del estator del motor.

Figura 8-49  Caracteristicas del control por U/f

Siaumentan la velocidad o la frecuencia de salida, el convertidor incrementa su tensién de salida
U. La tension de salida maxima posible del convertidor depende de la tensién de red.

Incluso con la tensién de salida maxima, el convertidor puede incrementar la frecuencia de
salida. El motor funciona en tal caso con debilitamiento de campo.

Convertidores SINAMICS G120C
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Puesta en marcha avanzada

8.20 Regulacidn del motor

El valor de la tension de salida con frecuencia asignada del motor p0310 depende, entre otras
cosas, de las siguientes magnitudes:

¢ Relacién entre el tamafo del convertidor y el tamafo del motor
* Tensién de red

* Impedancia de red

* Par motor actual

La maxima tensién de salida posible en funcion de la tensién de entrada puede consultarse en
los datos técnicos.

Cer]] Datos técnicos (Pagina 453)

Tabla 8-64  Caracteristica adecuada para la aplicacion
Requisito Ejemplos de apli- | Nota Caracte- | Parametro
cacion ristica
El par necesario | Cintas transporta- |- Lineal p1300=0
no depende de | doras, transporta- | g| convertidor compensa las pérdi- | Lineal p1300 =1
la velocidad dores de rodillos, | 4as de tensién debidas a la resis- | con Flux
transportadoresde | tancia del estator. Se recomienda | Current
cadenal, qubas para motores de potencia inferiora | Control
de excéntrica de 7 5 kW. (FCO)
tornillo sin fin, Requisito: Ha aiustado los datos del
compresores, ex- eqtum o:t a;auusI a odos a ots e
trusoras, centrifu- ?.10 or Iiegunl.a p()jalca.de cs;iac ens:
gadoras, agitado- d|ca|sydatreadlzzlﬂ o) fl fn |IcaC|on
res, mezcladores e los datos del motor tras la pues-
ta en marcha rapida.
El par necesario | Bombas centrifu- | Menos pérdidas en motory conver- | Parabéli- | p1300 =2
aumenta con la | gas, ventiladores | tidor que en la caracteristica lineal. | ca
velocidad radiales, ventilado-
res axiales
Tabla 8-65  Caracteristicas para aplicaciones especiales
Requisito Ejemplos de apli- | Nota Caracte- | Parametro
cacion ristica
Aplicaciones Bombas centrifu- | Si se alcanza la consigna de veloci- | modo p1300=4
con baja dinad- | gas, ventiladores | dad y esta no cambia durante 5 se- | ECO o}
mica y veloci- radiales, ventilado- | gundos, el convertidor reduce su p1300=7
dad constante | res axiales tension de salida.
De esta forma, el modo ECO ahorra
energia en comparacion con la ca-
racteristica parabdlica.
El convertidor | Accionamientosen | Al alcanzar el limite de intensidad | Caracte- |p1300=5
debe mantener | el sector textil maxima, el convertidor reduce la risticade |o
constante la ve- tension de salida pero no la fre- frecuen- | p1300=6
locidad del mo- cuencia. Cia exacta
tor el mayor
tiempo posible.

Convertidores SINAMICS G120C
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Puesta en marcha avanzada

8.20 Regulacidn del motor

Parametro

Requisito Ejemplos de apli- | Nota Caracte- | Parametro
cacién ristica
Caracteristica U/ | - - Caracte- |p1300=3
f ajustable ristica
ajustable
Caracteristica U/ | - La relacién entre la frecuenciay la | Consigna | p1300=19
f con consigna tensién no se calcula en el conver- | de ten-
de tension inde- tidor sino que la especifica el usua- | sidén inde-
pendiente rio. pendien-
te
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0025 CO: Tensién de salida filtrada - Vef
r0066 CO: Frecuencia de salida -Hz
r0071 Tension de salida maxima - Vef
p0304[M] Tensién asignada del motor 0 Vef
p0310[M] Frecuencia asignada del motor 0 Hz
p1300([D] Modo de operacién Lazo abierto/cerrado 0
p1333[D] Control por U/f FCC Frecuencia de arranque 0 Hz
p1334[D] Control por U/f Compensacién de deslizamiento Frecuencia |0 Hz
de arranque
p1335[D] Compensacién de deslizamiento Escalado 0%
p1338[D] Modo U/f Atenuacioén de resonancias Ganancia 0

Descripcién del funcionamiento

330

Curvas caracteristicas tras seleccionar la clase de aplicacién Standard Drive Control
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@ La regulacion de corriente de arranque optimiza la regulacién de velocidad a bajas velocidades.

@ El convertidor compensa la caida de tensién en la resistencia estatérica del motor.

Convertidores SINAMICS G120C

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Puesta en marcha avanzada

Figura 8-50  Curvas caracteristicas tras seleccionar Standard Drive Control

8.20 Regulacidn del motor

La clase de aplicacién Standard Drive Control reduce el nimero de caracteristicas y las
posibilidades de ajuste:

¢ Sedispone de una caracteristica lineal y una parabdlica.

¢ La eleccion de una aplicacién tecnolégica determina las caracteristicas.

Tabla 8-66  Caracteristicas lineales y parabdlicas

Requisito

Ejemplos de apli-
cacién

Nota

Caracte-
ristica

Parametro

El par necesario
no depende de
la velocidad

Cintas transporta-
doras, transporta-
dores de rodillos,
transportadores de
cadena, bombas
de excéntrica de
tornillo sin fin,
compresores, ex-
trusoras, centrifu-
gadoras, agitado-
res, mezcladores

Lineal

p0501 =0

El par necesario
aumenta con la

Bombas centrifu-
gas, ventiladores

Menos pérdidas en motory conver-
tidor que en la caracteristica lineal.

Parabdli-
ca

p0501 = 1

velocidad radiales, ventilado-
res axiales
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
r0025 CO: Tensién de salida filtrada - Vef
r0066 CO: Frecuencia de salida -Hz
r0071 Tension de salida méxima - Vef
p0310[M] Frecuencia asignada del motor 0 Hz
p501 Aplicacion tecnoldgica 0

Convertidores SINAMICS G120C
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Puesta en marcha avanzada

8.20 Regulacidn del motor

8.20.2.2 Optimizacién del arranque del motor

Vista general

Tras seleccionar la caracteristica U/f, en la mayoria de las aplicaciones no se requieren ajustes
adicionales.

En las siguientes circunstancias, el motor no puede acelerar hasta su velocidad de consigna tras
la conexién:

¢ Momento de inercia demasiado elevado de la carga
e Par de carga demasiado elevado
e Tiempo de aceleraciéon p1120 demasiado corto

Para mejorar el comportamiento de arranque del motor, puede ajustarse una elevacién de la
tensién para la caracteristica U/f a bajas velocidades.

Requisitos

Segun la potencia asignada del motor, el tiempo de aceleracién del generador de rampa es de
15 (<1 kW)...10s (>10 kW).

Descripcién del funcionamiento

Ajuste de la elevacion de la tensién en el control por U/f (boost)

El convertidor eleva la tensién conforme a las corrientes de arranque p1310 ... p1312.

Ua

Tensién de salida
maxima

roo?7t 4 - — — — — — — — — —

|
|
|
|
\p1310 l
T

0 p0310 %
Frecuencia asignada
del motor

Figura 8-51  Elevacion de la tension resultante en el ejemplo de una caracteristica lineal

Aumente los valores de los pardmetros p1310 ... p1312 en pasos <5 %. Los valores demasiado
grandes en p1310 ... p1312 pueden causar el sobrecalentamiento del motor y la desconexién
por sobrecalentamiento del convertidor.

Cuando aparece la alarma A07409, ya no se puede seguir aumentando ninguno de los
parametros.

Convertidores SINAMICS G120C
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Puesta en marcha avanzada

Parametro

Vista general

Requisitos

8.20 Regulacién del motor

Procedimiento
1. Conecte el motor con una consigna de pocas revoluciones por minuto.
2. Compruebe si el motor gira sin cabecear.

3. Siel motor gira con cabeceo o si no se mueve, aumente la elevacién de tensiéon p1310 hasta
que el motor gire sin cabeceo.

4. Acelere el motor con la carga maxima hasta la velocidad maxima.
5. Compruebe si el motor sigue la consigna.

6. Aumente en caso necesario la elevacién de tension p1311 hasta que el motor acelere sin
problemas.

El parametro p1312 debe aumentarse adicionalmente en las aplicaciones que tengan un par de
despegue alto, con el fin de conseguir un comportamiento satisfactorio del motor.

Ha ajustado la elevacion de tensién.

)
Nimero Nombre Ajuste de fabrica
r0071 Tension de salida maxima Vef
p0310[M] Frecuencia asignada del motor 0 Hz
p1310[D] Intensidad en el arranque (elevacién de tensién) permanente | 50 %
p1311[D] Intensidad en el arranque (elevacién de tension) al acelerar | 0 %
p1312[D] Intensidad en el arranque (elevacion de tensién) al arrancar |0 %

Tras seleccionar la clase de aplicacion Standard Drive Control, en la mayoria de las aplicaciones
no se requieren ajustes adicionales.

El convertidor se ocupa de que durante la parada circule al menos la corriente de magnetizacion
asignada del motor. La corriente de magnetizacién p0320 se corresponde aproximadamente
con la intensidad en vacio con el 50 % ... 80 % de la velocidad asignada del motor.

En las siguientes circunstancias, el motor no puede acelerar hasta su velocidad de consigna tras
la conexién:

¢ Momento de inercia demasiado elevado de la carga
¢ Par de carga demasiado elevado
¢ Tiempo de aceleraciéon p1120 demasiado corto

Para mejorar el comportamiento de arranque del motor, es posible aumentar la intensidad a
velocidades bajas.

Segun la potencia asignada del motor, el tiempo de aceleracién del generador de rampa es de
1s(<1kW)...10s (>10 kW).

Convertidores SINAMICS G120C
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8.20 Regulacidn del motor

Descripcién del funcionamiento

Parametro

334

Ajuste de la corriente de arranque (boost) tras la seleccion de la clase de aplicacion
Standard Drive Control

U

Maxima tension de
salida

r0071

Motor Frecuencia
asignada

Figura 8-52  Elevacion de la tension resultante en el ejemplo de una caracteristica lineal
El convertidor eleva la tensién conforme a las corrientes de arranque p1310 ... p1312.

Aumente los valores de los parametros p1310 ... p1312 en pasos <5 %. Los valores demasiado
grandes en p1310 ... p1312 pueden causar el sobrecalentamiento del motor y la desconexion
por sobrecalentamiento del convertidor.

Cuando aparece la alarma A07409, ya no se puede seguir aumentando ninguno de los
parametros.

Procedimiento

1. Conecte el motor con una consigna de pocas revoluciones por minuto.

2. Compruebe si el motor gira sin cabecear.

3. Siel motor gira con cabeceo o si no se mueve, aumente la elevacién de tensiéon p1310 hasta
que el motor gire sin cabeceo.

4. Acelere el motor con la carga maxima.
5. Compruebe si el motor sigue la consigna.

6. Aumente en caso necesario la elevacién de tension p1311 hasta que el motor acelere sin
problemas.

El parametro p1312 debe aumentarse adicionalmente en las aplicaciones que tengan un par de
despegue alto, con el fin de conseguir un comportamiento satisfactorio del motor.

Ha ajustado la elevacion de tensién.

O
Nidmero Nombre Ajuste de fabrica
r0071 Tensién de salida maxima Vef
p0310[M] Frecuencia asignada del motor 0 Hz
p0320[M] Corriente magnetizante/de cortocircuito asignada del motor | O Aef

Convertidores SINAMICS G120C
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8.20 Regulacién del motor

Nimero Nombre Ajuste de fabrica
p1310[D] Intensidad en el arranque (elevacién de tensién) permanente | 50 %
p1311[D] Intensidad en el arranque (elevacién de tension) al acelerar | 0 %
p1312[D] Intensidad en el arranque (elevacién de tension) al arrancar | 0 %
8.20.3 Control vectorial sin sensor
8.20.3.1 Estructura de la regulacion vectorial sin encéder

Resumen

La regulacion vectorial consta de una regulacién de intensidad y de una regulacién de velocidad
de orden superior.

Frecuencia de salida

)
L

Velocidad maxima

p1082 Calculo del par DeslizamientO”T” Tensin
> acelerador Control ) ol Medida
Célculo de los anticipativo de __|Modelo de motor y de intensidad
limites de par .
velocidad ? ¢ Inteq3|dad
Transfor- medida
K T mada |~
P Consigna de Tension de
Consigna de . par ‘% - r salida
velocidad |j\ "k A~ ' > > Transfor———»
Regulador de mada |
velocidad ? Regulador Iq Angulo de
tension
Velocidad real
calculada
Limite de intensidad -
p0640 Consigna de Regulador Id
flujo

Limite de par superior Calculo de
_.
p1520 "||imites de par?
Limite de par inferior
p1521

Consigna de par estatica
p1610

Par acelerador adicional

p1611

Limite de potencia en régimen motor Limite de potencia en régimen generador
p1530 p1531

" En motores asincronos
2 Ajustes necesarios
Figura 8-53  Esquema de funciones simplificado para regulacién vectorial sin encéder con regulador de velocidad

Con ayuda del modelo de motor, el convertidor calcula las siguientes sefiales de regulacion a
partir de las corrientes de fase y de la tensién de salida medidas:

¢ Componente de intensidad I,
» Componente de intensidad |,

¢ Valor real de velocidad

Convertidores SINAMICS G120C
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8.20 Regulacidn del motor

La consigna de la componente deintensidad I, (consigna de flujo) se obtiene a partir de los datos
del motor. Para velocidades superiores a la velocidad asignada, el convertidor reduce la consigna
de flujo a través de la caracteristica de debilitamiento de campo.

En caso de aumentar la consigna de velocidad, el regulador de velocidad reacciona con una
consigna mayor de la componente de intensidad |, (consigna de par). La regulacién reacciona
a la consigna de par aumentada anadiendo una frecuencia de deslizamiento mayor a la
frecuencia de salida. La mayor frecuencia de salida da lugar también a un deslizamiento mayor
en el motor, que es proporcional al par de aceleracion. Los reguladores |, e I; mantienen el flujo
del motor constante para todas las tensiones de salida y ajustan la componente de intensidad
adecuada I, en el motor.

Ajustes necesarios

Vuelva a iniciar la puesta en marcha rapida y, una vez alli, seleccione la regulacién vectorial.
Car]] Puesta en marcha (Pagina 125)

Para conseguir un comportamiento satisfactorio del regulador, deben ajustarse al menos las
funciones parciales que aparecen con fondo gris en la figura de arriba como corresponda a la
aplicacion:

* Modelo de motory de intensidad: En la puesta en marcha rapida, ajuste correctamente los
datos del motor de la placa de caracteristicas de acuerdo con el tipo de conexién (Y/A) y
realice la identificacién de datos del motor en parada.

¢ Limites de velocidad y limites de par: En la puesta en marcha rapida, ajuste la velocidad
maxima (p1082) y el limite de intensidad (p0640) de acuerdo con su aplicacién. Al finalizar
la puesta en marcha rapida, el convertidor calcula los limites de par y de potencia conforme
al limite de intensidad. Los limites de par reales se obtienen a partir de los limites de
intensidad y de potencia calculados y de los limites de par ajustados.

* Regulador de velocidad: Utilice la medicién en giro de la identificacién de datos del motor.
Si la medicién en giro no es posible, debe optimizar manualmente el requlador.

/\ ADVERTENCIA

Caida de la carga en caso de ajuste incorrecto de la regulacién

Con la regulacién vectorial sin encéder, el convertidor calcula la velocidad real a partir de un
modelo eléctrico de motor. En las aplicaciones con carga viva, p. ej., mecanismos de elevacion,
mesas elevadoras o transportadores verticales, un modelo de motor ajustado de modo
incorrecto u otros ajustes erroneos pueden dar lugar a la caida de la carga. Una caida de la carga
puede provocar lesiones graves o la muerte.

* Ajuste correctamente los datos del motor durante la puesta en marcha rapida.
¢ Realice la identificacién de datos del motor.

e Ajuste correctamente la funcién "Freno de mantenimiento del motor".
Freno de mantenimiento del motor (Pagina 263)

¢ Siga las recomendaciones de ajuste para la regulacién vectorial con cargas vivas.
Ajustes avanzados (Pagina 339)

Convertidores SINAMICS G120C
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8.20 Regulacién del motor

Ajustes predeterminados tras elegir la clase de aplicacién Dynamic Drive Control

La eleccién de la clase de aplicacién Dynamic Drive Control adapta la estructura de la regulacion
vectorial y reduce los posibles ajustes:

Regulacién vectorial | Regulacién vectorial sin ele-
tras elegir la clase de gir clase de aplicacion

aplicacién Dynamic
Drive Control

Detencién o ajuste de la componente integral No posible Posible
del regulador de velocidad

Modelo de aceleracién para el control anticipa- Preajustado Conectable
tivo

Identificacion de los datos del motor en parada | Abreviada, con transi- Completa
o con medicién en giro cion opcional en el fun-

cionamiento

8.20.3.2 Optimizaciéon del regulador de velocidad

Comportamiento de regulacién 6ptimo, reoptimizacién no necesaria
Requisitos de evaluacién del comportamiento del regulador:
¢ El momento de inercia de la carga es constante e independiente de la velocidad de giro
¢ Al acelerar, el convertidor no alcanza los limites de par ajustados
* El motor funciona en el rango del 40 % ... 60 % de su velocidad asignada
Si el motor muestra el siguiente comportamiento, la regulacion de velocidad esta bien ajustada

y no es preciso optimizar el regulador de velocidad de forma manual:

La consigna de velocidad (linea discontinua) aumenta con el
tiempo de aceleracién y el redondeo ajustados.

La velocidad real sigue la consigna sin rebases transitorios.

Convertidores SINAMICS G120C
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8.20 Regulacidn del motor

Optimizacién de regulacién necesaria

En algunos casos, el resultado de la autooptimizacion no es satisfactorio o la autooptimizacién
no es posible porque el motor no puede girar libremente.

La velocidad real sigue la consigna de velocidad inicialmente
con un retardo, pero después la rebasa.

La velocidad real aumenta primero mas rapido que la consigna
de velocidad. Antes de que la consigna alcance su valor final,
esta supera el valor real. Finalmente, el valor real se aproxima
a la consigna sin rebases transitorios.

En los dos casos descritos anteriormente, se recomienda optimizar la regulaciéon de velocidad de
forma manual.

Optimizar el regulador de velocidad

338

Requisitos

El control anticipativo del par esta activo: p1496 = 100 %.
El momento de inercia de la carga es constante e independiente de la velocidad de giro.

El convertidor necesita para acelerar un 10 % ... 50 % del par asignado.
En caso necesario, ajuste el tiempo de aceleracién y deceleracion del generador de rampa
(p1120y p1121).

Procedimiento

1.

o vk~ W N

Conecte el motor.

Especifique una consigna de velocidad de aproximadamente el 40 % de la velocidad asignada.
Espere hasta que la velocidad real se haya estabilizado.

Aumente la consigna hasta como maximo el 60 % de la velocidad asignada.

Observe el correspondiente progreso de la velocidad de consigna y real.

Optimice el requlador adaptando la relacién de los momentos de inercia de la carga y del
motor (p0342):

La velocidad real sigue la consigna de velocidad inicialmente con
un retardo, pero después la rebasa.

* Aumente p0342

La velocidad real supera la consigna de velocidad inicialmente,
pero después ya no la rebasa, sino que se aproxima a ella "desde
abajo".

e Reduzca p0342

Convertidores SINAMICS G120C
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8.20 Regulacién del motor

7. Desconecte el motor.
8. Ajuste p0340 =4. El convertidor calcula de nuevo los parametros del regulador de velocidad.
9. Conecte el motor.

10.Compruebe en todo el rango de velocidad si la regulacién de velocidad se comporta
satisfactoriamente con los ajustes optimizados.

Ha optimizado el regulador de velocidad.
m)

En caso necesario, ajuste el tiempo de aceleracién y deceleracion del generador de rampa
(p1120y p1121) nuevamente al valor previo a la optimizacion.

Dominio de aplicaciones criticas

Parametro

8.20.3.3

Vista general

En caso de accionamientos con momento de inercia de carga elevado y sin reductor, o con un
acoplamiento vibratorio del motor y la carga, la regulacién de velocidad puede volverse
inestable. En este caso recomendamos los siguientes ajustes:

e Aumente p1452 (filtrado de la velocidad real).
e Aumente p1472 (tiempo de accion integral T): T, = 4 - p1452

¢ Silaregulacién de velocidad no funciona con una dinamica suficiente tras estas medidas,
aumente paso a paso p1470 (ganancia K;).

Tabla 8-67  Regulacién de velocidad de rotacién sin encéder

Nimero Nombre Ajuste de fabrica
p0342[M] Momento de inercia Relacion entre total y del motor 1
p1452 Regulador velocidad Velocidad real Tiempo filtro (sin encéder) | 10 ms
p1470[D] Regulador de velocidad Modo sin encéder Ganancia P 0,3
p1472[D] Regulador de velocidad Modo sin encéder Tiempo de accién | 20 ms
integral
p1496[D] Control anticipativo de aceleracién Escalado 0%

Ajustes avanzados

Ajustes especiales con cargas vivas

Una carga viva, p. €j., un mecanismo de elevacién, ejerce una fuerza permanente sobre el motor
incluso cuando el motor esta parado.

Si se trabaja con cargas vivas, se recomienda utilizar la regulacién vectorial con encéder.
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Descripcién del funcionamiento

Parametro

340

Si se utiliza la requlacion vectorial sin encéder con una carga viva, es necesario aplicar los
siguientes ajustes:

e Ajuste los siguientes parametros:

e Al abrir el freno de mantenimiento del motor, especifique una consigna de velocidad > 0.
Con consigna de velocidad = 0 y el freno de mantenimiento del motor abierto, la carga se

viene abajo porque el motor asincrono, debido a la carga viva, gira con frecuencia de
deslizamiento.

e Ajuste tiempos de aceleracién y deceleraciéon < 10 s en el generador de rampa.

* Sihaseleccionado la clase de aplicacién Dynamic Drive Control durante la puesta en marcha
rapida, ajuste p0502 = 1 (aplicacién tecnoldgica: arranque o inversion dindmicos).

Parametro Descripcién Ajuste de fabrica

p1610[D] Consigna de par estética (sin encéder) 50 %

p1750[D] Modelo de motor Configuracién 0000 0000 0000
1100 bin
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8.20.3.4

Vista general

8.20 Regulacién del motor

Caracteristica de friccion

En muchas aplicaciones, p. ej., que tengan motorreductor o cintas transportadoras, el par de
friccién de la carga no es despreciable.

El convertidor ofrece la posibilidad de realizar un control anticipativo de la consigna de par con
el par de friccion eludiendo el regulador de velocidad. El control anticipativo reduce las
sobreoscilaciones de la velocidad tras producirse cambios en ella.

Consigna de velocidad ~_ Ko Ty

T

Regulador de
velocidad

~— Consigna de par
— v

—»O

Valor real de velocidad

Par de friccion

Figura 8-54

Control anticipativo del regulador de velocidad con par de friccién

El convertidor determina el par de friccién actual a partir de una caracteristica de friccién con 10
puntos de interpolacién.

Par de friccion A (Velocidad, par de friccion)
N
e @ @ (p3820, p3830) @ (p3825, p3835)
_©@ @) @_ ________ S o (D (p3821,p3831)  (B) (3826, p3836)
°\°"'°/° ‘ () (p3822,p3832)  (7) (p3827, p3837)
.-=20 Velocidad en 1/m;1 @ (p3823, p3833) (p3828, p3838)
@ @\ng (@) (p3824,p3834)  (9) (3829, p3839)

Figura 8-55  Caracteristica de friccion

Los puntos de interpolacién de la caracteristica de fricciéon estan definidos para velocidades
positivas. En el sentido de giro negativo, el convertidor utiliza los puntos de interpolacién de
signo negativo.

Descripcién del funcionamiento

Registro de la caracteristica de friccion

Tras la puesta en marcha rapida, el convertidor ajusta las velocidades de los puntos de
interpolacién a valores adecuados para la velocidad asignada del motor. El par de friccién de
todos los puntos de interpolacién es atin cero. El convertidor registra la caracteristica de friccion,
previa solicitud: El convertidor acelera el motor paso a paso hasta la velocidad asignada, mide
el par de friccion y lo escribe en los puntos de interpolacién de la caracteristica de friccién.

Requisitos

El motor puede acelerar hasta la velocidad asignada sin que exista peligro para las personas o
peligro de dafios materiales.
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Parametro
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Procedimiento

1. Ajuste p3845 = 1: el convertidor acelera el motor en ambos sentidos de giro sucesivamente

y promedia los resultados de medicion del sentido positivo y el negativo.

2. Conecte el motor (CON/DES1 = 1).

3. El convertidor acelera el motor.
Durante la medicién, el convertidor emite la alarma A07961.
Cuando el convertidor haya determinado todos los puntos de interpolacion de la
caracteristica de friccién sin cédigo de fallo FO7963, el convertidor detiene el motor.

Ha registrado la caracteristica de friccién.

m)

Sumar la caracteristica de friccion a la consigna de par

Si se activa la caracteristica de friccién (p3842 = 1), el convertidor suma la salida de la
caracteristica de friccién r3841 a la consigna de par.

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p3820([D] Caracteristica de friccion Valor nO 15 1/min
p3821[D] Caracteristica de friccién Valor n1 30 1/min
p3822[D] Caracteristica de friccién Valor n2 60 1/min
p3823[D] Caracteristica de friccion Valor n3 120 1/min
p3824[D] Caracteristica de friccion Valor n4 150 1/min
p3825[D] Caracteristica de fricciéon Valor n5 300 1/min
p3826[D] Caracteristica de friccién Valor n6 600 1/min
p3827[D] Caracteristica de friccion Valor n7 1200 1/min
p3828[D] Caracteristica de friccion Valor n8 1500 1/min
p3829[D] Caracteristica de friccién Valor n9 3000 1/min
p3830([D] Caracteristica de friccion Valor MO ONm
p3831[D] Caracteristica de fricciéon Valor M1 0ONm
p3832[D] Caracteristica de fricciéon Valor M2 0O Nm
p3833[D] Caracteristica de friccion Valor M3 0ONm
p3834[D] Caracteristica de friccion Valor M4 ONm
p3835[D] Caracteristica de fricciéon Valor M5 O Nm
p3836[D] Caracteristica de fricciéon Valor M6 0 Nm
p3837[D] Caracteristica de friccion Valor M7 0ONm
p3838[D] Caracteristica de friccion Valor M8 0ONm
p3839[D] Caracteristica de fricciéon Valor M9 0 Nm
r3840.0...8 COIBO: Caracteristica de friccién Palabra de estado -

r3841 CO: Caracteristica de friccioén Salida -Nm
p3842 Caracteristica de friccion Activacion 0

p3845 Caracteristica de friccion Registro Activacion 0

p3846[D] Caracteristica de friccion Registro Tiempo aceler./deceler. 10s
p3847[D] Caracteristica de friccion Registro Tiempo calentamiento Os
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Para mas informacién, consulte el Manual de listas.
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8.20 Regulacidn del motor

8.20.3.5

Resumen

Estimador de momento de inercia

A partir del momento de inercia de la carga y del cambio en la consigna de velocidad, el
convertidor calcula el par de aceleracién que el motor necesita. A través del preajuste del
regulador de velocidad, el par de aceleracién especifica el porcentaje principal de la consigna de
par. El regulador de velocidad corrige las inexactitudes del preajuste (control anticipativo).

Valor real de par

Consigna de velocidad

A

A 4

Estimador de momento

de inercia

A 4

Par de aceleracién

Valor real de velocidad

N~—r |
—

Figura 8-56

T__’

K, T

Momento de inercia

Preajuste de par

Regulador de velocidad

l ~—~ Consigna de

Influencia del estimador de momento de inercia en el control de velocidad

Cuanto mas preciso sea el valor del momento de inercia en el convertidor, menores seran las
sobreoscilaciones tras un cambio de velocidad.

Valor impreciso del momento de inercia
en el convertidor

Velocidad 4
de giro

Consigna

M
V

Figura 8-57

Descripcién de la funcién

344

.
Lgd

t

Velocidad 4

El valor del momento de inercia en el
convertidor coincide con la realidad

de giro

Consigna -\

Influencia del momento de inercia en la velocidad

v

El convertidor calcula el momento de inercia total de la carga y el motor. El calculo incluye los
siguientes elementos:

¢ Velocidad real

e Par real del motor

e Reducir la carga

Par de friccion M,

Velocidad de giro

Calculo

momento de

| Calculo par de

Par motor M,

carga

A 4

inercia

}V Yy

L Control
anticipativo

Par de carga M|

» momento de

inercia

o _Momento de inercia
R >

i :
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8.20 Regulacién del motor

Figura 8-58  Esquema de funcionamiento del estimador de momento de inercia

Cuando se utilice el estimador de momento de inercia, se recomienda activar también la
caracteristica de friccion.

Cer]] Caracteristica de friccion (Pagina 341)
¢Coémo calcula el par de carga el convertidor?

Velocidad y

Par motor MM y

)

=,

|
r

A

t
A
—>

t

Estimador de inercia
activo T
_ >,
Estimador de carga 4
activo
L—>
t

Figura 8-59  Calculo del par de carga

A baja velocidad, el convertidor calcula el par de carga M, a partir del par motor real.
Ese cdlculo se realiza bajo estas condiciones:

¢ Velocidad = p1226

» Consigna de aceleracién <8 1/s2 (£ cambio de velocidad de 480 rpm por s)

e Aceleracién x momento de inercia (r1493) <0,9 x p1560

¢Cémo calcula el momento de inercia el convertidor?

Velocidad A
p1785 +———fF ——————
| |-
i "t
Par motor MM ;
\ o
LT\
I >
o | "t T
Par de aceleracién |
|

U
]
3
=)
3 Z
o
>
|
|
|
|
1
ii
I
v

| |
Estimador de inercia } }
activoT | | |

1‘ L,

Estimador de carga o \ } } \ t
activo ‘ I |

L -

. . [ | rt
Momento de inercia A | |
calc. } | |

e —_—
r1493 T } -

Figura 8-60  Calculo del momento de inercia
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En caso de cambios de velocidad mayores, el convertidor calcula inicialmente el par de
aceleracién Mg como la diferencia entre el par motor My, el par de carga M, y el par de friccién
Mg:

MB=MM‘ML'MR

El momento de inercia J del motor y de la carga se obtiene a partir del par de aceleracion Mg y
la aceleracién angular a (a = tasa de cambio de la velocidad):

J=Mg/a
El convertidor calcula el momento de inercia si se cumplen las siguientes condiciones:
s MEl par de aceleracién nominal My cumple estas dos condiciones:

— El signo de M, coincide con el sentido de la aceleracién real

— M;>p1560 x par nominal del motor (r0333)
. @ velocidad > p1755
* El convertidor ha calculado el par de carga en un sentido de rotacion como minimo.
* Consigna de aceleracién >8 1/s2 (2 cambio de velocidad de 480 rpm por s).

@ El convertidor vuelve a calcular el par de carga tras la aceleracion.

Preajuste del momento de inercia

En aplicaciones en las que el motor funciona principalmente a velocidad constante y, usando la
funcién descrita con anterioridad, el convertidor solo puede calcular esporadicamente el
momento de inercia. Para esas situaciones se dispone del preajuste del momento de inercia. El
preajuste del momento de inercia supone que existe una relacién aproximadamente lineal entre
el momento de inercia y el par de carga.

Ejemplo: Para una cinta transportadora horizontal el momento de inercia depende, en primera
aproximacion, de la carga.

Momento de
inercia J P

(‘) >
Par de carga M|

Figura 8-61  Preajuste del momento de inercia

En el convertidor se guarda la relacién entre el par de carga y el par en forma de curva
caracteristica lineal.

e Para un sentido positivo de giro:
Momento de inercia J = p5312 x par de carga M, + p5313

¢ Para un sentido negativo de giro:
Momento de inercia J = p5314 x par de carga M, + p5315
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Se dispone de estas opciones para determinar la curva caracteristica:

e Lacurva caracteristica se conoce gracias a otras mediciones. En este caso se deben ajustar los
parametros a valores conocidos durante la puesta en marcha del sistema.

¢ El convertidor determina iterativamente la curva caracteristica, realizando mediciones
durante el funcionamiento del motor.
Activacion del estimador de momento de inercia

El estimador de momento de inercia esta desactivado en el ajuste de fabrica. p1400.18 =0,
p1400.20 =0, p1400.22 = 0.

Si se ha realizado la medicion dinamica para identificar el motor durante la puesta en marcha
rapida, se recomienda dejar desactivado el estimador de momento de inercia.

Requisitos

¢ Ha seleccionado el control vectorial sin encéder.

e El par de carga debe ser constante mientras el motor acelera o frena.
Ejemplos de par de carga constante son las aplicaciones de cintas transportadoras y
centrifugadoras, entre otros.
Por ejemplo, no se permiten las aplicaciones de ventiladores.

e La consigna de velocidad esta libre de sefiales superpuestas no deseadas.

e El motor y la carga estan unidos mediante montaje con interferencia.
No se permiten accionamientos que presenten deslizamiento entre el eje del motor y la carga
(por ejemplo, por correas flojas o desgastadas).

Si no se cumplen las condiciones generales, no se debe activar el estimador de momento de
inercia.

Procedimiento

1. Establezca p1400.18 =1.

2. Verifique: p1496 = 0

3. Active el modelo de aceleracién del preajuste del reqgulador de velocidad: p1400.20 = 1.

Ha activado el estimador de momento de inercia.
)

Parametro

Ajustes mas importantes

Parametro Descripciéon Ajuste de fabrica

r0333[M] Par asignado del motor -Nm

p0341[M] Momento de inercia del motor 0 kgm?

p0342[M] Momento de inercia Relacion entre total y del motor 1

p1400([D] Regulador de velocidad Configuracién 0000 0000 0000
0000 1000 0000
0010 0001 bin

r1407.0...27 CO/BO: Palabra de estado regulador de velocidad -
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Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r1493 CO: Momento de inercia total escalado - kgm?
p1496[D] Control anticipativo de aceleracién Escalado 0%
p1498[D] Carga Momento de inercia 0 kgm?
p1502[C] Bl: Congelar estimador de momento de inercia 0
p1755[D] Modelo motor Velocidad conmut. a modo sin encéder 210000 rpm
Ajustes avanzados
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p1226[D] Deteccién de parada Umbral de velocidad 20 rpm
p1560([D] Estimador del momento de inercia Par acelerador Umbral 10%
p1561[D] Estimador momento de inercia Tiempo de modif. Momento | 500 ms
de inercia
p1562[D] Estimador del momento de inercia Tiempo de modificacién | 10 ms
Carga
p1563[D] CO: Estimador momento de inercia Par de carga Sentido giro | 0 Nm
positivo
p1564[D] CO: Estimador momento de inercia Par de carga Sentido giro | 0 Nm
negativo
p5310[D] Control anticipativo de la inercia Configuracién 0000 bin
r5311[D] Control anticipativo de la inercia Palabra de estado -
p5312[D] Control anticipativo del momento de inercia lineal positivo 0s?
p5313[D] Control anticipativo del momento de inercia constante posi- | 0 kgm?
tivo
p5314([D] Control anticipativo del momento de inercia lineal negativo | 0 s®
p5315[D] Control anticipativo del momento de inercia constante nega- | 0 kgm2
tivo
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8.20.4 Ejemplos de aplicacion para la regulacién del motor

Encontrard mas informacién sobre el ajuste de la regulacion del motor en determinadas
aplicaciones en Internet:

. @ dimensionamiento y puesta en marcha de aparatos de elevacion de serie (https://
support.industry.siemens.com/cs/de/en/view/103156155)

. @ Puesta en marcha de un compresor regulado por presion (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/enlview/77491582)
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8.21 Frenado eléctrico del motor

8.21

8.21.1

Vista general

Q
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Frenado eléctrico del motor

Frenado eléctrico

Frenado como modo generador del motor

Cuando el motor frena eléctricamente la carga conectada, transforma energia cinética en
energia eléctrica. La energia de frenado E que se libera en forma de energia eléctrica al frenar la
carga es proporcional al momento de inercia J del motor y la carga y al cuadrado de la
velocidad n. El motor intenta transferir la energia eléctrica al convertidor.

Caracteristicas principales de las funciones de frenado

Frenado por corriente continua

El frenado por corriente continua impide que el motor transfiera la
energia de frenado al convertidor. El convertidor inyecta una co-

rriente continua al motory, de este modo, lo frena. El motor trans-
forma la energia de frenado E de la carga en calor.

* Ventaja: el motor frena la carga sin que el convertidor tenga
que seguir procesando potencia generadora.

* Desventajas: intenso calentamiento del motor; ninglin com-
portamiento de frenado definido; no hay par de frenado cons-
tante; no hay par de frenado en parada; se pierde la energia de
frenado E en forma de calor; no funciona en caso de fallo de la
red.

Frenado combinado

Es una variante del frenado por corriente continua. El convertidor
frena el motor con un tiempo de deceleracién definido e inyecta
una corriente continua a la intensidad de salida.

Frenado por resistencia

El convertidor transforma la energia eléctrica en calor con ayuda
de una resistencia de freno.

* Ventajas: comportamiento de frenado definido; no hay calen-
tamiento adicional del motor; par de frenado constante

» Desventajas: necesita una resistencia de freno; se pierde ener-
gia de frenado E en forma de calor
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Método de frenado en funcién del caso de aplicacién

Tabla 8-68  ;Qué método de frenado resulta adecuado para cada aplicacién?

Ejemplos de aplicacion Frenado eléctrico

Bombas, ventiladores, mezcladoras, compresores, extrusoras No necesario

Rectificadoras, cintas transportadoras Frenado por corriente continua, fre-
nado combinado

Centrifugadoras, transportadores verticales, aparatos de eleva- | Frenado por resistencia
cién, gruas, bobinadores

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ 351



Puesta en marcha avanzada

8.21 Frenado eléctrico del motor
8.21.2 Frenado corriente continua

Vista general

El frenado por corriente continua se utiliza para aplicaciones en las que el motor debe frenar de
forma activa, pero donde el convertidor no dispone de realimentacién de energia a la red ni de
una resistencia de freno.

Aplicaciones tipicas para el frenado por corriente continua:
* Centrifugadoras

* Sierras

* Rectificadoras

 Cintas transportadoras

El frenado por corriente continua no es admisible en aplicaciones con cargas suspendidas, p. €j.,
aparatos de elevacién o transportadores verticales.

Requisitos

La funcién de frenado por corriente continua solo es posible en motores asincronos.

ATENCION

Sobrecalentamiento del motor por frenado por corriente continua

Si el frenado por corriente continua se utiliza de forma demasiado prolongada o frecuente, el
motor se sobrecalienta. En consecuencia, pueden producirse danos en el motor.

¢ Vigile la temperatura del motor.

* Deje que el motor se enfrie durante un tiempo suficiente entre las operaciones de frenado.
¢ En caso necesario, elija otro método de frenado para el motor.

Descripcién del funcionamiento

En el frenado por corriente continua circula una intensidad de frenado constante por el motor.
Mientras el motor sigue girando, la corriente continua provoca un par de frenado en el motor.

Existen las siguientes configuraciones para el frenado por corriente continua:
e Frenado por corriente continua mediante orden de mando
* Frenado por corriente continua cuando la velocidad cae por debajo de la velocidad inicial

» Frenado por corriente continua cuando se desconecta el motor
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Independientemente de la configuracion, el frenado por corriente continua también se puede
definir como reaccién a determinados fallos del convertidor.

/\ ADVERTENCIA

Aceleracion imprevista del motor

En las siguientes configuraciones, el convertidor puede acelerar el motor a la velocidad de
consigna sin que sea necesaria una nueva orden CON:

- Frenado por corriente continua mediante orden de mando
- Frenado por corriente continua cuando la velocidad cae por debajo de la velocidad inicial

Una aceleracion imprevista del motor puede causar lesiones graves o dafios materiales.
* Tenga en cuenta el comportamiento del accionamiento en el controlador superior.

Frenado por corriente continua mediante orden de mando

p1230

Frenado por corriente tl_l
cont. Activacion »

\ >t

r1239.8 }
Frenado por corriente T ‘
continua activo !

>t
Figura 8-62  Activacion del frenado por corriente continua mediante orden de mando

Ajuste p1231 =4y p1230 = orden de mando.

La orden de mando "Frenado por corriente cont. Activacién" activa y desactiva el frenado por
corriente continua:
* Sefal 1:

Para desmagnetizar el motor, el convertidor desconecta el motor de la alimentacién durante
"Tiempo de desexcitacion del motor" p0347.
El convertidor activa el frenado por corriente continua.

¢ Sefial 0: el accionamiento vuelve a cambiar al régimen normal.
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Frenado por corriente continua cuando la velocidad cae por debajo de la velocidad inicial

p1230

Frenado por corriente T
cont. Activacion ! 1 >
n4
01234 _ Desmagnetizar motor
Frenado por corriente } i
cont. Vel. giro inicial | >
l-— p1233 —
| Frenado por |
} corriente continua }
[ Duracién \
r1239.8 \ \
Frenado por corriente T ‘ ‘
continua activo | 1 >

Figura 8-63  Frenado por corriente continua cuando la velocidad cae por debajo de la velocidad inicial
Ajuste p1231 =14y p1230 = orden de mando.

Si la orden para el frenado por corriente continua estd activa (p1230 = sefial 1), sucede lo
siguiente:

1. Sivelocidad del motor < velocidad inicial p1234:
Para desmagnetizar el motor, el convertidor desconecta el motor de la alimentacién durante
"Tiempo de desexcitacion del motor" p0347.

2. El convertidor activa el frenado por corriente continua.

3. Elaccionamiento vuelve a cambiar al régimen normal, si se cumple por lo menos una de las
siguientes condiciones:

— Ha transcurrido el tiempo "Frenado por corriente continua Duracién” p1233.

— La orden para el frenado por corriente continua esta inactiva (p1230 = sefal 0).
Frenado por corriente continua cuando se desconecta el motor

A
DES1 0 DES3 LI -

|
[
nA| DES1oDES3

D ti t
01234 | N\ esmagnetizar motor

Frenado por corriente
cont. Vel. giro inicial

|
[N I PRV

p0347| Frenado por |

} corriente continua }

\ Duracion \

r1239.8 \ |

Frenado por corriente T ‘ ‘
continua activo | L; t

Figura 8-64  Frenado por corriente continua cuando se desconecta el motor

Ajuste p1231 =5.

Convertidores SINAMICS G120C
354 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Puesta en marcha avanzada

8.21 Frenado eléctrico del motor

Tras una orden DES1 o DES3, sucede lo siguiente:

1. El motor frena en la rampa de deceleracién DES1 o DES3 hasta alcanzar la velocidad inicial
p1234.

2. Para desmagnetizar el motor, el convertidor desconecta el motor de la alimentacién durante
"Tiempo de desexcitacion del motor" p0347.

3. El convertidor activa el frenado por corriente continua.

4. Una vez transcurrido el tiempo "Frenado por corriente continua Duracién" p1233, el
convertidor desconecta el motor de la alimentacién.

Si la orden DES1 se desactiva antes de que haya transcurrido el tiempo "Frenado por corriente
continua Duracion" p1233, el convertidor finaliza el frenado por corriente continua y cambia al
régimen normal.

Frenado por corriente continua como reaccion ante un fallo

Fallo
t .

| >t

Desmagnetizar motor

p1234 [___ N\ /
Frenado por corriente |

cont. Vel. giro inicial | »

| p1233 !

p0347, Frenado por |

} corriente continua }

| Duracion |

r1239.8 | |

Frenado por corriente T ‘ |
continua activo | L; t

Figura 8-65  Frenado por corriente continua como reaccion a fallos
Ajuste p2101[x] = 6 y p2100[x] al cédigo de fallo correspondiente.

Si ha definido el frenado por corriente continua como reaccién ante un fallo, sucedera lo
siguiente:

1. El convertidor frena el motor con DES1.

2. Para desmagnetizar el motor, el convertidor desconecta el motor de la alimentacién durante
"Tiempo de desexcitacion del motor" p0347.

3. El convertidor activa el frenado por corriente continua.

4. Una vez transcurrido el tiempo "Frenado por corriente continua Duracién" p1233, el
convertidor desconecta el motor de la alimentacién.

Parametro

Ajustes para el frenado por corriente continua

Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p0347[M] Tiempo de desexcitacién del motor 0s
p1230[C] Bl: Frenado por corriente cont. Activacion 0
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356

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p1231[M] Configuracién del frenado por corriente continua 0

p1232[M] Frenado por corriente continua Intensidad freno 0 Aeff

p1233[M] Frenado por corriente continua Duracion 1s

p1234[M] Frenado por corriente continua Velocidad de giro inicial 210000 1/min
r1239[8...13] COIBO: Frenado por corriente continua Palabra estado -

Tabla 8-69  Configuracién del frenado por corriente continua como reaccion ante fallos

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p2100[0...19] Modificar la reaccién a fallo Cédigo de fallo 0
p2101[0...19] Modificar la reaccién a fallo Reaccion 0
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8.21.3

Vista general

8.21 Frenado eléctrico del motor

Frenado combinado

El frenado combinado es idoneo para aplicaciones en las que el motor gira normalmente a
velocidad constante y solo de vez en cuando debe frenar hasta la parada.

Las siguientes aplicaciones son habitualmente aptas para el frenado combinado:
* Centrifugadoras

e Sierras

* Rectificadoras

e Transportadores horizontales

El frenado combinado no es admisible en aplicaciones con cargas suspendidas, p. €j., aparatos
de elevacion o transportadores verticales.

Descripcién del funcionamiento

Sin frenado combinado Con frenado combinado

Velocidad de giro
| R | R
Corriente motor \ t [ /t Corriente
— continua aditiva
t ‘ t

Tension del I | |
circuito interme- | \
dio

Figura 8-66  Frenado del motor con y sin frenado combinado activo

El frenado combinado impide el aumento de la tensién del circuito intermedio por encima de un
valor critico. El convertidor activa el frenado combinado en funcién de la tensién del circuito
intermedio. A partir de un umbral (r1282) de la tensién en el circuito intermedio, el convertidor
suma una corriente continua a la intensidad del motor. La corriente continua frena el motor e
impide un aumento excesivo de la tensién en el circuito intermedio.

Nota

El frenado combinado solo es posible en combinacion con el control por U/f.
El frenado combinado no funciona en los siguientes casos:

¢ La funcién "Rearranque al vuelo” estd activa

¢ El frenado por corriente continua esta activo
» Laregulacién vectorial esta seleccionada
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ATENCION

Sobrecalentamiento del motor por frenado combinado

Si el frenado combinado se utiliza de forma demasiado prolongada o frecuente, el motor se
sobrecalienta. En consecuencia, pueden producirse dafios en el motor.

¢ Vigile la temperatura del motor.

¢ Deje que el motor se enfrie durante un tiempo suficiente entre las operaciones de frenado.
¢ En caso necesario, elija otro método de frenado para el motor.

Parametro
Tabla 8-70  Ajustey habilitacién del frenado combinado
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r1282 Regulador de Vdc_mdx Nivel de conexién (U/f) -V
p3856[D] Intensidad de frenado combinado (%) 0%
r3859.0 COIBO: Frenado combinado/Regulaciéon magnitud continua | -
Palabra de estado
8.21.4 Frenado por resistencia

Vista general

El frenado por resistencia procesa la potencia generadora que se libera al frenar el motor. Esto
permite al convertidor acelerar y frenar el motor con la misma dindmica.

Las siguientes aplicaciones son tipicas para el frenado por resistencia:
* Centrifugadora

e Transportadores horizontales

* Transportadores verticales y oblicuos

e Aparato de elevacion

Convertidores SINAMICS G120C
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Descripcién del funcionamiento

Velocidad
| | v/

|
[
Tension en circuito intermedio (r0070) A }
|
|

Tension maxima en circuito intermedio | | _____ e ———— g
(r0297) } }
Umbral de activacion del chopperde | _| = 4 _| —
freno f}\\ {\\_
I I
| ‘ »
! ! "t
Potencia de frenado de la resistencia T I\ I\ t
de freno ~
Ll
t

Resistencia de freno

Frenado de la carga: régimen generador

Sentido de flujo de la potencia

Figura 8-67  Representacion temporal simplificada del frenado por resistencia

Al frenar, el motor proporciona potencia generadora al convertidor. La potencia generadora
provoca el aumento de la tensién del circuito intermedio en el convertidor. Al rebasarse el
umbral de activacion del chopper de freno, el convertidor transmite la potencia generadora a la
resistencia de freno. La resistencia de freno transforma la potencia generadora en calor, lo que
evita un fallo del convertidor por exceso de tension en el circuito intermedio.

Ajuste de fabrica del umbral de activacion del chopper de freno: 760 V

ATENCION

Sobrecarga del aislamiento del motor al frenar

Al frenar el motor aumenta la tensién en el circuito intermedio y con ello el esfuerzo dieléctrico
del motor. En circunstancias desfavorables, el convertidor puede llegar a sobrecargar el
aislamiento del motor y dafiar el motor.

e Baje el umbral de activacion del chopper de freno.
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Ejemplo

360

Procedimiento

1. Ajuste de la potencia de frenado

Ajuste con p0219 la potencia de frenado maxima que previsiblemente la resistencia de freno
debera absorber.

P s Méxima potencia de frenado de la resistencia de freno

p021 Maxima potencia de frenado de la aplicacion
9

Figura 8-68  Ejemplo de maxima potencia de frenado en una aplicacién

p0219 > 0 activa el frenado por resistencia.
Condiciones generales para p0219:

— p0219 es demasiado bajo:
El convertidor no puede transformar por completo en calor la potencia de frenado
generada. El convertidor prolonga el tiempo de deceleracién del motor para reducir la
potencia de frenado.

— p0219 > maxima potencia de frenado de la resistencia de freno:
La vigilancia de temperatura de la resistencia de freno puede provocar un fallo del
convertidor.
Vigilancia de la temperatura de la resistencia de freno (Pagina 123)

Maxima potencia de frenado de la resistencia de freno:

Resistencia de freno (Pagina 482)
La herramienta SIZER para PC ayuda a calcular la maxima potencia de frenado.
EE] Ayuda a la configuracion (Pagina 504)

2. En caso necesario: baje el umbral de activacion del chopper de freno

— Ajuste p0212.8 =1
— Mida la tensién de conexion del convertidor.

— Introduzca en p0210 el valor nominal de la tension de conexién del convertidor.
Si conoce el valor de tensién en el lugar de uso previsto del convertidor, introdizcalo en
p0210.

Ha ajustado el frenado por resistencia.

En Internet encontrarad un ejemplo de dimensionado y puesta en marcha de un accionamiento
con resistencia de freno:

@ dimensionamiento y puesta en marcha de aparatos de elevacién de serie (https://
support.industry.siemens.com/cs/de/en/view/103156155)
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Parametro
Parame- | Descripcién Ajuste de fabrica
tro
r0063 CO: Velocidad real - 1/min
r0070 CO: Tensién en circuito intermedio Valor real -V
p0210 | Tension de conexion de equipos 400V
p0212 Etapa de potencia Configuracion 0000 0000 bin
p0219 Resistencia de freno Potencia de frenado 0 kw
r0297 Tensién en circuito intermedio Umbral de sobretensién -V

Mas informacion
Interacciones con otras funciones

Al ajustar la potencia de frenado de la resistencia de freno (p0219 > 0), el convertidor desactiva
la regulacién de Vdc_max.

EE] Proteccién del motor y del convertidor por medio de la limitacién de tension (Pagina 371)

Al mismo tiempo, p0219 define el limite de potencia generadora p1531 para la regulacion
vectorial.

Cer]] Control vectorial sin sensor (Pagina 335)
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8.22 Proteccion contra sobreintensidad

8.22

Vista general

s

Requisitos

Proteccion contra sobreintensidad

El control por U/f impide una intensidad de motor demasiado elevada modificando la frecuencia
de salida y la tensién del motor (regulador I-max)

Ha seleccionado el control por U/f.

La aplicacién debe permitir que el par del motor disminuya a bajas velocidades.

Descripcién del funcionamiento

Parametro

362

El regulador I-max influye sobre la frecuencia de salida y también sobre la tensién del motor.

Silaintensidad del motor al acelerar alcanza el limite de intensidad, el requlador I-max prolonga
el proceso de aceleracién.

Si en modo estacionario la carga del motor aumenta tanto que la intensidad del motor alcanza
el limite de intensidad, el regulador I-méax reduce tanto la velocidad como la tensién del motor
hasta que la intensidad del motor vuelve a estar dentro del rango permitido.

Si la intensidad del motor al frenar alcanza el limite de intensidad, el regulador I-max prolonga
el proceso de frenado.
Cambio de la configuracion

El ajuste de fabrica de la ganancia proporcional y el tiempo de accién integral del requlador I-max
garantiza un funcionamiento sin fallos en la mayoria de los casos.

Solo se debe modificar el ajuste de fabrica del regulador I-max en los siguientes casos
excepcionales:

* Al alcanzar el limite de intensidad, la velocidad o el par del motor tienden a generar
vibraciones.

¢ El convertidor falla con un aviso de sobreintensidad.

Numero Nombre Ajuste de fabrica
r0056.0...13 CO/BO: Palabra de estado Regulacion -

p0305[M] Intensidad asignada del motor 0 Aef

p0640[D] Limite de intensidad 0 Aef

p1340[D] Regulador de frecuencia |_max Ganancia proporcional 0

p1341[D] Regulador de frecuencia |_max Tiempo accién integral 0,300 s

r1343 CO: Regulador I_max Salida de frecuencia - 1/min
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8.23

Vista general

s

8.23 Proteccién del convertidor con vigilancia de temperatura

Proteccion del convertidor con vigilancia de temperatura

La temperatura del convertidor depende fundamentalmente de los siguientes factores:
e la temperatura ambiente;
¢ las pérdidas 6hmicas, que aumentan en proporcién a la intensidad de salida;

¢ las pérdidas por conmutacioén, que aumentan en proporcién a la frecuencia de pulsacién.

Tipos de vigilancia

El convertidor vigila su temperatura de las formas siguientes:

* Vigilancia I’t (alarma A07805, fallo F30005)

e Medicién de la temperatura del chip del Power Module (alarma A05006, fallo F30024)

e Medicién de la temperatura del disipador del Power Module (alarma A05000, fallo F30004)

Descripcién del funcionamiento

Reaccion en sobrecarga con p0290 = 0

El convertidor reacciona en funcién del tipo de regulacién ajustado:

* En caso de regulacién vectorial, el convertidor reduce la intensidad de salida.
e En caso de control por UIf, el convertidor reduce la velocidad.

Una vez se ha solucionado la sobrecarga, el convertidor habilita de nuevo la intensidad de salida
o la velocidad.

Sila medida no puede impedir la sobrecarga térmica del convertidor, este desconecta el motor
con el fallo F30024.

Reaccién en sobrecarga con p0290 = 1

El convertidor desconecta el motor de inmediato con el fallo F30024.

Reaccién en sobrecarga con p0290 = 2

Recomendamos este ajuste para accionamientos con par cuadratico, p. €]. ventiladores.
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364

El convertidor reacciona en 2 etapas:

1. Si el convertidor opera con una consigna de frecuencia de pulsaciéon p1800 elevada, el
convertidor reduce su frecuencia de pulsacién a partir de p1800.
A pesar de la reduccién provisional de la frecuencia de pulsacién, la intensidad de salida para
carga basica permanece en el valor que esté asignado al pardmetro p1800.

Intensidad de salida con carga basica

Intensidad de salida con carga basica
con frecuencia de pulsacién reducida i\
temporalmente |
|
‘

[,

T L
p1800 Frecuencia de pulsacion
Figura 8-69  Caracteristica de derating e intensidad de salida para carga basica en caso de sobrecarga
Una vez se ha solucionado la sobrecarga, el convertidor aumenta de nuevo la frecuencia de
pulsacién hasta la consigna de frecuencia pulsacion p1800.

2. Sino es posible reducir provisionalmente la frecuencia de pulsacion o evitar el peligro de
sobrecarga térmica, sigue la etapa 2:

— En caso de regulacién vectorial, el convertidor reduce su intensidad de salida.
— En caso de control por U/f, el convertidor reduce la velocidad.

Una vez se ha solucionado la sobrecarga, el convertidor habilita de nuevo la intensidad de
salida o la velocidad.

Si ambas medidas no pueden impedir la sobrecarga térmica de la etapa de potencia, el
convertidor desconecta el motor con el fallo F30024.
Reaccion en sobrecarga con p0290 = 3

Si el convertidor opera con una frecuencia de pulsacién elevada, el convertidor reduce su
frecuencia de pulsacion a partir de la consigna p1800.

A pesar de la reduccién provisional de la frecuencia de pulsacién, la intensidad de salida maxima
permanece en el valor que esté asignado a la consigna de frecuencia de pulsacién. Ver también
p0290 = 2.

Una vez se ha solucionado la sobrecarga, el convertidor aumenta de nuevo la frecuencia de
pulsacién hasta la consigna de frecuencia pulsacién p1800.

Si no es posible reducir provisionalmente la frecuencia de pulsacién o evitar la sobrecarga
térmica de la etapa de potencia, el convertidor desconecta el motor con el fallo F30024.
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8.23 Proteccién del convertidor con vigilancia de temperatura

Reaccion en sobrecarga con p0290 = 12
El convertidor reacciona en 2 etapas:

1. Si el convertidor opera con una consigna de frecuencia de pulsacién p1800 elevada, el
convertidor reduce su frecuencia de pulsacién a partir de p1800.
No hay derating de intensidad debido a la elevada consigna de frecuencia de pulsacién.
Una vez se ha solucionado la sobrecarga, el convertidor aumenta de nuevo la frecuencia de
pulsacién hasta la consigna de frecuencia pulsacién p1800.

2. Sino es posible reducir provisionalmente la frecuencia de pulsacion o evitar la sobrecarga
térmica del convertidor, sigue la etapa 2:

— En caso de regulacién vectorial, el convertidor reduce la intensidad de salida.
— En caso de control por U/f, el convertidor reduce la velocidad.

Una vez se ha solucionado la sobrecarga, el convertidor habilita de nuevo la intensidad de
salida o la velocidad.

Si ambas medidas no pueden impedir la sobrecarga térmica de la etapa de potencia, el
convertidor desconecta el motor con el fallo F30024.

Reaccion en sobrecarga con p0290 = 13

Se recomienda este ajuste para accionamientos con par de arranque elevado.

Si el convertidor opera con una frecuencia de pulsacién elevada, el convertidor reduce su
frecuencia de pulsacion a partir de la consigna p1800.

No hay derating de intensidad debido a la elevada consigna de frecuencia de pulsacién.

Una vez se ha solucionado la sobrecarga, el convertidor aumenta de nuevo la frecuencia de
pulsacién hasta la consigna de frecuencia pulsacién p1800.

Si no es posible reducir provisionalmente la frecuencia de pulsacién o evitar la sobrecarga
térmica de la etapa de potencia, el convertidor desconecta el motor con el fallo F30024.

Parametro
Nidmero Nombre Ajuste de fabrica
r0036 CO: Etapa de potencia Sobrecarga 12t %
r0037[0...19] Etapa de potencia Temperaturas °C
p0290 Etapa de potencia Reaccién en sobrecarga 2
p0292[0...1] Etapa de potencia Umbral de alarma de temperatura [0]5°C, [1]15°C
p0294 Etapa de potencia Alarma si sobrecarga I2t 95 %
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8.24 Proteccién del motor con sensor de temperatura
8.24 Proteccion del motor con sensor de temperatura

Vista general

4F Para proteger el motor contra el exceso de temperatura, el convertidor puede evaluar uno de los
siguientes sensores:

+ 14T1 MOTOR| ¢ Sensor KTY84
_ 15T2 MOTOR

¢ Termostato (p. ej., termostato bimetalico)

14T1 MOTOR| o Sensor PTC
15T2 MOTOR
e Sensor Pt1000

3 = LA4T1 MOTOR
#D 1572 MOTOR

Descripcién del funcionamiento

Sensor KTY84

ATENCION

Sobrecalentamiento del motor por inversion de polaridad de un sensor KTY

La conexién de un sensor KTY con los polos invertidos puede provocar dafios en el motor por
sobrecalentamiento, ya que el convertidor no detecta el exceso de temperatura del motor.

¢ (Conecte el sensor KTY con la polaridad adecuada.

+ . .. .
Con un sensor KTY, el convertidor vigila tanto la temperatura del motor como el propio sensor

- para detectar roturas de hilo o cortocircuitos:

* Vigilancia de temperatura:
Con un sensor KTY, el convertidor evalla la temperatura del motor en el rango de -48 °C ...
+248 °C.
La temperatura para el umbral de alarma y fallo se ajusta mediante los parametros p0604 y
p0605, respectivamente.

— Alarma Exceso de temperatura (A07910):
- Temperatura del motor > p0604 y p0610 =0

— Fallo Exceso de temperatura (FO7011):
El convertidor responde con fallo en los siguientes casos:
- Temperatura del motor > p0605
- Temperatura del motor > p0604 y p0610 >0

* Vigilancia de sensores (AO7015 y FO7016):

— Rotura de hilo:
El convertidor interpreta una resistencia > 2120 Q como rotura de hilo y emite la alarma
A07015. Después de 100 milisegundos, el convertidor conmuta a fallo con FO7016.

— Cortocircuito:
El convertidor interpreta una resistencia < 50 Q como cortocircuito y emite la alarma
A07015. Después de 100 milisegundos, el convertidor conmuta a fallo con FO7016.
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8.24 Proteccién del motor con sensor de temperatura

Termostato

E‘; El convertidorinterpreta una resistencia =100 Q como termostato bimetalico abiertoy reacciona
de acuerdo con el ajuste de p0610.
Sensor PTC

3 El convertidor interpreta una resistencia > 1650 Q como exceso de temperatura y reacciona de
ﬂ,l: acuerdo con el ajuste de p0610.

El convertidor interpreta una resistencia < 20 Q como cortocircuito y reacciona con el aviso de
alarma A07015. Silaalarma perdura mas de 100 milisegundos, el convertidor se interrumpe con
el fallo FO7016.

Sensor Pt1000
3 Con un sensor Pt1000, el convertidor vigila tanto la temperatura del motor como el propio
# sensor para detectar roturas de hilo o cortocircuitos:

¢ Vigilancia de temperatura:
Con un sensor Pt1000, el convertidor evalta la temperatura del motor en el rango de -
48°C... +248°C.
La temperatura para el umbral de alarma y fallo se ajusta mediante los parametros p0604 y
p0605, respectivamente.

— Alarma Exceso de temperatura (A07910):
- Temperatura del motor > p0604 y p0610 =0

— Fallo Exceso de temperatura (FO7011):
El convertidor responde con fallo en los siguientes casos:
- Temperatura del motor > p0605
- Temperatura del motor > p0604 y p0610 > 0

* Vigilancia de sensores (A07015y FO7016):

— Rotura de hilo:
El convertidor interpreta una resistencia > 2120 Q como rotura de hilo y emite la alarma
A07015. Después de 100 milisegundos, el convertidor conmuta a fallo con FO7016.

— Cortocircuito:
El convertidor interpreta una resistencia < 603 Q como cortocircuito y emite la alarma
A07015. Después de 100 milisegundos, el convertidor conmuta a fallo con FO7016.

Parametro
Numero Nombre Ajuste de fabrica
p0335[M] Tipo de refrigeracion del motor 0
p0601[M] Sensor de temperatura en motor Tipo de sensor 0
p0604[M] Mod_temp_mot 2/Sensor umbral alarma 130°C
p0605[M] Mod_temp_mot 1/2/Sensor Umbral y valor de temperatura 145°C
p0610[M] Sobretemperatura en motor Reaccién 12
p0640[D] Limite intensidad 0 Aef
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8.25 Proteccién del motor mediante el cdlculo de la temperatura

8.25

Resumen

s

Proteccion del motor mediante el calculo de la temperatura

El convertidor calcula la temperatura del motor basandose en un modelo térmico de motor. Tras
la puesta en marcha, el convertidor ajusta el tipo de motor térmico para que se corresponda con
el motor.

El modelo térmico de motor responde mas rapido a los incrementos de temperatura que un
sensor de temperatura.

Si el modelo térmico de motor se usa en combinacién con un sensor de temperatura, por
ejemplo, un Pt1000, el convertidor corrige el modelo de acuerdo con la temperatura medida.

Descripcién de la funcién

Parametro

368

Modelo térmico de motor 2 para motores de induccion

El modelo térmico de motor 2 para motores de induccién es un modelo de masa 3 térmico que
consta del nlcleo del estator, el devanado del estator y un rotor. El modelo térmico de motor 2
calcula la temperatura tanto en el devanado del estator como en el rotor.

p0625 p0627  p0344 p0604  p0605 p0610 > 0
9 10034
jij 10068 9 (r0632) U_ (1J > AO7012
— Y FO7011
Lo
Figura 8-70  Modelo térmico de motor 2 para motores de induccién
Tabla 8-71 Modelo térmico de motor 2 para motores de induccién
Nimero Nombre Ajuste de fabrica
r0034 CO: Carga térmica del motor -%
r0068[0 ... 1] CO: Valor absoluto de intensidad real - Arms
p0344[M] Peso del motor (para modelo térmico de motor) 0 kg
p0604[M] Umbral de alarma Mod_temp_mot 2/KTY 130°C
p0605[M] Mod_temp_mot 1/2/Sensor Umbral y valor de temperatura 145 °C
p0610[M] Sobretemperatura en motor Respuesta 12
p0612[M] Activaciéon de Mod_temp_mot 0000 0010 0000
0010 bin
p0625[M] Motor Temperatura ambiente durante puesta en marcha 20°C
p0627[M] Sobretemperatura motor, devanado estator 80 K
r0632[M] Mod_temp_mot Temperatura devanado estator -°C
p0640[D] Limite de corriente 0 Arms
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8.25 Proteccion del motor mediante el cdlculo de la temperatura

Modelo térmico de motor 1 para motores sincronos

Encontrara informacién sobre el modelo térmico del motor 1 para motores sincronos en los
esquemas de funciones 8016 y 8017 del Manual de listas.
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8.26 ;Cémo se puede proteger de sobrecargas al motor en conformidad con IEC/UL 61800-5-17

8.26

Resumen

Requisitos

Procedimiento

370

¢Como se puede proteger de sobrecargas al motor en conformidad
con IEC/UL 61800-5-1?

El modelo térmico del motor del convertidor cumple los requisitos de proteccién contra
sobrecargas del motor segun IEC/UL 61800-5-1.

Para cumplir los requisitos de proteccién contra sobrecargas del motor segtin IEC/UL 61800-5-1,
es posible que deban ajustarse algunos parametros del modelo térmico del motor.

Ha introducido correctamente los datos del motor durante la puesta en marcha rapida.

ATENCION

Sobrecarga térmica de motores no Siemens debido a un umbral de disparo demasiado
elevado

Conun motor Siemens, el convertidor ajusta el umbral de disparo del modelo térmico del motor
para que se corresponda con el motor. Para motores no Siemens, el convertidor no puede
asegurar en todos los casos que el umbral de disparo sea totalmente correcto para el motor. Un
umbral de disparo que esta ajustado demasiado alto puede provocar una sobrecarga térmica
y dafiar asi el motor.

¢ Siesnecesario, reduzca el umbral de disparo p0605, p0615 o0 p5391 correspondiente para
un motor no Siemens.

1. Ajuste p0610 =12.
2. Ajuste los pardmetros siguientes segun el motor:

— Motor asincrono:
p0612.1 =1
p0612.9 =1
Para motores sin sensor de temperatura: p0625 = 40 °C

— Motor sincrono
p0612.0 =1
p0612.8 =1
Para motores sin sensor de temperatura: p0613 =40 °C

No se debe aumentar el umbral de disparo p0605, p0615 o0 p5391 parametrizado en el juego de
datos del motor.

Si se modifican parametros adicionales del modelo térmico de motor, el convertidor puede dejar
de cumplir la proteccion contra sobrecargas del motor en conformidad con IEC/UL 61800-5-1.
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8.27

Vista general

i

8.27 Proteccion del motor y del convertidor por medio de la limitacion de tensién

Proteccion del motor y del convertidor por medio de la limitacién
de tensidn

Para accionar la carga, un motor eléctrico transforma la energia eléctrica en energia mecanica.
Cuando el motor es accionado por su propia carga, p. €j., debido a la inercia de la carga al frenar,
el flujo de energia se invierte: el motor trabaja temporalmente como generador y transforma la
energia mecanica en energia eléctrica. La energia eléctrica fluye del motor al convertidor. Si el
convertidor no puede entregar la energia eléctrica proporcionada por el motor, p. €j., a una
resistencia de freno, el convertidor guarda la energia en sus condensadores del circuito
intermedio. De este modo, aumenta la tensién del circuito intermedio Vdc en el convertidor.

Una tensién excesiva del circuito intermedio provoca dafios tanto en el convertidor como en el
motor. Por ese motivo, el convertidor vigila la tension del circuito intermedio y desconecta el
motor conectado con el fallo "Sobretensién en circuito intermedio”.

Descripcion del funcionamiento

Proteccién del motor y del convertidor frente a sobretension

Velocidad de giro
(r0063)

Tensioén circ. interm. (r0070) &

Vdc_max [———————————
Nivel conexionreg. Vdc_max |- _

Regulador de Vdc_max activo T

Modo motor Modo generador Modo motor

Figura 8-71  Representacién simplificada de la regulacién de Vdc_max

Laregulacion de Vdc_mdéx prolonga el tiempo de deceleracién del motor al frenar. De este modo,
el motor solo devuelve al convertidor la energia que se cubre en funcién de las pérdidas en el
convertidor. La tensién del circuito intermedio se mantiene en el rango admisible.

La regulacién de Vdc_max no es apropiada para aplicaciones con régimen generador sostenido
del motor, p. €j., aparatos de elevacién o centrifugadoras.

Cex]] Frenado eléctrico del motor (Pagina 350)
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8.27 Proteccién del motor y del convertidor por medio de la limitacién de tensidn

Parametro

372

Parametros de la regulacién de Vdc_max

Los pardmetros se diferencian segun el tipo de regulacién del motor.

Tabla 8-72  Parametros del control por U/f
Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p0210 Tension de conexién de equipos 400V
p1280[D] Regulador de Vdc Configuracion (UIf) 1
r1282 Regulador de Vdc_max Nivel de conexién (U/f) -V
p1283[0...n] Regulador de Vdc Factor dindmico (UIf) 100 %
p1294 Regulador de Vdc_max Medida automética del nivel CON (U/f) | O
Tabla 8-73  Parametros de la regulacién vectorial
Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p0210 Tensién de conexién de equipos 400V
p1240[0...n] Configuracién del regulador de Vdc (regulacién vectorial) 1
r1242 Regulador de Vdc_mdax Umbral de conexién -V
p1243[0...n] Regulador de Vdc_max Factor de dinamica 100 %
p1254 Regulador de Vdc_max Deteccién automatica de nivel CON |0

Encontrard mas informacion acerca de esta funcién en el esquema de funciones 6320 0 6220
del Manual de listas.

Lot Vista general de los manuales (Pagina 502)
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8.28 Rearranque al vuelo: conexién sobre un motor en marcha
8.28 Rearranque al vuelo: conexién sobre un motor en marcha

Vista general

é Si se alimenta el motor cuando todavia esta girando, es muy probable que sin la funciéon
| "Rearranque al vuelo" se produzca un fallo por sobreintensidad (F30001 o FO7801). Ejemplos de
aplicaciones con el motor rotando accidentalmente antes de conectar la alimentacion:

e El motor gira tras un breve corte de red.
¢ Un flujo de aire acciona un rodete de ventilador.

¢ Una carga con un alto momento de inercia acciona el motor.

Descripcién del funcionamiento
La funcién "Rearranque al vuelo" consta de los pasos siguientes:

1. Tras la orden CON, el convertidor inyecta al motor la intensidad de bldsqueda y aumenta la
frecuencia de salida.

2. Silafrecuencia de salida alcanza la velocidad actual del motor, el convertidor espera durante
el tiempo de excitacion del motor.

3. El convertidor acelera el motor hasta la consigna de velocidad actual.

CON/DES1 T

v

|
\
Velocidad + }

€ El convertidor magnetiza el motor
de giro

S~

- <
e \Frecuencia de salida del convertidor

‘
i
!
!
!
!
!
!
L

»
Tt

Figura 8-72  Funcionamiento basico de la funcién "Rearranque al vuelo”

Parametro

Ajustar la funcién "Rearranque al vuelo”

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p1200[D] Rea.vuelo Modo op. 0
0 = rearranque al vuelo bloqueado

1 =rearranque al vuelo habilitado, busqueda del motor en
ambos sentidos, arranque en el sentido de la consigna

4 = rearranque al vuelo habilitado, busqueda del motor solo
en el sentido de la consigna

No hay funcién "Rearranque al vuelo” en accionamientos multimotor

Si el convertidor acciona varios motores al mismo tiempo, la funcién "Rearranque al vuelo” no
se debe habilitar.
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8.28 Rearranque al vuelo: conexidn sobre un motor en marcha

374

Excepcién: un acoplamiento mecanico se encarga de que todos los motores giren siempre con
la misma velocidad.

Tabla 8-74  Ajustes avanzados

Parametro Descripcién Ajuste de fabrica

p0346[M] Tiempo de excitacién del motor 0s

p0347[M] Tiempo de desexcitacién del motor Os

p1201[C] Bl: Rearranque al vuelo Habilitacién Fuente de sefal 1

p1202[D] Rea.vuelo Int. bqg. Ajuste de fabrica
en funcién del Po-
wer Module

p1203[D] Rearranque al vuelo Velocidad de bldsqueda Factor Ajuste de fabrica

en funcién del Po-
wer Module

Convertidores SINAMICS G120C
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8.29 Rearranque automdtico

8.29 Rearranque automatico

Vista general
'é El rearranque automatico incluye dos funciones distintas:
e El convertidor confirma los fallos automaticamente.

e Elconvertidor vuelve a conectar el motor automaticamente tras producirse un fallo de la red
u otro fallo.

El convertidor interpreta los siguientes resultados como fallo de la red:

¢ El convertidor notifica el fallo F30003 (subtensién en el circuito intermedio) tras
interrumpirse brevemente la tension de red del convertidor.

¢ Todas las alimentaciones del convertidor estan interrumpidas, y todos los acumuladores de
energia del convertidor estan tan descargados que falla la electrénica del convertidor.

Descripcién del funcionamiento

Ajuste del rearranque automatico

/\ ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de la maquina al estar activado el rearranque automatico

Con el "Rearranque automatico" activo (p1210> 1), el motor arranca automaticamente tras un
fallo de la red. Los movimientos inesperados de partes de la maquina pueden provocar dafios
materiales y lesiones graves.

* Proteja las zonas peligrosas dentro de la maquina para que nadie se aproxime
accidentalmente.

Si existe la posibilidad de que el motor continde girando durante un tiempo prolongado tras un
fallo de la red u otro fallo, debe activar adicionalmente la funcién "Rearranque al vuelo".

EE] Rearranque al vuelo: conexién sobre un motor en marcha (Pagina 373)

Mediante p1210, seleccione el modo de rearranque automatico que se ajuste a su aplicacion.

Modo de rearranque automatico (WEA) |

No hay WEA Confirmar fallos Confirmar fallos No confirmar fallos Confirmar fallos
automaticamente. automaticamente automaticamente. automaticamente.
si CON/DES1 =1
| | | |
No conectar el motor Conectar el motor Conectar el motor Conectar el motor automati-
automaticamente. automaticamente. automaticamente. camente.
I_I_I I_I_I
Tras fallo de || Tras fallo de | | Tras fallo de || Tras fallo de
red red y fallos red red y fallos
| | | |
p1210=0 || p1210 =1 | [ p1210=4 |[ p1210=6 | [ p1210=14 ]| p1210=16 | | p1210 = 26
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8.29 Rearranque automdtico

Figura 8-73  Modos de rearranque automatico

El funcionamiento del resto de los parametros se describe en la figura y tabla siguientes.

}EI 1.er intento de } El 2.° intento de

jarranque ha | arranque ha sido
Fallo tras caida de red o | fracasado debido | satisfactorio ¥
durante el servicio la un nuevo fallo }
. [ [ ‘ >
Contador de intentos de 4 \ } \ } t
arranque } } ‘ } !
p1211 = } | Sicontador de intentos de arranque <0, —
p1211 -1 :‘—| se produce el fallo F07320
p1211 -2 4‘7777 T T* ‘ 1
.
} } } } Después de p1213[1] el converti- Tt
| | \ | dor restablece el "contador de
Confirmacién automatica ”?} 4 } 4 | intentos de arranque”.
| " " | " | 1 =
. I v |
Orden CON automatica 2.4 | p1212 p1212 | | t
— — ! ! >
\ ‘ \ ‘ i ‘ Tt
Velocidad de giro4 | ! ‘ ! ‘ }
} e (\) v 10 \ t, = suma de los tiempos para
1Ly, 1.US Ity 1US rearranque al vuelo y magnetiza-
\ I ﬂy* ‘
LN\ ‘ \ cion del motor | ~
Ll
El intento de arranque debe tener éxito dentro de t
p1213[0].
De lo contrario, se produce el fallo F07320.

D El convertidor confirma los fallos automaticamente bajo las siguientes condiciones:
e p1210=1 6 26: siempre.

* p1210=4 6 6:siesta presente la orden para conectar el motor en una entrada digital o a través del
bus de campo (CON/DES1 = 1).

e p1210=14 6 16: nunca.
2El convertidor intenta conectar el motor automaticamente bajo las condiciones siguientes:
e p1210=1:nunca.

e p1210=4,6, 14, 16 6 26: si esta presente la orden para conectar el motor en una entrada digital
0 a través del bus de campo (CON/DES1 = 1).

3 Sino se produce ningun fallo un segundo después del rearranque al vuelo y la magnetizacion
(r0056.4 = 1), el intento de arranque se considera satisfactorio.

Figura 8-74  Comportamiento en el tiempo del rearranque automatico

Encontrard mas informacion en la lista de parametros.

Ajustes avanzados

Sidesea suprimir el rearranque automatico en determinados fallos, debe introducir los niimeros
de fallo correspondientes en p1206][0 ... 9].

Ejemplo: p1206[0] = 07331 = En el fallo FO7331 no se produce ningln rearranque.

Convertidores SINAMICS G120C
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8.29 Rearranque automdtico

Esta supresién del rearranque automatico solo funciona con el ajuste p1210 =16, 16 6 26.

Nota
Arranque del motor a pesar de la orden DES a través de bus de campo

Al interrumpirse la comunicacion de bus de campo, el convertidor reacciona con un fallo. Con
uno de los ajustes p1210 =6, 16 0 26, el convertidor confirma el fallo automaticamente y el
motor vuelve a arrancar aunque el controlador superior intente enviar una orden DES al
convertidor.

e Para evitar que el motor arranque automaticamente en caso de fallo de la comunicacién de
bus de campo, introduzca el nimero de fallo del error de comunicacién en el parametro

p1206.
Parametro

Nimero Nombre Ajuste de fabrica

p1206 Rearranque automatico Fallos no activos 0

p1210 Rearranque automatico Modo 0

p1211 Rearranque automatico Intentos de arranque 3

p1212 Rearranque automatico Tiempo espera Intentos arranque 1s

p1213[0] Rearranque automatico Tiempo de vigilancia 60 s
para rearranque

p1213[1] Rearranque automatico Tiempo de vigilancia 0s
para restablecer el contador de arranques
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8.30 Respaldo cinético (regulacién Vdc_min)

8.30

Vista general

)

Requisitos

Respaldo cinético (regulacién Vdc_min)

El respaldo cinético aumenta la disponibilidad del accionamiento. El respaldo cinético
aprovecha la energia cinética de la carga para puentear microinterrupciones o fallos de la red.
Durante una microinterrupcién, el convertidor mantiene alimentado el motor el mayor tiempo
posible. El tiempo de respaldo maximo tipico es un segundo.

Para utilizar adecuadamente la funcién "Respaldo cinético" deben cumplirse los siguientes
requisitos:

¢ La maquina accionada tiene una masa de inercia suficientemente grande.

e La aplicacién permite frenar el motor durante un fallo de la red.

Descripcién del funcionamiento

Parametro

378

Si se produce una microinterrupcion, la tension del circuito intermedio del convertidor
disminuye. A partir de un umbral ajustable, actta el respaldo cinético (regulaciéon Vpc min)- La
regulacion Vpc min fuerza un régimen ligeramente generador. De este modo el convertidor cubre
sus pérdidasy las del motor aprovechando la energia cinética de la carga. La velocidad de la carga
disminuye pero la tensién del circuito intermedio permanece constante durante el respaldo
cinético. Tras restablecerse la red, el convertidor regresa de inmediato al régimen normal.

Tension del circuito 4
intermedio )
1246 1———— ‘
. |
B |
El } T T =t
regulador [ \
vDC T |
min esta activo — | >,
Velocidad de giro 4 } \ \
e +2 -
‘ } \;/—
|
AT e e ——  —
. o \ Tt
Servicio 4 | | |
1 — |
régimen motor ‘ \ ‘/ -
- | —
régimen generador ! Tt

Fallo de la red

Figura 8-75  Funcionamiento bdsico del respaldo cinético

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0056[0...15] COIBO: Palabra de estado Regulacién -

p0210 Tensién de conexién de equipos 400V
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8.30 Respaldo cinético (regulacién Vdc_min)

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p1240[D] Configuracién del regulador de Vdc (regulacién vectorial) 1

p1245[D] Reg. de Vdc_min Umbral de conexién (respaldo cinético) 73%176 %
r1246 Reg. de Vdc_min Umbral de conexién (respaldo cinético) -V

p1247[D] Reg. de Vdc_min Factor de dindmica (respaldo cinético) 300 %

p1255[D] Umbral de tiempo del regulador de Vdc_min Os

p1257[D] Umbral de velocidad de giro del regulador de Vdc_min 50 1/min

Convertidores SINAMICS G120C
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8.31 Optimizacion de rendimiento

8.31

Vista general

AD
B
CcC»

Requisitos

Optimizacién de rendimiento

La optimizacién de rendimiento reduce las pérdidas del motor en la medida de lo posible.

La optimizacién de rendimiento activa tiene las siguientes ventajas:

* Menores costes energéticos

* Menor calentamiento del motor

* Menor emisién de ruidos del motor

La optimizacién de rendimiento activa tiene la siguiente desventaja:

¢ Tiempos de aceleracion mas largos y mayores caidas de la velocidad en caso de golpes de par.

Esta desventaja solo es relevante en caso de que el motor deba ofrecer muy altas prestaciones
dindmicas. Cuando estd activa la optimizacion de rendimiento, la regulacién de motor del
convertidor impide también el vuelco del motor.

La optimizacién de rendimiento funciona en las siguientes condiciones:
¢ Funcionamiento con motor asincrono

e En el convertidor esta ajustada la regulacién vectorial.

Descripcién del funcionamiento

380

Converti-
dor

:H]: Maquina accionada

variable predefinido
Flujo & A Par
\ /
N
Velocidad Velocidad

Figura 8-76  Optimizacion de rendimiento mediante cambio del flujo del motor

Las tres magnitudes ajustables directamente desde el convertidor, y que determinan el
rendimiento de un motor asincrono, son la velocidad, el par y el flujo.

Sin embargo, la velocidad y el par son especificados por la maquina accionada en cada
aplicacion. Por ello, la inica magnitud variable que queda disponible para la optimizacién de
rendimiento es el flujo.
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8.31 Optimizacion de rendimiento

El convertidor cuenta con dos métodos distintos de optimizacién de rendimiento.

Optimizacién de rendimiento, método 2

Habitualmente, el método 2 de optimizacién de rendimiento permite obtener un rendimiento
mayor que el método 1.

Se recomienda usar el método 2.

Converti-
dor
Modelo térmico de
motor
[ v

Rendimiento en
funcién del flujo

Flujo éptimo

E

Figura 8-77  Calculo del flujo éptimo a partir del modelo térmico del motor

A partir de su modelo térmico de motor, el convertidor calcula de manera continua la
interdependencia del rendimiento y el flujo para el punto de trabajo actual del motor. Tras ello,
ajusta el flujo para obtener un rendimiento éptimo.

Fluo 4 D | @ Fluo 4 D | @

100 % 1 100 % |
Rendimiento A Rendimiento A

100 % 1 100 %

@ Optimizacién de rendimiento no activa
@ Optimizacién de rendimiento activa

Figura 8-78  Resultado cualitativo de la optimizacion de rendimiento, método 2

En funcion del punto de trabajo del motor, el convertidor reduce o aumenta el flujo en la zona
de carga parcial.

Optimizacion de rendimiento, método 1

Consigna de flujo A

p1570 (D —— (1)p1580=0
p1570 - 75 % 2 () p1580 = 50 %
3 (3) p1580 = 100 %

p1570 - 50 %

Modo de carga
parcial

.
Ll

Marcha en vacio Par
Par asignado

Figura 8-79  Reduccién de la consigna de flujo en la zona de carga parcial del motor
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8.31 Optimizacion de rendimiento

Entre la marcha en vacio y el par asignado, el motor trabaja en la zona de carga parcial. En
funcién de p1580, el convertidor reduce la consigna de flujo de modo lineal con el paren lazona
de carga parcial.

FIujoA@) @ @
100 %
— (Mp1580=0

= V)
Rendimiento A ®P1580 50 %
100 % (3®) p1580 =100 %

Figura 8-80  Resultado cualitativo de la optimizacion de rendimiento, método 1

La reduccién del flujo en la zona de carga parcial del motor da lugar a un mayor rendimiento.

Parametro

Tabla 8-75  Optimizacién de rendimiento, método 2

Nimero Nombre Ajuste de fabrica

p1401[D] Regulacién de flujo Configuracién 0000 0000 0000
0110 bin

p1570[D] CO: Consigna de flujo 100 %

p3315[D] Optimizacién de rendimiento 2 Flujo Limite minimo 50 %

p3316([D] Optimizacién de rendimiento 2 Flujo Limite maximo 110 %

Tabla 8-76  Optimizacién de rendimiento, método 1

Nidmero Nombre Ajuste de fabrica
p1570[D] CO: Consigna de flujo 100 %
p1580[D] Optimizacién de rendimiento 80 %
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8.32 Control del contactor de red

8.32 Control del contactor de red

Vista general

Ay Un contactor de red desconecta el convertidor de la red y reduce asi las pérdidas en el

Cm®  convertidor durante el tiempo que el motor no esta en funcionamiento.

Requisitos

El control del contactor de red exige que el convertidor cuente con una alimentacién de 24 V. La
alimentacion de 24 V debe conservarse incluso con el contactor de red abierto.

Descripcién del funcionamiento

El convertidor controla su contactor de red a través de una salida digital.

DC 24V 31[+24V IN
oV o 32|GND IN
K1
Bl: p860

8 [DI3 Hr0722.3)722.3 |-
«1| / -K1 18]DO 0 NC

19[DO ONO | 150730

20[DO 0 COM{H863.1 (+0863.1}—

]

Figura 8-81  Control del contactor de red a través de DO O con respuesta a través de DI 3

Activacion del control del contactor de red
Interconecte la salida digital que controla el contactor de red con la sefal r0863.1.
Ejemplo de DO 0: p0730 = 863.1.

Control del contactor de red con respuesta

Interconecte p0860 con la sefal de la correspondiente entrada digital.
e p0860 = 722.x: respuesta de un contacto NA a través de DIx

* p0860 = 723.x: respuesta de un contacto NC a través de DIx
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8.32 Control del contactor de red

DOO
Control contactor de red

DI 3

Contc.red Senal respuesta T |__|_
— R
< p0861 < p0861

Figura 8-82  Control del contactor de red a través de DO O con respuesta a través de DI 3

Sila respuesta del contactor de red tarda mas que el tiempo p0861, el convertidor emite el fallo

FO07300.
Parametro
Nidmero Nombre Ajuste de fabrica
r0046.0...n CO/BO: Habilitaciones faltantes -
p0860 Bl: Contc.red Sefal respuesta 863,1
p0861 Contactor de red Tiempo de vigilancia 100 ms
r0863.0...1 COIBO: Acoplamiento de accionamientos Palabra de estado/ | -
mando
p0867 Etapa de potencia Tiempo de retencidén contactor ppal. tras | 50 ms
DES1
p0869 Secuenciador Configuracién 0000 bin
p0870 BI: Cerrar contactor principal 0

Encontrara mas informacion en la lista de parametros.
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8.33

Vista general

8.33 Cdlculo del ahorro de energia para turbomdquinas

Calculo del ahorro de energia para turbomaquinas

Ay Cuando el caudal se regula mecanicamente mediante valvulas de compuerta o de mariposa, las
CB®  turbomaquinas funcionan con velocidad constante segun la frecuencia de red.
Red Red
Bomba 50 Hz S0 Hz
> > - - Bd
== e CEEZEEN : 3 3
Figura 8-83  Regulacién de flujo con bomba y véalvula de mariposa en una red de 50 Hz

Cuanto menor es el caudal, peor es el rendimiento de la turbomaquina. La turbomaquina tiene
el peor rendimiento cuando las valvulas de compuerta o de mariposa estan completamente
cerradas. Ademas pueden producirse efectos indeseados, p. €j., la formacién de burbujas de
vapor en liquidos (cavitacién) o el calentamiento del fluido transportado.

El convertidor regula el caudal impulsado a través de la velocidad de la turbomaquina. Con la
regulacion del caudal, la turbomaquina funciona para cada caudal con el rendimiento éptimo.
Gracias a esta circunstancia, en el servicio con carga parcial se necesita menos potencia eléctrica
que con la regulacion mediante valvulas de compuerta o de mariposa.

Red Red
= =
Convertidor ﬂ ofao Convertidor m HED
000
50 Hz 0..50Hz

——F——F ¥ ——>—»% > > > S
—>—> —»—»0 > > > ( > > *0
— b s > > > > > >
Figura 8-84  Regulacién de flujo con bomba y convertidor

Descripcién del funcionami

Potencia 4
eléctrica
requerida

ento

L

Regulacién del caudal ‘
. . —_
impulsado mediante
valvula de marlposa

Regulacion del caudal
impulsado mediante un

convertidor
|-

Convertidores SINAMICS G120C
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Caudal impulsado
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El convertidor calcula el ahorro
energético a partir de la caracte-
ristica de flujo de una regulacion
mecanica de caudal y de la poten-
cia eléctrica consumida medida.

El célculo es apto, p. €]., para
bombas centrifugas, ventilado-
res y compresores radiales o axia-
les.

385



Puesta en marcha avanzada

8.33 Cdlculo del ahorro de energia para turbomdquinas

Caracteristica de flujo

100

. =9
Potenciaen 92 |———F—+—+—1—0=T |®
% Z @
77 bt &7
®

(Velocidad de giro, potencia)

(D) (p3320, p3321)

50 g
@ @ (p3322, p3323)

250 () (p3324, p3325)
@ (@) (p3326, p3327)

0 () (p3328, p3329)

0 25 50 75 100
Velocidad en %

Figura 8-85  Ajuste de fabrica de la caracteristica de flujo

Para ajustar la caracteristica, necesita los siguientes datos del fabricante de la maquina para cada
punto de interpolacién de la velocidad:

* Los caudales de la turbomaquina correspondientes a 5 velocidades del convertidor
seleccionadas.

e El consumo de potencia correspondiente a los 5 caudales a velocidad constante segun la
frecuencia de red y la estrangulacion mecanica del caudal.

Parametro
Numero Nombre Ajuste de fabrica
r0039[0...n] CO: Indicador de energia -
p0040 Resetear el indicador de consumo de energia 0
r0041 Consumo de energia ahorrado -
r0042[0...n] CO: Indicador de energia del proceso -
p0043 Bl: Consumo de energia Habilitar indicador 0
p3320[0...n] Turbomaquina Potencia Punto 1 25
p3321[0...n] Turbomaquina Velocidad Punto 1 0
p3322[0...n] Turbomagquina Potencia Punto 2 50
p3323[0...n] Turbomaquina Velocidad Punto 2 25
p3324[0...n] Turbomaquina Potencia Punto 3 77
p3325[0...n] Turbomaquina Velocidad Punto 3 50
p3326[0...n] Turbomaquina Potencia Punto 4 92
p3327[0...n] Turbomaquina Velocidad Punto 4 75
p3328[0...n] Turbomaquina Potencia Punto 5 100
p3329[0...n] Turbomaquina Velocidad Punto 5 100
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8.34

Vista general

8.34 Conmutacién entre diferentes ajustes

Conmutacion entre diferentes ajustes

En algunas aplicaciones el convertidor debe funcionar con distintos ajustes.

Ejemplo:

Varios motores se operan con un convertidor. El convertidor debe funcionar con los datos de
motor correspondientes y el generador de rampa adecuado para cada motor.

Descripcién del funcionamiento

Juegos de datos de accionamiento (Drive Data Set, DDS)

Es posible parametrizar de maneras distintas algunas funciones del convertidor y luego cambiar
entre los distintos ajustes.

Nota

Los datos de motor de los juegos de datos de accionamiento pueden conmutarse Unicamente
en el estado "Listo para servicio", con el motor desconectado. El tiempo de conmutacién es de
50 ms aprox.

Si los datos del motor no se conmutan junto con los juegos de datos de accionamiento (es decir,
el mismo nimero de motor en p0826), los juegos de datos de accionamiento también pueden
conmutarse durante el funcionamiento.

Los parametros correspondientes estan indexados (indice 0 o 1). A través de érdenes de mando
se selecciona uno de los dos indices y, por lo tanto, uno de los dos ajustes guardados.

Los ajustes que tienen el mismo indice en el convertidor se denominan juego de datos de
accionamiento.
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8.34 Conmutacién entre diferentes ajustes

Parametro

388

SR
Consignas Acondicionamiento Regulacion del
x& de consigna motor [g
(0]
- Consignas fijas [\ o
- Potenciémetro motorizado . @ -[ I I
-JOG b (%
- . _ ~— ST
]
]
] >
— =
il
—OH Proteccion y I Especifico de —
vigilancia la aplicacion
- Sobreintensidad - Frenos
L. - Rearranque al vuelo
- Sobretension - Proteccion de instalaciones
- Exceso de temperatura DDS1
i [ DDS0

Seleccién del niumero de juegos de datos de accionamiento

Con el parametro p0180 se determina el nimero de juegos de datos de accionamiento (1 0 2).

Parametro Descripcién

p0010=0 Accto Puesta en marcha: Listo

p0010 =15 Accto Puesta en marcha: Juegos de datos

p0180 Juegos de datos de accionamiento (DDS) Cantidad

Copia de juegos de datos de accionamiento

Parametro Descripcion

p0819[0] Juego datos accionamiento fuente
p0819[1] Juego datos accionamiento destino
p0819[2] =1 Iniciar copia

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
p0010 Accto Puesta en marcha Filtro de parametros 1
r0051 CO/BO: Juego de datos de accto. DDS activo -
p0180 Juegos de datos de accionamiento (DDS) Cantidad 1
p0819[0...2] Juego de datos de accto. DDS Copiar 0
p0820[C] BI: Seleccién juego de datos de accto. DDS Bit 0 0
p0821[C] BI: Seleccién juego de datos de accto. DDS Bit 1 0
p0826[M] Conmutaciéon motor N° de motor 0

Convertidores SINAMICS G120C
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Alarmas, fallos y mensajes del sistema 9

El convertidor presenta los siguientes modos de diagnéstico:

* LED
Los LED que hay en el frente del convertidor informan sobre los estados mas importantes del
convertidor.

e Alarmasy fallos
Cada alarma y cada fallo poseen un nimero univoco.
El convertidor notifica alarmas y fallos a través de las siguientes interfaces:

— Bus de campo

Regleta de bornes (caso de haberse configurado asi)

Interfaz al Operator Panel BOP-2 o IOP-2
Interfaz a STARTER o Startdrive

¢ Datos de Identification & Maintenance (I&M)
El convertidor, previo requerimiento, envia datos al controlador superior a través de
PROFIBUS o PROFINET:

— Datos especificos del convertidor

— Datos especificos de la instalacion

Convertidores SINAMICS G120C
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9.1 Estados operativos sefalizados por LED

9.1 Estados operativos senalizados por LED

Tabla 9-1

Explicacion de simbolos para las siguientes tablas

O

LED encendido

]

LED apagado

\'7

7\

2s

Parpadeo lento del LED

\'7

7\
[TTTTT
2s

Parpadeo rapido del LED

\'7

7\

T

Parpadeo del LED con frecuencia variable

Para todas las indicaciones LED no descritas a continuacién, consulte al servicio técnico.

Tabla 9-2

Estados basicos

RDY

Explicacion

O

Estado temporal tras conectarse la alimentacion

Convertidor sin fallos

Puesta en marcha o restablecimiento del ajuste de fabrica

Un fallo activo

Actualizacién del firmware activa

El convertidor espera a que la alimentacion se desconecte y reconecte tras la actualizacién de
firmware

390
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Alarmas, fallos y mensajes del sistema

Tabla 9-3

9.1 Estados operativos sehalizados por LED

Funciones de seguridad integradas

SAFE

Explicacién

O

Una o varias funciones de seguridad estan habilitadas pero no activas.

Una o varias funciones de seguridad estan activas y sin errores.

El convertidor ha detectado un fallo de las funciones de seguridad y ha iniciado una reaccién
de parada.

Tabla 9-4

Bus de campo PROFINET

LNK

Explicacién

O

Comunicacion via PROFINET sin errores

\'7

AR

I

Bautizo del equipo activo

[l

Sin comunicacion via PROFINET

Tabla 9-5

Buses de campo a través de interfaz RS485

Explicacion

El intercambio de datos entre el convertidor y el controlador esta activo

El bus de campo estd activo pero el convertidor no recibe datos de proceso.

RDY | Siel LED RDY parpadea simultdneamente:

A/ | El convertidor espera a que la alimentacion se desconecte y reconecte tras la ac-

‘,,D\: tualizacion de firmware
]

[ I

No hay conexién de bus de campo

RDY | Siel LED RDY parpadea simultdaneamente:
NY; Tarjeta de memoria incorrecta

i
4

NN

Fallo al actualizar firmware

Actualizacién del firmware activa

Comunicacion via Modbus o USS:

Sila vigilancia del bus de campo esta desactivada con p2040 =0, el LED BF permanece apagado,
con independencia del estado de la comunicacién.
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9.1 Estados operativos sefalizados por LED

Tabla 9-6 Bus de campo PROFINET

BF Explicacion
] Esta activo el intercambio de datos entre el convertidor y el sistema de control.
\\ﬁ, El bus de campo estd configurado incorrectamente.
s RDY | Junto con un LED RDY parpadeando sincronamente:
Aty | Elconvertidor espera hasta que la alimentacion se desconecte y se vuelva a conec-
‘,,D\C tar después de una actualizacion de firmware.
|
[
\\ﬁ’, Sin comunicacién con el controlador de nivel superior.
N RDY |Junto con un LED RDY parpadeando asincronamente:
Als | Tarjeta de memoria incorrecta.
- a3
I
. | Error en la actualizacion de firmware.
/’l\\
\Ij Estd activa la actualizacién de firmware.
7\
T

Tabla 9-7 PROFIBUS bus campo

BF Explicacion

El intercambio de datos entre el convertidor y el controlador esta activo

O
] Interfaz de bus de campo sin utilizar
_\\ﬁ,_ Bus de campo configurado de forma erronea
N RDY | En combinacién con el LED RDY parpadeando de modo sincronizado:
— Atz | Elconvertidor espera a que la alimentacion se desconecte y reconecte tras la ac-
‘,R: tualizacién de firmware
[
_\\ﬁ’,_ Sin comunicacién con controlador superior
g RDY | En combinacién con el LED RDY parpadeando de modo no sincronizado:
Aly | Tarjeta de memoria incorrecta
g7 S
I
QLY. | Fallo al actualizar firmware
‘,“\C

Ny Actualizacién del firmware activa
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9.2 Datos de Identification & Maintenance (I&M)

9.2 Datos de Identification & Maintenance (I&M)
Datos 1&M
El convertidor soporta los siguientes datos de Identification and Maintenance (I&M).
Datos Formato Explicacion Parametros corres- | Ejemplo de conte-
1&M pondientes nido
I&MO u8[64] PROFIBUS Datos especificos del convertidor, solo lec- | - Ver abajo
u8[54] PROFINET tura
I&M1 Visible String [32] Identificacién de la instalacion p8806[0 ... 31] "ak12-ne.bo2=fu1"
Visible String [22] Identificacion de situacion p8806([32 ... 53] "sc2+or45"
I&M2 Visible String [16] Fecha p88070 ... 15] “2013-01-21 16:15"
I&M3 Visible String [54] Cualquier comentario o nota p8808[0 ... 53] -
I&M4 Octet String[54] Firma de comprobacion para seguimien- | p8809[0 ... 53] Valores de r9781[0]
to de cambios con Safety Integrated y r9782[0]
El usuario puede cambiar este valor.
Mediante p8805 =0 se restablece el valor
generado por la maquina para la firma de
comprobacion.
Si lo desea, el convertidor transfiere sus datos I&M a un controlador superior o a un PC/PG que
tenga instalado STEP 7 o TIA Portal.
I&MO
Nombre Formato Ejemplo de contenido | Valido para PRO- | Valido para PRO-
FINET FIBUS
Manufacturer specific u8[10] 00 ... 00 hex v
MANUFACTURER_ID uleé 42d hex (=Siemens) v v
ORDER_ID Visible String [20] | "6SL3246-0BA22-1FAQ" v v
SERIAL_NUMBER Visible String [16] | "T-R32015957" v v
HARDWARE_REVISION ulé 0001 hex v v
SOFTWARE_REVISION char, u8[3] V" 04.70.19 v v
REVISION_COUNTER ulé 0000 hex v v
PROFILE_ID ul6 3A00 hex v v
PROFILE_SPECIFIC_TYPE ulé 0000 hex v v
IM_VERSION u8[2] 01.02 v v
IM_SUPPORTED bit[16] 001E hex v v
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9.3 Alarmas, memoria de alarmas e historial de alarmas

9.3

Vista general

Alarmas, memoria de alarmas e historial de alarmas

Por lo general, una alarma advierte de que es posible que el convertidor no consiga seguir
alimentando al motor.

Para el diagnéstico avanzado, existen una memoria de alarmas y un historial de alarmas; en
ellos, el convertidor almacena las Gltimas alarmas aparecidas.

Descripcién del funcionamiento

394

Memoria de alarmas
Las alarmas tienen las siguientes caracteristicas:
¢ Las alarmas entrantes no tienen un efecto directo en el convertidor.
¢ Las alarmas desaparecen una vez eliminada la causa.
* No es necesario confirmar las alarmas.
¢ Las alarmas se indican de la siguiente forma:
— Indicacién a través de bit 7 en la palabra de estado 1 (r0052)
— Indicacién en el Operator Panel con Axxxxx
— indicacién en Startdrive o STARTER.

El c6digo de alarma y el valor de alarma describen la causa de la alarma.

Cad. alarma Val. alarma Tmp. alarma entr. Tmp. alarma elim.

132 float ms ms

r2122[0] r2124[0] r2134[0] r2123[0]  Antigua r2125[0]
1] 1] 1] (1] 1]

[2] [2] (2] [2 [2

3] 3] 3] 3] 3]

[4] [4] [4] [4] [4]

[8] [5] [5] [5] [5]

[6] [6] [6] [6] [6]

[71 [7] (7] [7]  Nuevo [7]

Figura9-1  Memoria de alarmas

El convertidor guarda las alarmas entrantes en la memoria de alarmas. Cada alarma lleva
asociado un cédigo de alarma, un valor de alarma y dos tiempos de alarma:

e (Cédigo de alarma: r2122

* Valor de alarma: r2124 con formato de coma fija "I32", r2134 con formato de coma flotante
"Float"

e Tiempo de alarma entrante =r2123
e Tiempo de alarma eliminada =r2125

La memoria de alarmas tiene capacidad para 8 alarmas.
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9.3 Alarmas, memoria de alarmas e historial de alarmas

En la memoria, las alarmas se clasifican segun el "Tiempo de alarma entrante”. Sila memoria de
alarmas estd llena y se produce otra mas, el convertidor sobrescribe los valores con el indice [7].

Historial de alarmas

Tmp. alarma entr.

> Memoria de alarmas

> Historial de alarmas

[0] Antigua )
1]
Alarma eliminada , [2] 55
By
|5
| By
6
Alarma entrante con memoria de : — % ’55 Nu‘gvo
alarmas completamente llena — Ed
[8] 21 Nuevo B
T
L
|
“Eﬁg
[62] v
[63] ,% Antigua D,

Figura9-2  Traslado de alarmas eliminadas al historial

Si la memoria de alarmas estd llena y se produce otra mas, el convertidor traslada las alarmas
eliminadas al historial. El proceso puede resumirse del siguiente modo:

1. Paracrearespacioadicional en el historial de alarmas a partir de la posicion [8], el convertidor
desplaza las alarmas ya guardadas en el historial una o mas posiciones "hacia abajo".
Si el historial de alarmas esta lleno, el convertidor borra las alarmas mds antiguas.

2. El convertidor traslada las alarmas eliminadas de la memoria a las posiciones que han
quedado libres en el historial.
Las alarmas que no se han eliminado permanecen en la memoria de alarmas.

3. El convertidor desplaza "hacia arriba" las alarmas no eliminadas para cubrir los huecos que
han quedado en la memoria al trasladar las alarmas eliminadas al historial.

4. El convertidor guarda la alarma entrante en la memoria como alarma mas reciente.

El historial de alarmas tiene capacidad para 56 alarmas.

En el historial, las alarmas se clasifican segln el "Tiempo de alarma entrante". La alarma mas
reciente tiene el indice [8].

Parametro

Parametros de la memoria y del historial de alarmas

Parametro Descripcién Ajuste de fabrica
p2111 Contador de alarmas 0

r2122[0...63] Cédigo de alarma -

r2123[0...63] Tiempo de alarma entrante en milisegundos -ms

Convertidores SINAMICS G120C
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9.3 Alarmas, memoria de alarmas e historial de alarmas

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r2124[0...63] Valor de alarma -

r2125[0...63] Tiempo de alarma eliminada en milisegundos -ms

r2132 CO: Cédigo de alarma actual -

r2134[0...63] Valor de alarma para valores Float -

Ajustes avanzados para alarmas

Parametro | Descripcion Ajuste de fabrica
Se pueden modificar o suprimir hasta 20 alarmas distintas de un fallo:

p2118[0...19] Modificar tipo de aviso Niumero de aviso 0

p2119[0...19] Modificar tipo de aviso Tipo

Encontrara mas detalles en el esquema de funciones 8075 y en la descripcién de pardmetros del
manual de listas.
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9.4 Fallos, memoria de fallos e historial de fallos
9.4 Fallos, memoria de fallos e historial de fallos

Vista general

Por lo general, un fallo advierte de que el convertidor ya no es capaz de seguir alimentando al
motor.

Para el diagnéstico avanzado, existen una memoria de fallos y un historial de fallos; en ellos, el
convertidor almacena los ultimos fallos aparecidos.

Descripcién del funcionamiento

Memoria de fallos

Los fallos tienen las siguientes caracteristicas:

¢ Por lo general, un fallo provoca la desconexion del motor.
* Es necesario confirmar los fallos.

* Los fallos se visualizan del siguiente modo:

Indicacién en bit 3 de la palabra de estado 1 (r0052)

Indicacién en el Operator Panel con Fxxxxx

Indicacion en el convertidor con el LED RDY

indicacion en Startdrive o STARTER.

Céd. fallo Val. fallo Tmp. fallo entrante Tmp. fallo elim.

132 float Dias ms Dias ms

r0945[0] r0949[0] r2133[0] r2130[0] r0948[0] Antigua | r2136[0] r2109[0]
1 M 11 1] 1] ) 1]

[2] [2] [2] [2] [2] [2] [2]

3 3] 3 3 3l 3l ]

[4] [4] [4] [4] [4] [4] [4]

[5] [5] (5] (6] [6] (8] (8]

[6] [6] [6] [6] [6] [6] [6]

[7] [7] [7] [7] [71  Nuevo [7] [7]

Figura9-3  Memoria de fallos

El convertidor guarda los fallos entrantes en la memoria de fallos. Cada fallo lleva asociado un
codigo de fallo, un valor de fallo y dos tiempos de fallo:

¢ (Cédigo de fallo: r0945
El c6digo de fallo y el valor de fallo describen la causa del fallo.

* Valor de fallo: r0949 con formato de coma fija "I32", r2133 con formato de coma flotante
"Float"

¢ Tiempo de fallo entrante =r2130 + r0948
¢ Tiempo de fallo eliminado =r2136 + r2109

La memoria de fallos tiene capacidad para 8 fallos.
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9.4 Fallos, memoria de fallos e historial de fallos
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Enla memoria, los fallos se clasifican seguin el "Tiempo de fallo entrante”. Si la memoria de fallos
esta completamente llena y se produce otro mas, el convertidor sobrescribe los valores con
indice [7].

Confirmacién del fallo

Existen varias posibilidades para confirmar un fallo:

e PROFIdrive Palabra de mando 1, bit 7 (r2090.7)

* Confirmacién a través de una entrada digital

e Confirmacién a través de un Operator Panel

* Desconexién y reconexion de la alimentacion del convertidor

Los fallos causados por la vigilancia interna de hardware y firmware del convertidor inicamente
se pueden confirmar mediante desconexién y reconexién de la tensién de alimentacién. En la
lista de fallos del Manual de listas encontrara, dado el caso, una nota relativa a las limitaciones de
confirmacién para los cédigos de fallo correspondientes.

Historial de fallos

Mem. fall. Historial de fallos
Copia de fallos p A N

[0] —> Bl | ——> 6] | —m===> [56]

[1] —> O —> | 7| —===>[_157]

2] —> | [0 | —=> [ 18] —===>[_1[58]

[3] —> 1] | ——> M9 | —m===> [59]
[4] —> 2] | ——> [20] | —m===> [60]

[8] —> M3 | ——> 21| —===> [61] @
[6] —> 4] | ——> 22] | —m===> [62]

[7] —> [ [15] | ——=> [_[23]] —===>[__[63]

t t t i

[
Confirmacion del fallo

Figura 9-4  Historial de fallos tras confirmar los fallos

Cuando se ha solucionado al menos una de las causas de los fallos que figuran en la memoria de
fallos y se han confirmado los fallos, ocurre lo siguiente:

1. Elconvertidor desplaza ocho indices cada uno de los valores guardados hasta entonces en el
historial de fallos.
El convertidor borra los fallos que estaban guardados en los indices [56 ... 63] antes de la
confirmacion.

2. El convertidor copia el contenido de la memoria de fallos en los espacios de memoria
disponibles [8 ... 15] del historial de fallos.

3. El convertidor borra de la memoria los fallos solucionados.
Los fallos no solucionados figuran ahora tanto en la memoria de fallos como en el historial
de fallos.

4. El convertidor escribe el momento de confirmacién de los fallos solucionados en el "Tiempo
de fallo eliminado”.
El "Tiempo de fallo eliminado” de los fallos no solucionados conserva el valor = 0.

El historial de fallos registra hasta 56 fallos.
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9.4 Fallos, memoria de fallos e historial de fallos

Borrar historial de fallos

Para borrar todos los fallos del historial, ajuste el parametro p0952 a cero.

Parametro

Parametros de la memoria y del historial de fallos

Parametro Descripcion Ajuste de fabrica
r0945[0...63] Cédigo de fallo -

r0948J0...63] Tiempo de fallo entrante en milisegqundos -ms
r0949[0...63] Valor de fallo -

p0952 Casos fallo Cont. 0

r2109[0...63] Tiempo de fallo eliminado en milisegundos -ms
r2130]0...63] Tiempo de fallo entrante en dias -

r2131 Codigo de fallo actual -

r2133[0...63] Valor de fallo para valores Float -

r2136[0...63] Tiempo de fallo eliminado en dias -

Ajustes avanzados para fallos

Parametro

Descripcién

Ajuste de fabrica

p2100[0...19]

Modificar la reaccion a fallo Nimero de fallo

p2101[0...19]

Modificar la reaccién a fallo Reaccion

p2118]0...19]

Modificar tipo de aviso Niumero de aviso

p2119[0...19]

Modificar tipo de aviso Tipo

p2126[0...19]

Modificar modo de confirmacién Numero de fallo

p2127[0...19]

Modificar modo de confirmacién Modo

= |O|=|O|O|O

Encontrard mas detalles en el esquema de funciones 8075y en la descripcidén de pardmetros del

manual de listas.
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9.5 Lista de alarmas y fallos

9.5 Lista de alarmas y fallos
Axxxxx: Alarma
Fyyyyy: Fallo
Tabla 9-8 Alarmas y fallos mas importantes
Ndmero | Causa Remedio
FO1000 | Error de software interno Sustituir el convertidor.
FO1001 Excepcion FloatingPoint Desconectar y conectar el convertidor.
FO1015 | Error de software interno Actualizar el firmware o llamar al soporte técnico.
FO1018 | Arranque cancelado varias veces | 1. Desconectary reconectar la alimentacién del convertidor.
2. Tras este fallo, el convertidor arranca con los ajustes de fabrica.
3. Vuelva a poner en funcionamiento el convertidor.
A01028 | Error de configuracion Explicacién: la parametrizacién en la tarjeta de memoria se generd con un
moddulo de otro tipo (referencia).
Compruebe los parametros del méduloy, en caso necesario, realice una nueva
puesta en marcha.
F01033 | Conmutacion de unidades: Valor | Ajustar el valor del parametro de referencia diferente de 0.0 (p0304, p0305,
de pardmetro de referencia invali- | p0310, p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
do
F01034 | Conmutacién de unidades: Calcu- | Elegir el valor del pardmetro de referencia de forma que puedan calcularse los
lo de valores de parametro fallido | parametros afectados en representacién relativa (p0304, p0305, p0310,
tras cambiar valor de referencia p0596, p2000, p2001, p2002, p2003, r2004).
FO1040 | Se debe hacer una copia de segu- | Hacer una copia de seguridad de los pardmetros (p0971).
ridad de los pardmetros Desconectar y conectar el convertidor.
FO1044 | Error al cargar datos de la tarjeta | Sustituir la tarjeta de memoria o el convertidor.
de memoria
A01101 | Tarjeta de memoria no disponible | Introduzca una tarjeta de memoria o desactive la alarma A01101.
Em Aviso de tarjeta de memoria no insertada (Pagina 178)
FO1105 | CU: Memoria insuficiente Reducir el nimero de juegos de datos.
FO1122 | Frecuencia en entrada de detec- | Reducir la frecuencia de impulsos en la entrada de detector.
tor excesiva
FO01205 | CU: Segmento de tiempo excedi- | Llamar al soporte técnico.
do
F01250 | Fallo de hardware en la CU Sustituir el convertidor.
FO1512 | Seintent6 determinar un factor | Crear normalizacién o comprobar el valor de transferencia.
de conversién para una normali-
zacioén no disponible
A01590 | Ha transcurrido el intervalo de Realice el mantenimiento.
mantenimiento del motor
FO1600 | PARADA A activada Seleccionar y deseleccionar STO.
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9.5 Lista de alarmas y fallos

Numero |Causa Remedio
FO1625 | Signos de actividad en datos Sa- | Comprobar la conformidad con las normas de CEM de la instalacién del
fety erréneos armario eléctrico y el tendido de los cables.
* Comprobar sise ha conectado una tensiéon no permitida a una salida digital.
» Comprobar si una salida digital estd sometida a una corriente no permitida.
* Comprobar si hay otros fallos y, dado el caso, realizar un diagnéstico.
» Seleccionary volver a deseleccionar la funcién de seguridad STO.
* Desconectary volver a conectar la tensién de alimentacién del convertidor.
FO1650 | Se necesita prueba de recepcion/ | Ejecutar la prueba de recepcidn/aceptacion y elaborar el certificado de recep-
aceptacion cion.
A continuacién, desconectar y volver a conectar la Control Unit.
FO1659 | Peticion de escritura en pardme- | Causa: deberian restablecerse los ajustes de fabrica del convertidor. Sin em-
tros rechazada bargo, no se permite restablecer las funciones de seguridad, ya que estas se
encuentran habilitadas en este momento.
Remedio con Operator Panel:
p0010 =30 Reset de pardmetros
p9761 = ... Introducir la contrasefia para funciones de seguridad.
p0970 =5 Inicio Resetear parametros Safety.
El convertidor ajusta p0970 = 5 una vez que ha restable-
cido los parametros.
A continuacioén, restablezca de nuevo los ajustes de fabrica del convertidor.
FO1662 | Fallo comunicacion interna * Comprobar la conformidad con las normas de CEM de la instalacién del
armario eléctrico y el tendido de los cables.
* Comprobar sise ha conectado una tensién no permitida a una salida digital.
* Comprobar si una salida digital estd sometida a una corriente no permitida.
Si las comprobaciones no han sido satisfactorias:
* Desconectary volver a conectar la tensién de alimentacién del convertidor.
* Actualizar el firmware.
* Ponerse en contacto con el soporte técnico.
A01666 | Sefial 1 estdtica en la F-DI para Ajustar la entrada digital de seguridad F-DI a sefial de 0 l4gico.
confirmacién segura
A01698 | Modo de puesta en marcha para | Este aviso se anula al terminar la puesta en marcha Safety.
funciones de seguridad activo
A01699 | Es necesario probar los circuitos | Tras la siguiente deseleccién de la funcién "STO" se anula el aviso y se pone a
de desconexién cero el tiempo de vigilancia.
A01900 | PROFIBUS: telegrama de configu- | Explicaciéon: un maestro PROFIBUS intenta establecer una conexién utilizando
racion erréneo un telegrama de configuracién erréneo.
Compruebe la configuracién de bus en maestro y esclavo.
A01910 | Int. bus de campo Consigna Tiem- | Esta alarma se genera cuando p2040 = 0 ms y se detecta una de las siguientes
FO1910 | po excedido causas:

* la conexién de bus esta interrumpida
¢ el maestro MODBUS esta desconectado

* error de comunicacién (CRC, bit de paridad, error 16gico)

valor demasiado bajo para el tiempo de vigilancia de bus de campo (p2040)
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9.5 Lista de alarmas y fallos

Numero |Causa Remedio

A01920 | PROFIBUS: interrupcién de cone- | Explicacion: se ha interrumpido la conexién ciclica con el maestro PROFIBUS.

xién ciclica Establezca la conexién PROFIBUS y active el maestro PROFIBUS en modo ciclico.

FO3505 | Entrada analdgica Rotura de hilo | Compruebe si hay interrupciones en la conexién con la fuente de sefal.
Compruebe el nivel de la sefial alimentada.

La intensidad de entrada medida por la entrada analdgica se puede consultar
enr0752.

A03520 | Fallo en sensor de temperatura Compruebe si el sensor esta conectado correctamente.

A05000 | Excesodetemperatura Power Mo- | Compruebe lo siguiente:

A05001 |dule - ;La temperatura ambiental se encuentra dentro de los limites definidos?

A05002 - ¢Se han dimensionado correctamente las condiciones de carga y el ciclo de

A05004 carga?

A05006 - ;Ha fallado la refrigeracién?

FO06310 | Tension de conexién (p0210) pa- | Comprobar la tensién de conexidén parametrizada y cambiarla si es necesario

rametrizada errbneamente (p0210).
Comprobar la tensién de red.
FO7011 Motor Exceso de temperatura Reducir la carga del motor.
Comprobar la temperatura ambiente.
Comprobar el cableado y la conexién del sensor.
A07012 | Sobretemperatura del modelo de | Compruebe la carga del motor y redtzcala si es necesario.
motor 12t Compruebe la temperatura ambiente del motor.
Compruebe la constante de tiempo térmica p0611.
Compruebe el umbral de fallo p0605 para exceso de temperatura.
A07015 | Sensor de temperatura del motor | Compruebe si el sensor estd conectado correctamente.
Alarma Compruebe la parametrizacién (p0601).
FO7016 | Sensor de temperatura del motor | Comprobar si la conexién del sensor es correcta.
Fallo Comprobar la parametrizacién (p0601).

FO7086 | Conmutacién de unidades: In- Comprobary, si procede, corregir los valores de pardmetros adaptados.

FO7088 | fracc. limites parametros

FO07320 | Rearranque automatico cancela- | Aumentarla cantidad deintentos de rearranque (p1211). La cantidad actual de

do intentos de arranque se muestra en r1214.
Aumentar el tiempo de espera en p1212 o el tiempo de vigilancia en p1213.
Aplicar orden ON (p0840).
Incrementar o desconectar el tiempo de vigilancia de la etapa de potencia
(p0857).
Reducir el tiempo de espera para restablecer el contador de fallos p1213[1] de
forma que se registren menos fallos en ese intervalo de tiempo.

A07321 Rearranque automatico activo Explicacion: el rearranque automatico (WEA) estd activo. Al restablecerse la red
o eliminarse las causas de los fallos presentes, el accionamiento se conecta de
nuevo automaticamente.

FO07330 | Intensidad de bisqueda medida | Aumentar la intensidad de busqueda (P1202), comprobar la conexién del mo-

demasiado baja tor.

A07400 | Regulador Vpc iy activo Si no se desea que intervenga el regulador:

* Incrementar los tiempos de deceleracién.
» Desconectar el regulador Vpc . (p1240 = 0 con regulacion vectorial,
p1280 = 0 con control por U/f).
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9.5 Lista de alarmas y fallos

Nidmero

Causa

Remedio

A07409

Control por U/f Reg. limitacion in-
tensidad activo

La alarma desaparece automaticamente después de adoptar una de las si-
guientes medidas:

e Aumentar el limite de intensidad (p0640).
* Reducir la carga.

» Ajustar rampas de aceleracién mas lentas para la velocidad de consigna.

FO7426 | Regulador tecnoldgico Valor real | s Adaptar los limites a los niveles de sefal (p2267, p2268).
limitado e Comprobar la escala del valor real (p2264).
A07444 | El ajuste automatico PID estd acti- | El ajuste automatico del regulador PID (Autotuning) estd activo (p2350>0). La
vado alarma desaparece automaticamente al finalizar el ajuste automatico.
FO7445 | El ajuste automatico PID se ha El convertidor ha cancelado el ajuste automatico del regulador PID (Autotu-
cancelado ning) debido a un error.
Remedio: Aumentar p2355 y reiniciar el ajuste automatico.
FO7801 Motor Sobreintensidad Comprobar los limites de intensidad (p0640).
Control por U/f: comprobar el regulador de limitacién de intensidad
(p1340 ... p1346).
Aumentar la rampa de aceleracién (p1120) o reducir la carga.
Comprobar si hay defectos a tierra o cortocircuitos en el motor y en los cables
del motor.
Comprobar si hay conexion en estrella/tridngulo en el motor, y la parametriza-
cién de la placa de caracteristicas.
Comprobar la combinacién de la etapa de potencia y del motor.
Seleccionar la funcién de rearranque al vuelo (p1200) cuando se tenga que
conectar sobre un motor en rotacién.
AO07805 | Accto.: Etapa de potencia Sobre- | ¢ Reducir la carga permanente.
carga 12t * Adaptar el ciclo de carga.
e Comprobar la correspondencia entre las intensidades nominales del motor
y la etapa de potencia.
FO7807 | Cortocircuito detectado » Comprobar si hay un cortocircuito entre fases en la conexién del converti-
dor por el lado del motor.
» Descartar la posibilidad de que se hayan permutado los cables de red y del
motor.
A07850 | Alarma externa 1 Se ha activado la sefial de "Alarma externa 1".
El pardmetro p2112 determina la fuente de sefial de la alarma externa.
Remedio: Elimine las causas de esta alarma.
FO7860 | Fallo externo 1 Eliminar la causa externa de este fallo.
FO7900 | Motor bloqueado » Comprobar que el motor puede moverse libremente.
e Comprobar el limite de par: En sentido de giro positivor1538, en sentido de
giro negativo r1539.
FO7901 Sobrevelocidad motor Activar el control anticipativo del regulador de limitacién de velocidad (p1401
bit7=1).
F07902 Motor volcado Compruebe si los datos del motor estan correctamente parametrizados y rea-

lice una identificacién del motor.

Compruebe los limites intensidad (p0640, r0067, r0289). Si los limites de in-
tensidad son demasiado bajos, el accionamiento no puede magnetizarse.

Compruebe si se desconectan los cables del motor durante el funcionamiento.
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9.5 Lista de alarmas y fallos

Nimero | Causa Remedio
A07903 | Motor Divergencia de velocidad | Aumente p2163 o0 p2166.

Amplie los limites de par, intensidad y potencia.
A07910 | Motor Exceso de temperatura Compruebe la carga del motor.

Compruebe la temperatura ambiente del motor.

Compruebe el sensor KTY84 o PT1000.

A07920 | Par/velocidad muy bajo El par se desvia de la envolvente de par/velocidad de rotacion.
A07921 | Par/velocidad muy alto * Comprobar la conexion entre el motor y la carga.
A07922 | Parlvelocidad fuera de tolerancia |« Adaptar la parametrizacion a la carga.
F07923 | Parlvelocidad muy bajo » Comprobar la conexién entre el motor y la carga.
F07924 | Par/velocidad muy alto  Adaptar la parametrizacién a la carga.
AQ07927 | Frenado por corriente continua No necesario

activo
A07980 | Medicién en giro activada No necesaria
A07981 | Faltan habilitaciones medicién en | Confirme los fallos presentes.

giro Establezca las habilitaciones que faltan (ver r00002, r0046).
A07991 | Identificacion de datos del motor | Conecte el motor e identifique los datos del motor.

activada
FO8501 | Tiempo excedido de consigna * Compruebe la conexién a PROFINET.

* Ponga el controlador en el estado RUN.

* Encasoderepetirse el error, compruebe el tiempo de vigilancia ajustado en
p2044.

FO8502 | El tiempo de vigilancia de sefial | Compruebe la conexion a PROFINET.
de vida ha expirado

FO8510 | Los datos de configuracién de » Compruebe la configuraciéon de PROFINET
emisién no son validos

A08511 | Los datos de configuracién de re-
cepcién no son validos.

A08526 | Sin conexién ciclica » Active el controlador en modo ciclico.

e Compruebe los pardmetros "Name of Station" e "IP of Station" (r61000,
r61001).

A08565 | Error de coherencia en parame- | Compruebe lo siguiente:
tros de ajuste * Ladireccion IP, la mascara de subred o la Default Gateway son incorrectas.

e Ladireccién IP o el nombre de estacién estan duplicados en la red.

* El nombre de estacion contiene caracteres no validos.

F13100 | Proteccion de know-how: Protec- | La proteccion de know-how y la proteccién contra copia para la tarjeta de
cién contra copia memoria estan activas. Al comprobar la tarjeta de memoria se ha producido un
error.

* Inserte una tarjeta de memoria adecuada y a continuacién desconecte
temporalmente la tensién de alimentacion del convertidor y vuelva a co-
nectarla (POWER ON).

» Desactive la proteccién contra copia (p7765).

F13101 Proteccion de know-how: no es | Inserte una tarjeta de memoria valida.
posible activar la proteccién con-
tra copia
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9.5 Lista de alarmas y fallos

Nidmero

Causa

Remedio

F30001

Sobreintensidad

Verifique lo siguiente:
* Datos del motor, realizar una puesta en marcha en caso necesario
» Tipo de conexién del motor (Y/A)

* Modo U/f:asignacion de las intensidades nominales del motory la etapa de
potencia

e C(Calidad de lared

* Conexion correcta de la bobina de conmutacion de red

* Conexiones de los cables de potencia

e El cortocircuito o el defecto a tierra de los cables de potencia
* Longitud de los cables de potencia

* Fases de red

Si esto no sirve:

e Modo U/f: Aumente la rampa de aceleracion

* Reduzca la carga

e Sustituya la etapa de potencia

F30002

Sobretensién en circuito interme-
dio

Aumente el tiempo de deceleracion (p1121).

Ajuste los tiempos de redondeo (p1130, p1136).

Active el regulador de tensién en el circuito intermedio (p1240, p1280).
Compruebe la tensiéon de red (p0210).

Compruebe las fases de red.

F30003

Subtensién en circuito intermedio

Compruebe la tension de red (p0210).

F30004

Exceso de temperatura Converti-
dor

Compruebe si el ventilador del convertidor esta en marcha.

Compruebe si la temperatura ambiente se halla dentro del margen permitido.
Compruebe si el motor esta sobrecargado.

Reduzca la frecuencia de pulsacién.

F30005

Sobrecarga 12t Convertidor

Compruebe las intensidades nominales del motor y del convertidor.
Reduzca el limite de intensidad p0640.
En modo con caracteristica U/f: reduzca p1341.

F30011

Pérdida de fase de red

Compruebe los fusibles de entrada del convertidor.
Compruebe los cables de alimentacién del motor.

F30015

Pérdida de fase Cable de alimen-
tacion del motor

Compruebe los cables de alimentacion del motor.
Aumente el tiempo de aceleracion o deceleracion (p1120).

F30021

Defecto a tierra

» Comprobar las conexiones de los cables de potencia.
e Comprobar el motor.
e Comprobar el transformador de intensidad.

» Comprobar los cables y contactos de la conexién del freno (posible rotura
de hilo).

F30022

Power Module: Vigilancia U

Comprobar o sustituir el convertidor.

F30027

Precarga Circuito intermedio Vigi-
lancia de tiempo

Compruebe la tension de red.

Compruebe el ajuste de la tensién de red (p0210).
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9.5 Lista de alarmas y fallos

Nimero | Causa Remedio
F30035 | Exceso temp. aire entrada » Comprobar si funciona el ventilador.
F30036 |Exceso de temperaturainterior |« Comprobar las esteras de filtro del ventilador.
» Comprobar si la temperatura ambiente se halla dentro del margen permi-
tido.
F30037 | Exceso de temperatura del rectifi- | Ver F30035 y, ademas:
cador + Comprobar la carga del motor.
e Comprobar las fases de la red.
A30049 | Ventilador interior defectuoso Comprobar el ventilador interior y sustituirlo si es necesario.
F30052 | Datos incorrectos de la etapa de | Sustituir el convertidor o actualizar el firmware del convertidor.
potencia
F30053 | Datos FPGA erréneos Sustituir el convertidor.
F30059 | Ventilador interior defectuoso Comprobar el ventilador interior y sustituirlo si es necesario.
F30074 | Error de comunicacién entre Con- | Ya no es posible la comunicacién entre la Control Unit y el Power Module.
trol Unit y Power Module Posible causa:
» (Caida de la alimentacion externa de 24 V a <95 % de la tensién nominal
durante =3 ms
A30502 | Sobretensién en circuito interme- | »  Comprobar la tensién de conexion de equipos (p0210).
dio e Comprobar el dimensionado de la bobina de red.
F30662 | Fallo de hardware en la CU Desconectar y conectar el convertidor, actualizar el firmware o ponerse en
contacto con el soporte técnico.
F30664 | Arranque de la CU cancelado Desconectar y conectar el convertidor, actualizar el firmware o ponerse en
contacto con el soporte técnico.
F30850 | Error de software en el Power Mo- | Sustituir el convertidor o ponerse en contacto con el soporte técnico.
dule
A30920 | Fallo en sensor de temperatura Compruebe si el sensor esta conectado correctamente.
A50001 | Error de configuracién de PROFI- | Un controlador PROFINET intenta establecer una conexién utilizando un tele-
NET grama de configuracién erréneo. Compruebe si esta activada la opcién "Shared
Device" (p8929 = 2).
A50010 | El name of station de PROFINET | Corregir el name of station (p8920) y activar (p8925 = 2).
no es valido
A50020 | PROFINET: falta el segundo con- | "Shared Device" esta activada (p8929 = 2). Sin embargo, solo hay conexién con
trolador un controlador PROFINET.
Para mas informacion, consulte el Manual de listas.
Cex]] Vista general de los manuales (Pagina 502)
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Mantenimiento correctivo

/\ ADVERTENCIA

Incendio o descarga eléctrica por el uso de componentes defectuosos

Sise dispara un dispositivo de proteccién contra sobreintensidad, es posible que el convertidor
esté defectuoso. Un convertidor defectuoso puede provocar un incendio o una descarga
eléctrica.

* Haga que un especialista compruebe el convertidor y el dispositivo de proteccion contra
sobreintensidad.

Reparacion

/\ ADVERTENCIA

Incendio o descarga eléctrica por reparacion inadecuada
Una reparacién inadecuada del convertidor puede provocar fallos u ocasionar dafos tales
como incendios o descargas eléctricas.
¢ El convertidor solo pueden repararlo las personas siguientes:
— Servicio técnico de Siemens
— Centro de reparacién autorizado por Siemens

— Personal especializado con amplios conocimientos sobre todas las advertencias y
procedimientos operativos especificados en este manual

¢ Utilice solo repuestos originales en las reparaciones.

Reciclaje y eliminacién

Para un reciclaje y eliminacién ecolégicos de su equipo usado, le rogamos se dirija a un centro
certificado de recogida de equipos eléctricos y electrénicos usados y elimine el equipo usado
conforme a la normativa nacional vigente.

Mejoras en el marco del mantenimiento perfectivo

Los componentes del convertidor estan sometidos a procesos de mejora continuos en el marco
del mantenimiento perfectivo. El mantenimiento perfectivo incluye, p. ej., medidas para
mejorar la robustez o modificaciones de hardware, que se hacen necesarias debido a la
descatalogacién de componentes.

Convertidores SINAMICS G120C
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Mantenimiento correctivo

Estos perfeccionamientos se hacen de forma "compatible con repuestos”, es decir, sin cambiar
la referencia del producto.

En el curso de estos perfeccionamientos "compatibles con repuestos”, pueden modificarse
ligeramente conectores o posiciones de conexiones, lo que no causa problemas si los
componentes se usan de forma correcta. Si se dan condiciones de montaje particulares, esta
circunstancia debe tenerse en cuenta (p. €j., dejando una reserva suficiente de cable al ajustar

su longitud).

Convertidores SINAMICS G120C
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Mantenimiento correctivo

10.1 Sustitucion del hardware del convertidor
10.1 Sustituciéon del hardware del convertidor

Vista general

Solo debe sustituirse un convertidor por otro si se cumplen determinadas condiciones.

Requisitos
Para la sustitucién deben cumplirse los siguientes requisitos:

e El nuevo convertidor debe tener la misma versién de firmware o una mas reciente que el
sustituido.

¢ Ademas, los dos convertidores deben reunir una de las siguientes condiciones:
— El convertidor sustituido y el nuevo tienen la misma potencia.

— Elnuevo convertidor tiene una potencia diferente a la del sustituido, pero el mismo Frame
Size.
En este caso, no debe haber demasiada diferencia entre la potencia asignada del
convertidor y la potencia asignada del motor.
Para el cociente (potencia asignada motor) / (potencia asignada convertidor) son validos
los siguientes valores: 0,25 ... 1,5

Descripcién

/\ ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de la maquina debido a un tipo incorrecto de convertidor

Al cambiar un convertidor por otro de diferente tipo, pueden producirse ajustes incompletos o
incorrectos del convertidor. Esto puede dar lugar a movimientos imprevistos de la maquina,
p. €]., oscilaciones de la velocidad, sobrevelocidad o sentido de giro erréneo. Los movimientos
imprevistos de la maquina pueden provocar la muerte, lesiones o dafios materiales.

* En cualquier caso que no sea admisible segun los requisitos anteriores, vuelva a poner en
marcha el accionamiento tras sustituir el convertidor.
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Mantenimiento correctivo

10.1 Sustitucion del hardware del convertidor

/\ ADVERTENCIA

Movimiento inesperado de maquinas causado por ajustes incorrectos del convertidor

La ausencia o inadecuacion de determinados ajustes del convertidor puede dar lugar a estados
operativos o movimientos de la maquina no previstos, p. €j., una parada de emergencia que no
funciona o un sentido de giro erréneo. Esto puede causar dafios en componentes de la
maquina o la instalacién, asi como provocar lesiones o incluso la muerte.

¢ Guarde los ajustes del convertidor que debe sustituirse cargdndolos en un medio de
almacenamiento externo, p. €j., una tarjeta de memoria.

Transfiera los ajustes del convertidor que debe sustituirse descargandolos en el convertidor
nuevo.

Sino dispone de una copia de seguridad de los ajustes del convertidor, realice la puesta en
marcha del convertidor nuevo.

¢ Compruebe el funcionamiento del convertidor nuevo.

Procedimiento

1. Desconecte la tensiéon de red del convertidor.

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por carga residual de los componentes de potencia

Tras desconectar la alimentacion pueden transcurrir hasta 5 minutos hasta que los

condensadores del convertidor se hayan descargado lo suficiente como para que la carga
residual no sea peligrosa.

Compruebe la tensién en las conexiones del convertidor antes de desenchufar los cables

de conexion.
2. Desenchufe los cables de conexién del convertidor.
3. Desmonte el convertidor averiado.
4. Monte el convertidor nuevo.
5. Conecte todos los cables al convertidor.
ATENCION
Danos en caso de intercambio de los cables de motor
Si se intercambian las dos fases del cable de motor, se invierte el sentido de giro del motor.
Un sentido de giro errbneo puede provocar dafios materiales en la maquina o en la
instalacion.
e Conecte las 3 fases de los cables de motor en el orden correcto.
Convertidores SINAMICS G120C
410

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ




Mantenimiento correctivo

10.1 Sustitucion del hardware del convertidor

6. Conecte la tension de red del convertidor.
7. Ajuste el nuevo convertidor como corresponda a la aplicacién:

— Siexiste una copia de seguridad de los ajustes del convertidor sustituido en un medio de
almacenamiento externo, efectlie una descarga para transferir los ajustes.
Descarga de los ajustes del convertidor (Pagina 412)

— Sino existe una copia de seguridad del convertidor sustituido, realice la puesta en marcha
del nuevo convertidor.

Ha sustituido el convertidor.
m)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor
10.2.1 Convertidor sin funciones de seguridad habilitadas
10.2.1.1 Descarga automatica desde la tarjeta de memoria
Resumen

Se recomienda insertar la tarjeta de memoria antes de conectar el convertidor. El convertidor
importa automaticamente sus ajustes de la tarjeta de memoria insertada.

Requisitos
Deben cumplirse estos requisitos:
¢ Se ha desconectado la alimentacion eléctrica del convertidor.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con proteccién de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién de la funcién

Procedimiento

1. Inserte la tarjeta de memoria en el convertidor.

2. Conecte la alimentacién del convertidor.

3. El convertidor carga los ajustes de la tarjeta de memoria.

4. Después de la carga, compruebe si el convertidor genera la alarma A01028.

— Alarma A01028:
Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Borre la alarma con p0971 = 1.
Vuelva a poner en marcha el accionamiento.

— Sinalarma A01028:
El convertidor acepta los ajustes que se han cargado.

Ha transferido los ajustes al convertidor.
m)

10.2.1.2 Descarga manual de la tarjeta de memoria con el BOP-2.

Resumen

Si ha guardado los ajustes de varios convertidores en la tarjeta de memoria, debe iniciar
manualmente la descarga de los ajustes.

Convertidores SINAMICS G120C
412 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
¢ Laalimentacién del convertidor esta conectada.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con proteccién de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Inserte la tarjeta de memoria en el convertidor.

2. Seleccione la descarga.

MONITOR EXTRAS FROM TRI

3. Ajuste el nimero de la copia de seguridad. En la tarjeta de memoria pueden guardarse 99
ajustes diferentes.

PRRAM SET
i

4. Inicie la transferencia de datos.

NG FROM LRI
Y

-d0nE- __

MONITOR £XTRAS RAM - ROM
ESC /0K
- Busy - - IONE -

Ha transferido los ajustes de la tarjeta de memoria al convertidor.
m)

10.2.1.3 Descarga manual desde la tarjeta de memoria con Startdrive

Vista general

Si ha guardado los ajustes de varios convertidores en la tarjeta de memoria, debe iniciar
manualmente la descarga de los ajustes.
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
* La alimentacion del convertidor estad conectada.
e EIPCy el convertidor estan conectados entre si a través de un cable USB o el bus de campo.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con proteccién de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

B Aareqar dispositivo
o Dispositivas y redes
~ [32 Drive_1[G120P CUZ30P-2 PN]
1Y configuracian de dispositivos
2 Farémetros
Ui Puests en sencin
[ online y diagnastico,

» [52 Traces

Cargar datos de la tarjeta de memoria en el accionamiento:

N
¥ Diagnéstico

» Funciones Juego de pardmetros en tatjeta de memotie Juego de pardmetros en acciohamiento
Capia de seguridaditestauracion ] | [0] Fuente/desting estandzr |-| Cargar

Pase a online.

ACCESDS OMViE

—_

2. Seleccione "Online y diagnéstico".
3. Seleccione "Copia de seguridad/restauracion”.
4

. Ajuste el nUmero de la copia de seguridad. En la tarjeta de memoria pueden guardarse 99
ajustes diferentes.

5. Inicie la transferencia de datos.

6. Espere hasta que Startdrive notifique la finalizacién de la transferencia de datos.
7. Pase al modo offline.

Ha transferido sus ajustes de una tarjeta de memoria al convertidor.
m)

10.2.1.4 Descarga desde el Operator Panel BOP-2

Resumen

Puede volver a transferir al convertidor los ajustes del convertidor guardados en el Operator
Panel BOP-2.
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Mantenimiento correctivo

Requisitos

Se deben cumplir los siguientes requisitos:

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

La alimentacién del convertidor estd conectada.

Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con proteccién de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1.
2.

Inserte el Operator Panel en el convertidor.

Seleccione la descarga del Operator Panel al convertidor.

EXTRRS

FROM 30P

Espere hasta que haya finalizado la descarga.

CLONING UNZIPING FRON 30P
Tii-99Y FiLEs __ -d0nE-
Compruebe
EXTRAS DIAGNDS FRULTS

— Alarma A01028:
Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Borre la alarma con p0971 = 1.
Ponga de nuevo en marcha el accionamiento.

si el convertidor emite la alarma A01028 una vez finalizada la carga.

— Ninguna alarma A01028: Prosiga con el paso siguiente.

Guarde los ajustes de forma no volatil.

Ha transferido los ajustes al convertidor.

m)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

10.2.1.5 Descarga desde el panel de mando IOP-2

Resumen

Puede transferir los ajustes del convertidor de los que exista una copia de seguridad en el panel
de mando IOP-2 de vuelta al convertidor.

Requisitos
Deben cumplirse estos requisitos:
* Se ha conectado la alimentacién eléctrica del convertidor.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con proteccién de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién de la funcion

Procedimiento
1. Conecte el panel de mando al convertidor.

2. Inicie la descarga.

- Descargar al accionamiento |

— Cargar desde accionamiento

- Borrar juego de parametros de panel
—Variador a tarjeta de memoria
- Tarjeta de memoria a variador

~ Renombrar juego de parametros

Carga/
Descarga

3. Espere a que finalice la descarga.

Convertidores SINAMICS G120C
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

4. Después de la carga, compruebe si el convertidor genera la alarma A01028.

Q. Diagnostico th
- Alarmas/fallos activos )
— Historial

- ldentificacion/Mantenimiento

— Estado de E/S »

~ Estado de comunicaciones p

~ Simulacion E/S

— Habilitaciones de accionamiento

— Alarma A01028:
Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Borre la alarma con p0971 = 1.
Vuelva a poner en marcha el accionamiento.

— Sin alarma A01028: Proceda al siguiente paso.

5. Haga una copia de seguridad de los ajustes para que no se pierdan si se corta la alimentacién.
Repsieton clel s e @ Vel o e

—Asistente de pantalla de estado Restablecimiento a ajustes de fabrica seguros

—ldentidad del accionamiento Juego de datos predeterminado

- Ajuste de parametros ]

- Modo de almacenamiento de parametros
Ajustes del panel (- Guardar RAM en ROM )

Ha transferido los ajustes al convertidor.
m)

10.2.1.6 Descarga desde Smart Access

Resumen

Puede transferir los ajustes del convertidor de los que exista una copia de seguridad en el
terminal digital de vuelta al convertidor.

Requisitos
Deben cumplirse estos requisitos:
¢ Se ha conectado la alimentacién eléctrica del convertidor.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con protecciéon de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

Descripcién de la funcién

418

Procedimiento

1. Monte el Smart Access en el convertidor.

2. Conecte su terminal con el Smart Access.

3. Seleccione el archivo para restaurar los ajustes del convertidor.

Config. rapi

Diagnéstico

@ queo conexién - Realizar primera p!

_._

—e—

——
Parametros

N,
Y

Monitorizacion

E /I\ Backup&Restaurar

Restaurar Guardar como XML

*\2018-04-16.bin »

-

""1]8-04-1 1.bin

Cargar archivo existente

Borrar archivo seleccionado

|

A

ﬂ

)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

4. Haga una copia de seguridad de los ajustes para que no se pierdan si se corta la alimentacién.

4

Correcta

¢ Desea guardar los ajustes de

parametros en la memoria no volatil?

G

5. Después de la carga, compruebe si el convertidor genera la alarma A01028.

@ queo conexion - Realizar primera pi

Config. rapi Parametros

[
L)

IMonitorizacion

— Alarma A01028:

Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Borre la alarma con p0971 = 1.
Vuelva a poner en marcha el accionamiento.

— Sin alarma A01028: Proceda al siguiente paso.

Ha transferido los ajustes desde Smart Access al nuevo convertidor.
m)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

10.2.1.7 Descarga desde el PC a través de Startdrive

Resumen

Puede transferir los ajustes del convertidor de los que exista copia de seguridad en un PC de
vuelta al convertidor.

Requisitos
Deben cumplirse las siguientes condiciones previas:
e EIPCy el convertidor estan conectados entre si.

e Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con protecciéon de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién de la funcién

Procedimiento

1. Abra el proyecto de Startdrive que se corresponda con la unidad.

2. Seleccione "Cargar en dispositivo".

3. Confirme la peticién para guardar los ajustes (copia de RAM en ROM).

Ha transferido los ajustes desde el PC hasta el nuevo convertidor.

)
10.2.2 Convertidor con funciones de seguridad habilitadas
10.2.2.1 Descarga automatica desde la tarjeta de memoria

Vista general

Se recomienda insertar la tarjeta de memoria antes de conectar el convertidor. El convertidor
aplica los ajustes automaticamente desde la tarjeta de memoria insertada.

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
* Laalimentacién del convertidor esta desconectada.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con proteccion de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Inserte la tarjeta de memoria en el convertidor.

2. Conecte la alimentacién del convertidor.

3. El convertidor cargara los ajustes de la tarjeta de memoria.

4. Compruebe si el convertidor emite la alarma A01028 una vez finalizada la carga.

— Alarma A01028:
Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Para borrar la alarma, ajuste p0971 = 1. Compruebe los ajustes del convertidor. Se
recomienda poner en marcha de nuevo el accionamiento.

— Ninguna alarma A01028:
Realice una prueba de recepcién/aceptacion reducida.

Czx]] Prueba de aceptacion reducida tras sustitucion de componentes o cambio de
firmware (Pagina 449)

Ha transferido los ajustes al convertidor.
m)

10.2.2.2 Descarga manual de la tarjeta de memoria con el BOP-2.

Vista general

Si ha guardado los ajustes de varios convertidores en la tarjeta de memoria, debe iniciar
manualmente la descarga de los ajustes.

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
* Se conoce la contrasefa para las funciones de seguridad del convertidor.
* La alimentacion del convertidor esta conectada.
* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.

. EE] Descarga con protecciéon de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento
1. Inserte una tarjeta de memoria en el convertidor.

2. Seleccione la descarga.

MONITOR EXTRAS FROM CRI
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

3. Ajuste el nimero de la copia de seguridad. En la tarjeta de memoria pueden guardarse 99
ajustes diferentes.

PRRAM SEnT O o @

4. Inicie la transferencia de datos.

ESC 7 OK @

CLONING FRON [RI
TrE-yyy AR oK

MONITOR o EXTRAS @,o RAM -1 ROM @

- BusY - - I0NE - |

7. Inicie la puesta en marcha de las funciones de seguridad.

MONITOR o PRRANS @,o P 0 @ P o Pl @,

8. Introduzca la contrasefa para las funciones de seguridad.

P < P3E! O‘
v o NI o

ca

9. Confirme los ajustes de las funciones de seguridad.

o P . @ P30 O P8I0 @,
u

10.Finalice la puesta en marcha de las funciones de seguridad.

A o || P8 o) e oK

11.Guarde los ajustes de forma no volatil.

MONITOR o EXTRAS @,o RAM - ROM @‘

- BusY - - I0NE - A

12.Desconecte la alimentacién del convertidor.

13.Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.
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Mantenimiento correctivo

10.2.2.3

Resumen

Requisitos

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

14.Vuelva a conectar la alimentacién del convertidor.

15.Realice una prueba de recepcidén/aceptacién reducida.
Prueba de aceptacion reducida tras sustitucién de componentes o cambio de firmware
(Pagina 449)

Ha transferido los ajustes de la tarjeta de memoria al convertidor.
m)

Descarga desde el panel de mando BOP-2

Puede transferir los ajustes del convertidor de los que exista una copia de seguridad en el panel
de mando BOP-2 de vuelta al convertidor.

Deben cumplirse las siguientes condiciones previas:
¢ Se conoce la contrasefa para las funciones de seguridad del convertidor.
* Se ha conectado la alimentacién eléctrica del convertidor.

¢ Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con protecciéon de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién de la funcién

Procedimiento
1. Conecte el panel de mando al convertidor.

2. Seleccione la descarga desde el panel de mando hasta el convertidor.

MONITOR EXTRAS FROM 0P
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

5. Después de la carga, compruebe si el convertidor genera la alarma A01028.

EXTRAS DIRBNGS FRULTS

— Alarma A01028:
Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Borre la alarma con p0971 = 1.
Vuelva a poner en marcha el accionamiento.

— Sin alarma A01028: Proceda al siguiente paso.

6. Haga una copia de seguridad de los ajustes para que no se pierdan si se corta la alimentacién.

MOHN:TOR EXTRAS PAM -1 RON
ESC / BK
- usy - - IONE -

7. Inicie la puesta de marcha de las funciones de seguridad.

MONITOR PRRAM P P Pl

n
u

8. Introduzca la contrasefa para las funciones Safety.

2 P3G

ca

9. Confirme el ajuste de las funciones de seguridad.

P . P30 =
 — =  —

10.Finalice la puesta en marcha de las funciones de seguridad.

P PID PO
35

11.Haga una copia de seguridad de los ajustes para que no se pierdan si se corta la alimentacién.

T wonToe EXTRAS RAM -1 POM
ESC ¢/ Ok
- 3uSY - - 30N -

12.Desconecte la alimentacion eléctrica del convertidor.
13.Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.
14.Vuelva a conectar la alimentacion eléctrica del convertidor.

15.Realice una prueba de aceptacion reducida.
Prueba de aceptaciéon reducida tras sustitucién de componentes o cambio de firmware
(Pagina 449)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

Ha transferido los ajustes al convertidor.
m)

10.2.2.4 Descarga desde el Operator Panel IOP-2

Vista general

Puede volver a transferir al convertidor los ajustes del convertidor guardados en el Operator
Panel IOP-2.

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
* Se conoce la contrasefa para las funciones de seguridad del convertidor.
* Laalimentacion del convertidor esta conectada.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con protecciéon de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento
1. Inserte el Operator Panel en el convertidor.

2. Inicie la descarga.

- Descargar al accionamiento |

— Cargar desde accionamiento

- Borrar juego de parametros de panel
—Variador a tarjeta de memoria
- Tarjeta de memoria a variador

~ Renombrar juego de parametros

3. Espere hasta que haya terminado la transferencia.
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

4. Compruebe si el convertidor emite la alarma A01028 una vez finalizada la carga.

[ Menu ] (29 Diagnéstico i'h
- Alarmas/fallos activos )
— Historial

- ldentificacion/Mantenimiento
-~ Estado de E/S »
~ Estado de comunicaciones p
~ Simulacion E/S

— Habilitaciones de accionamiento

— Alarma A01028:
Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Borre la alarma con p0971 = 1.
Ponga de nuevo en marcha el accionamiento.

— Ninguna alarma A01028: prosiga con el paso siguiente.

5. Guarde los ajustes de forma no volatil.

—Asistente de pantalla de estado

Reposicion del accionamiento a valores de fabrica

Restablecimiento a ajustes de fabrica seguros

—ldentidad del accionamiento Juego de datos predeterminado

[Ajuste de parametros ) Modo de almacenamiento de parametros
Ajustes del panel (- Guardar RAM en ROM )
6.
PEIEIMET

Grupos de parametros

- Busqueda por nimero )
— Mis parametros

—Parametros cambiados

— Filtro de parametros

7. Para iniciar la puesta en marcha de las funciones de seguridad, ajuste p10 = 95.
8. Introduzca la contrasefa para las funciones de seguridad en p9761.

9. Para confirmar los ajustes de las funciones de seguridad, ajuste p9701 = AC.
10.Para finalizar la puesta en marcha de las funciones de seguridad, ajuste p10 = 0.

11.Guarde los ajustes de forma no volatil.

— Asistente de pantalla de estado

Reposicion del accionamiento a valores de fabrica

Restablecimiento a ajustes de fabrica seguros

—Identidad del accionamiento Juego de datos predeterminado

[ Ajuste de parametros Modo de almacenamiento de parametros
Ajustes del panel [~ Guardar RAM en ROM )
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Mantenimiento correctivo

10.2.2.5

Vista general

Requisitos

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

12.Desconecte la alimentacién del convertidor.
13.Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.
14.Vuelva a conectar la alimentacién del convertidor.

15.Realice una prueba de recepcidén/aceptacién reducida.
Prueba de aceptacion reducida tras sustitucién de componentes o cambio de firmware
(Pagina 449)

Ha sustituido el convertidor y transferido los ajustes de las funciones de seguridad desde el
Operator Panel hasta el convertidor nuevo.
m)

Descarga desde Smart Access

Puede volver a transferir al convertidor a través de Smart Access los ajustes del convertidor
guardados en un terminal digital.

Se deben cumplir los siguientes requisitos:
¢ Se conoce la contrasefa para las funciones de seguridad del convertidor.
* La alimentacion del convertidor esta conectada.

e Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con protecciéon de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento
1. Inserte el Smart Access en el convertidor.

2. Conecte el terminal con el Smart Access.
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

3. Elija el archivo para la restauracién de los ajustes del convertidor.

@ queo conexion - Realizar primera pi

E /]\ Backup&Restaurar

Restaurar Guardar como XML

#~\2018-04-16.bin 4
"‘1.8-04-11.bin 4

Cargar archivo existente

Contig. api

[
I

Borrar archivo seleccionado

“

Monitarizacion

Diagnéstico

A

J/ o i ] @

4. Guarde los ajustes de forma no volatil.

v

Correcta

ﬁ

¢ Desea guardar los ajustes de

parametros en la memoria no volatil?
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Mantenimiento correctivo
10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

5. Compruebe si el convertidor emite la alarma A01028 una vez finalizada la carga.

@ queo conexion - Realizar primera p1

NMenitorizacion

— Alarma A01028:

Los ajustes cargados no son compatibles con el convertidor.
Borre la alarma con p0971 = 1.

Ponga de nuevo en marcha el accionamiento.

— Ninguna alarma A01028: Prosiga con el paso siguiente.

6. Abra el mend "Pardametros”

@ queo conexion - Realizar primera p1

NMenitorizacion

Diagnostico Backup&Restaura

s T i}

7. Parainiciar la puesta en marcha de las funciones de seguridad, ajuste p10 = 95.
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

8. Introduzca la contrasefa para las funciones de seguridad en p9761.
9. Para confirmar los ajustes de las funciones de seguridad, ajuste p9701 = AC.
10.Para finalizar la puesta en marcha de las funciones de seguridad, ajuste p10 = 0.

11.Guarde los ajustes de forma no volatil.

Guardar en memoria no volatil b4

Todos los parametros se guardaran en
memoria no volatil.

Puede elegir entre:
® (DViardar como juego de pardmetros est.

~~dar como ajustes predet de usuario

_J
b
o)

12.Desconecte la alimentacién del convertidor.

13.Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.
14.Vuelva a conectar la alimentacién del convertidor.

15.Realice una prueba de recepcidén/aceptacion reducida.

Prueba de aceptacion reducida tras sustitucion de componentes o cambio de firmware
(Pagina 449)

Ha transferido los ajustes desde Smart Access hasta el convertidor nuevo.
m)

10.2.2.6 Descarga desde el PC con Startdrive

Vista general

Puede volver a transferir al convertidor los ajustes del convertidor guardados en un PC.

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
* Laalimentacion del convertidor esta conectada.
e EIPCy el convertidor estan conectados entre si a través de un cable USB o el bus de campo.

* Los ajustes del convertidor no estan protegidos contra copia.
Descarga con proteccién de know-how activa y proteccién contra copia (Pagina 432)
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento
1. Abra en Startdrive el proyecto adecuado para el accionamiento.
2. Seleccione "Cargar en dispositivo".

3. Conecte Startdrive online con el accionamiento.
Una vez finalizada la carga, el convertidor notifica fallos. Estos fallos pueden ignorarse, pues
se confirman automaticamente a través de los siguientes pasos.

4. Elija el botén "Iniciar la puesta en marcha de Safety".

DDS: |0 (active]w| DS [0 (ACTiVEj' [)Q Start safety commissinning]

B 1 i (&
asic settings Selecting safetyfund@
Inputsfoutputs

Setpoint channel

Operating mode Acti\.-'atfa the safety cpmmissioninq mode.via the toalbar, [ 2
to configure and activate the safety functionality.

- v v w

¥ Drive functions

Shutdown functions

|No safety function |V|

¥ Brake control

¥ Safety Integrated

ng safety functionality
vdc controller I
Autamatic restart function [
Flying restart 4

} Messagesimonitaring

b Application functions

5. Introduzca la contrasefia de las funciones de seguridad.

6. Elija el botén "Finalizar la puesta en marcha de Safety".

Froyecto  Edicion  %er Insertar  Online  Opciones  Herramientas  Yentana  Ayuda  RM meta checks Hwon

3R] Guardarproyecto 5 M 25l o W My (@ 500 A Estsblecer conedion online (¥ Desheger conexidn online

\
(5

DDS: [0 (Activoj | cDS: [0 factivo] x| A Finalizar la puesta en macha de Safety

b Ajustes basicos
b Entradasisalidas ) L. .
Seleccidn funcional

} Canal de consigna

Seleccion de la funcionalidad de seguridad

b M_operac

¥ Funciones de acciohamiento . .
Funciones de desconesxion Capt valor real Configuracidn de la captacian de walor real

Control del contactor de red

b Control del freno .. . . .
Funciones Configuracidn de las funciones de seguridad seleccio..

Safety Integrate d
Req. vdo N
Rearranque automatico Ajuste del intersalo de tiempo para la parada de

Parada de prueba pruebs, para comprobar la correcta desconexion

Reatrangue al vuelo
b Avisoshigilancias

} Funciones de aplicacidn

F-DVF-DO/PROFIsafe Ajuste de tiempa de filtro, tiempo de discrepancia,

} Cornunicacién direccion PROFIsafe

} Interconexiones

7. Conteste afirmativamente a la pregunta de si quiere guardar los ajustes (copiar de RAM a
ROM).

8. Deshaga la conexion online.
9. Desconecte la alimentacién del convertidor.

10.Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

11.Vuelva a conectar la alimentacién del convertidor.

12.Realice una prueba de recepcidén/aceptacién reducida.
Prueba de aceptacion reducida tras sustitucion de componentes o cambio de firmware
(Pagina 449)

Ha transferido los ajustes desde el PC hasta el convertidor nuevo.
m)

10.2.3 Descarga con proteccion de know-how activa y protecciéon contra copia

Vista general

La proteccién de know-how con proteccién de copia impide la copia de los ajustes del
convertidor.

Para evitar tener que realizar una nueva puesta en marcha después de sustituir el convertidor,
hay dos procedimientos posibles.

Requisitos
Se deben cumplir los siguientes requisitos:
* El cliente final utiliza una tarjeta de memoria Siemens.

e El fabricante de la maquina dispone de una maquina de referencia idéntica.

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento 1: el fabricante de la maquina conoce solo el niimero de serie del nuevo
convertidor

1. El cliente final proporciona al fabricante de la maquina la siguiente informacién:
— ¢Para qué maquina hay que cambiar el convertidor?
— ;Qué niimero de serie (r7758) tiene el convertidor nuevo?

2. El fabricante de la maquina realiza las siguientes operaciones online en la maquina de
referencia:

— Desactivar la proteccién de know-how
Activacion y desactivacion de la protecciéon de know-how (Pagina 194)

— Introducir el nimero de serie del nuevo convertidor en p7759

— Introducir el nimero de serie de la tarjeta de memoria insertada como ndmero de serie
tedrico en p7769

— Activar la proteccién de know-how con proteccién anticopia. Debe estar activado "Copiar
RAM en ROM".

— Escribir la configuracién con p0971 = 1 en la tarjeta de memoria

— Enviar la tarjeta de memoria al cliente final

Convertidores SINAMICS G120C
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Mantenimiento correctivo

10.2 Descarga de los ajustes del convertidor

El cliente final inserta la tarjeta de memoria.
4. El cliente final conecta la alimentacién del convertidor.

El convertidor comprueba los nimeros de serie de la tarjeta y el convertidor y, si coinciden,
pasa al estado "Listo para conexion".

Si los numeros no coinciden, el convertidor emitird el fallo F13100 (tarjeta de memoria no
valida).

Se han transferido los ajustes al convertidor.
m)

Procedimiento 2: el fabricante de la maquina conoce el nimero de serie del convertidor
nuevo y el nimero de serie de la tarjeta de memoria

1. El cliente final proporciona al fabricante de la maquina la siguiente informacién:
— ¢Para qué maquina hay que cambiar el convertidor?
— ¢Qué nlimero de serie (r7758) tiene el convertidor nuevo?
— ¢Qué nimero de serie tiene la tarjeta de memoria?

2. El fabricante de la maquina realiza las siguientes operaciones online en la maquina de
referencia:

— Desactivar la proteccién de know-how
Activacion y desactivacién de la proteccion de know-how (Pagina 194)

— Introducir el nGmero de serie del nuevo convertidor en p7759

— Introducir el nimero de serie de la tarjeta de memoria del cliente como nlimero de serie
tedrico en p7769

— Activar la proteccién de know-how con proteccién anticopia. Debe estar activado "Copiar
RAM en ROM".

— Escribir la configuracién con p0971 = 1 en la tarjeta de memoria
— Copiar el proyecto encriptado de la tarjeta a su PC
— Enviar el proyecto encriptado al cliente final, p. €j., por correo electrénico

3. El cliente final copia el proyecto en la tarjeta de memoria Siemens que corresponde a la
maquina.

4. Elcliente final inserta la tarjeta de memoria Siemens en el convertidor.

5. El cliente final conecta la alimentacién del convertidor.

6. El convertidor comprueba los nimeros de serie de la tarjeta y el convertidor y, si coinciden,
pasa al estado "Listo para conexion”.
Si los numeros no coinciden, el convertidor emitird el fallo F13100 (tarjeta de memoria no
vélida).

Se han transferido los ajustes al convertidor.
m)
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Mantenimiento correctivo
10.3 Nombre de dispositivo PROFINET

10.3 Nombre de dispositivo PROFINET

Vista general

El convertidor con interfaz PROFINET soporta la "sustitucién de dispositivo sin soporte de datos
intercambiable”.

Requisitos

En el controlador superior estad configurada la topologia del sistema PROFINET 10 con los
IO Devices correspondientes.

Descripcién del funcionamiento

El convertidor puede sustituirse sin que deba tener insertado un soporte de datos
intercambiable, p. €j., una tarjeta de memoria, con el nombre de dispositivo guardado, o sin
tener que asignar de nuevo el nombre de dispositivo con la PG.

Mas informacion

Encontrard mas detalles sobre la sustitucién de dispositivos sin soporte de datos intercambiable
en Internet:

@ Descripcion del sistema PROFINET (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/
19292127)
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Mantenimiento correctivo

10.4 Repuestos

10.4.1

Vista general

10.4 Repuestos

Repuesto

Referencia

5juegos de bornesdeE/S, 1
juego de puerta frontal y 1
tapa ciega para Operator
Panel

Tamano AA ... tama-
fno C:

65L3200-0SK41-0AAQ

1 juego de piezas pequefas
para montaje

Tamafo D...Tama-
noF

6SL3200-0SK08-0AA0

1 juego de chapas de pan- | Tamafo AA 6SL3266-1ER00-O0KAQ
tallay accesorios de monta- | 3 mafio A 65L3266-1EA00-OKAO
e

J Tamafio B 6SL3266-1EBO0-0KAQ

Tamano C 6SL3266-1ECO0-0KAO

Tamafo D 65L3262-1AD01-0DAO

Tamano E 6SL3262-1AE01-0DAO

Tamafio F 6SL3262-1AF01-0DAO

1 juego de conectores para | Tamafio AA, A 65L3200-0ST05-0AA0

][ed' motor y resistencia de | ramafio B 65SL.3200-0STO6-0AAD

rene Tamafio C 65L3200-05T07-0AAO

1 juego de tapas cubrebor- | Tamafio D 6SL3200-0SM13-0AA0

nes Tamafio E 6SL3200-0SM14-0AA0

Tamafio F 65L3200-0SM15-0AA0

Unidad de ventilador para | Tamafio A 6SL3200-0SF12-0AA0

el d'S'Padorr.Comeb‘TStO Tamafio B 65L3200-05F13-0AA0
por carcasa insertable con ~

ventilador incorporado Tamano C 6SL3200-0SF14-0AA0

Tamano D 6SL3200-0SF15-0AA0

Tamario E 6SL3200-0SF16-0AA0

Tamafo F 6SL3200-0SF17-0AA0

Convertidores SINAMICS G120C

Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ

435



Mantenimiento correctivo

10.4 Repuestos

436

Repuesto

Ventilador superior, com-
puesto por cubierta supe-
rior con ventilador incorpo-
rado

Referencia
Tamano AA 6SL3200-0SF38-0AA0
Tamarfio A 6SL3200-0SF40-0AA0
Tamafio B 6SL3200-0SF41-0AA0
Tamafio C 6SL3200-0SF42-0AA0

Para mas informacion, visite la web:

@ Spares on Web (https://www.automation.siemens.com/sow?sap-language=ES)
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Mantenimiento correctivo

10.4 Repuestos

10.4.2 Sustitucién de la unidad de ventilador del disipador

Los convertidores de tamafio FSA ... FSF disponen de una unidad de ventilador para el disipador.
La unidad de ventilador del disipador se encuentra en la parte inferior del convertidor.

¢Cuando es necesario sustituir la unidad de ventilador?

Si la unidad de ventilador esta averiada, durante el funcionamiento se produce un exceso de
temperatura del convertidor. Son indicios de averia de la unidad de ventilador, por ejemplo, los
siguientes avisos:

e A05002 (Exceso temp. aire entrada)

¢ A05004 (Exceso de temperatura del rectificador)

* F30004 (Exceso de temperatura del disipador)

* F30024 (Exceso de temperatura Modelo de temperatura)
e F30025 (Exceso de temperatura en chip)

e F30035 (Exceso temp. aire entrada)

e F30037 (Exceso de temperatura del rectificador)

Desmontaje de la unidad de ventilador, FSA ... FSC

Frame Size A Frame Size C

e = ESEB*G

Conexion / Conexion de
de red i i red

Lengtietas de bloqueo

Lengtietas de bloqueo

Figura 10-1  Desmontaje de la unidad de ventilador del disipador
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10.4 Repuestos

Procedimiento

1. Desconecte la alimentacion del convertidor.

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por carga residual de los componentes de potencia

Tras desconectar la alimentacién pueden transcurrir hasta 5 minutos hasta que los
condensadores del convertidor se hayan descargado lo suficiente como para que la carga
residual no sea peligrosa.

¢ Compruebe la tension en las conexiones del convertidor antes de efectuar tareas de
instalacion.

. Desenchufe los cables de red, motor y resistencia de freno.
. Retire la chapa de pantalla.

2
3
4. Presione una contra otra con los dedos las lenglietas de bloqueo de la unidad de ventilador.
5. Extraiga la unidad de ventilador de la carcasa.

H

a desmontado la unidad de ventilador.
)

Montaje de la unidad de ventilador, FSA ... FSC

Procedimiento

1. Alinee la conexion de alimentacion de la unidad de ventilador para que case con el conector
del convertidor.

2. Introduzca la unidad de ventilador en el disipador con cuidado hasta que quede enclavada en
las lenguetas de bloqueo.

3. Monte la chapa de pantalla.
4. Enchufe los cables de red, motor y resistencia de freno.
5. Conecte la alimentacién del convertidor.

Ha montado la unidad de ventilador.
O
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Mantenimiento correctivo

10.4 Repuestos

10.4.3 Sustitucion del ventilador en FSD ... FSF - G120C

Desmontaje de la unidad de ventilador, FSD ... FSF

/\ PELIGRO

Descarga eléctrica

Tocar piezas que estan bajo tension puede provocar lesiones graves o incluso la muerte.
* Desconecte la alimentacién del convertidor.

¢ Espere el tiempo de descarga indicado en los rotulos de advertencia del convertidor.

Figura 10-2  Unidad de ventilador en la parte superior del convertidor

Procedimiento
1. Libere los enclavamientos de la unidad de ventilador con ayuda de un destornillador.
2. Extraiga la unidad de ventilador del convertidor. Utilice un destornillador si es necesario.

Ha desmontado la unidad de ventilador.
)

Montaje de la unidad de ventilador, FSD ... FSF
Empuje la unidad de ventilador hacia el convertidor hasta oir como encaja el enclavamiento.

Al insertar la unidad de ventilador, se establece la conexién eléctrica entre el convertidory la
unidad de ventilador.
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Mantenimiento correctivo

10.4 Repuestos

10.4.4 Sustitucion del ventilador de techo

Los convertidores de tamafo FSAA ... FSC disponen de un ventilador de techo. El ventilador de
techo se encuentra en la parte superior del convertidor.

¢Cuando es necesario sustituir el ventilador de techo?

Si el ventilador de techo esta averiado, durante el funcionamiento se produce un exceso de
temperatura del convertidor. Son indicios de averia del ventilador de techo, por ejemplo, los
siguientes avisos:

* A30034 (Exceso de temperatura interior)
e F30036 (Exceso de temperatura interior)
* A30049 (Ventilador de techo defectuoso)
¢ F30059 (Ventilador de techo defectuoso)

Retirar ventilador Colocar ventilador

Figura 10-3  Desmontaje y montaje del ventilador de techo
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10.4 Repuestos

Desmontaje del ventilador de techo

Procedimiento

1. Desconecte la alimentacion del convertidor.

/\ ADVERTENCIA

Descarga eléctrica por carga residual de los componentes de potencia

Tras desconectar la alimentacién pueden transcurrir hasta 5 minutos hasta que los
condensadores del convertidor se hayan descargado lo suficiente como para que la carga
residual no sea peligrosa.

Compruebe la tensién en las conexiones del convertidor antes de efectuar tareas de
instalacién.

2. Usando un destornillador, presione una contra otra las lengiietas de bloqueo para soltar el
ventilador de techo.

3. Extraiga el ventilador de techo del convertidor.

Ha desmontado el ventilador de techo.
)

Montaje del ventilador de techo

Procedimiento

1. Alinee la conexiéon de alimentacién del ventilador de techo para que case con el conector del
convertidor.

2. Introduzca el ventilador de techo en el convertidor con cuidado hasta que quede enclavado
en la carcasa del convertidor.

3. Conecte la alimentaciéon del convertidor.

Ha montado el ventilador de techo.
m)
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10.5 Actualizacion y reversion del firmware

10.5.1 Vista general

El convertidor esta listo para
el servicio

Desconectar
alimentacion

v

Insertar tarjeta de memoria con
firmware (FW)

v

Conectar
alimentacion

LED OFF

CE)
©

Version del FWTM.eta =
Version del FW

Convertidor *

Version del FW. >

Tarjeta

Version del FW

Convertidor *

El convertidor restablece su
ajuste de fabrica

Actualizacion de firmware: Reversion de firmware:
El convertidor carga el El convertidor carga el firmware
firmware

Copia de
seguridad en la tarjeta de
memoria?

El convertidor adopta la copia de El convertidor guarda sus
seguridad de la tarjeta de datos # ajuste de fabrica en la

memoria tarjeta de memoria
El convertidor esta listo para el

p Desconectar y
volver a conectar
) alimentacion
servicio

LED OFF I
[ 1 Manejodelusuario [ Reaccion del convertidor

Figura 10-4  Sinopsis de la actualizacién y la reversién del firmware

El convertidor notifica: Finalizé la
carga de la tarjeta de memoria
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10.5.2 Preparacién de la tarjeta de memoria

Vista general

Es posible cargar el firmware del convertidor desde Internet en una tarjeta de memoria.

Requisitos
Posee una tarjeta de memoria adecuada.

EE] Tarjetas de memoria recomendadas (Pagina 176)

Descripcién del funcionamiento

Procedimiento

1. Descargue por Internet el firmware necesario en el PC.
Descarga (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/67364620)

2. Descomprima los archivos incluidos en un directorio del PC de su eleccién.

3. Traslade los archivos descomprimidos al directorio raiz de la tarjeta de memoria.

|USER | |amMG 188.UFW | p2x_BE.10
| |B20¢_BE.15 | |B20¢_Dsp.10 | |B20i_DsP. 15
[ |B2x_s.5 | pz0¢_s.10 [ B230.10
| |eeT200.10 | |pe110M.10 | |che20_t.ufw
[ CONTENT.TXT | |F230r.BIN [ |F230P_BT.BIN
| |F2408.B1v | |F240D.B1M | |F240E.BIV
[ |F250D.5IN | |F2s05.8IM | |FeT200.81M
[ |Fe110M.BIN | |Fe1z0c.BIN | img_G120MC.Ist
[ urpaTE.CTR 4% |UPDATER.INF

Figura 10-5  Ejemplo del contenido de la tarjeta de memoria tras el traslado de los archivos

Los nombres y el nimero de archivos pueden variar de lo que se muestra en la imagen
anterior en funciéon del firmware.

El directorio "USER" alin no existe en tarjetas de memoria sin usar. Al insertar la tarjeta de
memoria por primera vez, el convertidor creara el directorio "USER".

Ha preparado la tarjeta de memoria para la actualizacién o reversién de firmware.
m)
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10.5 Actualizacion y reversion del firmware

10.5.3

Vista general

Requisitos

Actualizacion de firmware

Al realizar una actualizacién de firmware se sustituye el firmware del convertidor por una versién
nueva.

La version de firmware del convertidor debe ser como minimo V4.5.

El convertidor y la tarjeta de memoria tienen versiones de firmware distintas.

Descripcién del funcionamiento

444

Procedimiento

Desconecte la tensién de alimentacién del convertidor.
Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.

Introduzca la tarjeta con el firmware adecuado en el slot del con- D SO
vertidor hasta que perciba cémo encaja.

Vuelva a conectar la tensién de alimentacién del converti-_f_

dor. "b
El convertidor transfiere el firmware desde la tarjeta hasta \&
su propia memoria.

La transferencia dura aprox. 5 ... 10 minutos.

Durante la transferencia, el LED RDY del convertidor per-
manece encendido en color rojo. EI LED BF parpadea en
naranja con frecuencia variable.

Al finalizar la transferencia, los LED RDY y BF parpadean lentamen- =t
te (0,5 Hz) en rojo.

Fallo de la alimentaciéon durante la transferencia

Si falla la alimentacién durante la transferencia, el firmware del
convertidor quedard incompleto.

¢ Comience de nuevo con el paso 1 de las instrucciones.
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10.5 Actualizacién y reversidn del firmware

7. Desconecte la tension de alimentacién del convertidor.

. 8

8. Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.
Decida si va a extraer del convertidor la tarjeta de memoria: LED OFF

e Extrae la tarjeta de memoria:
= El convertidor conserva sus ajustes.

¢ Deja la tarjeta de memoria insertada:
= Slla tarjeta de memoria no contiene todavia una copia de seguridad de los ajustes del
convertidor, en el paso 9 el convertidor escribe sus ajustes en la tarjeta de memoria.
= Si la tarjeta de memoria ya contiene una copia de seguridad, en el paso 9 el conver-
tidor adopta los ajustes guardados en la tarjeta de memoria.

9. Vuelva a conectar la tensién de alimentacién del convertidor. -1

|

10 Sila actualizaciéon de firmware se ha realizado correctamente, el ‘@ .......
convertidor se manifiesta unos segundos después con el LED RDY
encendido en verde.

Si la tarjeta de memoria aun sigue insertada, se producird una de
las siguientes situaciones dependiendo del contenido previo de la
tarjeta de memoria:

* La tarjeta de memoria contenia una copia de seguridad de los datos:
= El convertidor habra adoptado los ajustes de la tarjeta de memoria.

¢ La tarjeta de memoria no contenia ninguna copia de seguridad de los datos:
= El convertidor habra escrito sus ajustes en la tarjeta de memoria.

Ha actualizado el firmware del convertidor.
m)
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10.5.4 Reversion de firmware

Vista general

Al realizar una reversion de firmware se sustituye el firmware del convertidor por una versién
anterior.

Requisitos
» Laversion de firmware del convertidor debe ser como minimo V4.6.
» El convertidor y la tarjeta de memoria tienen versiones de firmware distintas.

* Ha guardado una copia de seguridad de los ajustes en una tarjeta de memoria, en un
Operator Panel o en el PC.
Descripcién del funcionamiento
Procedimiento

1. Desconecte la tension de alimentacion del convertidor.
2. Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.

3. Introduzca la tarjeta con el firmware adecuado en el slot del con-
vertidor hasta que perciba cémo encaja.

4. \uelva a conectar la tensién de alimentacién del converti-_f_

dor. "b
5. Elconvertidor transfiere el firmware desde la tarjeta hasta \&
su propia memoria.

La transferencia dura aprox. 5 ... 10 minutos.

Durante la transferencia, el LED RDY del convertidor per-
manece encendido en color rojo. EI LED BF parpadea en
naranja con frecuencia variable.
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6. Alfinalizar la transferencia, los LED RDY y BF parpadean lentamen- —t——
te (0,5 Hz) en rojo.

Fallo de la alimentacion durante la transferencia

Si falla la alimentacion durante la transferencia, el firmware del el ),
convertidor quedara incompleto.

¢ Comience de nuevo con el paso 1 de estas instrucciones.

7. Desconecte la tensién de alimentacién del convertidor.
8. Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor.

Decida si va a extraer del convertidor la tarjeta de memoria: EDIoET

* Latarjeta de memoria contenia una copia de seguridad de los
datos:
= El convertidor habra adoptado los ajustes de la tarjeta de
memoria.

¢ Latarjeta de memoria no contenia ninguna copia de seguridad
de los datos:
= El convertidor tendra los ajustes de fabrica.

9. Vuelva a conectar la tensién de alimentacién del convertidor.

10 Silaregresién de firmware se ha realizado correctamente, el con-
vertidor se manifiesta unos segundos después con el LED RDY en-
cendido en verde.

Si la tarjeta de memoria aulin sigue insertada, se producird una de
las siguientes situaciones dependiendo del contenido previo de la
tarjeta de memoria:

* La tarjeta de memoria contenia una copia de seguridad de los datos:
= El convertidor habra adoptado los ajustes de la tarjeta de memoria.

¢ La tarjeta de memoria no contenia ninguna copia de seguridad de los datos:
= El convertidor tendra los ajustes de fabrica.

11 Silatarjeta de memoria no contenia una copia de seguridad de los ajustes del convertidor,
debe transferir los ajustes al convertidor desde otra copia de seguridad.

Carl] Descarga de los ajustes del convertidor (Pagina 412)

Ha sustituido el firmware del convertidor por una versién anterior.
m)
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10.5.5 Correccion de una actualizacién o regresién de firmware fallida

Requisitos

El convertidor sefializa una actualizacion o regresion de firmware fallida
mediante un LED RDY que parpadea rdpidamente y un LED BF encen-
dido.

Version de firmware:
¢ Siserealiza una actualizacién, el convertidor tiene al menos la versién de firmware V4.5.

¢ Siserealiza una reversién, el convertidor tiene al menos la version de firmware V4.6.

Descripcién del funcionamiento
Para corregir una actualizacién o regresién de firmware fallida, puede comprobarse lo siguiente:
* ;Hainsertado correctamente la tarjeta?
» ;Contiene la tarjeta el firmware correcto?

Repita la actualizacién o reversion de firmware.
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10.6 Prueba de aceptacidn reducida tras sustitucion de componentes o cambio de firmware

Prueba de aceptacion reducida tras sustituciéon de componentes o

cambio de firmware

Después de sustituir un componente o actualizar el firmware debe llevarse a cabo una operacion
de recepcién/aceptacion reducida de las funciones de seguridad.

Accion

Recepcidn reducida

Prueba de recepcién/acep-
tacion

Documentacion

Sustitucién del convertidor por otro
de tipo idéntico

No.

Compruebe Unicamente el
sentido de giro del motor.

e Completar los datos del con-
vertidor

* Documentar las nuevas sumas
de comprobacién

* Firma de visto bueno

* Completar la versién de hard-

ware en los datos del converti-
dor

Sustitucién del motor con el mismo Sin cambios.
numero de pares de polos

Sustitucion del reductor con la mis-

ma relacién de transmisién

Sustitucién de periferia relevante | No. Sin cambios.

para la seguridad (p. ej. interruptor
de parada de emergencia)

Compruebe tan solo el con-
trol de las funciones de segu-
ridad afectadas por los com-
ponentes sustituidos.

Actualizacion del firmware del con-
vertidor

No.

e Completar la versién del firm-
ware en los datos del converti-
dor

* Documentar las nuevas sumas
de comprobacién

* Firma de visto bueno.
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10.7

Si el convertidor deja de responder

Si el convertidor deja de responder

450

Es posible que el convertidor pase a un estado en el que ya no puede reaccionar a los comandos
del Operator Panel o del controlador superior, p. €]., debido a la carga de un archivo errbneo
desde la tarjeta de memoria. Es tal caso es necesario restablecer el ajuste de fabrica del
controlador y volver a ponerlo en marcha. Este estado del convertidor se manifiesta de dos
formas distintas:

Ejemplo 1

e El motor estd apagado.

* No es posible comunicarse con el convertidor a través del Operator Panel ni a través de otras
interfaces.

* Los LED destellan y al cabo de 3 minutos el convertidor sigue sin haber arrancado.

Procedimiento
1. Si hay una tarjeta de memoria insertada en el convertidor, extraigala.
2. Desconecte la tension de alimentacion del convertidor.

3. Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor. A continuacién, conecte de nuevo la
tension de alimentacion del convertidor.

Repita los pasos 2 y 3 hasta que el convertidor comunique el fallo FO1018.
Ajuste p0971 = 1.

Desconecte la tensiéon de alimentacion del convertidor.

N o U A

Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor. A continuacion, conecte de nuevo la
tension de alimentacién del convertidor.
Ahora el convertidor arrancard con los ajustes de fabrica.

8. Ponga de nuevo en marcha el convertidor.

Ha restablecido el ajuste de fabrica del convertidor.
m)

Ejemplo 2
* El motor esta apagado.

* No es posible comunicarse con el convertidor a través del Operator Panel ni a través de otras
interfaces.

e Los LED parpadean y se apagan, y este ciclo se repite de manera continua.

Procedimiento
1. Si hay una tarjeta de memoria insertada en el convertidor, extraigala.
2. Desconecte la tensién de alimentacién del convertidor.

3. Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor. A continuacién, conecte de nuevo la
tensién de alimentacion del convertidor.

4. Espere a que los LED parpadeen en naranja.
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Repita los pasos 2 y 3 hasta que el convertidor comunique el fallo FO1018.
Ajuste ahora p0971 = 1.

Desconecte la tensién de alimentacién del convertidor.

© N o u

Espere a que se apaguen todos los LED del convertidor. A continuacién, conecte de nuevo la
tensién de alimentacion del convertidor.
Ahora el convertidor arrancara con los ajustes de fabrica.

9. Ponga de nuevo en marcha el convertidor.

Ha restablecido el ajuste de fabrica del convertidor.
m)

El motor no puede conectarse

Si no se puede conectar el motor, compruebe lo siguiente:

¢ ;Hay un fallo?
Si la respuesta es afirmativa, elimine la causa y confirme el fallo.

* ;Ha finalizado la puesta en marcha del convertidor (p0010 = 0)?
Sila respuesta es negativa, el convertidor se encuentra aln, por ejemplo, en fase de puesta
en marcha.

» ;El convertidor notifica el estado "Listo para conexién” (r0052.0 = 1)?
e ;Le faltan habilitaciones al convertidor (r0046)?

e ;Cébmo espera el convertidor su consigna y sus comandos?
¢Entradas digitales, entradas analdgicas o bus de campo?
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Datos técnicos

11.1 Datos técnicos de entradas y salidas

Caracteristica

Datos

Alimentacién de 24
V

Existen dos posibilidades para la alimentacion de 24 V:

El convertidor genera su alimentacién de 24 V a partir de la tension de red

El convertidor recibe su alimentacién de 24 V a través de los bornes 31y 32 con 20,4V ... 28,8 V DC.

Consumo tipico: 0,5 A

Tensiones de salida

24V (max. 100 mA)
10V +0,5V (max. 10 mA)

Resolucién de con-
signa

0,01 Hz

Entradas digitales

6 entradas digitales, DI O ... DI 5, con aislamiento galvanico
Tension: =30V

Tension para el estado "low": <5V

Tension para el estado "high": > 11V

Intensidad con tensién de entrada de 24 V: 2,7 mA ... 4,7 mA
Intensidad minima para el estado "high": 1,8 mA ... 3,9 mA
Compatible con salidas SIMATIC

Tiempo de reaccién con tiempo de inhibicién de rebote p0724 =0: 5 ms

Entrada analdgica
(entrada diferencial,
resolucion de 12
bits)

Al 0, conmutable:

- 0V..10Vo0-10V...+10V: consumo tipico: 0,1 mA, tensién maxima 35V
— O0mA ... 20 mA: Tensién maxima 10V, intensidad maxima 80 mA

Tiempo de reaccién: 10 ms = 2 ms

Si Al 0 esta configurada como entrada digital adicional:

Tensién maxima 35V, low < 1,6 V, high > 4,0V, tiempo de reaccién 13 ms + 1 ms con tiempo de

inhibicién de rebote p0724 = 0.

Salidas digitales/sali-
das de relé

DO 0: Salida de relé, 30 V DC/< 0,5 A con carga 6hmica

DO 1:Salida de transistor, 30V DC/< 0,5 A con carga 6hmica, proteccidn contra inversion de polaridad

Tensién de salida de DO1 con estado "low": < 0,5 mA

Tiempo de actualizacion de todas las DO: 2 ms

Salida analégica

AOO
OV..10VoOmA..20mA

Resolucién 16 bits

— Tiempo de actualizacion: 4 ms
<400 mV offset con 0 %
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11.1 Datos técnicos de entradas y salidas

Caracteristica Datos
Sensor de tempera-  PTC * Vigilancia contra cortocircuitos < 20 Q
tura * Exceso de temperatura 1650 Q
KTY84 * Vigilancia contra cortocircuitos < 50 Q
* Rotura de hilo: >2120 Q
Pt1000 * Vigilancia de cortocircuitos < 603 Q

e Roturade hilo>2120Q
Termostato con contacto NC

Entrada segura * Sihabilitala funcién de seguridad STO, las entradas digitales DI 4 y DI 5 formaran una entrada digital
de seguridad.

¢ Tensién de entrada<30V, 5,5 mA
e Tiempo de reaccién:

— Sieltiempo de inhibicion de rebote p9651 > 0: tipicamente 5 ms + p9651, worst case (caso mas
desfavorable) 15 ms + p9651

— Siel tiempo de inhibicién de rebote = 0: tipicamente 6 ms, worst case (caso mas desfavorable)
16 ms

PFH (Probability of ~ Probabilidad de fallo de las funciones de sequridad: 5 x 10E-8
failure per hour)

Interfaz USB Mini-B
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11.2 High Overload (sobrecarga alta) y Low Overload (sobrecarga baja)
11.2 High Overload (sobrecarga alta) y Low Overload (sobrecarga baja)

Sobrecarga admisible para el convertidor

Para el convertidor existen diversos datos de rendimiento, "Low Overload" (LO) y
"High Overload" (HO), en funcién de la carga prevista.

Sobrecarga admisible Sobrecarga admisible
con Low Overload (LO) con High Overload (HO)
0,55 kW ... 132 kW 0,37 kW ... 110 kW
% A o % A
150% de sobrecarga durante 3 s /200% de sobrecarga durante 3 s
150 - |_/ 110% de sobrecarga durante 57 s 200+ _ 150% de sobrecarga durante 57 s
100%F= 4 Carga basica durante 24‘0} ffffff 100 | ‘| Carga basica durante 240 s
Tt TTTTT T - 1
| P | I
Carga basica LO ! ) Carga basica HO |
' »
‘ ‘ ‘ —p ‘ — ‘ .
0 60 120 180 240 300 ! 0 60 120 180 240 300 !

Figura 11-1  Ciclos de carga "High Overload" y "Low Overload"
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11.3 Capacidad de sobrecarga del convertidor

La capacidad de sobrecarga es la propiedad del convertidor de suministrar temporalmente,
durante las aceleraciones, una intensidad superior a la intensidad asignada. Para mostrar la
capacidad de sobrecarga se han definido dos ciclos de carga tipicos: "Low Overload" y "High
Overload".

Definiciones

Carga base

Carga constante entre las fases de aceleracion del accionamiento

Low Overload High Overload

* Intensidad de entrada con carga bdsi- * Intensidad de entrada con carga bdsi-
calO ca HO
Intensidad de entrada permitida en un Intensidad de entrada permitida en un
ciclo de carga seguin "Low Overload" ciclo de carga segun "High Overload"

* Intensidad de salida con carga basica ¢ Intensidad de salida con carga basica
LO HO
Intensidad de salida permitida en un ciclo Intensidad de salida permitida en un ciclo
de carga segun "Low Overload" de carga segln "High Overload"

* Potencia con carga bésica LO * Potencia con carga basica HO
Potencia asignada de acuerdo con la in- Potencia asignada de acuerdo con la in-
tensidad de salida con carga basica LO tensidad de salida con carga basica HO

Los datos de potencia e intensidad indicados en los datos técnicos sin otra especificacion se
refieren siempre a un ciclo de carga segin Low Overload.

Para seleccionar el convertidor, recomendamos el software de configuracién "SIZER".
Encontrard mas informacién sobre SIZER en Internet:

@ Descarga SIZER (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/10804987/130000)
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11.3 Capacidad de sobrecarga del convertidor

Ciclos de carga y aplicaciones tipicas

Ciclo de carga "Low Overload" Ciclo de carga "High Overload"
Elciclode carga "Low Overload" requiere una El ciclo de carga "High Overload" permite fa-
carga base uniforme con bajos requisitos de ses dinamicas de aceleracién con carga base
aceleraciones breves. Aplicaciones tipicas reducida. Aplicaciones tipicas para el dimen-
para el dimensionamiento seguin "Low Over- sionamiento segun "High Overload":
load": + Sistemas transportadores horizontales y
¢ Bombas, ventiladores y compresores verticales (cintas transportadoras, trans-
e Chorreado en hiimedo o en seco portadores de rodillos, transportadores
. . de cadena

* Molinos, mezcladoras, amasadoras, tritu- ) )

radoras, agitadores * Centrifugadoras
« Cabezales simples » Escaleras mecanicas
e Hornos rotativos * Aparatos de elevacién/descenso
* Extrusoras * Ascensores

* Puentesgrda
¢ Funiculares
¢ Transelevadores
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11.4 Datos técnicos generales del convertidor

1.4

Datos técnicos generales del convertidor

Caracteristica

Datos

Tensién de red

3AC380V...480V+10%-20%
La tension de red realmente admisible depende de la altitud de instalacién.

Frecuencia de entra- 47 Hz ... 63 Hz
da
Frecuencia de ma- 120s
niobra Red A
400V I
ovVv | g
2120s t

La frecuencia de maniobra indica cuantas veces se puede conmutar la tensién de red en el convertidor
sin tension.

Tension de salida

3ACOV ... tensién de red x 0,95

Grado de proteccion

IP20, montaje en armario

Méaxima corriente de
cortocircuito en el
punto de conexion
de red del converti-
dor (SCCR o Icc)

En caso de utilizar fusibles: 100 kA
Encontrard los datos sobre otros dispositivos de proteccién contra sobreintensidad en Internet:

Protective devices for SINAMICS G120C (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/en/view/
109750343)

Temperatura am-
biente en servicio

0°C... 40 °Csin limitaciones

0°C...50°C con intensidad de salida reducida

E@l Limitaciones en condiciones del entorno especiales (Pagina 469)

Es posible ampliar el rango de temperatura ambiente en funcién del tamafio del convertidor y de las
opciones utilizadas.

EE] Datos técnicos dependientes de la potencia (Pagina 460)

Humedad relativa
del aire

< 95 %. Condensacion no permitida.

Altitud de instala-
cion

Hasta 1000 m s.n.m.
Es posible aumentar la altitud de instalacién reduciendo la intensidad de salida.

Temperatura am-
biente en caso de al-
macenamiento en
embalaje de produc-
to

—25°C...+55°C (=13 °F ... 131 °F)
Clase climatica 1K4 segun IEC 60721-3-1

Temperatura am-
biente en caso de al-
macenamiento en
embalaje de trans-
porte

—25°C... +55°C (=13 °F ... 131 °F)
Clase climatica 1K4 segun IEC 60721-3-1
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Datos técnicos

11.4 Datos técnicos generales del convertidor

Caracteristica Datos
Temperatura am- -40°C...+70°C (-40 °F ... 158 °F)

biente en casode  (|ase climatica 2K4 seqtin IEC 60721-3-2
transporte en emba-

laje de transporte

Golpes y vibraciones Almacenamiento a largo plazo en embalaje de transporte clase 1TM2 segun EN 60721-3-1: 1997
Transporte en embalaje de transporte clase 2M3 segun EN 60721-3-2: 1997
Vibracién durante el funcionamiento clase 3M2 segin EN 60721-3-3: 1995
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11.5 Datos técnicos dependientes de la potencia

11.5 Datos técnicos dependientes de la potencia
Caracteristica Datos

FSAA ... FSC FSD ... FSF
Impedanciadered 1%=Uc<4% Uc<4 %

necesaria Uy

Con Ug< 1%, se recomienda utilizar una bobinade No se necesita bobina de red.
red o un convertidor del nivel de potencia inme-
diatamente superior.

Factor de potenciaA 0,7 sin bobina de red para Uy =1 % >0,9
0,85 con bobina de red para Uy < 1 %
Frecuencia de pulsa- Ajuste de fabrica: 4 kHz Ajuste de fabrica:

cion

4 kHz para convertidores con una potencia con car-
ga basica LO < 75 kW

2 kHz para convertidores con una potencia con car-
ga basica LO = 75 kW

Modificacién en pasos de 2 kHz: Modificacién en pasos de 2 kHz:

2 kHz ... 16 kHz 2 kHz ... 16 kHz para convertidores con una poten-
cia con carga bésica LO < 55 kW

2 kHz ... 8 kHz para convertidores con una potencia
con carga basica LO =55 kW ... 90 kW

2 kHz ... 4 kHz para convertidores con una potencia
con carga basica LO = 110 kW

Si se aumenta la frecuencia de pulsacién por encima del valor del ajuste de fabrica, el convertidor
disminuye la intensidad de salida méaxima.

Temperatura am-
biente admisible

La temperatura ambiente admisible depende de las siguientes condiciones:
* Frame Size (FS) del convertidor
e Interfaz de bus de campo del convertidor

* Operator Panel

Con Operator Panel Bus de campo

PROFIBUS / USS
PROFINET / EtherNet/IP
PROFINET
-20°C -10°C 0°C 10°C 20°C 30°C 40°C 50°C | 60°C

55 °C
[0 Temperatura ambiente admisible sin reduccién de la intensidad de salida

I Temperatura ambiente admisible con reduccién de la intensidad de salida

I Temperatura ambiente admisible con Operator Panel enchufado

Em Limitaciones en condiciones del entorno especiales (Pagina 469)

Datos técnicos dependientes del equipo
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Las intensidades de entrada de los convertidores indicadas a continuacién son validas para una
tensiéon de entrada de 400 V.
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11.5 Datos técnicos dependientes de la potencia

Para los convertidores FSAA ... FSCC se ha presupuesto una red con Uy =1 %, en relacién con la
potencia del convertidor. En caso de usarse una bobina de red, las intensidades se reducen en
varios puntos porcentuales.

Tabla 11-1 Frame Size AA, 3 AC380V ... 480V, +10 %, -20 %

Referencia sin filtro 6SL3210-1KE11-8U . 2 6SL3210-1KE12-3U . 2 6SL3210-1KE13-2U . 2
Referencia con filtro 6SL3210-1KE11-8A . 2 6SL3210-1KE12-3A . 2 6SL3210-1KE13-2A . 2
Potencia asignadalcon carga bésica LO 0,55 kW 0,75 kw 1,1 kW
Intensidad de entrada asignada/con carga 2,3A 29A 4,1 A

bésica LO

Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 1,7A 2,2A 3,TA

sica LO

Potencia con carga béasica HO 0,37 kW 0,55 kw 0,75 kw
Intensidad de entrada con carga basica HO 1,9A 2,5A 3,2A
Intensidad de salida con carga bdsica HO 1,3A 1,7A 2,2A
Pérdidas con filtro 41 W 45 W 54 W

Pérdidas sin filtro 40 W 44 W 53 W

Caudal de aire de refrigeracion requerido 51Is 51/s 51Is

Peso con filtro 1,4 kg 1,4 kg 1,4 kg

Peso sin filtro 1,2 kg 1,2 kg 1,2 kg

Tabla 11-2 Frame Size AA, 3AC380V...480V, +10 %, -20 %

Referencia sin filtro 6SL3210-1KE14-3U.2  6SL3210-1KE15-8U . 2
Referencia con filtro 6SL3210-1KE14-3A.2  6SL3210-1KE15-8A.2
Potencia asignadalcon carga basica LO 1,5 kW 2,2 kw
Intensidad de entrada asignada/con carga 55A 7,4 A

bésica LO

Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 4,1A 56A

sica LO

Potencia con carga basica HO 1,1 kW 1,5 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 4,5A 6,0 A
Intensidad de salida con carga basica HO 3,1TA 4,1 A
Pérdidas con filtro 73 W 91 W
Pérdidas sin filtro 72 W 89 W

Caudal de aire de refrigeracion requerido 51is 51Is

Peso con filtro 1,4 kg 1,9 kg

Peso sin filtro 1,2 kg 1,7 kg
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Tabla 11-3

Frame Size A, 3 AC380V ... 480V, +10 %, -20 %

Referencia sin filtro
Referencia con filtro

6SL3210-1KE11-8U . 1
6SL3210-1KE11-8A . 1

6SL3210-1KE12-3U . 1
6SL3210-1KE12-3A. 1

6SL3210-1KE13-2U . 1
6SL3210-1KE13-2A .1

Potencia asignadalcon carga bésica LO 0,55 kW 0,75 kw 1,1 kW
Intensidad de entrada asignadalcon carga 2,3A 29A 4,1 A
bésica LO

Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 1,7A 2,2A 3,TA
sica LO

Potencia con carga béasica HO 0,37 kW 0,55 kw 0,75 kw
Intensidad de entrada con carga basica HO 1,9A 2,5A 3,2A
Intensidad de salida con carga béasica HO 1,3A 1,7A 2,2A
Pérdidas con filtro 41 W 45 W 54 W
Pérdidas sin filtro 40 W 44 W 53 W
Caudal de aire de refrigeracion requerido 51Is 51/s 51Is
Peso con filtro 1,9 kg 1,9 kg 1,9 kg
Peso sin filtro 1,7 kg 1,7 kg 1,7 kg

Tabla 11-4

Frame Size A, 3AC380V...480V, +10 %, -20 %

Referencia sin filtro
Referencia con filtro

6SL3210-1KE14-3U. 1
6SL3210-1KE14-3A. 1

6SL3210-1KE15-8U . 1
6SL3210-1KE15-8A . 1

Potencia asignadalcon carga basica LO 1,5 kW 2,2 kW
Intensidad de entrada asignada/con carga 55A 7,4 A
bésica LO

Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 4,1A 56A
sica LO

Potencia con carga bdasica HO 1,1 kW 1,5 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 4,5A 6,0 A
Intensidad de salida con carga basica HO 3,1TA 4,1 A
Pérdidas con filtro 73 W 91 W
Pérdidas sin filtro 72 W 89 W
Caudal de aire de refrigeracion requerido 51is 51Is
Peso con filtro 1,9 kg 1,9 kg
Peso sin filtro 1,7 kg 1,7 kg

Tabla 11-5

Frame Size A, 3AC380V...480V, +10 %, -20 %

Referencia sin filtro
Referencia con filtro

6SL3210-1KE17-5U. 1
6SL3210-1KE17-5A. 1

6SL3210-1KE18-8U . 1
6SL3210-1KE18-8A . 1

Potencia asignadalcon carga basica LO

3,0 kW

4,0 kW

Intensidad de entrada asignadalcon carga
bésica LO

9,5A

11,4A
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11.5 Datos técnicos dependientes de la potencia

Referencia sin filtro 6SL3210-1KE17-5U . 1 6SL3210-1KE18-8U . 1
Referencia con filtro 6SL3210-1KE17-5A . 1 6SL3210-1KE18-8A . 1
Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 7,3A 8,8A

sica LO

Potencia con carga basica HO 2,2 kW 3,0 kW
Intensidad de entrada con carga béasica HO 8,2A 10,6 A
Intensidad de salida con carga bdasica HO 56A 7,3A
Pérdidas con filtro 136 W 146 W
Pérdidas sin filtro 132 W 141 W

Caudal de aire de refrigeracion requerido 51is 51Is

Peso con filtro 1,9 kg 1,9 kg

Peso sin filtro 1,7 kg 1,7 kg

Tabla11-6  Frame Size B, 3AC380V ... 480V, +10 %, -20 %

Referencia sin filtro 6SL3210-1KE21-3U . 1 6SL3210- 1KE21-7U . 1
Referencia con filtro 6SL3210-1KE21-3A. 1 6SL3210-1KE21-7A . 1
Potencia asignadalcon carga basica LO 5,5 kW 7,5 kw
Intensidad de entrada asignada/con carga 16,5A 21,5A

bésica LO

Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 12,5A 16,5A

sica LO

Potencia con carga basica HO 4,0 kw 5,5 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 12,8A 18,2A
Intensidad de salida con carga bésica HO 8,8A 12,5A
Pérdidas con filtro 177 W 244 W
Pérdidas sin filtro 174 W 240 W

Caudal de aire de refrigeracién requerido 9lls 9lls

Peso con filtro 2,5kg 2,5kg

Peso sin filtro 2.3 kg 2.3 kg

Tabla 11-7 Frame Size C, 3AC380V ... 480V, +10 %, -20 %

Referencia sin filtro 6SL3210-1KE22-6U . 1 6SL3210-1KE23-2U . 1 6SL3210-1KE23-8U . 1
Referencia con filtro 6SL3210-1KE22-6A . 1 6SL3210-1KE23-2A . 1 6SL3210-1KE23-8A . 1
Potencia asignadalcon carga bésica LO 11 kW 15 kW 18,5 kW
Intensidad de entrada asignadalcon carga 33,0A 40,6 A 48,2 A

bésica LO

Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 25A 31A 37 A

sica LO

Potencia con carga béasica HO 7,5 kW 11 kW 15 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 24,1 A 36,4 A 45,2 A
Intensidad de salida con carga béasica HO 16,5 A 25A 31A
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Referencia sin filtro
Referencia con filtro

6SL3210-1KE22-6U . 1 6SL3210-1KE23-2U . 1 6SL3210-1KE23-8U . 1
6SL3210-1KE22-6A . 1 6SL3210-1KE23-2A . 1 6SL3210-1KE23-8A . 1

Pérdidas con filtro 349 W 435 W 503 W
Pérdidas sin filtro 344 W 429 W 493 W
Caudal de aire de refrigeracion requerido 181/s 181/s 18 1ls
Peso con filtro 4,7 kg 4,7 kg 4,7 kg
Peso sin filtro 4.4 kg 4.4 kg 4.4 kg

Tabla 11-8  Frame Size D, 3 AC380V...480V, +10 %, —20 %

Referencia sin filtro
Referencia con filtro

6SL3210-1KE24-4U . 1 6SL3210-1KE26-0U . 1 6SL3210-1KE27-0U . 1
6SL3210-1KE24-4A . 1 6SL3210-1KE26-0A . 1 6SL3210-1KE27-0A . 1

Potencia asignadalcon carga bésica LO 22 kW 30 kW 37 kW
Intensidad asignadal/de entrada con carga 41 A 53A 64 A
basica LO

Intensidad de salida asignadal/con carga ba- 43 A 58 A 68 A
sica LO

Potencia con carga basica HO 18,5 kW 22 kW 30 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 39A 44 A 61A
Intensidad de salida con carga bésica HO 37A 43 A 58 A
Pérdidas con filtro 650 W 933 W 1,032 kW
Pérdidas sin filtro 647 W 927 W 1,024 kW
Caudal de aire de refrigeracién requerido 551Is 551Is 551Is
Peso con filtro 19 kg 19 kg 20 kg
Peso sin filtro 17 kg 17 kg 18 kg

Tabla 11-9 Frame Size D, 3AC380V ... 480V, +10 %, —-20 %

Referencia, sin filtro
Referencia, con filtro

6SL3210-1KE28-4U . 1
6SL3210-1KE28-4A . 1

Potencia con carga basica LO 45 kW
Intensidad de entrada con carga basica LO 76 A
Intensidad de salida con carga bésica LO 82,5A
Potencia con carga basica HO 37 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 69 A
Intensidad de salida con carga bésica HO 68 A
Pérdidas con filtro 1,304 kW
Pérdidas sin filtro 1,291 kW
Caudal de aire de refrigeracién requerido 551Is
Peso con filtro 20 kg
Peso sin filtro 18 kg
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Tabla 11-10 Frame Size E, 3 AC380V ... 480V, +10 %, —20 %

Referencia, sin filtro 6SL3210-1KE31-1U . 1
Referencia, con filtro 6SL3210-1KE31-1A . 1
Potencia con carga bésica LO 55 kw
Intensidad de entrada con carga basica LO 96 A
Intensidad de salida con carga bésica LO 103 A
Potencia con carga basica HO 45 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 85A
Intensidad de salida con carga bésica HO 83A
Pérdidas con filtro 1,476 kW
Pérdidas sin filtro 1,466 kW
Caudal de aire de refrigeracién requerido 831Is

Peso con filtro 29 kg

Peso sin filtro 27 kg

Tabla 11-11  Frame Size F, 3AC380V ... 480V

Referencia, sin filtro 6SL3210-1KE31-4U . 1 6SL3210-1KE31-7U . 1 6SL3210-1KE32-1U . 1
Referencia, con filtro 65L3210-1KE31-4A.1  65L3210-1KE31-7A.1  6SL3210-1KE32-1A. 1
Potencia con carga bésica LO 75 kW 90 kW 110 kW
Intensidad de entrada con carga basica LO 134 A 156 A 187 A
Intensidad de salida con carga bésica LO 136 A 164 A 201 A
Potencia con carga basica HO 55 kW 75 kW 90 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 112A 144 A 169 A
Intensidad de salida con carga bésica HO 103 A 136 A 164 A
Pérdidas con filtro 1,474 kW 1,885 kW 2,245 kW
Pérdidas sin filtro 1,456 kW 1,859 kW 2,223 kW
Caudal de aire de refrigeracién requerido 153 1/s 153 1/s 153 /s

Peso con filtro 64 kg 64 kg 66 kg

Peso sin filtro 59 kg 59 kg 62 kg

Tabla 11-12  Frame Size F, 3AC380V...480V

Referencia, sin filtro 6SL3210-1KE32-4U . 1
Referencia, con filtro 6SL3210-1KE32-4A . 1
Potencia con carga bésica LO 132 kW
Intensidad de entrada con carga basica LO 221A
Intensidad de salida con carga bésica LO 237 A
Potencia con carga basica HO 110 kW
Intensidad de entrada con carga basica HO 207 A
Intensidad de salida con carga bésica HO 201 A
Pérdidas con filtro 2,803 kW
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Referencia, sin filtro 6SL3210-1KE32-4U . 1

Referencia, con filtro 6SL3210-1KE32-4A . 1

Pérdidas sin filtro 2,772 kW

Caudal de aire de refrigeracién requerido 153 1Is

Peso con filtro 66 kg

Peso sin filtro 62 kg
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11.6 Datos acerca de las pérdidas en modo de carga parcial

11.6 Datos acerca de las pérdidas en modo de carga parcial
Encontrard mas datos acerca de las pérdidas en modo de carga parcial en Internet:

@ Modo de carga parcial (http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/94059311)
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11.7 Reduccidn de intensidad en funcién de la frecuencia de pulsacién

11.7 Reducciéon de intensidad en funcién de la frecuencia de pulsacion

Relacién entre la frecuencia de pulsacién y la intensidad de salida asignada

Tabla 11-13  Reduccién de intensidad en funcién de la frecuencia de pulsacion

Potencia asig-  Intensidad de salida asignada con una frecuencia de pulsacién de
Egda basadaen 5 4;  4kHz 6kHz 8kHz 10kHz 12kHz 14kHz 16 kHz
0,55 kw 1,7A 1.7A 1,4A 1,2A 1,0A 0,9A 0,8A 0,7A
0,75 kW 2,2A 2,2A 1,9A 1.5A 1,3A T.1TA 1,0A 09A
1,1 kW 3,1A 3,1A 2,6 A 2,2A 1.9A 1,6A 1.4 A 1,2A
1,5 kW 4,1TA 4,1 A 3,5A 2,9A 25A 2,TA 1,.8A 1,6 A
2,2 kW 5,6 A 5,6 A 4,8 A 3,9A 3,4A 2,8A 25A 2,2A
3,0 kW 7,3A 7,3A 6,2A 51A 4,4 A 3,7A 3,3A 2,9A
4,0 kw 8,8A 8,8A 7,5A 6,2A 53A 4,4 A 4,0A 3,5A
5,5 kW 125A 125A 10,6A 8.8A 7.5A 6,3A 5,6 A 50A
7,5 kW 16,5A 16,5A 14,0 A 11,6 A 9,9A 83A 7,4A 6,6 A
11,0 kW 25,0A 25,0A 21,3A 17,5A 15,0 A 12,5A 11,3A 10,0A
15,0 kW 31,0A 31,0A 26,4 A 21,7 A 18,6 A 15,5A 14,0 A 12,4A
18,5 kW 37,0A 37,0A 31,5A 259 A 22,2 A 18,5A 16,7 A 14,8 A
22 kW 43 A 43 A 36,6 A 30,1TA 25,8 A 21,5A 19,4 A 17,2A
30 kW 58 A 58 A 49,3 A 40,6 A 34,8A 29 A 26,1TA 23,2A
37 kW 68 A 68 A 57,8A 47,6 A 40,8 A 34A 30,6 A 27,2A
45 kW 82,5A 82,5A 70,TA 57,8 A 49,5A 41,3 A 37,1TA 33A
55 kW 103 A 103A 87,6 A 72,1 A - --- - ---
75 kw 136 A 136 A 1156 A 952A --- --- --- ---
90 kW 164 A 164 A 139,4A 114,8A --n - == -
110 kW 201A  140,7A - --- - --- - ---
132 kW 237A  1659A - --- - --- - ---
D La longitud admisible del cable del motor depende del tipo de cable y de la frecuencia de pulsacién
elegida.
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11.8 Limitaciones en condiciones del entorno especiales

11.8 Limitaciones en condiciones del entorno especiales

Redes de alimentacion permitidas segun la altitud de instalacion

e Para altitudes de instalacion <2000 m sobre el nivel del mar, se permite conectar el
convertidor a cualquier red de alimentacién especificada para ello.

e Para altitudes de instalacién entre 2000 m y 4000 m sobre el nivel del mar, debe cumplirse
lo siguiente:

— Se permite la conexién a una red en esquema TN con neutro puesto a tierra.
— No se permiten sistemas TN con conductor de fase puesto a tierra

— Las redes en esquema TN con neutro puesto a tierra también se pueden alimentar
mediante un transformador aislador.

— Latension de fase no se tiene que reducir.

Reduccion de intensidad en funcion de la altitud de instalacion

A partir de una altitud de instalacién de 1000 m se reduce la intensidad de salida admisible del
convertidor.

. 100
Intensidad de

salida [%] 90
80

70

0 1000 2000 3000 4000
Altitud de instalacion [m]

Figura 11-2  Reduccién de intensidad en funcién de la altitud de instalacién

Reduccion de temperatura en funcién de la altitud de instalacién

A partir de una altitud de instalacion de 1000 m, se reduce la temperatura ambiente admisible
para el convertidor.

60

Temperatura
ambiente [°C] 50 —
3B - — |- = r — — — High overload

5 — — — |- — — 4= — = === Lowoverload

10

0
0 1000 2000 3000 4000
Altitud de instalacién [m]

Figura 11-3  Reduccion de temperatura en funcién de la altitud de instalacion
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11.8 Limitaciones en condiciones del entorno especiales

Intensidad maxima a velocidades bajas

ATENCION

Reduccién de la vida util del convertidor debido al sobrecalentamiento

Siel convertidor se somete a una intensidad de salida elevada con una frecuencia de salida baja,
puede producirse un sobrecalentamiento de los componentes del convertidor que conducen
corriente. Las temperaturas excesivas pueden provocar dafos en el convertidor o reducir su
vida util.

¢ No utilice permanentemente el convertidor con una frecuencia de salida = 0 Hz.

e Utilice el convertidor solo dentro del rango de servicio admisible.
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Figura 11-4  Rango de servicio admisible del convertidor

¢ Funcionamiento continuo:
Estado operativo admisible para todo el tiempo de servicio.

* Funcionamiento breve:
Estado operativo admisible durante menos del 2% del tiempo de servicio.

e Funcionamiento breve esporadico:
Estado operativo admisible durante menos del 1% del tiempo de servicio.

Derating en funcién de la temperatura ambiente
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Figura 11-5  Intensidad de salida admisible en funcién de la temperatura ambiente, FSAA ... FSC
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Datos técnicos

11.8 Limitaciones en condiciones del entorno especiales
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Figura11-6  Intensidad de salida admisible en funcién de la temperatura ambiente, FSD ... FSF

Derating en funcién de la tensiéon de empleo
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Figura 11-7  Derating de intensidad y tensién en funcién de la tensién de entrada
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Datos técnicos

11.9 Compatibilidad electromagnética del convertidor

11.9 Compatibilidad electromagnética del convertidor

"CEM" significa "compatibilidad electromagnética”, es decir, que los equipos funcionan
correctamente sin perturbar otros equipos y sin ser perturbados por ellos. Se consigue CEM
cuando la emisién de perturbaciones (nivel de emision) y lainmunidad a perturbaciones estan
coordinadas entre si.

Los requisitos de CEM para "sistemas de accionamiento de velocidad variable" estan
especificados en la norma IEC/EN 61800-3.

Un sistema de accionamiento de velocidad variable ("Power Drive System", PDS) esta formado
por el convertidor de frecuencia y los correspondientes motores eléctricos y encéders, con sus
cables de conexion.

La maquina accionada no forma parte del sistema de accionamiento.

Nota
PDS como parte de instalaciones o maquinas
Si se instala un PDS en una maquina o instalacién, puede ser necesario tomar medidas

adicionales para cumplir las normas de producto de esas maquinas o instalaciones. La adopcién
de dichas medidas es responsabilidad del fabricante de la maquina o instalacién.

Entornos y categorias

Entornos

La norma IEC/EN 61800-3 distingue entre "primer entorno" y "segundo entorno", y establece
requisitos diferentes para estos entornos.

* Primer entorno:
Edificios residenciales o ubicaciones en las que el PDS va conectado directamente a la red
publica de baja tension sin transformador intermedio.

* Segundo entorno:
Instalaciones industriales o ubicaciones conectadas a la red publica a través de un
transformador propio.

Categorias
La norma IEC/EN 61800-3 distingue cuatro categorias de sistemas de accionamiento:

* Categoria C1:
Sistemas de accionamiento para tensiones nominales < 1000 V para uso sin restricciones en
el "primer entorno”.

» Categoria C2:
PDS fijo para tensiones nominales < 1000 V para uso en el "segundo entorno”.
Paralainstalacion del PDS se necesita personal cualificado. El personal cualificado dispone de
la experiencia necesaria para la instalacién y puesta en marcha de un PDS, incluyendo los
aspectos de CEM.
Para la utilizacién en el "primer entorno” se requieren medidas adicionales.
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Datos técnicos

11.9 Compatibilidad electromagnética del convertidor

¢ Categoria C3:
PDS para tensiones nominales < 1000 V para uso exclusivo en el "segundo entorno".

¢ Categoria C4:
PDS para redes IT para uso en sistemas complejos en el "segundo entorno”.
Se necesita un plan de CEM.

Segundo entorno - categoria C4
Un convertidor sin filtro corresponde a la categoria C4.

Las medidas de CEM del segundo entorno, categoria C4, se implementan segin un plan de CEM
en el nivel de sistema.

EE] Montaje de la maquina o instalacion cumpliendo los requisitos de CEM (Pagina 42).

Segundo entorno - categoria C3

Inmunidad

Los convertidores cumplen los requisitos de la norma.

Emision de interferencias en convertidores sin filtro

Los convertidores con filtro integrado cumplen los requisitos de la norma.

Emision de ruidos conducidos por cables de alta frecuencia por un convertidor sin filtro

Instale un filtro externo para el convertidor, o bien los filtros correspondientes en el nivel de
sistema.

Encontrard informacién adicional en Internet:

@ Cumplimiento de los valores limite de CEM en equipos sin filtro (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/view/109750634/en?dl=en)

Emisién de ruidos de alta frecuencia radiados por un convertidor sin filtro

Cuando seinstalan de forma profesional de acuerdo con las directrices de CEM, los convertidores
cumplen los requisitos de la norma.

Segundo entorno - categoria C2

Inmunidad

El convertidor es adecuado para el "segundo entorno".

Emision de interferencias

Los convertidores cumplen los requisitos de la norma cuando se cumplen las condiciones
siguientes:

¢ Se utiliza un convertidor con filtro integrado.
¢ El convertidor esta conectado a una red TN o TT con neutro a tierra.

¢ Se debe utilizar un cable de motor apantallado de baja capacitancia.
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Datos técnicos

11.9 Compatibilidad electromagnética del convertidor

* Se debe respetar la longitud de cable de motor permitida.
Longitud maxima admisible del cable del motor (Pagina 84)

e El convertidor y el motor se han instalado en conformidad con CEM teniendo en cuenta
detenidamente las notas de instalacién.

¢ Condicion para la frecuencia de pulsacién del convertidor:
— FSAA ... FSC: Frecuencia de pulsacién < 4 kHz

— FSD ... FSF: La frecuencia de pulsacion no es superior al valor ajustado de fabrica.

Primer entorno - categoria C2

Para poder utilizar el convertidor en el primer entorno, durante la instalacion debe respetar los
valores limite para las variables de perturbacion de baja frecuencia conducidas por cables
(arménicos), ademds de los valores limite del "segundo entorno - categoria C2".

Car]] Armonicos de corriente (Pagina 475)

Pongase en contacto con el operador del sistema para obtener permiso para la instalaciéon en el
primer entorno.

Precaucion

En un entorno residencial, este producto puede generar interferencias radioeléctricas que
pueden exigir la adopcién de medidas de supresion de interferencias.
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Datos técnicos

11.9.1

11.9.2

11.9 Compatibilidad electromagnética del convertidor

Armonicos de corriente

Tabla 11-14  Armdnicos de corriente usuales en % relativos a la corriente de entrada LO para Uy 1%

Numero de arménico 5.° 7.° 11.° | 13.° | 17.° | 19.° | 23.° | 25.°
Armonico [%] para FSAA...FSCreferido a 54 39 11 5,5 5 3 2 2
la corriente de entrada LO para Uy = 1%

Arménico [%] para FSD...FSFreferidoala | 37 21 7 5 4 3 3 2
corriente de entrada LO

Valores limite de CEM en Corea del Sur
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For sellers or users, please keep in mind that this device is an A-grade electromagnetic wave device.
This device is intended to be used in areas other than home.

Los valores limite de CEM que se indican para Corea coinciden con los valores limite de la norma
de producto CEM para accionamientos eléctricos de velocidad variable EN 61800-3 de la
categoria C2 o de la clase limite A, grupo 1 segiin KN11.

Con medidas adicionales adecuadas se respetan los valores limite seguin la categoria C2 o la clase
limite A, grupo 1.

Pueden ser necesarias medidas adicionales como el uso de un filtro de supresién de
perturbaciones de AF (filtro CEM).

Asimismo, en este manual se describen con detalle las medidas para la configuracién de la
instalacién conforme a las normas de CEM.

Encontrara mas informacién sobre la configuraciéon de la instalacién conforme a las normas de
CEM en Internet:

@ Directrices de compatibilidad electromagnética (http://
support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658)

La etiqueta que lleva el equipo es la que determina en dltimo término la informacién sobre el
cumplimiento de la normativa vigente.
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Datos técnicos

11.10 Proteccién de personas frente a campos electromagnéticos

11.10

Vista general

Proteccion de personas frente a campos electromagnéticos

La protecciéon de los trabajadores frente a campos electromagnéticos viene definida en la
Directiva europea de CEM 2013/35/UE. Esta directiva se ha incorporado en las distintas
legislaciones nacionales del Espacio Econémico Europeo (EEE). Por tanto, los empresarios estan
obligados a acondicionar los puestos de trabajo para proteger a los trabajadores frente a campos
electromagnéticos que superen el valor permitido.

Para ello deben efectuarse evaluaciones o mediciones en los puestos de trabajo.

Condiciones generales

Para las evaluaciones y medidas se aplican las siguientes condiciones generales:

1. Las legislaciones aplicables en los distintos Estados miembros de la UE sobre proteccién
frente a campos electromagnéticos pueden ser mas restrictivas que los requisitos minimos
de la Directiva de CEM 2013/35/UE, en cuyo caso tendran siempre prioridad.

2. Laevaluacién se basa en los limites segun ICNIRP 2010 sobre el 4rea de trabajo.

3. El 26.° BImSchV (reglamento federal de la Republica Federal de Alemania sobre proteccion
para inmisiones) establece 100 pT (RMS) para la evaluacién de implantes activos.
Segun la Directiva 2013/35/UE, aqui son aplicables 500 pT (RMS) a 50 Hz.

4. El tendido de los cables de potencia influye de manera decisiva en la aparicién de campos
magnéticos.
Instale y utilice los componentes en armarios eléctricos metdlicos segun lo dispuesto en la
documentacién y emplee cables de motor apantallados.
EE] Montaje de la maquina o instalacién cumpliendo los requisitos de CEM (Pagina 42)

Evaluacion del convertidor

476

Los convertidores suelen utilizarse en maquinas. La evaluacién y comprobacién se basa en
DIN EN 12198.

Se ha evaluado el cumplimiento de los limites para las siguientes frecuencias:
* Frecuencia de red 47...63 Hz
* Frecuencia de pulsacion, p. ej., 4/8/16 kHz y sus multiplos, evaluandose hasta 100 kHz

Las distancias minimas indicadas son aplicables tanto para la cabeza como para el torso
completo del cuerpo humano. Para las extremidades se permiten distancias menores.

Tabla 11-15 Distancia minima al convertidor

Personas sin implantes activos Personas con implantes activos

Armario eléctrico
cerrado

Armario eléctrico
abierto

Armario eléctrico
cerrado

Armario eléctrico
abierto

0Ocm

Longitud del antebrazo
(aprox. 35 cm)

En funcién del implante activo, debera evaluarse
por separado.
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Datos técnicos

11.11 Accesor

11.11.1

ios

Bobina de red

11.11 Accesorios

La correspondencia entre la bobina de red adecuada y el convertidor se indica en el siguiente
capitulo:

Cer]] Componentes opcionales (Pagina 36)

Dimensiones y medidas de fijacién

EE] Montaje de los componentes bajo pie (Pagina 48)
Cer]] Montaje de la bobina de red (Pagina 59)

Tabla 11-16 Datos técnicos de las bobinas de red

Referencia 6SE6400-3CC00-2AD3 6SE6400-3CC00-4AD3 6SE6400-3CC00-6AD3
Inductancia 2,5mH 2,5mH 2,5mH
Pérdidas 25 W 25W 40 W

Grado de proteccion IP20 IP20 IP20

Peso 1,3 kg 1,4 kg 1,4 kg

Tabla 11-17 Datos técnicos d

e las bobinas de red

Referencia 6SL3203-0CE13-2AA0 6SL3203-0CE21-0AA0 6SL3203-0CE21-8AA0
Inductancia 2,5mH 2,5mH 0,5 mH
Pérdidas 25W 40W 55W

Grado de proteccion IP20 IP20 IP20

Peso 1,1 kg 2,1kg 3,0 kg

Tabla 11-18 Datos técnicos d

e las bobinas de red

Referencia 6SL3203-0CE23-8AA0
Inductancia 0,3mH
Pérdidas 90 W

Grado de proteccion IP20

Peso 7.8 kg
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Datos técnicos

11.11 Accesorios

11.11.2 Filtro de red

La correspondencia entre el filtro de red adecuado y el convertidor se indica en el siguiente

capitulo:
EE] Componentes opcionales (Pagina 36)
Dimensiones y medidas de fijacién

C=¢]] Montaje de los componentes bajo pie (Pagina 48)

Tabla 11-19  Datos técnicos de los filtros de red para montaje bajo pie

Caracteristica Datos

Referencia 65L3203-0BE17-7BA0 6SL3203-0BE21-8BA0 65L3203-0BE23-8BA0
Potencia disipada con 50/60

Hz

Grado de proteccién IP20 P20 IP20

Peso 1,75 kg 4,0 kg 7,3 kg
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Datos técnicos

11.11.3 Reactanc

Requisitos para el uso de reactancias:

ia de salida

11.11 Accesorios

¢ Maxima frecuencia de salida permitida para el convertidor: 150 Hz

e Frecuencia de pulsacién del convertidor: 4 kHz

La asignacién de una reactancia de salida adecuada al convertidor se explica en el capitulo
siguiente:

EE] Componentes opcionales (Pagina 36)

Dimensiones y dimensiones de montaje:

tex]] Montaje de los componentes bajo pie (Pagina 48)
tex]] Montaje de la bobina de salida (Pagina 61)

Tabla 11-20 Datos técnicos de la reactancia de salida

Referencia 6SE6400-3TC00-4AD2 6SL3202-0AE16-1CAO0 6SL3202-0AE18-8CA0
Inductancia 2,5mH 2,5mH 1,3 mH
Disipacién a 50/60 Hz 25W 20 W 80 W

Grado de proteccion IP20 IP20 IP20

Peso 0,8 kg 3,4 kg 3,9 kg

Tabla 11-21  Datos técnicos de las reactancias de salida

Referencia 6SL3202-0AE21-8CA0 6SL3202-0AE23-8CAO0 6SE6400-3TC07-5EDO
Inductancia 0,54 mH 0,26 mH 0,3mH
Pérdida de potencia 80 W 110W 277 W

Grado de proteccion IP20 IP20 IP20

Peso 10,1 kg 11,2 kg 26,7 kg

Tabla 11-22  Datos técnicos d

e las reactancias de salida

Referencia 6SE6400-3TC14-5FDO 6SL3000-2BE32-1AA0Q 6SL3000-2BE32-6AA0
Inductancia 0,2 mH

Pérdida de potencia 469 W 486 W 500 W

Grado de proteccion IP20 IPOO IPOO

Peso 55,9 kg 60 kg 66 kg
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Datos técnicos

11.11 Accesorios

11.11.4 Filtros senoidales
Requisitos para el uso del filtro senoidal:
* Maxima frecuencia de salida admisible del convertidor: 150 Hz
e Frecuencia de pulsacién del convertidor: 4 kHz

La correspondencia entre el filtro senoidal adecuado y el convertidor se indica en el siguiente
capitulo:

EE] Componentes opcionales (Pagina 36)
Dimensiones y medidas de fijacién

C=¢]] Montaje de los componentes bajo pie (Pagina 48)

Tabla 11-23  Datos técnicos del filtro senoidal para montaje bajo pie

Referencia 6SE6400-3TD00-4ADO
Potencia disipada con 50/60 25W

Hz

Grado de proteccion IP20

Peso 0,8 kg

Convertidores SINAMICS G120C
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Datos técnicos

11.11 Accesorios

11.11.5 Filtro dU/dt mas Voltage Peak Limiter

El filtro du/dt mas Voltage Peak Limiter limita la velocidad de subida de tensién a la salida del
convertidor a valores < 500 V/ps y los picos de las tensiones asignadas de red a valores < 1000 V.

La correspondencia entre el "filtro du/dt mas Voltage Peak Limiter"y el convertidor se indica en
el siguiente capitulo:

Cer]] Componentes opcionales (Pagina 36)
Dimensiones y medidas de fijacién
Cex]] Montaje del filtro dU/dt mas Voltage Peak Limiter (Pagina 64)

Tabla 11-24  Datos técnicos del "filtro dU/dt mas Voltage Peak Limiter"

Referencia 6SL3000-2DE32-6AA0
Pérdidas 730 W

Grado de proteccion IPOO

Peso 72 kg
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Datos técnicos

11.11 Accesorios

11.11.6 Resistencia de freno

Correspondencia entre la resistencia de freno y el convertidor:

EE] Componentes opcionales (Pagina 36)

Dimensiones y medidas de fijacién

C=¢]] Montaje de los componentes bajo pie (Pagina 48)
C=¢]] Montaje de la resistencia de freno (Pagina 65)

Tabla 11-25 Datos técnicos de la resistencia de freno

Referencia 6SE6400-4BD11-0AA0 6SL3201-0BE14-3AA0 6SL3201-0BE21-0AA0
Resistencia 390 Q 370 Q 140 Q
Potencia de impulso P,;, 2,0 kW 1,5 kw 4 kw
Potencia asignada Py, 100 W 75 W 200 W

Contacto de temperatura 250V ACI2,5A

(contacto NC)

250V AC/I2,5A

250V ACI2,5A

Grado de proteccion IP20 IP20 IP20
Peso 1,0kg 1,5kg 1,8 kg

Tabla 11-26  Datos técnicos de las resistencias de freno
Referencia 6SL3201-0BE21-8AA0 6SL3201-0BE23-8AA0 JJY:023422620001
Resistencia 75Q 30Q 25Q
Potencia de impulso P4, 7,5 kw 18,5 kW 22 kW
Potencia asignada Py, 375 W 925 W 1100 W

Contacto de temperatura 250V ACI2,5A

(contacto NC)

250V AC/I2,5A

250V ACI2,5A

Grado de proteccion IP20 IP20 P21
Peso 2,7 kg 6,2 kg 7,0 kg

Tabla 11-27  Datos técnicos de las resistencias de freno
Referencia JJY:023424020001 JJY:023434020001 JJY:023454020001
Resistencia 15Q 100 7,1Q
Potencia de impulso P, 37 kW 55 kW 77 kW
Potencia asignada Py, 1850 W 2750 W 3850 W

Contacto de temperatura 250V ACI2,5A

(contacto NC)

250 VACI2,5A

250V ACI2,5A

Grado de proteccion IP21 IP21 IP21
Peso 9,5kg 13,5 kg 20,5 kg
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Datos técnicos

Tabla 11-28 Datos técnicos de las resistencias de freno

11.11 Accesorios

Referencia JJY:023464020001
Resistencia 5Q
Potencia de impulso P4, 110 kW
Potencia asignada Py, 5500 W
Contacto de temperatura 250V ACI2,5A
(contacto NC)
Grado de proteccion IP21
Peso 27 kg
Pa Pa
Pmax 777777777777777777777 Pmax’ 7777777777777777777777
Peo =4 Pog
0
PDB » _L >
Vt Vt
60s
240s
Pa Pa
Pmax 777777777777777777777 Pmax 77777777777777 — T
P,=8P
o F’max = 20 ' PDB
Py tp—y-———————
» 0 »
= "t — = “t
30s 12s
240s 240s
Figura 11-8  Potencia de impulso P, potencia asignada P,z y ejemplos de la duracién de conexién de
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11.11 Accesorios
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Anexo

A.1 Funciones nuevas y ampliadas
A.1.1 Version de firmware 4.7 SP13
Tabla A-1 Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.7 SP13
Funcién SINAMICS
G120 G120D
N N N N N N
o (bWl |d]|a
n|l=|lo|lo|lo|lo|o |9 |o
w o o ® < < wv < Ye)
-8 ||| N[ [N
~— ~— ~— 2 -} -} -] 2 -]
olo|lo|lo|o|lo|Oo|O|O
1 Los motores de reluctancia sincronos SIMOTICS 1FP1y 1FP3 tambiénestan | - |V |V |V [V |V | - | V| -
homologados para el funcionamiento con SINAMICS G120C.
2 Las funciones de seguridad avanzadas SS1, SLS, SSM y SDI estan homolo- S R R R IR Y IR IV I
gadas para el uso de motores de reluctancia sincronos de Siemens y de otros
fabricantes.
3 El convertidor transmite el estado de la entrada digital de sequridadF-DIO | v |V |V | - | - |V |V |V | ¥/
via PROFIsafe cuando se utilizan las funciones basicas.
Encontrara mas informacién en el manual de funciones "Safety Integrated":
@ Manual de funciones "Safety Integrated” (https://
support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/view/109751320)
4 Modbus RTU: S I I 2 I B I I I
El convertidor admite la combinacién de "1 bit de parada"y "sin paridad".
5 EtherNet/IP: VA A A A B B2 A A 4
Si se elige el perfil de accionamiento ODVA AC/DC, el telegrama 1 estd pre-
determinado, pero pueden agregarsele otros datos de proceso.
A tal fin se ha agregado al archivo EDS un telegrama con una longitud de 6
palabras.
Encontrard mas informacion en el manual de funciones "Buses de campo™:
@ Manual de funciones "Buses de campo” (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109751350)
@ EDS (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/delview/78026217)
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Anexo

A.1 Funciones nuevas y ampliadas

A.1.2 Version de firmware 4.7 SP10
Tabla A-2 Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.7 SP10
Funcién SINAMICS
G120 G120D
R I B O I N IR
o [an] L [72] a [m)] (@)
= O o o o =] o o R
o o [s¢] < < [Te) < [Ye) o
e I SO I A IS o O SV ISV I IS 2
~|=]/2|2|2|2|2|2|=a
oOlo|Oo|O0|O0|O0|0O|0O |8
N
|_
L
1 Nuevo pardmetro r7844[1] paralavisualizacién delaversionde firmwareen | v |V |V |V |V |V |V |/ | V/
texto plano.
"04070901" corresponde, p. €j., a la version del firmware V4.7 SP9 HF1
2 Modbus RTU: VA 2N 20 2 I A R I

e Para un funcionamiento del convertidor mas inmune a perturbaciones,
se ha aumentado el ajuste de fabrica del pardmetro p2040. Tiempo de
vigilancia para una pérdida de datos en la interfaz Modbus: p2040=10s

* 2057 indica el ajuste del interruptor de direcciones en el convertidor

3 BACnet MS/TP: - -l - - - - - -

* Nuevo ajuste de fabrica para un funcionamiento del convertidor mas
inmune a perturbaciones:

— Velocidad de transferencia p2020 = 38,4 kBd

— Se ha aumentado el tiempo de vigilancia para una pérdida de datos
en la interfaz BACnet: p2040=10s

— Ajuste de fabrica del nimero maximo de frames de informacion
p2025[1] =5

— Ajuste de fabrica de la direccién de maestro maxima p2025[3] = 32

e 12057 indica el ajuste del interruptor de direcciones en el convertidor

Unidad tecnoldgica adicional kg/cm? para la conmutacién de unidades |/

AN
«
AN
AN
AN
AN
AN

5 Unidad tecnoldgica adicional kg/cm? para el regulador tecnolégico adicional | - | - | vV | - | - | - | - | - | -
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Funcién SINAMICS
G120 G120D
6 Puesta en marcha con datos de motor predefinidos para motoresdereluc- | v | - |V | - |V | - | ¥/ | - | -

tancia sincronos SIMOTICS GP/SD: R
¢ Segunda generacion: 1FP1.04 - 1FP1 .14
e Otros tamafos:
- 1,1TkW ... 3kW, 1500 1/min, 1800 1/min, 2810 1/min
— 0,75 kW ... 4 kW, 3000 1/min, 3600 1/min
e En preparacion:
37 kW ... 45 kW, 1500 1/min, 1800 1/min, 2810 1/min
5,5 kW ... 18,5 kW, 3000 1/min, 3600 1/min
— 45kW, 3000 1/min, 3600 1/min

Los datos de motor predefinidos ya estan incluidos en el firmware

7 Posibilidades de ajuste ampliadas para la evaluacion de laslevasdeparada | - | - | - | - | - |V | - | ¥/ | -
en la funcion "Posicionador simple”

Es posible ajustar dos evaluaciones distintas de las levas de parada:
* Evaluacioén iniciada por flanco (ajuste de fabrica)
e Evaluacién iniciada por nivel

Encontrard mas informacion en el manual de funciones "Posicionador sim-
ple" o en las instrucciones de servicio "Convertidor SINAMICS G120D con
Control Units CU250D-2"

@ Manual de funciones "Posicionador simple" (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109477922)

€8 Instrucciones de servicio SINAMICS G120D con CU250D-2 (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109477365)

D Con Power Modules PM240-2 o PM240P-2

Convertidores SINAMICS G120C
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Anexo

A.1 Funciones nuevas y ampliadas

A.1.3 Version de firmware 4.7 SP9
Tabla A-3 Funciones nuevas y modificadas del firmware 4.7 SP9
Funcién SINAMICS
G120 G120D
A O B B B I B
o [an) L [70] o o O
= |0 |o|o|o|o|o o | b
o o [s¢] < < 'e] < 'e] o
e I SO I A IS o O SV ISV I IS 2
~|=-|2|2|2|2|2|2]|8
oOlo|Oo|O0|O0|O0|0O|0O |8
N
|_
L
1 Soporte del Power Module PM240-2 FSG - - - - -
2 Soporte del Power Module PM240-2 para montaje pasante, tamafioFSD ... | - | - |V |V [V |V | - | - | -
FSF, para las siguientes tensiones:
e 3AC200V..240V
e 3AC380V...480V
* 3AC500V...690V
3 Tiempo de cierre reducido para el Power Module PM330 SO T IR I I I R I
4 Ampliacién del soporte del motor sincrono de reluctancia 1FP1 para los - -] - -
siguientes convertidores:
* SINAMICS G110M
* SINAMICS G120D
e SINAMICS G120 con Control Unit CU240B-2 o CU240E-2
Para operar el motor sincrono de reluctancia 1FP1 con SINAMICS G120 se
necesita el Power Module PM240-2
5 Soporte del motor sincrono de reluctancia 1FP3 S N IR IR I B N N
Para operar el motor sincrono de reluctancia 1FP3 se necesita el Power Mo-
dule PM240-2 y una habilitacién selectiva por parte de SIEMENS
6 Soporte del motor asincrono 1LE5 R AR AR AR AR 2NN
7 El convertidor soporta la formacién de condensadores de circuito interme- | - | - |V | - | - | - | - | - | -
dio para el Power Module PM330
8 Posibilidad de ajuste de dos bobinas de salida a través del pardmetrop0235 | - |V |V |V |V |V | - | - | -
en SINAMICS G120C y SINAMICS G120 con Power Module PM240-2 FSD ...
FSF
9 Funcionamiento de motores asincronos con optimizacién derendimiento | v |V |V |V |V |V |V |V |/
Método mejorado "Optimizacién de rendimiento 2"
10 | Nueva posibilidad de ajuste para la "aplicacién tecnolégica" p0500=5du- | v |V |V |V |V |V |V |V | ¥V
rante la puesta en marcha rapida
11 | Ampliacién de los telegramas PROFIdrive disponibles en SINAMICSG120C | - |V |V |V |V |V | - | - | -
con el telegrama 350
12 | Puede parametrizarse un encéder SSI como encéder en motor S N IR I 2 B VA I
13 | Ampliacion de la funcion "Posicionador simple” con la respuestade secuen-| - | - | - | - | - [V | - | ¥V | -
cias de desplazamiento al control superior
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Funcién SINAMICS
G120 G120D
14 | Respuesta ampliada que indica que no hay ninguna tarjeta de memoria VA AN A A A A I A 4

insertada en el convertidor:

e Pardmetro r9401 como pardmetro BiCo para la respuesta opcional al
control superior.

¢ Nueva alarma A01101

15 | Ampliacién de la funcién "Control de posicidn final" para los siguientescon- | v | V |V |V |V |V |V | V| -
vertidores:

* SINAMICS G120

e SINAMICS G120C
* SINAMICS G120D
16 | Ampliacién del regulador tecnolégico con las siguientes funciones: S R I R I R IR IR I

e Laganancia K,y el tiempo de accién integral Ty pueden adaptarse.
* Elerror de regulacién puede usarse como sefial de adaptacion.

17 | Ampliacién de la limitacion de par para el convertidor SINAMICS G120con | v |V |V |V |V |V |V |V |/
la Control Unit CU230P-2

18 | El convertidor indica el estado "Pausa PROFlenergy" del siguiente modo: VAN AN A A A A A 4
e LED RDY "verde encendido": 0,5 s
e LED RDY apagado: 3s

Convertidores SINAMICS G120C
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A.1 Funciones nuevas y ampliadas

A.1.4 Version de firmware 4.7 SP6
Tabla A-4 Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.7 SP6
Funcién SINAMICS
G120 G120D
A O B B B I B
o [an) L [70] o o O
= |0 |o|o|o|o|o o | W
o o [s¢] < < 'e] < [Ye) o
D I SO I < I s A T <V IR I IR SN I
~|=-|2|2|2|2|2|2]|8
oOlo|Oo|O0|O0|O0|0O|0O |8
N
|_
L
1 Compatibilidad con los Power Module PM240-2 tamafio FSF R AR AR AR 2NN
Compatibilidad con el Power Module PM240P-2, tamafio FSD ... FSF S N IR VA B2 I N
Compatibilidad con la funcién de seguridad Safe Torque Off (STO) mediante | - | - | - | - [V |V | - | - | -
los bornes del Power Module PM240-2, tamafio FSF y del Power Module
PM240P-2, tamafio FSD ... FSF
Compatibilidad con el Power Module PM330 tamafio JX S I IR I B I N
Compatibilidad con los motores asincronos 1PC1 VA AN A A A A R A 4
4 La regulacién de un motor sincrono de reluctancia tieneencuentalainduc-| - | - [V | - | - | - | - | - | -
tancia de una bobina de salida.
5 Compatibilidad con el sensor de temperatura del motor Pt1000 VA 2N AN AN I A VA IR A VA I 4
6 Nuevo pardmetro p4621 para desactivar la vigilancia de cortocircuito PTC S IR IR A I R YA VA B4
Revisién de los modelos térmicos de motor para la protecciéon del motor VA A AN A A A A I A 4
contra dafios por exceso de temperatura en el estator o el rotor
8 Modificacién de la puesta en marcha rapida en la clase de aplicacién"Stan- | - |V |V |V |V |V | - | - | -
dard Drive Control":
La identificacién de datos de motor ya no esta ajustada de forma fija a
p1900= 12, sino que el usuario selecciona la correspondiente identificacion
de datos de motor.
Ajuste de fabrica: p1900 = 2.
9 Los bloques de funcién libres estan disponibles también en el SINAMICS V2N AN AN IR VA IV A I
G120C.
Convertidores SINAMICS G120C
490 Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ



Anexo

A.1 Funciones nuevas y ampliadas

A.1.5 Version de firmware 4.7 SP3
Tabla A-5 Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.7 SP3
Funcién SINAMICS
G120 G120D
A O B B B R B
o o L 0] o o (@]
= (@] o o o o o o i
o o [s¢] < < 'e] < Ye] o
= I O I A IS o O SN ISV I S 2
~|=-|2|2|2|2|2|2]|8
oOolo|Oo|O0|O0|O0|O0O|0O |8
N
|_
L
1 Soporte de los Power Modules PM240-2, tamafios FSD y FSE R AR AR AR 2NN
Soporte de la funcién basica de Safety Integrated Safe Torque Off (STO) a SO T IR R 2 2 I I B
través de los bornes de los Power Modules PM240-2, tamafios FSD y FSE
2 Soporte de los Power Modules PM230 modificados con nuevas referencias: | - | - |V |V [V | - | - | - | -
* Grado de proteccién IP55: 6SL3223-0DE. .-..G.
* Grado de proteccién IP20 y formato Push Through: 6SL321 . -1NE . .
-..G.
Soporte de la funcién bésica de Safety Integrated Safe Torque Off (STO)con | - | - | - | - [V | - | - | - | -
el Power Module PM230 modificado
3 Soporte del Power Module PM330 tamafio HX S 72 T T A A A
4 Soporte de los motores sincronos de reluctancia 1FP1 Sl 72 R T I A A
5 Soporte de los motorreductores sincronos sin encéder 1FG1 o R N I A "2 IR B
6 Lista de seleccién para motores asincronos 1PH8 en STARTERy asistentesde | - | vV |V |V |V |V | - | - | -

puesta en marcha de Startdrive

7 Lista de seleccién actualizada para motores asincronos 1LE1 enSTARTERy | v |V |V |V |V |V |/ |/ |/
asistentes de puesta en marcha de Startdrive

8 Ampliacién del soporte de motores con los motores asincronos 1LE1, 1LG6, | v | - | - | - | - | - | - | - | -
1LA7 y TLA9

9 La regulacion de velocidad y la regulacién de posicion obtienensusrespec-| - | - | - | - | - |V | - | ¥/ | -
tivos valores reales de un encéder SSI con pistas incrementales. Las sefiales
de salida del encéder estan disponibles como encéder 2 para la regulacién
de posicién y como encéder 1 para la regulacion de velocidad.

10 | Power Module con ventilador con regulacién de temperatura V2 R N N N R N

11 | Clases de aplicacién de SINAMICS "Standard Drive Control"y "DynamicDrive | - |V |V |V |V |V | - | - | -
Control" para simplificar la puesta en marcha y aumentar la robustez de la
regulaciéon del motor.

Las clases de aplicacion SINAMICS solo estan disponibles con los siguientes
convertidores:

e SINAMICS G120C
e SINAMICS G120 con los Power Modules PM240, PM240-2 y PM330

12 | Estimador del momento de inercia con control anticipativodelmomentode | v |V | - |V |V |V |V |V |/
inercia para la optimizacién automatica del regulador de velocidad durante
el funcionamiento

13 | Caracteristica de par de friccién con registro automatico para optimizarel | v |V | - |V |V |V |V |/ |V
regulador de velocidad

14 | Optimizacién automatica del regulador tecnolégico S I I " I R I IR I

Convertidores SINAMICS G120C
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Funcién SINAMICS
G120 G120D

15 | El signo de la divergencia del regulador para los reguladores tecnolégicos -l - - -] -
libres adicionales es conmutable.
Un nuevo pardmetro determina el signo de la divergencia del regulador en
funcién de la aplicacién, p. ej., para aplicaciones de refrigeracién o calefac-
cion.

16 | La salida del regulador tecnolégico puede habilitarse y bloquearse durante VA 2N 20 B N
el funcionamiento

17 | El generador de rampa permanece activo con el regulador tecnolégico ha- S I T AT I
bilitado

18 | Control del contactor de red mediante salida digital del convertidor para el SN
ahorro de energia con el motor apagado

19 | Rearranque al vuelo rapido para Power Module PM330: -l -l - -] - -
La funcion "Rearranque al vuelo” no necesita esperar a que transcurra el
tiempo de desmagnetizacién del motor y detecta la velocidad de este sin
necesidad de buscar.

20 | Ampliacion de la vigilancia de par de carga con las siguientes funciones: VA 2N N I
» Proteccién contra bloqueo, fuga y funcionamiento en seco en aplicacio-

nes de bombas
* Proteccién contra bloqueo y rotura de correas en aplicaciones de venti-
ladores

21 | Cambio automatico del reloj de tiempo real de horario de verano a horario o R A
de invierno

22 | Ajustes predeterminados de las interfaces nuevos o revisados: macros S T I N
p0015 110, 112y 120

23 | Ampliacién de los sensores de temperatura con DIN-Ni1000 para las entra- o e R T
das analdgicas Al 2y Al 3

24 | Comunicacién via AS-Interface. -l - -] -] -
Ajuste predeterminado de la comunicacién mediante AS-i: macros p0015
30,31,32y 34

25 | Ampliacién de la comunicacién mediante Modbus: VA 2 2 B I
Bit paridad ajustable, acceso a pardmetros y a entradas analégicas

26 | Ampliacién de la comunicaciéon mediante BACnet: -l -l - -] - -
Acceso a parametros y a entradas analdgicas

27 | EILED de error de bus para la comunicacién mediante USS y Modbus se I - -
puede desactivar

28 | Valor de velocidad minima predeterminado al 20 % de la velocidad asignada S N N A
del motor

29 | Enla puesta en marcha con un panel de operador, tras la identificacion de VA A A A 4
datos del motor, el convertidor guarda los datos medidos automaticamente
en ROM de forma no volatil.

30 | Elresultado del calculo del ahorro de energia de las turbomaquinas esta S|
disponible como conector

31 | Nueva unidad "ppm" (parts per million) para conmutacién de unidades AR AR AR ARAN
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Funcién SINAMICS
G120 G120D

32 | Las velocidades durante la puesta en marcha mediante Operator Panel se R 2 R T T I R
indican en Hz en lugar de rpm. Cambio de Hz a rpm mediante p8552

33 | Limite de intensidad dependiente de la tensién para equiposde 600Vdelos | - | - |V |V |V |V | - | - | -
Power Module PM330 y PM240-2
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A.1.6 Version de firmware 4.7
Tabla A-6 Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.7
Funcion SINAMICS
G120 G120D
S N B A I B
o m L (7] o o
S|lo|lo|o|o|o|o|o
o o (3¢l < < [Te] < ‘el
f i I VA I B SN I N IV I SV A IS
- |=-|2|2|2|2|2|2
Oolo|jo|lo|o|O0|O|O
1 Compatibilidad con juegos de datos de Identification & Maintenance (I&M1...4) | vV |V |V |V |V |V |V | ¥
2 Disminucion de la frecuencia de pulsacién al aumentar el consumo del motor A A A A I A I A A 4
* Siesnecesario, al arrancar el motor el convertidor reduce temporalmente la
frecuencia de pulsacién y aumenta al mismo tiempo el limite de intensidad.
3 Comunicacién S7 N 2 A B A BV A IR A I
* Intercambio de datos directo del convertidor y la interfaz hombre-maquina
(HMI)
e Incremento del rendimiento de la comunicacién para las herramientas de
ingenieria y soporte de la funcién S7-Routing
4 Las funciones basicas de Safety Integrated estan disponibles sin limitacionesen | - | - | - | - | - | - | ¥V | -
todos los tipos de regulacién para motores sincronos con excitacién permanente
sin encéder 1FK7
5 Soporte de los motores sincronos sin encéder 1FK7 S N R T IR VA
* Seleccién directa del motor mediante referencia con cédigo asignado
* No es necesario introducir datos de motor individuales
6 Entrada de impulsos como fuente de consigna S T R IR T B I
* El convertidor calcula su consigna de velocidad a partir de una sucesién de
impulsos en la entrada digital.
7 Asignacién de direcciones IP dindmica (DHCP) y nombres de dispositivotempo- | vV |V |V | - |V |V |V | ¥
rales para PROFINET
Esclavo PROFlenergy, perfil 2y 3 S| -
9 Comportamiento homogéneo en la sustitucién de componentes SN -
* Después de sustituir un componente, un convertidor con Safety Integrated
habilitado comunica con un cédigo univoco el tipo de componente sustituido.
10 | Mejor regulaciéon de la componente continua en PM230 SO IR 2 I T AR IR
* Rendimiento optimizado para aplicaciones con bombas y ventiladores
11 | Redondeos con BACnet y macros SO T 2 I T AR I
Convertidores SINAMICS G120C
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A7 Version de firmware 4.6 SP6
Tabla A-7 Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.6 SP6
Funcién SINAMICS
G120 G120D
SO B B RO B B
o [an] L (70 o o
(@) o o o o o o
o ("] < < Ye) < [Te)
I N N N [ ] [
- |22 |2 |2 |2 |2
O|O0o|O0o|O|O |0 |O
1 Compatibilidad con el nuevo Power Module EO 72 I B R I
* PM3301P20 GX
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A.1.8 Version de firmware 4.6
Tabla A-8 Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.6
Funcion SINAMICS
G120 G120D
SR B B B B B
o [an] L (70 o o
(@) o o (=) o o o
o [s¢] < < 'e] < ‘el
~ N | N N | N N | N
- |22 |2 |2 |2 |2
O|O0o|O0o|O |0 |O |O
1 Compatibilidad con el nuevo Power Module E 2N 2 V2 IV A I
* PM240-2IP20 FSB ... FSC
e PM240-2 para montaje pasante FSB ... FSC
2 Compatibilidad con el nuevo Power Module R AR AR 2NN
* PM230 para montaje pasante FSD ... FSF
3 Preasignacion de los datos de los motores 1LA/1LE mediante c6digo AR AR AR AR AR
* Ajustar los datos del motor por medio de un cédigo en la puesta en marcha rapida
con Operator Panel
4 Ampliacién de la comunicacién a través de CanOpen A 2 e N A I
e CAN Velocity, Profile Torque, canal SDO para cada eje, prueba de sistema con
CodeSys, supresién de advertencia de modo pasivo de error
5 Ampliacion de la comunicacién a través de BACnet 20 B BT B T
* Objetos con valor multiestado para alarmas, objetos Commandable AO, objetos
para configuracion del regulador PID
6 Comunicacion via EtherNet/IP A A A A A
Banda inhibida para la entrada analégica I
* Esposible especificar una banda inhibida simétrica para cada entrada analdgica en
torno al rango de O V.
8 Modificacion del control del freno de mantenimiento del motor |- |-
9 Funcién de seguridad SBC (Safe Brake Control) -l - - -] -
* Control seguro del freno de mantenimiento de un motor al utilizar la opcién "Safe
Brake Module"
10 | Funcién de seguridad SS1 (Safe Stop 1) sin vigilancia de la velocidad -l - - -] -
11 | Seleccion sencilla de motores estandar AR AR AR AR AR AR
e Selecciéon de motores 1LA... y 1LE... con un Operator Panel en una lista de c6digos
12 | Actualizacién de firmware mediante tarjeta de memoria AR AR AR AR RN
13 | Safety Info Channel S N B A A A 4
e Salida BICO r9734.0...14 para los bits de estado de las funciones de seguridad
ampliadas
14 | Alarmas de diagnéstico para PROFIBUS R AR AR AR A
Convertidores SINAMICS G120C
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A.1.9 Version de firmware 4.5

Tabla A-9

Funciones nuevas y modificaciones en las funciones del firmware 4.5

A.1 Funciones nuevas y ampliadas

Funciéon

SINAMICS

G120

G120D

G120C

CU240E-2

D-2

CU240D-2
CuU250

Compatibilidad con el nuevo Power Module:
e PM230IP20 FSA ... FSF
* PM230 para montaje pasante FSA ... FSC

< | cu2zop-2

«_| CU240B-2

<

Compatibilidad con el nuevo Power Module:
* PM240-2 IP20 FSA
e PM240-2 para montaje pasante FSA

AN

Control Units nuevas con soporte PROFINET

Compatibilidad con el perfil PROFlenergy

Compatibilidad de Shared Device a través de PROFINET

Proteccién de escritura

Proteccién de know-how

ANIE N NI N N

ANIE N A NI N N

ANIENENIANEAN
ANIE NI NI NI N

0| N[ooju| bW

Adicién de un segundo juego de datos de mando (CDSO = CDSO ... CDS1)
(Los demas convertidores disponen de cuatro juegos de datos de mando)

ANIENENIE N NIRN

Regulacién de posicion y posicionador simple

10

Compatibilidad con un encéder HTL

11

Compatibilidad con un encéder SSI

12

Salida digital de seguridad

ANERSNANAS

Convertidores SINAMICS G120C
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A.2 Interconexion de las sefales en el convertidor

A.2 Interconexion de las senales en el convertidor

A.2.1 Conceptos basicos
El convertidor efectuda las funciones siguientes:
* Funciones de control y regulacion
* Funciones de comunicacién
* Funciones de diagnéstico y manejo

Cada funcion esta compuesta por uno o varios bloques interconectados.

Entradas Parametro Salida
|
Subir consigna potenciéme- ¢
1035 |tro motorizado Potenciometro motorizado
Consigna tras generador de rampa
o
1050
Bajar consigna potenciéme- MOP |r_>
1036 tro motorizado

Figura A-1  Ejemplo de bloque: Potenciémetro motorizado (PMot)
La mayoria de los bloques pueden adaptarse a la aplicacién por medio de pardmetros.

No se puede modificar la interconexién de sefiales dentro de un mismo bloque. Sin embargo, si
es posible modificar la interconexién entre bloques, para lo cual deben interconectarse las
entradas de un bloque con las salidas correspondientes de otro.

A diferencia de la circuiteria eléctrica, la interconexién de sefales de los bloques no se realiza
mediante cables, sino mediante software.

PROFIdrive
PZD1
Recepcion bit
a bit Subir consigna » .
01035 [ Potenciémetro motoriza-|  Gonsigna principal
E torizado do Consigna tras
[r2090.13)— Mo
B . ) generador de rampa| [p1070
Bajar consigna MOP ———————{r1050 > 1050
1036 potenciometro
[12090.14) ;p motorizado

Figura A-2  Ejemplo: interconexion de sefiales de dos bloques para la entrada digital O

Convertidores SINAMICS G120C
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Binectores y conectores
Para el intercambio de sefales entre los distintos bloques se utilizan conectores y binectores:

* Los conectores sirven para interconectar sefiales "analégicas” (p. ej., la velocidad de salida

del PMot).
* Los binectores sirven para interconectar sefiales "digitales” (p. ej., el comando "Habilitacion
PMot Subir").
XXXX
Entrada de binector — Salida de binector

BI BO

XXXX
Entrada de conector —
Cl

Figura A-3  Simbolos para entradas y salidas de binector y conector

Salida de binector/conector

Bloque BICO
CO/BO

Salida de conector
CcO

Para las salidas de binector/conector (CO/BO), se trata de parametros que reinen en una sola
palabra varias salidas de binector (p. ej., r0052 CO/BO: palabra de estado 1). Cada bit de la
palabra representa una sefial digital (binaria). De este modo se reduce el nimero de parametros
y se simplifica la parametrizacion.

Las salidas de binector o conector (CO, BO o CO/BO) pueden utilizarse de forma multiple.

Interconexion de sefiales

¢Cuando deben interconectarse senales en el convertidor?

Modificando la interconexién de sefiales en el convertidor es posible adaptar el convertidor a las
exigencias mas diversas. No siempre se trata de funciones de alta complejidad.

Ejemplo 1: asignar un significado diferente a una entrada digital.

Ejemplo 2: conmutar la consigna de velocidad fija a entrada analdgica.

Principio para efectuar la conexién de bloques BICO mediante la tecnologia BICO
Para la interconexién de sefales se aplica el principio: ¢De donde procede la sefal?

Una interconexién entre dos bloques BICO esta compuesta por un conector o un binector y un
parametro BICO. A la entrada de un bloque debe asignarsele siempre la salida de otro bloque:
Introduzca en el pardmetro BICO el niUmero de parametro del conector/binector que debe enviar
su sefal de salida al parametro BICO.

¢Se requiere una gran precaucién a la hora de modificar la interconexién de sefiales?
Tome nota de todas las modificaciones que realice. El andlisis posterior de las interconexiones de
sefial ajustadas solo es posible mediante la evaluacién de la lista de pardmetros.

¢Dénde puede consultarse informaciéon mas detallada?

e Enlalista de parametros encontrara todos los binectores y conectores.

¢ Los esquemas de funciones ofrecen una vision completa de los ajustes de fabrica de las
interconexiones de sefal y las posibilidades de ajuste.
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A.2.2

Ejemplo de aplicacién

Traslado al convertidor de la 16gica de control

500

Un dispositivo de transporte no debe arrancar hasta que lleguen simultdneamente dos sefiales.
Puede tratarse, p. €j., de las siguientes sefales:

* Bomba de aceite en marcha (aunque la presién de trabajo tarda aiin 5 segundos en
establecerse)

e Puerta de proteccién cerrada

Para solucionar la tarea debe introducir bloques de funcién libres entre la entrada digital Oy la
orden de conexién del motor (CON/DES1).

& p0840[0

] 322-1 "TAND 0 r20031 )>20031 | CON/DES1
T

Figura A-4  interconexién de sefales para una légica de control

~{6]DI 1]r0722.7)

La sefal de la entrada digital O (DI 0) se conduce a través de un bloque temporizador (PDE 0) y
se interconecta con la entrada de un bloque I6gico (AND 0). A la segunda entrada del bloque
[6gico se le conecta la sefal de la entrada digital 1 (DI 1). La salida del bloque légico emite la

orden CON/DES1, que desencadena la conexion del motor.

Ajuste de la légica de control

Parametro Descripcion

p20161 =5 Habilitar el bloque temporizador asignandolo al grupo de ejecucién 5 (seg-
mento de tiempo 128 ms)

p20162 =430 Secuencia de ejecucion del bloque temporizador dentro del grupo de ejecu-
cion 5 (procesamiento antes del bloque l6gico AND)

p20032 =5 Habilitar el bloque l6gico AND asignandolo al grupo de ejecucién 5 (seg-
mento de tiempo 128 ms)

p20033 =440 Secuencia de ejecucién del bloque légico AND dentro del grupo de ejecu-

cién 5 (procesamiento después del bloque temporizador)

p20159 = 5000.00

Ajustar el retardo [ms] del bloque temporizador: 5 segundos

p20158 =722.0

Cablear el estado de DI 0 a la entrada del bloque temporizador
r0722.0 = pardmetro que indica el estado de la entrada digital O

p20030[0] = 20160

Interconectar el bloque temporizador a la 1.7 entrada de AND

p20030[1] = 722.1

Interconectar el estado de DI 1 con la 2.* entrada de AND
r0722.1 = parametro que indica el estado de la entrada digital 1.

p0840 = 20031

Interconectar la salida de AND a CON/DES1
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Aclaraciones sobre el ejemplo de aplicacién tomando como base la orden CON/DES1

El pardmetro p0840[0] es la entrada del bloque "CON/DES1" del convertidor. El parametro
r20031 es la salida del bloque AND. Para interconectar CON/DES1 con la salida del bloque AND,
ajuste p0840 = 20031.

p0840[0] = 20031

p20030[0...3] l
& p0840[0]
5 TAND 0Hr20031)—20031 | CON/DESH1

Figura A-5  Interconexién de bloques ajustando p0840[0] = 20031
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A3

A.3.1

Manuales y soporte técnico

Vista general de los manuales

Manuales del convertidor

@ Manual de listas SINAMICS G120C (https://support.industry.siemens.com/cs/wwi/es/
view/109482977)
Lista de Earametros alarmas y fallos. Esquemas graficos de funciones

talilny
@ Instrucciones de servicio SINAMICS G120C (https://

support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109482993)
Instalacién, puesta en marcha y mantenimiento del convertidor. Puesta en marcha ampliada

(el presente manual) ]
S e

Manuales complementarios del convertidor

@ Manual de funciones "Buses de campo” (https://
support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/109751350)

Configur C|on de buses de campo.

Sf I g

@ Manual de funciones "Safety Integrated” (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/
eslview/109751320)

Configuracién de PROFIsafe. Instalacion, puesta en marcha y manejo de las funciones de
%rldad deI convertidor.

Manuales de accesorios del convertidor

502

@ Instrucciones de servicio BOP-2 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view!
109483379)

Manejo del Operator Panel

Callny

@ Instrucciones de servicio IOP-2 (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/
109752613)

Manejo del Operator Panel.

Callny

@ Manuales de accesorios (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/ps/13225/
man)

Descripciones de la instalacion de componentes de convertidor, p. €j., bobinas de red o
filtros de red. Las descripciones impresas de la instalacion se suministran junto con los
componentes.

] LZ

tallns
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Informacion adicional

@ Directrices de compatibilidad electromagnética (http://
support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658)

Construccion del armario eléctrico, conexidén equipotencial y tendido de cables conforme a las
reglas de CEM

ST .

Encontrar la ultima edicion de un manual

Si existen varias ediciones de un manual, seleccione la mas reciente:

» Fielibus systems: PROFINET, PROFIBUS, EtherNet/IP, CANopen, USS, Bacnet, 081142014
Modbus, p1 |D: 99685159
04720145V nction manual, ASE34225197B AA L & & & g+gt)]
Forpro| |5 65C3544-0MBO2-1PAD, 68L3244-0BB13-1FAD, ... » All products
Ve =f this manual

0472015, FWV4.7.3 v
0472015, FW Vi

7.3
0412014, FW v

Configurar un manual
Encontrara mas informacién sobre la configurabilidad de manuales en Internet.

@ MyDocumentationManager (https://www.industry.siemens.com/topics/globallen/
planning-efficiency/documentation/Pages/default.aspx).

Seleccione "Visualizar y configura" y agregue el manual a su "mySupport-Dokumentation”:

Function manual

my Support Cockpit
Function Manual ysupp P
Referencia de la documentacion: ASE342231978 AA
Descripcion/tema 04/2014, FW V4.7,
) } » Afiadir a los favoritos mySupport
Visualizar ¥ configurag » Afiadir a la documentacion mySupport
=<, Descarga (5644 KBJ s Fa

No todos los manuales son configurables.

Puede exportarse el manual configurado a los formatos RTF, PDF o XML.
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A.3.2

Catalogo

SIZER

Ayuda a la configuracién

Datos de pedido e informacién técnica para los convertidores SINAMICS G.

- EE

Catdlogos para descargar o catalogo online (Industry Mall):
@ Todo sobre SINAMICS G120C (www.siemens.com/sinamics-g120c)

Herramienta de configuracién para los accionamientos de las familias de dispositivos SINAMICS,
MICROMASTER y DYNAVERT T, arrancadores de motor y controladores SINUMERIK, SIMOTION y
SIMATIC-Technology

P10
() SIzZER en DVD:
Referencia: 6SL3070-0AA00-0AGO

@ Descargar SIZER (http://support.automation.siemens.com/WW/view/es/
10804987/130000)

Resumen técnico sobre compatibilidad electromagnética (CEM)

Directivas y normas, construcciéon de armarios eléctrico segun las reglas de CEM

P Jom

@ Sinopsis de CEM (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/view/103704610)

Manual de configuracién Directiva de montaje CEM

Construccion del armario eléctrico, conexion equipotencial y tendido de cables conforme a las
reglas de CEM

= E

@ Directrices de compatibilidad electromagnética (http://
support.automation.siemens.com/WW/view/en/60612658)

Resumen técnico Safety Integrated para nuevos usuarios

504

Ejemplos de aplicacién para accionamientos SINAMICS G con Safety Integrated

- E

@ Safety Integrated para nuevos usuarios (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/
view/80561520)
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A.3.3 Soporte de producto

Resumen
Encontrard mas informacion sobre el producto en Internet:

@ Product support (https://support.industry.siemens.com/cs/ww/es/)

En esta URL encontrara lo siguiente:

¢ Informacién actual sobre productos (notificaciones sobre productos)

* FAQ (preguntas frecuentes)

e Descargas

¢ El newsletter contiene la informaciéon mas reciente sobre nuestros productos.

* El Knowledge Manager (busqueda inteligente) sirve para localizar documentos.
* En el foro, usuarios y especialistas de todo el mundo intercambian experiencias.

e Sibusca una persona de contacto de Automation & Drives, la encontrard en nuestra base de
datos dentro de "Contacto & personas”.

* En el apartado "Servicios" encontrard informacién sobre servicio técnico in situ,
reparaciones, repuestos y mucho mas.

Para formular una pregunta técnica, utilice el formulario online en el menu "Support Request".

Esparia » English (et TV AT R » Support Request b Site Expld

x
od
Crear una solicitud

Utilice nuestro formulario en linea para
Web Based Training: * propuestas de solucion especificas o envie su

% 2l 2 pregunta técnica directamente a un
Capacitacion digital s i de i

1acion de productos i
de A —

1 actual de nuestra base de datos de tendencias tecnica

idez y facilidad. Introduzca » Crear Supnort Request
especifica del producto. u
'® Estado de su| s ori
. Siga el estado d de asistenciaen g
& \ linea. Puede el qui una vista global ca

o - de sus solicitudes:
vistazo e 4 > Estado de sus solicitudes Fr
2l ]

- R A m Funeid
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A

Acondicionamiento de consigna, 198, 301
Actualizacion
firmware, 449
Actualizacién de firmware, 444
Agitador, 134, 142, 151, 158
Ajustes de fabrica, 162
restablecer, 162, 163, 165
restablecer el, 165
Alarma, 389, 394
Alimentacion, 89
Altitud de instalacion, 469
Amasadora, 134, 142, 151, 158
Ampliacién de funciones, 291
Ampliacién de telegrama, 246
Aparato de elevacién, 265, 358
Arménicos, 36, 475
Ascensor, 265
Asignacién de fabrica, 94
Asignacién repetida
Entradas digitales, 288
Autoverificacién, 286
Ayuda a la configuracién, 504

B

Banda inhibida, 301
Banda muerta, 213
BF (Bus Fault), 390, 391, 392
BF (Bus Fault, fallo en bus), 392
Binectores, 499
Bloque, 498
Bloque BiCo, 498
Bloqueo de conexién, 202, 231, 249, 252
Bloques de funcion libres, 268
Bobina de red, 36

Planos acotados, 48, 60
Bobina de salida, 37, 321
Bomba, 134, 142, 151, 157, 158
BOP-2

menu, 167

Simbolos, 167
Bornes de control, 94

Convertidores SINAMICS G120C
Instrucciones de servicio, 10/2020, FW V4.7 SP13, A5E34263257E AJ

C

Cabezal, 134, 142, 151, 158
Caidas de conmutacién, 36
Calculo de temperatura, 368
Canal de parametros, 235
Canal de parametros”; "IND, 237, 241, 242
Caracteristica

cuadratica, 324, 326, 329, 331

lineal, 324, 326, 329, 331

otros, 324, 329

parabdlica, 324, 326, 329, 331
Caracteristica a 87 Hz, 85
Caracteristica a 87 Hz, 85
Caracteristica cuadratica, 324, 326, 329, 331
Caracteristica lineal, 324, 326, 329, 331
Caracteristica parabdlica, 324, 326, 329, 331
Caracteristica U/f, 322
Carga

Descarga, 183

Transferencia de datos, 184
Carga base, 456
Caso de fallo, 399
Catalogo, 504
CDS (Control Data Set), 261, 288
CEM, 42
Centrifugadora, 134, 142, 151, 158, 352, 357, 358
Certificado de recepcion/aceptacion, 290
Chapa de pantalla, 55
Chopper de freno, 358
Cinta transportadora, 134, 142, 151, 158, 352
Circuitos de desconexién, 286
Codigo de alarma, 394
Codigo de fallo, 397
Coherencia, 282
Compensacién de deslizamiento, 322
Comportamiento de arranque

optimizacion, 334
Comportamiento de arranque”; "Optimizacion, 332
Compresor, 134, 142, 151, 158
Comunicacion

aciclica, 248
Comunicacién aciclica, 248
Comunicacion ciclica, 245
Comunicacién directa esclavo-esclavo, 248
Comunicacién S7, 114
Conductor de proteccién, 67
Conductor neutro, 67
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Conectores, 499
Conexién

motor, 202

orden CON, 202
Conexién en estrella (Y), 85
Conexién en tridngulo, 85
Conexién en tridngulo (A), 128
Conmutacién de juegos de datos, 288
Contactor de red, 276
Control de accionamientos, 197
Control de posicién final, 259
Control del motor, 217
Control por dos hilos, 217
Control por tres hilos, 217
Convertidor

actualizacion, 449

no responde, 450
Copia de seguridad, 175, 184

Transferencia de datos, 183
Copiar

Puesta en marcha en serie, 291
Copiar parametros (puesta en marcha en serie), 291
Corriente de arranque, 325

D

Datos del motor, 128

identificar, 137, 139, 143, 338

medir, 137, 139, 143
Debilitamiento de campo, 85
Derating

frecuencia de pulsacién, 468

rango de temperatura, 470

tensién, 471
Derating en funcién de la frecuencia de
pulsacién, 468
Desconexion

motor, 202

orden DES1, 202

orden DES2, 202

orden DES3, 202
DESCONEXION DE EMERGENCIA, 277
Dibujos dimensionales, 62
Dinamizacién forzada, 286

Ajuste, 285
Discrepancia, 282

Filtros, 282

tiempo de tolerancia, 282
Distancia minima

Abajo, 53

Arriba, 53
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Delante, 53

Lado a lado, 53
distancias, 66
Drive Data Set, DDS, 387

E

Ejemplo de aplicacién, 117, 119, 205, 214, 248, 299,
302, 303, 360, 500
Ejemplo de aplicacion, 208, 212
escritura y lectura ciclica de pardmetros mediante
PROFIBUS, 248
Elevacion de la tension, 322, 325, 332, 334
EN 60204-1, 277
EN 61800-5-2, 276
Enclavamiento, 500
Entrada analégica, 94
funcién, 210
Entrada de intensidad, 210
Entrada de tensién, 210
Entrada digital, 94, 217
Entrada digital de seguridad, 207
Entradas digitales
Asignacién repetida, 288
Estados de sefial, 390
Estimador de momento de inercia, 344
Extrusora, 134, 151, 158
Extrusoras, 142

F

Fallo, 389, 397
confirmar, 397, 398
motor, 451
Fallo de la red, 375
Fallo del motor, 451
FCC, 322
F-DI (Failsafe Digital Input), 207
FFC (Flux Current Control), 324, 329
Figura de taladrado, 48, 57, 60, 66
Filtro de red, 36
Filtro senoidal, 37, 321
Filtros
Discrepancia, 282
Rebote de contactos, 283
Test de luz/sombra, 283
Final de carrera, 259
Firmware
actualizacion, 449
Formatear, 176
Frecuencia de pulsacion, 364, 365, 468
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Frenado combinado, 357, 358
Frenado por corriente continua, 232, 352, 353, 354,
355
Frenado por resistencia, 358
Freno de mantenimiento del motor, 263, 264, 265,
276
Fuente de consigna, 198
seleccionar, 293, 294, 295
Funcién de seguridad, 198
Funcién JOG, 257
Funcionalidad de PLC, 500
Funciones
BOP-2, 167
Funciones de frenado, 350
Funciones de proteccién, 198
Fusible, 80

G

Generador de rampa, 301
Giro antihorario, 217
Giro horario, 217

Grua, 265

H

Habilitacion de impulsos, 230, 249, 252
Herramienta para PC Startdrive, 278
Herramienta STARTER para PC, 278
High Overload, 457

Historial de alarmas, 395

Historial de fallos, 398

Horno rotativo, 134, 142, 151, 158
Hotline, 505

IDMot (identificacion de los datos del motor), 137,
139, 143

IND (indice de pagina), 237, 241, 242
Indicacién de ahorro de energia, 385

indice de pardmetro, 237, 241, 242
Industry Mall, 504

Instalacion conforme con CUL, 81
Instalaciéon conforme con UL, 81

Instruccion de actuacién, 25

Instrucciones de servicio, 502

Intensidad de entrada con carga basica, 456
Intensidad de salida con carga basica, 456
Interconexion de sefales, 498

Interfaces a bus de campo, 114
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Interfaces de bus de campo, 86
Interruptor DIP

Entrada analégica, 210
Inversion de sentido, 301
Inversién sentido de giro, 217

J

Juego de datos 47 (DS), 248
Juego de datos de mando, 261
Juegos de datos de accionamiento, 387

L

LED
BF, 390, 391, 392
LNK, 391
RDY, 390
SAFE, 391
LED (Light Emitting Diode), 389
Licencia, 176
Lista de parametros, 502
Listo para conexién, 202
Listo para servicio, 202
LNK (PROFINET Link), 391
Longitud de cable maxima
PROFIBUS, 118
PROFINET, 116
Low Overload, 457

M

Manual de funciones, 502
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